CHARAKTERISTIKA ZARIADENIA

Vyrobca
SEPRO ROBOTIQUE
Rue Bessemer
Zone Acti Est - CS 10084
85003 La Roche-sur-Yon Cedex, FRANCE
Tel.(33) 251.45.46.46 Popredajny servis

Tel.(33) 251.45.47.77 Oddelenie marketingu
www.sepro-robotique.com

Distribdtor

SEPRO ROBOTIQUE

Rue Bessemer

Zone Acti Est - CS 10084

85003 La Roche-sur-Yon Cedex, FRANCE

CHARAKTERISTIKA ZARIADENIA

TYP ROBOTA : SUCCESS 22
Sériové Cislo : R006336-03

ZAKLADNY VARIANT

* Pouzitie
* Mechanicka Struktura

* Mechanicky model

- Hmotnost' robota

- Menovité zataZenie

- Vonkajgie rozmery, vozik Y a rameno Z zasunuté
- Pracovny pneumaticky tlak

- Maximalny pripustny pneumaticky tlak

- Menovité spotreba stlaceného vzduchu

- MaxokamZita spotreba stlateného vzduchu

* Typ riadiaceho elektronického systému

- Hmotnost' riadiacej skrine
- Vonkajsie rozmery
- Pracovné napéjacie elektrické napétie

- Pracovna frekvencia

- Menovity vykon

- Maximainy prikon

- Displej

- Pamét’ pre uloZenie internych programov
- Pamat’ systemu

Manipulacia s ndkladom
Kartézska (pozri oddiel B)

SUCCESS 22

1 419kg

: 10kg
3350 x 1510 x 2280 mm
6 barov * 10%
7 barov

: 140 |/min

1 960 I/min

: Visual2

: 36 kg
1 400 x 360 x 636 mm
. 3x400V 3 3x480V £10% trojfazové bez nulového vodica

50/60 Hz
: 1,5kVA
. zaleZi na cykle robota
. 10,4” dotykova obrazovka
1 4GB on micro SD card
512 MB DDR a 512MB FLASH

- Procesor (1 aZ 2 CPU karty v zavislosti od konfiguracie) iMX537 / Cortex A8 / 800 MHz

- Rozhranie vstupu / vystupu na robote

2 X 16 vstupnych / 16 vystupnych modulov

(digitalny vstup 24 VDC 10 mA/ digitalny §tatisticky vystup 6 az 35 VDC 500 mA)
- Rozhranie vstupu / vystupu na karte rozhrania IMM : 7 vstupov / 8 vystupov

(digitalny vstup, 24=, 10 mA / digitalny vystup, 6
- USB 1 master rozhranie pre USB kl'i¢
- USB 2 rozhranie slave pre PC linku
- Interface pre pripojenie lisu
- Interface pre pripojenie kompatibilného PC

a? 30 V=, 500 mA)
USB standard V2.0
USB standard V2.0
Pripojenie na normu EUROMAP 67
Ethernet 10/100Mb/s
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OKOLITE PROSTREDIE
- Teplota pre skladovanie / transport : -25°Caz + 55°C
- Pracovna teplota i +5°Caz +40°C
- Relativna vihkost’ : 30 aZ 95 % bez kondenzacie
- Maximélna nadmorska vyska : 2000 m
- Elektromagneticka kompatibilita
. Vysokofrekvencny kmitoéet v beznom reZime 1 10kv
. Elektrostaticky vyboj : 8kv
. Rychly prechodovy prid na napéjani T 4kv
- Rychly prechodovy priid na vstupoch/vystupoch zdrufenim @ 2 kv
. Symetrické vysokoenergetické impulzy i 1kv
. Asymetrické vysokoenergetické impulzy 1 2kv
. Mikroprerusenia pri frekvencii 1 Hz : 10ms
. Pomalé zmeny napétia 1 volt za sekundu : -15% az +10%
- Akusticka Grover lisovania (spojity decibel vazeny A) : 70 dBA
- Skrinka s ochranou IPK 1 IP22; IKO7
- Pohyblivy ovladaci panel
. Zavesny panel s ochranou IPK : IP32; IK06

+ Zivotnost’ dotykovej obrazovky 1 000 000 dotykov (prstom); 100 000 dotykov (pisanie

znakov ceruzkou tvrdosti 2H)

. Chemicky odolna dotykova obrazovka : Toluén, acetdn, benzin, strojovy olej, &pavok,
Ciastiaci prostriedok na sklo.

HORIZONTALNY POHYB VOZiKA NA NOSNIKU X

- Zdvih 2000 mm

- Motorizacia : Bezdotykovy'l servoregulator

- Okamzita linedrna rychlost : 200 m/s

- Kontrola zastavenia : linedrny numericky PTP

- RozliSovacia schopnost’ displeja ;0.1 mm

- Presnost’ polohovania DLx (*) : £05 mm

- Opakovatel'nost’ polohy rx (*) : 0.1 mm

- Strana odkladania : pozri vykres usporiadania (oddiel B)
- Prie¢nik medzi robotom a lisovacou doskou : upevneny pod nosnikom

HORIZONTALNY POHYB PRI VYBERANI Z FORMY Y

- Zdvih 700 mm

- Motorizacia : Bezdotykovy servoregulator
- OkamZit4 linedrna rychlost : 200 m/s

- Kontrola zastavenia : linedrny numericky PTP

- RozliSovacia schopnost’ displeja : 0.1 mm

- Presnost’ polohovania DLy (*) : £05 mm

- Opakovatel'nost’ umiestnenia ry (*) : 0.1 mm

VERTIKALNY POHYB Z

- Zdvih : 1400 mm

- Motorizacia : Bezdotykovy servoregulator
- Okamtitd linedrna rychlost’ : 300 mfs

- Kontrola zastavenia : linedrny numericky PTP

- RozliSovacia schopnost’ displeja ¢ 01 mm

- Presnost’ polohovania DLz (*) P £05 mm

- Opakovatel'nost’ umiestnenia rz (*) P 201 mm

(*) merania vykonavané podl'a normy ISO 9283 (okrem kolisania teploty)
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OTACANIE RUKY

- Standardna pneumaticka rotacia R1

PNEUMATICKE ZARIADENIE

- Vyberanie z lisovacej dosky
- Riadiaci systém:
. Analégové vakuum a tlak
. Bistabilny tlak

0- 90°

pevny a pohyblivy pomocou ru¢ného nastavenia
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