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[1.0 TECHNISCHE SPEZIFIKATIONEN |

MASCHINE MODELL STEAM JET 2
KENNUMMER 0042/2004

GEWICHT 800 kg
FLACHE HOHE DER ARBEIT 1.000 + 50 mm
ELEKTRIZITATSC VERBRAUCH 0.5 Kw

LUFTC VERBRAUCH 80 It/min
DAMPF DRUCK 7 bar

DAMPF VERBRAUCH 150 kg/h

(2.0 LAYOUT MASCHINE |
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[3.0 ANSCHLUSSE |

Um die Maschine in Betrieb zu setzen, muss man folgende Anschliisse in der Dampftafel
ausfithren:

- Dampfanschluss: wird mit einem Rohr von 1" durchgefiihrt, indem man es direkt an den
Boiler anschlief3t, der NICHT im Verkauf des Dampftunnels inbegriffen ist.

- Luftanschluss: wird mit einem Rohr von @ 10 durchgefiihrt, indem man es an einen
Kompressor anschlieRt, der NICHT mit dem Kauf des Tunnels mitgeliefert wird.

-LUFTANSCHLUSS -DAMPFANSCHLUSS
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[ 4.0 SCHALTTAFEL |

Hier nachfolgend finden Sie die Beschreibung der Tasten, die sich auf der Schalttafel des
Dampfschrumpftunnels befinden.

HAUPTSCHALTER
TH-TD-03

STOPTTASTE

SPYRAX SARCO
1600

STARTTASTE NOTSCHALTER
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5.1 Regler fiir Dampfventile SPYRAX SARCO 1600 TAG40

Diese Vorrichtung steuert auf direkte Weise das Reglerventil fiir den Dampf bis eine
Temperatur erreicht wird, die 5°C unter der Temperatur liegt, die an dem Instrument TH-
TD-03 eingestellt wurde.

Sobald diese Temperatur Uberschritten wird, greift das Instrument TH-TD-03 direkt ein,
indem es das Ventil so steuert, dass sich die Temperatur der Kammer konstant innerhalb
des eingegebenen Wertes befindet.

Mit Hilfe der Regulierungspfeile ist es mdglich die Austrittstemperatur des Dampfes aus
dem Heizkessel einzustellen.

NB: Clever iibernimmt keine Verantwortung fir eventuelle Manipulationen durch
unerfahrenes Personal. Wegen weiterer Informationen beziiglich des Displays lesen Sie
bitte das Bedienungshandbuch des gelieferten Displays.

AUSTRITTSTEMPERA-
TUR DES DAMPFES
AUS DEM GENERATOR

EINGESTELLTE
TEMPERATUR

PFEILE FUR DIE
TEMPERATURREGULIERUNG
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5.2 Warmeregler mit Mikroprozessor DATASENSOR TH-T-03

Dieses Display hat die Aufgabe, die Verhéltnisse im Inneren der Dampfkammer
abzulesen. Auf dem Display kann man (unten) die eingestellten Temperaturwerte lesen
sowie die effektive Temperatur im Inneren der Kammer (oben).

Questo strumento interviene a comandare direttamente la valvola modulante del quadro
vapore ogni qual volta la temperatura della camera (T-5°C) supera quella impostata.

NB: Clever ibernimmt keine Verantwortung fiir eventuelle Manipulationen durch
unerfahrenes Personal. Wegen weiterer Informationen beziiglich des Displays lesen Sie
bitte das Bedienungshandbuch des gelieferten Displays.
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[ 6.0 FORMATWECHSEL |

Um den Formatwechsel durchzufiihren, ist es notwendig, folgende Arbeitsschritte
durchzufiihren:

-Die AUSSEREN Einstellschrauben losschrauben, um den Stab der Dampfdiisen auf eine
dem neuen Behélterformat angemessenen HOHE zu bringen.

-Die INNEREN Einstellschrauben losschrauben, um den Stab der Dampfdiisen auf eine
dem neuen Behélterformat angemessene LANGE zu bringen.

ACHTUNG: DIESE ARBEITSSCHRITTE MUSSEN BEI STILLSTEHENDER MASCHINE
UND BEI AUSGESCHALTETEM TUNNEL DURCHGEFUHRT WERDEN.

HOHENREGULIERUNGDER! | v+ 5 5+ v %
DAMPFDUSEN [

T

d
L STELLSCHRAUBEN
DES KREUZSTuUCKES

PRODUKTFORDERBAND / \
E
Lt g 4 b ] [ .1

BREITENREGULIERUNG P N T O A L6 I
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NAME

NR

SONDE PT 100

PANEEL SPYRAX TAG40

DATASENSOR QD-00

CONVERTER IPC4

REGLERVENTIL

— | — | —] — —

DLEVER

MACHINES
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[8.0 KONFORMITATSERKLARUNG |

Der Fabrikant

CLEVER S.R.L.

Via Dei Laghi

36077 ALTAVILLA VIC. VI

ITALIEN

ERKLART, DASS DIE NEUE FOLGENDE MASCHINE:

STEAM JET 2
Kennnummer 0050/2004

MIT DEN GESETZLICHEN ANORDNUNGEN DER VORSCHRIFT 98 /37 / CE.89 /
336,73123 CEE

UBEREINSTIMMT.

Tagliaferro Silverio
Geschéftsfiihrer



WP 965 Hex9-s00-55-o5
865H1 18 High Torque Hybrid

Stepper Motor
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«haracteristics Specification
STEP ANGLE Madel 865H118-6004A
1,8°
1 RATED VOLTAGE " o - - -
STEP ANGLE ACCURACY - — ——
5% 2 CURRENT/PHASE A 6 2 - -
INSULATION CLASS
B 3 ResisTANCE/PHASE 045 - - -
AMBIENT TEMPERATURE 4 INDUCTANCE/PHASE MH 5,1 = = =
-20°C +50°C .
5 HoLping ToRQUE  NMm 8,7 - - -
TEMP. RISE = —
80°C MaX (RATED CURRENT, 2 PHASE ON) 6 RoTORINERTIA  G-CME 3700 £ g i
INSULATION RESISTANCE = B } _
100 M oHm MIN. 500 VDC / wiaai, i - g o
DIELECTRIC STRENGTH 8 NUMBER OF LEADS  N° 4 - - -
820 VAC FOR ONE MINUTE R -
e Speed vs. Torque Characteristics
-2
0,02 vax (450 6 LoAD) B6SH118.6004A
VM: 100¥AC; 8,0A /Phase Driver: SMD 506
. - FULL STEP
SHAFT AXIAL PLAY ;;’ﬂ‘}] (Nm]
0,08 Max. (450 G LoAD) & i ]
7,000 --\
MAX RADIAL FORCE i
220 N (20 MM FROM FRONT FLANGE) s 300
2,800 —
MAX AXIAL FORCE
1,400
60 N 0,000
100 1000 10000
Speed [Pps]
LEAD N° COLOR GAUGE FUNCTION
1 Reo UL1430 AWG20 PHase A
2 WHITE UL1430 AWG20 PHASE A-
3 YeLLOW UL1430 AWG20 PHase B
4 GREEN UL1430 AWG20 PHASE B-
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Stepper MOtor 57SH76 High Torque Hybrid
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Characteristics Specification
STEP ANGLE 575H76-1A 57SH76-4A
1.8° ;
1 RaTED VoLTAGE 8,6 o
STEP ANGLE ACCURACY e =
+ 5% 9
2 CURRENT/PHASE A 1 28
INSULATION CLASS =
B 3 RESISTANCE/PHASE Q2 8,6 sy
AMBIENT TEMPERATURE 4 InpUCTANCE/PHASE  MH 14 36
-20°C +50°C - I
5 HoLping TorauE ~ NM 1,35 1,89
TEMP. RISE T
80°C MAX (RATED CURRENT, 2 PHASE ON) 6 RoOTOR INERTIA  G-cwF 480 480
INSULATION RESISTANCE 7 Ko 1 T
100 M oHM MIN. 500 VDC _
DIELECTRIC STRENGTH 8 NUMBER OF LEADS ~ N° 6 4
500 VAC FOR ONE MINUTE » 7
coma Speed vs. Torque Characteristics
0,02 MAX (450 G LOAD) ——
VM: 30V; 1,0A /Phase Driver: SMD 103 VM: 30V; 2,0A /Phase Driver: SMD 103
SHAFT AXIAL PLAY Torque HALE STER
0,08 MaAX. (450 & LoAD) e
1,080
0,900 -
MAX RADIAL FORCE o120 ~L
75 N (20 MM FROM FRONT FLANGE) ' N N\
0,540 \
0,360 \\ — L B Py
T;)IE\I AXIAL FORCE . el N
C,000 -T\
100 1000 10000 10000
Speed [Pps] Speed [Pps]
57SH76-3A
5 VM: 30V: 3,0A /P river: : 30V; 2. ase Driver: 1
LEAD N COLOR GAUGE FUNCTION Firgue. b 30V 3 ‘:I;\Lrl‘fa;?rglﬁ er: SMD 103 VIM: 30V; 2.BA /Ph: Di SMD 103
1,400
1 Brack UL1430 AWG22 PHase A 1,200 HENE
2 GREEN UL1430 AWG22 PHasE A- 1000
. 0,600 RANN I
3 R | UL1430 AWG22 Prast B ' \ N
= 2 0,600 ———17 T N
4 Bwe | UL1430 AWG22 Priase B- s b N
A N o
UNPOLARMOTOR ~ [EEEEE L
5 YeLow UL1430 AWG22 Cam PHASE A 0000 1000 10000 10000
6 | Whme | UL1430AWG22 | ComPusstB Specd [Erd SR




MOTORI IN CORRENTE CONTINUA ;..—‘:;?Egﬁ
D.C. MOTORS oSS Y e

SERIE

PENTA BSL s S

Wuta SSI 20 U7% 4673

CARATTERISTICHE GENERALI - Performance characteristics

TIPO MOTORE

Motor type 5SL 30 5SL 20

POTENZA RESA Pnom

Rated power W 300 200

VELOCITA' NOMINALE Nnom

Rated speed [rpm] 3000 2000

COPPIA NOMINALE Cnom

Rated torque [Nm] 0.96 096

TENSIONE NOMINALE Vnom

Rated voltage V] 180 90 60 48 36 24 12+ 180 90 60 48 36 24 12*
CORRENTE NOMINALE Inom

Rated current [A] 2.1 4.2 6.3 78 104 158 14 28 4.2 5 A 10.4
COPPIA MASSIMA Cmax

Peak torque [Nm] 4.8 48 48 4.8 48 4.8 4.8 438 4.8 48 48 4.8
CORRENTE MASSIMA Imax

Peal current [A] 105 21 315 39 52 78 7 14 21 52
RESISTENZA ARMATURA Rarm

Armature resistance [Ohm] 53 141 067 04 029 0.16 125 25 141 0.29
INDUTTANZA ARMATURA La

Armature inductance [mH] 185 41 2 12 0.7 032 42 946 441 274 145 0.7
COST.TENSIONE Ke

Voltage constant [V/Krpm]  55.5 27 19 15 114 75 845 40 27 21 114
COST. TEMPO ELET. Te

Elect.time constant [ms] 35 313 3 3 24 2 3.4 38 313 24
COST. TEMPO MECC. Tm

Mech.time constant [ms] 13 19 14 14 17 22 13 12 19 17

* Solo per servizio intermittente - Only intermittent duty

DATI MECCANICI - Mechanical data DATI ELETTRICI - Winding data

INERZIA ROTORE Jm COST. DI TEMPO TERMICO Tt

Rotor inertia [Kgm?] 0.0007 Thermal time constant [min] 35
MAX ACC. TECRICA MAX VEL.SENZA CARICO No max

Max theor. Acc. [Radfsec?] 6850 Max no load speed [rpm] 4000
CARICO RADIALE MAX RI MAX VEL.CON CARICO N max

Max radial load [N] 343 Max foad speed [rpm] 3000
CARICO ASSIALE MAX Al CLASSE D'ISOLAMENTO

Max axial load [N] 103 Insulation class F
PESO MOTORE G FATTORE DI SERVIZIO

Motor weight [Ka] 5.3 Duty cicle S1
VENTILAZIONE NATURALE FATTORE DI FORMA

Ventilation T.EN.V. Form factor FF 1
GRADO DI PROTEZIONE TEMP.AMBIENTE RIF.DATI T rif

Class protection IP 54 Room temp.data refer. [°C] 40°

Tolleranza dati +/-5% - Data tolerance +/-5% DATA SHEET 11050900002



HIGH TORQUE Bipolar Stepping motor - 1,8°

Introduction

The M86SH118-Txx is a bipolar stepper motor with terminal-box, optionally equipped
with a Push-Pull or Line-Driver incremental encoder.

The connection of the motor is made through a 7/8" circular connector, and the
connection of the ecoder is made through a M12 circular connector.

Phase A
Phase A I
Phase B
Phase B
Specifications
Current/ | Resistance/ | Inductance/ Detent Holding Rotor Encoder Weight
Model phase phase phase torque torque inertia
M86SH118-T-C 6A 0,45Q 51 mH 230 mNm 8,7 Nm | 2700 gcm? - 3,8 Kg
N 3H118-TO0512P24C 6A 0,45 Q 51mH 230 mNm 8,7 Nm [ 2700 gcm? | Push-pull 3,8 Kg
M86SH118-TC0512L05C 6A 0450 51 mH 230 mNm 8,7 Nm | 2700 gcm? | Line-driver | 3,8 Kg
Mechanical dimensions
152 085,90+0.2
118 069,60+0.2
@73+0.05 [ 1.52 a4 o Al
0 i j@@ ©] [ )
B 14 -0012 i ®5,50 @ ) ¢ A
i e 1
85 Lo
T SR ) o
® L2 .
: [
\
L] i
37 8,40 @24 il 4 29.94 | (2795 1
Speed vs Torque curve Motor characteristics
Torque (Nm) Bipolar drive, full step; 6A/phase Step Angle 1,8°+ 5%
9.8
IS T — — — 120Vde Insulation Class B
8.4 P 60Vdc
- e S Ambient Temperature -20°C .. +50 °C
o \ . Temperature Rise 80°C max (2 phase ON)
is RN Insulation Resistance 100 MQ min 500Vdc
% i Dielectric Strength 820 VAC FOR ONE MINUTE
14 Shaft Radial Play 0,02mm (con 450g load)
0 Shaft Axial Play 0,08mm (con 4509 load)
100 1000 10000 )
Frequency (steplsec) Max Radial Force 220N (20mm FROM FRONT FLANGE)
The torque curve above is supplied by the manufacturer of the motor, and must be considered indicative. Max Axial Force 60 N
Insert and tighten firmly the connectors before powering the motor. Never disconnect any connector when powered. Installation and
maintenance must be carried out by qualified technicians only. The operator must have detailed information to be able to carry out this work.
¢  Unexpected dangers may be encountered
e An incorrect use may destroy this product and the connected equipments.




HIGH TORQUE Bipolar Stepping motor - 1,8°

Introduction

The M57SH56-Txx is a bipolar stepper motor with terminal-box, optionally equipped
with a Push-Pull or Line-Driver incremental encoder.
The connection of the motor and the ecoder is made through M12 circular connectors.

Phase A
Phase A I

Phase B

Phase B
Current/ | Resistance/ | Inductance/ Detent Holding Rotor Encoder Weight

Model phase phase phase torque torque inertia

M57SH56-T-C 28A 0,90 2,5mH 40 mNm 1,26 Nm | 300 gcm? - 0,7 Kg
MFTSH56-TO0512P24C 28A 090 2,5 mH 40 mNm 1,26 Nm | 300 gcm? | Push-pull 0,7 Kg
| M57SH56-TO0512L05C | 2,8 A 09Q | 25mH | 40mNm | 1,26 Nm | 300 gem? | Line-driver | 0,7 Kg

Mechanical dimensions

B 86 56,441
= 1,60 56 30 l 047,14:0.2
[¥p]
& 20:0.1 R TR = ©)| 0075 |A L
. ! O Cleos
2 ] - ( %
Eﬁ ] l
= | — |40
3 1= = )
A
= ) $6,35-0.013+ | ”.Ur
7 o) oo [2]
16 [Lloo7s [a}—
3,57 5,08 Ej ax@s20 [ T 1] e@ﬁ
L._.M 20,70

Speed vs Torque curve Motor characteristics

Torque (Nm) Bipolar drive, full step; 2,80A/phase Step Angle 1,82+ 5%
— — _B0Vdc Insulation Class B
1.08 St e e e 30Vde :
S~ = Ambient Temperature -20°C .. +50°C
0.90 R B
Temperature Rise 80°C max (2 phase ON)
0.72
N Insulation Resistance 100 MQ min 500Vdc
0.54 N
N Dielectric Strength 500 VAC FOR ONE MINUTE
0.36 ¥
. \ Shaft Radial Play 0,02mm (with 4509 load)
0.1
0 Shaft Axial Play 0,08mm (with 4509 load)
100 1000 10000 Max Radial Force 75N (20mm FROM FRONT FLANGE)
Frequency (step/sec)
The torque curve above Js supplied by the manufaciurer of the motor, and must be considered indicative. Nlax AXIal FO rce 1 0 N

Insert and tighten firmly the connectors before powering the motor. Never disconnect any connector when powered. Installation and
mainti_enanc]e must be carried out by qualified technicians only. The operator must have detailed information to be able to carry out this work.
e Unexpected dangers may be encountered

e Anincorrect use may destroy this product and the connected equipments.




STANDARD 1/16 DIN BASIC AND ADVANCED CONTROLLERS (T—]

« Complete range including basic and advanced control functions

* Relay output, static output for SSR, 4-20 mA and 0-10 V analogue outputs
» Models with current transformer input and HBA function

« Models with RS485 serial interface for MODBUS-RTU protocol

TH-T SERIES

The TH-T temperature controller series offers a complete range of solutions able to
satisfy many varied industrial automation needs, including basic models suitable for more
simple and cost-effective applications and advanced models created specifically for the
more evolved control and interface systems.

Programming of the temperature controllers is quick and easy as the most frequently-
used configurations can be set with few keyboard operations. Models with a RS485 serial
interface can send the parameter configuration and receive the controlled values through
an industrial PC that can control different units.

Versions with a current transformer input, available as an accessory for measurements
reaching 25 or 100 A, can detect even a partial load failure, as for example due to a
broken heating element.

The series includes models with opto-isolated relay and transistor outputs to control
static relays, as well as models with 4-20 mA or 0-10 V normalised proportional analogue
outputs.
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e: 800.894.0412 - Fax: 888.723.4773 - Web: www.clrwtr.com - Email: info@clrwtr.com




FEGW
c

LL o}

TECHNICAL DATA
BASIC MODELS ADVANCED MODELS
getleaslel
g3z 2 2553 255 E 255 e S5
e e e e R
FIF|FE R EE I E A R R EEE A R
Power supply: 24 Vac/Vdc #10%, 50/60 Hz o o o o lo o e lo| |o |e
100-240 Vac +10%, 50/60 Hz _ o| |o| o] lo| |o| |0 |o| |o| |of |@
Consumption: 5VA olo|eje o000
o|o|e|e|oo/oe|e o o0
TC and RTD sensor input: J thermocouple; programmable for J/K/S thermocouples, N0C00000 313330000000
Pt1000Q/0°C RTDs, J/K |.R. sensors -
PTC and NTC thermistor input: f PTC KTY81-121 99002/25°C, NTC 103AT-2 10k/25°C oe00 00000000
Measurement scale: &m -1999 to +9999 °C/°F, progammable lower and upper eo0oeo 0000 e00 0000000
scale limits, with sensor break detection
Precision: _+0.5% f.s. b e b
‘10.15%f.s. [ejejejejo0/0j0/0 0 00
Refresh time: —every 125 ms, display digital filter programmable from 0 to 20 sec. |®|®[®|® @ @@ '|. eoeeeoeeese
Data retention: non volatile eeprom memaory b S b 0|0|0|0 e 00000000
Zero and span correction: 0°C; programmable offset from -19989 to +9999 °C/°F, with eoeoe0ee0 '|' @oeoeo00eo e
measurement line rotation from 0000 to 2000 (gain correction)
Set Point number: 1 control point; programmable from 1 to 4 set points i e el A bl A .|0 eeoeeeoeoos e
Setting value: 0°C; programmable from -1999 to +9999 °C/°F kil I o '|°|.|° b B
1st main point function: control ; programmable also as alarm point (see alarm action) |®(®@|@/® @@ @ 'H‘I' eeeeeeese
1st main point action: inverse PID; programmable as inverse (heating) or [000000033333008008E0
direct (cooling), symmetrical or asymmetrical on/off,
PID single or double action with Auto-Tuning and Self-Tuning
1st main point output type: SPST-NO relay 250 Vac 5 A ole o|e 00 ele
transistor 12 Vdc 7 mA ole o0 ele oo
4-20 mA analogue o|®
0-10 V analogue ole
2nd auxiliary point function: alarm; programmable also as control point (see control action) |®[e|e/e@eeee® e e e oo e e e ee
2nd auxiliary point action: absolute maximum alarm; programmable as minimum, Q0000000 333300000000
maximum or window, absolute or relative setting,
with stand-by, delay and latch functions
2nd auxiliary point output type: SPST-NO relay 250 Vac 5 A olejoeeoooepe e eoeeeoeeoe
Overshoot control factor: 0.5; programmable from 0.00 to 2.00 (fuzzy control) ee0000 0 'I‘ eeeeeeeee e
Proportional band: 50°C; programmable from 0 to 9999 °C/°F eeoee000 'I‘ eee eeeeeoeeoe
Integral time: 200 sec.; programmable from 0 to 9999 sec. o/oejeloe® -b e@ele eoeeeeeoe
Derivative time: 50 sec.; programmable from Q to 9999 sec. eleelee o0 ‘H’k‘ eeeoeee e
Cycle time: 20 sec.; programmable from 0.1 to 130.0 sec. eejeeeee 'l' |'E' bl b b
Onloff hysteresis: 1°C: programmable from -1999 to 9999 °C/°F 00000800 333300080000
Set point timing: inactive; programmable from 0:00 to 99:59 hours:minutes hdhd b '|' ee 'P '|' Rl i e
Soft Start timing: inactive; programmable from 0:1 to 7:59 hours:minutes with N000000083333008880E0
Soft Start power adjustable from -100 to +100%
Serial communication interface: RS485 interface, MODBUS-RTU protocol, 1200-38400 baud o|e|o®
Loop break alarm: LBA software function for sensor break or short-circuit eeooopceeeeo0 oo oo
and load interruption detection, with intervention time setting
from 0 to 9999 sec. alarm output activation possibility
Heater break alarm: HBA hardware function with 25/0.05 A or 100/0.2 A Mhdhdid
current transformer input
Connection: terminal block with 2.5 mm? screw contacts b kb B
Electrical protection: class Il - front panel, installed according to instructions el b e b o 'P .H‘ eeeoe e oo
Mechanical protection: IP54 - front panel, installed according to instructions ®o[e/eeje/ojojoojoio/ee/0[o0)e[se
Housing material: UL 94 VO self-extinguishing plastic R b b e OP .H. eeee oo oo
Weight: 2259 00000000 333300000000
Operating temperature: 0...+50°C, with 30...95 rH% non condensing humidity oeeeleee ob .H. olele|o|oje|oe
Storage temperature: -10...+60°C o|o/o[o[s|e/o/ojoele[o[o/e[0/0[es|0|e
Reference standard: EN 61010-1 OODOOOOOHOHO o eoeoee oo
c € c@us LISTED DATASENSOR

Phone: 800.894.0412 - Fax: 888.723.4773 - Web: www.clrwtr.com - Email: info@clrwtr.com



3 - INFORMATION ON INSTALLATION AND USE

3.1 - PERMITTED USE

The instrument has been projected and

manufactured as a measuring and control device to

be used according to EN61010-1 for the altitudes
operation until 2000 ms.

The use of the instrument for applications not
expressly permitted by the above mentioned rule must adopt all the
necessary protective measures.

The instrument CANNOT be used in dangerous environments
{flammable or explosive) without adequate protection.

The installer must ensure that EMC rules are respected, also after
the instrument installation, if necessary using proper filters.
Whenever a failure or a malfunction of the device may cause
dangerous situations for persons, thing or animals, please remember
that the plant has to be equipped with additional devices which will
guarantee safety.

3.2 - MECHANICAL MOUNTING

The instrument, in 1/16 DIN housing 48 x 48 mm, is designed for
flush-in panel mounting.

Make a hole 45 x 45 mm and insert the instrument, fixing it with the
provided special bracket.

We recommend that the gasket is mounted in order to obtain the
front protection degree as declared. Avoid placing the instrument in
e=~rgnments with very high humidity levels or dirt that may create
% ‘znsation or introduction of conductive substances intc the
instrument.

Ensure adequate ventitation to the instrument and avoid installation
in containers that house devices which may overheat or which may
cause the instrument to function at a higher temperature than the
one permitted and declared.

Connect the instrument as far away as possible from sources of
alectromagnstic disturbances such as motors, power relays, relays,
solenoid valves, etc.

The instrument can ba retmoved from its housing from the front side :
it is recommended that the instrument be disconnected from the
power supply when it is necessary to carry out this operation.

3.3 - ELECTRICAL CONNECTION
Carry out the electrical wiring by connecting only one wire to each
terminal, according to the following diagram, checking that the power
supply is the same as that indicated on the instrument and that the
load current absorption is ne higher than the maximum electricity
current permitted.
As the instrument is buiit-in equipment with permanent connection
inside housing, it is not equipped with either switches or internal
d’ es ta protect against overload of current: the installation will
.de a two- -phase circuit-breaker, placed as near as possible to
the instrument, and located in a position that can easily bae reached
by the user and marked as insfrument disconnecting device which
interrupts the power supply to the equipment.
It is also recommended that all the electrical circuits connected to the
instrument must be protect properly, using devices {ex. fuses)
proportionate to the circulating currents.
It is strongly recommended that cables with proper insulation,
according to the working voltages and temperatures, be used.
Furthermore, the input cable of the probe has to be kept separate
from line voltage wiring. If the Input cable of the probe is screened, it
has to be connected to the ground with only one side.
We recommend that a check should be made that the parameters
are those desired and that the application functions correctly before
connecting the outputs to the actuators so as to avoid malfunctioning
that may cause irregularities in the plant that could cause damage to
people, things or animals.

DATASENSOR S.p.A. and its legal representatives- do not
assume any responsibility for any damage to people, things or
animals deriving from violation, wrong or improper use or in
any case not in compliance with the instrument's features.

DATASENSOR - TH-TD -

3.4 - ELECTRICAL WIRING DIAGRAM
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4 - FUNCTIONS

4.1 - MEASURING AND VISUALIZATION

All the parameters referring measurements are contained in the
group “InP”.

By using par. "HCFG", it is possible to select the Input signal type
which may come: from a thermocouple {tc), a thermo-resistance or a
thermistor (rtd}, from a transducer with normalised analogue signal in
curtent (1) or tenslon (UoLt) or also from a signal coming from the
communication serial line of the instrument {SEr).

Once the signal type has been selected, it is necessary to set the
type of input probe on par. “SEnS”, which can be :

- for thermocouples J (J}, K (CrAL), S {8), B (b), C {C), E (E), L (L},
N (n), R (r), T (t) or for infrared senscrs serie DATASENSOR IRS —
A range - with linearization J {Ir.J) or K (Ir.CA)

- for thermoresistances P{100 IEC {Pt1) or ithermistors PTC KTY81-
121 (Ptc) or NTC 103AT-2 (ntc)

- for normalised signals in current 0..20 mA (0.20) or 4..20 mA (4.20)
- for normalised signals in tension 0..50 mV (0.50), 0..60 mV {0.60}),
12..60 mV {12.60), 0.5V (0.5), 1.5V (1.5}, 0..10 V(0.10)or 2..10 V
(2.10).

We recommend that the instrument be switched on and off whenever
these parameters are moedified, in order to obtain a correct
measurement.

For the instruments with input for temperature probes {te, rid) it is
possible to select the unit of measurement (°C, °F) through par,
“Unit”, and the desired resolution (0=1°; 1=0,1°) through par. “dP”.

Instead, with regards to the instruments with normalised analogue
input signals, it is first necessary to program the desired resolution
on par. “dP” (0=1; 1=0,1; 2=0,01; 3=0,001) and then, on par.
"§8C", the value that the instrument must visualise at the beginning
of the scale {0/4 mA, 0/12 mV, 0/1 V o 0/2 V) and, on par. "FSC",
the value that the instrument must visualise at the end of the scale
(20 mA, 50 mV, 60 mV, 5V or 10 V).

In the case of infrared sensors (IRS-"A" range), by programming the
sensor as "Ir.J" or "Ir.CA", the par. "rEFL" is also present and it
allows the correclion of possible measuring errors caused by the
environment lighting and by the reflectivity of the material. This
parameter should be programmed with a high value if the material to
be measured is particularly bright / reflective and must be reduced if
the surface is particularly dark / not reflective, keeping in mind
however that for most materials, the recommended value is within
1.00 and 0.80.

The instrument allows for measuring calibration, which may be used
to recalibrate the instrument according to appiication nesds, by using
par. “OFSt” and “rot”.

Programming par. “rot"=1,000, in par. "OFSt" it is possible to set a
positive or negalive offset that is simply added to the value read by
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GEFRAN

Hauptanwendungen

+ Ofen

Anlagen for chemische und
pharmazeutische Indusirie
Verarbeitungsantagen fir
Nahrungsmittelindustrie
Sterilisatoren, Aufoklaven,
Trockner fir Keramik und
Elemente fiir den Bau

MERKMALE

Regler mit Miliroprozessor filr 3-Wege-
Ventile mit Stellanfrieh, Baugrife 48x96 /
96x96 (1/8 DIN / 1/4 DIN),

Ausfiithrung in SMT-Technologie bistet eine
komplefte Bediener-Schnitstelle, geschitzt
durch eine Frontfolie aus Lexan, die
frontseitip Schufzart IP65 gewéhrleistet;
bestehend aus einem Tastenfeld mif 4
Tasten, zweifacher griiner LED-Anzeige mil
Jje 4 Ziffern, 4 rofen Melde-LED's fir die
‘4 Relais/Logik- Ausgdnge und weiteren 3
LEDs mit programmierbarer Funkfionalitét
zum Anzeigen der verschiedenen
!Betn‘bbszusténde das Geréls.
!Balkénanzeige mit 10 roten LEDs; sie kann
‘analbgen Kontroflausgéngen, Eingéngen,
|Abzweigungen oder Ventilsteilungen
‘zugeordnet werden.

Der Haupteingang fir die zu regelnde
GroRe ist universell und biete! die
Mdoglichkeit unterschiediiche Arten von
Signalen anzuschlieBen:

Thermoselemente, Widerstandsthermomefer,
Thermistoren, lineare Eingénge und
Potentiometer, alle mit kundenspezifischer
Linearisierungs-

Moglichkeit.

Die Auswahl der Eingangs-Typologie erfoigt
allein ber das Tastenfeld und bandtigt
keine externen Shunfs zur Anpassung.

Es kann eine Korrektur des Eingangssignhals
durch eine durch zwei Punkie definierfe
lineare Funktion aktiviert werden.

Es liegt ein zweiter analoger, isolierfer
Hiffseingang vor, dessen Funklionalitat
weilgehend konfigurierbar ist, fiir lineare
Signale oder Potenfiometersingang fiir die
Ventilsteflung.

Mit den zwei verfiigbaren, isolierten
Digitaleingéngen ist es mdglich, einen der 4
voreingestellfen Solivrerte zu wéhien, oder
dem infernen Timer die Befehle Start, Stop
und Reset zu erteilen, den Betrieh
Auto/Man, Loc/Rem zu wéhien, oder den
Alarmspeicher zurlickzustellen, oder die
Hold-Funktion zu aktivieren.

Das Gerat verfiigt (ber bis zu 4 Relals- (5A,
250V) oder Logikausgénge (12Vdc, 20mA),
von denen 2 fiir die Funkéicnen Ventil
offnen/schifefien bestimmt sind, und bis zu
2 isolierte Analogausgénge als Spannungs-
oder Stromsignal,

Die Funktionen jedes Ausgangs sind tber
das Tastenfeld konfigurierbar.

Neben den Regelungs- und
Alarmausgéngen sind Ausgénge maglich,
die vom Timer gesteuerf sind oder den
Zustand der Digitaleingénge wiederholen,
oder zur Weiterleitung der ProzeRgréien;
Soliwert, Abweichung, Alarm-Schwellwerlte
und aus serieller Leitung (ibernommens
Werte.

Ein weiterer isolierter Ausgang mit 10 oder
24Vde, 30mA max., ist zur Speisung
externer Aufnehmer oder Potentiometer
verfiighar,

Die serielfe Schnittsfelle RS485 (RS232C
kompatibel) erlaubt das Lesen und Andern

PUNKT-SCHRITTREGLER . -

Wichtigste Kenndaten

« Universaleingang Gber Tastenfeld
konfigurierbar

« Genauigkeit besser als 0,2% v.M. bei
Nennbedingungen

+ 2facher Regelausgang mit Relais,
Logik und Funklion Venti
offnen/schifelien

+ 3 Alarme mit vollstandiq konfigurierbarer
Funktion

« 2 Analogatusgénge zur Weiterleitung

+ 2 Digitaleingdnge mit konfigurierbarer
Funktion

+ Hilfseingang filr Potentiometer, Funktion
Riickmeldung der Ventilstellung

« Alarm Lastunterbrechung oder
Fithlerschiul

+ Selbstoptimierung/Autoopfimierung,
Softstart, Soliwert intetn/extern,
stoftfreie Auto/Man Funktion

» Multisef-Funktion, Sei-Rampe, Timer

« Optoisolierte serielle 4-Leiter
Schnittstelle, konfigurierbar. Protokoll:
GEFRAN CENCAL oder MODBUS

Jeden beliebigen Parameters und die
Online-Steuerung des Instruments
(manueile/avtomnatische Umschaliung,
lokaler oder Fernbelrieb, Kontrolle des
internen Timers, direkte Kontrolle der
Ausgéings).

Verfiighare Protokolle:

MODBUS RTU und CENCAL (Gefran).
Es flegen spezifische Parameler filr die
Ventilsteuerung vor, wie die Dauer des
Betitigerwegs, die Mindestdater des
impulses, der Schweifwert des Impuls-
Eingriffs, die Totzone; auflerdem isf die
Betriehsart wihibar, mit oder ohne
Potentiomeler und mit PID- oder PD-
Algorithmus.

Die gesamie Programmier-Prozedur des
Gerdts wird erleichtert durch das
Zusammenfassen der Parameter in
Funktionsbhitcken (CFG fiir die
Regelungsparameter, Inp fir die Eingénge,
Qut fir die Ausgénge, usw.) und die
Mdéglichkelt, ein vereinfachtes Menii zur
Eingabe der meistverwendeten
Parameter zu wéhlen.

Auerdem kann das Gerél die
anzuzeigenden Parameter entsprechend
seiner Hardwarekonfiguration wahlen, so
dafd die unbeleiligfen Parameter
automatisch verdeckt werden.

Zur weiteren Vereinfachung der Konfiguration
gibt es elnen Programmiersalz filr PC,
bestehend aus einer Downicadleffung und
einem gefilhrien Programm fiir Windows-
Umgebuing (kode WINSTRUM).
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GEFRAN

Hauptanwendungen

» Ofan

+ Anlagen fiir chemische und
pharmazeutische Industrie
Verarbeifungsanfagen filr
Nahrungsmittelindustrie
Sterilisatoren, Aufoklaven,
Trockner fir Keramik und
Elemente fiir den Bau

MERKMALE

Regler mit Mikroprozessor ftir 3-Wege-
Ventile mit Steilantrieb, Baugrof3e 48x96 /
96x96 (118 DIN [ 114 DIN).

Ausfibrung in SMT-Technclogie biefet eing
kompiette Bediener-Schnitfstelie, geschiilzt
diirch eing Frontfolie aus Lexan, die
frontseitlg Schutzart (P66 gewdhrleistel;
bestehend aus einem Tastenfeld mit 4
Tasten, zweifacher giliner LED-Anzaige mit
jo 4 Ziffern, 4 roten Mside-LED's fiir die
4 RelaisiLogii- Ausgénge und weitsren 3
LEDs mit programmierbarer Funitionalitét
zum Anzeigen der verschiedsnen
Betriebszustinde des Geréts.
Balkenanzeige mit 10 roten LEDs; sie kann
analogen Kontrollausgéngen, Eingéngen,
Abzweigungen oder Ventilstelfungen
zugeordnet werden.

Der Haupteingang flr die zu regeinde
Griide ist universell und bietet die
Mdglichkeit,unterschisdiiche Arten von
Sigrialen anzuschiiellen;

Thermoslemente, Widerstandsthermorneter,
Thermistoren, lineare Eingdnge und
Potentiometer, alle mif kundenspezifischer
Linearisierungs-

Mdglichkeit,

Die Auswahl der Eingangs-Typologie erfoigt
allein tber das Tastenfeld und bendtigt
keine externsn Shunts zur Ahpassung.

Es kann eine Korroktur des Eingangssighals
durch eine durch zwei Punkite definierte
lineare Funktion akfiviert werden.

Es liegt ein zweiter analoger, isolierter
Hilfseingang vor, dessen Funktionalitét
weltgehend konfigurlerbar ist, flir linsare
Signale oder Pofentlometersingang fir die
Venfilsteffung.

Mit den zwei verfiigbaren, isolferten
Digitaleingé@ngen ist es mdgiich, einen der 4
voreingestelffen Soilwerfe zu wéhlen, oder
dem internen Tinier die Befehie Start, Stop
und Reset zu erteilen, den Betrieb
AuiofMan, Loc/Rem zu wiéhien, oder den
Alarmspeicher zurlicizystellen, oder die
Hold-Funktion zu akilviersn,

Das Gerdt verfigl (ber bis zu 4 Relals- (5A,
250V) oder Logikausgdnge (12Vdc, 20mA),
von denen 2 fiir die Funitionen Venti
&iffnen/schiieflen bestimmi sind, und bis zu
2 isolierfe Anaiogausgénge als Spannungs-
over Sfromsignasl.

Die Funktionen jedes Ausgangs sind liber
das Tastenfeld konfigurierbar.

Neben den Regelungs- und .
Alarmausgéingen sind Ausgénge mdgiich,
die vom Timer gestsueri sind oder den
Zustand der Digitaleingdnge wiederholen,

-oder zur Weflterleitung der Prozelgréen;

Sollwert, Abwsaichung, Alarm-Schwellwerle
und aus seriellsr Leitung fibernommene
Werie,

Ein weiterer isofierter Ausgang mit 10 oder
24Vde, 30mA max., ist zur Spelsung
externer Aufnehmer oder Polentiomsigr
verfligbar,

Die serielte Schnittsielle RS485 (RS232C
kompatibel) erlaubt das Lesen und Andem

Wichtigste Kenndaten

» Universaloingang Gber Tastenfeld
konfigurierbar

+ Genaulgkeit besser als 0,2% v.M. bef
Nennbedingungen

-« 2facher Regelausgang mif Relals,

Logik und Funkilon Ventil
&ffnen/schlielen
« 3 Alarme mif vollsténdig konfigurierbarer
Funktion
2 Analogausgénge zur Weiterleitung
2 Digitaleingénge mit konfigurierbarer
Funktion
Hilfssingang fiir Potentiometer, Funktioh
Rilckmeldung der Venlilstellung
+ Afarm Lastunterbrechtng oder
Fithierschiuf
SelbstoptimlerunglAutooptimlerung,
Softstart, Sollwett internfextern,
stolfreie Auto/Man Funktion
Multiset-Funktion, Seft-Rampe, Timer
Opfolsolieite serielle 4-Leiter
Schnittstelle, konfigurierbar. Protokolf:
GEFRAN CENCAL oder MODBUS

-

-

-

feden beliebigen Paramsters und die
Onfine-Steuerung des Insirtments
(manueilsfaufomatische Umschaltung,
lokaler oder Fernbetrieh, Kontrolle des
Internen Timers, direkte Kontrolle der
Ausgénge).

Verflighare Profokoile:

MODBUS RTU und CENCAL (Gefran).
Es liegen spezifische Parameter fiir die
Venidiisteuerung vor, wie die Dauer dos
Betdtigerwegs, die Mindesldaver des
impuises, der Schweliwert des Impuls-
Eingriffs, die Totzone; aulerdem ist die
Betriebsart wahibar, mit oder ohne
Potentiometer und mit PID- ader PD-
Algorithmus.

Die gesamte Programmier-Prozedur des
Geréts wird efisichtert durch das
Zusammenfassen der Paramater in
FunktionsbiGcken (CFG fiir die
Regelungsparameter, Inp fiir die Eingdnge,
Out fir die Ausgéinge, usw.) und die
Mdglichket, ein vereinfachtes Men(i zur
Eingebe der meisiverwendeten
FParameter zu wéhlen.

Avlerdem kann das Gerét die
anzuzesigenden Parameter entsprechend
sefner Hardwarekonfiguration wéhien, so
dal} die unbeteiliglen Parameler
aufomatisch verdeckt werden.

Zur weiteren Versinfachuing der Konfiguration
qibl 85 einen Programimiersaiz fir PC,
besiehend aus einer Downloadleftung und
einem gefiihrten Programm flir Windows-
Umgebung (kods WINSTRUM).
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TECHNISCHE DATEN

EINGANGE _

Genauigkeit 0,2% w.E. £1Digit.

Abtastzeit 120ms,

Position des Dezimalpunkts lir linears
Eingangssignats frei wahlbar. Bai
Eingangsslgnalen von TC, RTD und PTC nur
cine Dezimalstells im maximalen
Anzeigebereich (-199,9...992,9}.

TC - Thermoefement

J (Fe-CuNi) 0...1000°C / 32...1832°F

K vicr-Np 0...1300°C 1 32,..2372°F

R (Pti3RA-PY) 0...1750°C / 32...3182°F

S (PtioRh-PY 0...1750°C [ 32...3182°F

T (Cu-CuNly ~200.,.400°C / -328...752°F

B (P130Rh-PteRN) 44...1800°C [ 111...3272°F
E (NiG-CuNiy -100...750°C / -148...1382°F
N (Nicrs-nig) 0...1300°C { 32...2372°F
(NE-NI18Mo) 0...1100°G / 32...2012°F
L-GOST (Nicr-cuni 0...600°C / 32...1112°F
Custom -1899,,.8999

RTD 3-Lelter

. Pt100 -200.,.850°C [ -328...1582°F

i JPH100 (Uis ¢ 1609/81) -200...600°C /
-328...1112°F

Custom -1994.,.9999

PTC (alternativ zu RTD)
-565...120°C / -87...248°F
Custom -1998...9999

DG - Lineare Eingénge

0...50mV, 10...50mVY, 0...20mA, 4...20mA
0..10V, 210V

Kundenspezifische Linearisierung
sinstellbar Gber 32 Teilstlicken

Hilfseingang

Isolation 1500V

Fir externen Sollwert:

(0...10V, 2,10V, Ri=1MQ)

(0...20mA, 4...20mA, Ri=58)

Fir Potentiometereingang Riickmeldung
Ventilstellung > 5000

Digitaleingdnge
Isolation 1500V

NPN 24V/4,5mA (PNP 24V/3,6mA)
Konfigurierbare Funktion: Man/Auto,
Loc/Rem, Alarm-Reset, Hold, Timer-
Einstellung, Sollwert-Auswahl.

AUSGANGE

Kénnen frei zugecrdnet werdsn den
Regelungs-Funktionen Ventil
Sffnen/schlieflen, sinzelnen Alarmen,
"ODER"- und "UND"- Verknipft,
Wiederholung der Digitateingénge.

Relais
Mit Kontakten: 5A/250V, cose=1
{in Kurzform mit R angageben)

Logik
11Vdc, Rout=2200.={20mA, max.BV}
(in Kurzform mit D angegeben)

Weiterleitung

Isclation 1500V

- 2 konfigurierbare Analogausgange zur
Weiterleitung, (ProzefligréBe, Sollwert,
Hilfseingang, Alarm-Schwellwerte,
Ventilstellung, Steuerungsausgang
Heizung/Kdhlung).

- Skalenbereich (iber Tastenfeld einstellbar.
- Kenfigurierbare Ausgénge 0...10Vde;
0/4...20mA

- Auitisung 4000 Punkte,

SERIELLE SCHNITTSTELLE

Optoisoliert 4-Leiter,

Konfigurierbare Schnittstelle passive
Stromschleife (1206 baud), RS232 und
RS422/485 {1200, 2400, 4800, 8600,19200
Baud). Protokoll GEFRAN CENCAL oder
MODBUS

STROMVERSORGUNG

Standard; 100...240Vac/dc = 10%

Auf Anfrage: 20...27Vag/de + 10%
50/60Hz; 12VA max,

Schutz durch interne Sicherung, die nicht
vom Benutzer austauschbar ist.

STROMVERSORGUNG MESSAUFNEHWER
Isolation 1500V
10/24Vdc max. 30mA mit Schutz gegen

Kurzschluf

UMGEBUNGSBEDINGUNGEN
Betriebstemperatur: 0...50°C
Lagertemperatur: -20...70°C

Feuchte: 20...85%rF nicht kondensierend

REGELUNG

P, PD, FID mit Steuarung Stellantriebs-

Ventile (mit oder ohne Rickfithrung vom

Petentiometer) sowohl beil Helzung als auch

bei Kiihlung, mit Uber Tastenfald

einzugebenden Parametern.

+ Proportionalbereich 0,0.,.928,8% v.E,

* Integralzeit 0,C..,99,99 min

+ Differentialzeit 0,0..,89,89 min

+ Stellgrad 0,0...100,0%

+ Manueller Reset -989...999 Digit

+ Reset-Leistung -100,0...100,0%

» Zeil des Betatigerwegs 0...2000sec

» Mindest-Impulsdauer / Zeit des
Betatigerwegs 0,0...25,0%

* Schwellwert des Impuls-Eingriffs in
Prazent der Ventiloffnungszeit
0,0...100,0%

» Totzone ginsteltbar in Prozent vom
Skalenbereich, symmetrisch zum
Sollwert: 0,0.,.25,0% v.E.

ALARME

= 3 Alarm-Schweliwerts einsteilbar als
Absolut-, Relativwert, Relativwert
symmefrisch zum Sollwert mit direkter
ader umgekehrter Funktion.

= Alarm-Schwellwerte mit sinstellbaren
Grenzen auf der gesamten ausgewahiten
Skala.

- Alarm mit Funktion HB zur Meldung einer
unterbrachenen Last,

- Alarm LBA fur die Konirolle der Regelung.
- Eingriffs-Hysterese flr jeden Alarm
einstellbar.

- Alarme bezogen auf Haupteingang,
Hilfselngang oder Sollwert.

GEWICHT

400g (1600V);

600g (1800V)

in Komplettausflhrung

A - Anzelge der Prozelgrifie PV,

[Ziffernhéhe 10mm (1600V), 20mm (1800V) griine LED
B - Anzeige des Sollwerts der Regelung SV,
Ziffernhéhe 10mm (1600V), 13mm (1800V} grine LED

C - Funkfionstaste

D - Taste "Ab”

E - Taste "Auf"

F - Auswahl Auto/Man Regelung
G - Rote LED-Funktionsanzeigen

H - Zustandsanzeige der Ausgénge, rote LEDs

Frontplatte in Schutzart IP65
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TC  PHO0D PTC
| 3-Leiter PHOD 2-Laitar ldc (20mA}

LININP  LIN INF

Vdc




BESTELLANGABEN

C IR e e
1600V P 1600V ) 0 |20..27Vecidc |
R 7T fon..240va0kdo
U AUSGANGE 1,534 (RID). T - + BERIELCE SCHNITTSTELLE

0 Kelner

. Outt (D) + Oul2 (R} + Outs (R) DRRO ein
: 2 | RS435/RS 232

- Qutt (D) + Out2 {R} + Outd (R) + Culd (R) | DRRR
- 0utt (D) + Out2 {R} + Out3 (R) + Outd (D) | DRRD

_Qutt (R) + Oul2 (R} + QuBS {R) RRRO [ SO S

Outt (R) + Ou2 R) + Oute (R) + Ould (R)  RRRR 2| Kelner

QU1 (R) + Qut2 {R) + Cutd (R) + Ould (D) : RRRD 01 | IN1, IN2Z NPN/PNP

03 Sensorspelsung 10V24V
g e 04 IN1, IN2 NPN/PNP + Bensorspeisung 10V/24Y
-AUSGANG'5, 6
- — 08 | IN SPR (0...1V) + Sensorspelsung 10V/24Y
Komor % IN SPR (0...10V) / Potentiomstar #
'ctentiometer
' OUT 5 wi) 0..10v 07 + Bensorspaising 10V/24Y

iy

(OUT 5 (W) 0M...20mA 68 | IN SPR (0/4...20mA) + Sensorspeisung 10V/Z4V

T OUT 5 (W) 0.10V N TA (BOmAES) + S isung 10V/24V
oUT 8 (2} 0. 10V [13¢] | (60mA&g) ehsorspaisung
IN1, IN2 NPN/PNP

83.? : Ewg Sk 20mA v 10 1)\ SPR (0...1v) + Sensorspeisung 10v/24y
2 IN1, N2 NPN/PNP

OUT & {(W1) 0/4.,.20mA i 14 IN SPR (0...10V} / Potentiometer #
FOUT 6 (W2) 0/4..20mA + Sensorspeisung 10V/24v

IN1, N2 NPN/PNP

12| |\ SPR {0/4...20mA) + Senscrspsisung 10V/24Y
13 INT, IN2 NPN/PNP
IN TA (50mAac) + Sensorspeisung 10V/24V
# Der Potentiometer-Elngang setzt 10V Sensarspelsung voraus, 33 [INSPR{0..1V)

34 [ INSPR (0...10V) / Potentiometer #
35 | IN SPR {0/4,..20mA)
36 IN TA (50mAac)

Bei Verwendung eines PTG-Elements als Temperaturfiihler, dies bei der
Besteliung mit angeben!

Fir Informaticnen zur Verfligharkeit der Kombinationen bitte GEFRAN kontaktieren.

GEFRAN spa behilt sich das Recht vor, Jederzeit und ohne Vorank(indigung Andenngen vorzunehmen

I Conformity C/UL/US File no, E216851

LG WS

‘sp Cenformity C/CSA/US Certificato n. 188658 - 1076784
G ug

* Das Geriit erfiillt die Richtlinien der Européischen Union BY/338/EWG und 73/23/EWG mit Bezug auf die elnschligigen Normen:
- EN 61000-6-2 (Stérfestigheit in industrieller Umgebung) EN 61000-6-3 (Stérausstrahlung in Wohnumgebung) - EN 61010-1 (Sicherheit

O:C-TICK

G E F GEFRAN spa via Seblna, 74 - 25050 Provaglio d'lseo (BS)
RAN Tel, 03098881 - fax 0309830063 - Internst: hitp:/fwww.gefran.com cod. 180011800V - 06/04
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I/P Umformer IPC4

1. Funktionswelse

Der /P Umformer IPC4 wandelt ein elektriaches
Signal (Volt oder mA) In sin pneumatisches
Einheltssigal um.

Das pneumatische Ausgangssignal ist proportional zu
dem eingehenden Strom-/Spannungssignal,

Funktionsbereiche

Eingangssignal Ausgangssignai

1. TypA

4 - 20 mA 3~ 15 psi

drosselbar 20 — 100 kPa drosseibar
0-20mA 2— 18 psl

2. TypB

1- 5V 315 psi

1-10V drosselbar 20 — 100 kPa drosselbar
010V 2 — 18 psi

3. TypC

4 20 mA 6 - 30 psi

drosselbar 40 ~ 200 kPa drosselbar
0—-20mA 4 — 33 psi

Die Funktion des IPC4 kann von direkt auf invers
umgestellt werden. Nicht fedoch bel der Exx-
geschittzten Ausfihrung IPC4-EX.

2. Technische Daten

Eingangswiderstand: Version Aund Cs 2200

Einbaulage: Vartlkal mit den An-
schillssen nach unten
~ Explosionsschutz: Typ [PC4-EX gem.

EEx la IIC T8, T5, T4
— CESI geprit

3. Allgemeine Sicherheitshinweise

Hier saliten vordringlich folgende Punkk beschtet

warden:

1. Zugang
Es Ist darauf zu achten, dalt Sie sichsren Zugang
zu dem Gerét haben. Evil, Lelter ader Plaitform
benutzen.

2, Beleuchtung
Bai Wartungsarbaiten am Gerét und vor allem baei
Arbeiten an elekirlschen Bauiellen, mull eine
zweckméiitige Beleuchtung gewdhrislsfet sein.

3, Gefihrliche Flissigkeiten cder Gase In der
Rohrialtung
Es Ist Immer darauf zu achien, welches Medium in
den betroffenen Rohrisitungen transportiert wird
hzw., fransportiert  wurde.  Vorsicht  bei
stitflammbaren, gesundheltsgefahrdenden oder
stark temperaturbelasteten Medien.

4, Beachten dar Umgebungsagegaebenheiten
Bitte beachten: Exploslonsgaféhrdete Beralche,
gefahriiche Gase, sehr hohe oder ftiefe
Temperaturen, heile Oberflachen, Brandgefahr,
z.B. hei Schweiarbeiten, hoche Larmemissionen,
oder auch bewegliche Maschinentelle.

5. Beachten des Gesamtsystems
Vor der Aufnahme jeglicher Arbelten st
sicherzustelien, dal durch Eingiiffe in das System
keinerlsi Schéden an Mensch undfoder Anlage
auftreten konnen. Bei druckbehafteten Systeren
st auf elne Kontrolllerte und gefahriose
Entspannung des Systems zu achten. Bel
Arbeiten an hellen Bautellen, Ist auf elne
entsprechenda Abkilhlzeit zu achten,

6. Werkzeuge und Ersatzteile
Vor Arbeltsbeginn Ist darauf zu achten, da
geelgnetes Werkzeug und Origlnal Spirax Sarco
Ersatztells zur Verfligung stehen.

7. Schutzkleldung
Alla  Arbelten  miilen mit  geelgneter
Schutzbeklgidung (z.B. fir Schutz vor Hitze/Kélte,
Chemikalien, Lérm, fallende Gegenstinde usw.)
vargenommen werden,

8. DurchfGhrung der Arheiten
Die auszufibrenden Arbeiten mﬂfsen von
enisprechend ausgebildeten und geelgnetem
Fachpersonal ausgefihrt werden,

. 9, Elektrische Arbeitan

Auch hier ist sicherzustellen, daf ausgebildetes
Fachpersonal, welches mit den auszufithrenden
Arbelten vertraut ist, diese Arbeiten ausfihrt.

Vearsion B s13000
Genauigkeit; 1 % des Melbbereiches
Empfindlichkeit: 0,2 % des Mefbereiches
Wiederholbarkelt: 0,5 % des Meftbereiches
Linearitét; 0,5 % des Mefiberelches
Funktionsmodus; direkt oder invers, nicht
dnderbar bei der Version
[PC4-EX
Luftversorgung: Druckluft mit 1,4 — 2,5 bar
{140-260 kPa)}, &l-, wasser-,
und staubfrei nach DIN / IEC
770
Empfohlen:
1,4 bar fir Version A und B
2.5 bar fir Versmn C
Luftverbrauch: ca. 0,25 Nm®h
Pneumatische
Anschitsse: 1/8 NPT Innengewinde
Elektrischer Anschiuft; PGY Verschraubung ftir 0,8
bis 2,0mm?
Zulssslge Umgebung-
- stemperaturen: max. Arbeitstemp, 65°C
min, Arbgitstemp. ~15°C
{Gewlchi: ca, 0,7 kg
Werkstoff: Gehéusa Aluminium
Deckef ABS
Schutzart: P 54
sP"%arcu

I/P Umformer 1PC4

IMI IPC4 D 09/00
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10. Funktionstest
Nach  Beendigung  der
" Wartungsarbeiten st ein Funktionstest
durchzufthren. Vor allem sind mégiiche Alarme
und/oder Sicherheitseinrichungen auf Funktion zu
prifen. ‘
11. Abschlul der Arbeiten
Nach AbschiulR der Arbeiten, sind Oberzahlige
Materiatien nach Maglichkelt wlederzuverwenden,
sowie verbrauchte und defekte Bautelle, umwelt-

und sachgerecht zu anisorgen.

Hinwels: Von Spirax Sarco gelleferte Geriite sind
als sogenannts Komponenten klassifiziert und
sind deshalb nicht grundsétziich wvon der
Maschinenrichtlinie 89/392/EEC betroffen.

4, Einbauhinweise
Der IPC4 Umformer sollte so installiert werden, dafl
keinerlel Vibrationen, korrosive Dé#mpfe oder

”

I';hﬂ

i

. MONTAGRIO A PARETE o 8U|
_:SUPPORTO TUBOLARE _ |
WALL OR PIPE SUPPORT MOUNTING f‘

it ' |

MONTAGGIO A QUADRO {au gulda DIN)
BOARD MOUNTING {on Din tmak)

DIMENSIONI D! INGOMBRO E CONNESSION) -
 OVERALL DIMENSIONS AND CONNECTIONS .

Einbau~ oder

hi

Luftfeuchtigkeit die Batriebseigenschaften
beeinflussen konnen. Die Arbeitstemperatur solite
zwischen 15°C und 65 °C liegen. Die vorgesehens
Einbauform Ist mit den Anschillssen nach unten,
Horlzomteler Einbau ist maglich, dann jedoch mul bel

der Inbatriebnahme der Nulipunkt neu justiert werden.

Die Montage erfolgt Ober 2 angebaute 35mm
Anbauschlenen nach DIN EN 50022,

Befastigungsschienen  flir  Wand-  hzw. 'Rohr-
lsitungsmaontage sind als Optlon erhéitlich.

Eloktrischer  AnschluR  (ber ene PGS
Verschraubung fir 0,6 — 2,0 mm% Pneumatische
AnschliiBe iiber 1/8" NPT Innengewinde,
Eingangsdruck: 1,4 bar ftir dle Typen-A und B, Fadr
den Typ C ist eln Eingangsdruck von 2,6 bar
erfordetiich.

LTI 1] 1
i n
U A 1 A .
™ 57

B 10, 55“

3 ——

1

I

|

{

B |

t
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X e
148" 4P, ™, PGD
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IN - Aria di Allnentazione {20+ 35 pai - 1,4 52,5 fnr)
QUT - Sagnale di Uagila

777

1 « Soapico aria 8 « Morsoto 18 » Boblne
2 - Mokia otturatore 9 - Glroudto eleitrorioo 1@ - Sistamz a hebina mebile
4 - Olluradore 10 - Potanxdamanto di “EPAN' 17« Mn?:ata rmansnio
4 - Gruppo wenbrana 11 « Mussa 18 « Slsterna ) aquillbrio elastise |
§- Mur’; @ Inlzlo pampo 1; - :‘l;‘a[ rzzeramanto 19 - Flapper 1
6 ~ Kpallo 13 - Moifa
7. oﬁ"'imc calibrato 14 « Wolta azzeramenio |
W - Al supply (20 - 35 psi; 1.4 < 2.8 bar) |
OUT - il algnal
~ Alr ouilsl 8 ~ Teminal 18- Coll
:’l-ggm.wpm- . ool ré - Moving ol unit
3 « Shutley {0 - ‘SPAN' enfianeing 17 -« Pormanant rtaghiel
4~ m?n unit 1 18 - Blaslic equilibdam unit
& « Bt of range spring 12 « Zovaing svcrew 19 - Flapper
8 ~ Noxxio . 13- Spdig
7 « Catifbvated crifics 14 - Zaring spiing

Dia Qualitst des Ausgangssignales des IPC4 héngt
sehr stark von von der Luftqualitét ab, mit welcher der
IPC4 betrisben wird, Der Einsatz eines Lufifilters wie
z.B. im Druckiufiregler FR 20 varhanden, wird deshalb
dringend empfohlen. Ein max. Versorgungsdruck von
5 bar darf nicht tiberschritten werden. Rostprobleme in
der Versorgungsiuft kbnnen durch Einsatz von Kupfer-
odér Kunststoffleltungen 6 x 4 vermieden werdan,

Nach Abschiull der Montagearheiten sind alla
Anschliisse und die Rohrfeltung auf Dichtlgkeit zu
iiberprifen, Um eina elnwandfrele Funktion das
Druckhuftreglers  zu  gewshrlaisten, sollte  der
Elngangsdruck nicht weniger als 3 bar betragen. Der
Einsatz von 1 Druckregler (FR20) ja |PC4 wird
empfohlen, Lafit sich das nicht realisieren, ist jedoch
darauf zu achten, dass nur max., 3 Stk, IPC4 mit
elnem  Luftdruckregler FR20 betrleben  werden

kbnnen.

8. Inhetriebnahme

Der IPC4 Umformer wird nhach  strengen
Qualititskontrollen  in unserem  Werk  mit
vorelngestellten  Werten  ausgeliefert.  Unter

Umstdnden kann es jedoch notwendlg ssin, dis
voreingestelit Kalibrlsrung hinsichtlich des Nulipunktes
(Zero) undfoder des Elnstellberelches (Span) zu
verdndern. Hierzu wird des Frontgehsiuse gedffnet
und ein Versorgungsdruck von 1,4 ~ 2,6 bar angelegt.
Dies sollte gem. den Angaben auf dem Typenschild
grfolgen, 20 psi (1,4 bar) fr die Type A und B,
Ausgangssignal 3 - 15 psl (0,2 - 1,0 bar) sowle 35 psl
(2,5 bar) fiir Typ C, Ausgangssignal 6 — 30 psl (0,4 —
2,0 bar).

+Zero® Nullpunktkalthrierung

Higrzu it mit einem geelgneten Manometer
sicherzustellen, daft der Ausgangsdruck gsm.
Elnstellung richtlg Ist. Der Ausgangsdruck kann jetzt
mittels einem Schraubenzieher (5 mm) Gber die
Nuilpunkischraube (Zero) - verandert werden. Durch
drehen der Schraube in Uhrzeigerrichtung wird der
Ausgangsdruck erhtht , wahrend durch drehen der
Schraubse entgegen der Uhrzelgerrichiung der
Ausgangsdruek sinkt.

»3pan“ Einstellen des Bereiches

Digse Einsiellung kann erst nach
Nullpunkikalibrierung erfoigen.

Zundchst ist der max. zullissige Strom anzuiegen,
bitte beachten Sie hierzu die technischen Daten auf
dem Typenschild.

Jetzt kann Oberprift werden, ob das Ausgangssignal
richtlg ist. Wenn notwendig kann mitels dem
Potentiometer (Span) nachiustlert werden, bis der
gewlnschte Wert erreicht Ist. Dann nochmals dle
Nullpunkiverstellung  (Zero) und die Beralchs-
sinstellung Gberpritfen und nachjustieren bis der Start-
und der Endwait des gewlnschien Druckiuftbersiches
errelcht sind.

arfolgter

Verstellen des Funktionsmodus

Der IPC4 kann in von direkt auf Invers umkalibriert
warden, Dies geht jedoch nicht bel der exgeschlitzten
Ausfilhrung IPC4-EX. Hier ist bel Besteliung genau zu
spazifizieren, direkt oder invers.

SFE"%arGO
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Der- Standard IPC 4 kane Invertiert (Weachsel von
direkt auf Invers) Indem man die Anschifisse + und ~
vertauscht,

Higrzu wird elne Spannung Im unteren Waertebereich
von zB. 4 mA angalegt und der Nufipunktverstelier
(Zero) verdreht, ble der gewilnacht Ausgangswart von
z.B. 18 psl errelchi 1st,

Wird elne Spannung It obersn Werfaberelch angelegt
{z.B. 20 mA) Ist die Einstellung des Berelches (Span)
zU drehen, bis der gewlinschie Ausgangswart {z.B. 2
pei} erreicht iat,

8. Wartung

Der IPC4 st under derr gem, Ahsatz 2 Technischen
Daten vorgegebenen Betrebsumstfinden wartungs-
fraf. Wichtig ist eine ragelmifBige, tdgliche Erdlesrung
des vorgeschalteten Luftiliters um Wasser, Ol oder
andere  Vetunrelnigungen aus dem  System
auszyschelden, Wenn das Ausgengasignal zu tief
odar nicht vorhanden iat, dann let e8 notwendig die
kalihrlerte DOse  zU  reinigen, Hierzy sind  die
Schrauben D.7 zu ldsen und die Frontplatte st
sbxunehmen. Dann dle Schraube .7 Wsan und den
Verschiud F.7 &ffnen.

Nun die Diise mit der belgelegten Relnigungsnadel
subarn, Die O-Rings dirfen nicht gelockert werden,
Nach arfolgter Reinigung In umgekehiter Relhenfolge
dia wieder xusammenbauen, Auf rchtige Position der
O-Ringe ist zu achien, _

Elekirisches Eingangssignal Preumatisches Ausgangssigual
v ma kPa psi
1 0 4 4 12 20 3
14 2 3,6 4.8 12,8 28 4,2
1,8 4 72 5,6 13,6 36 54
22 & 8.8 6,4 14,4 A4 6,6
2,6 8 104 7,2 15,2 52 78
3 10 12 ] 16 60 9
34 12 13,6 B8 16,8 68 10,2 |
38 14 15,2 9,6 17,6 76 11,4
4,2 16 i6,8 10,4 18,4 84 12,6
4,6 18 18,4 11,2 19,2 92 13,8
5 . 20 20 12 20 100 15
R P VP Uraformer TPCH X IPC4 D 09/60
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7. Fehlarsuche

Rei Probleman soliten zunéchst die elektrischen und

pheumatischen  Anschilisse  Oberprift  werden.

Fehlerhafte slekirlache Kabel- oder pneumatische

~ Schlauchvarbindungen, verschmutzis oder defakia
Leltungen und auch falsche Zuluftdrdcke sind oft dle

Fahlerursache,

Problom 1:
Ausgangssignal zu klein / nicht vorhanden

Maglichs Ursache:

1, Kelna oder gestlirie Luitversorgung.
2, Defakter / verschmutzter Druckiufifilier
3. Ventllantrisbsmembrane defelkt

4, Dige varstopft / verschmuizt

Lbsung:
1. Luftversargung mit 1,4 oder 2,5 bar sicherstellen

2. Druckiuftfilier refnigen ‘

3. Membrane (barprifen und wenn nitig ersstzien

4, Relnigung der Dilse gem.  Anleltung
(Wartungshinwslse)

Problem 2!
Ausgangssignal vorhanden, #ndert sich Jedoch nicht

Irn Verh#inis zurs Eingangssignal

Migliche Ursache:

1. Amplifier / Wandler defekt
2. Elektrische Problems

3. Meachanik verklammt

Losung:

1, Gordt mul ausgatauscht werden

2. Prifon, ob zwischen + und ~ ain Widaratand von
¢ca. 240 0 (Typ A) und ca. 1300 Q (Typ B ).

3. Vorsichtig die Machanlk lsen und die Spule mit
den 2 Schrauben (iber dem Magneten fbderen,

L+
Mm}éamu 12 Umformer IPC4
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