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INTRODUCTION

La présente notice contient des instructions détaillées relatives a l'installation, & I'emploi et a la
maintenance de la radiocommande appartenant a la famille M550. Pour qu'elle soit la plus
performante possible et qu'elle fonctionne en toute sécurité, tous les opérateurs devront lire
attentivement et suivre scrupuleusement ces instructions.

Toutes les opérations concernant linstallation, I'emploi et la maintenance doivent étre effectuées
exclusivement par du personnel spécialisé.

Les annexes A, B et C sont partie intégrante du présent manuel.

1 DONNEES D’IDENTIFICATION

Radiocommande Iindustrielle

Date d'installation Année de fabrication Numéro d'immatriculation

2011

18428753

ID' UNITE RECEPTRICE

Trahsnilssion single S H Sortie avec presse étoupe

Sortie pre-cablée et broche

Transmission double D |
multipole installé sur le récepteur

i wa n L Sortie cablée avec céble
Gl infegres L et connecteur multiple
Carte SLOT H ]
M Sortie type bornier
Rail DIN M
Racepterr CAN K A Alimentation 24 Vac
Tension AC B Alimentation 48 Vac
dalimentation AC
C Alimentation 55 Vac
Tension DC
d'alimentation DC D Alimentation 110 Vac
' E Alimentation 230 Vac
Nr. du projet | nnnn
E Alimentation sélectionnable;
24/48-55/110/ 230/ 230 Vac
Antenne externe o G | Alimentation 12 - 28 Vdc
Antenne Intemne ! . .
N Alimentation 12 - 28 Vdc / 12 - 28 Vac
Antenne externe S

fixe
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3 SYMBOLES DE CONVENTION UTILISES DANS CE MANUEL

Attention
Ce symbole met en évidence les instructions a suivre scrupuleusement pour que la radiocommande
fonctionne correctement.

Danger

Les paragraphes marqués de ce symbole contiennent des informations qui doivent étre suivies
attentivement afin d’éviter des situations dangereuses.

Note
Les notes signalées par cette fléche contiennent des suggestions dont il faut tenir compte lorsqu'on
utilise la radiocommande.

4 DESCRIPTION DU FONCTIONNEMENT

L'expérience pluriannuelle de la société IMET dans le secteur des radiocommandes a donné
naissance au systéme M550.

La haute technologie appliquée a permis de réaliser un produit qui met en valeur les principales
caractéristiques d'une radiocommande moderne.

Grace a son boitier compact en matiére plastique anti-choc, le systéme M550 est en mesure de
supporter les conditions d'emploi les plus difficiles tout en maintenant une trés grande fiabilité

Dotée d'une batterie hermétique amovible et rechargeable la radiocommande IMET garantit son
fonctionnement pour un travail d'équipes a roulement continu dans des conditions ambiantes et
climatiques les plus sévéres.

Une console de commande pratique, claire et ergonomique permet de contréler constamment toutes
les fonctions de la machine. Il est ainsi possible d'effectuer les manceuvres les plus difficiles en toute
sécurité et en toute liberté.

Le systeme M550 est équipé d'une radio a synthése de fréquence (PLL) qui permet de changer la
fréquence du canal de transmission directement depuis la console de commande.

Un double canal de décodage permet d'obtenir des niveaux de sécurité trés élevés, en réduisant
pratiquement a zéro la probabilité d'erreurs.

Le systéme est projeté pour remplir les normes de sécurité les plus restrictives grace a la fonction de
safety STOP. Le relais homonyme, branché de maniere opportune, garantit aprés une commande la
fonction de sécurité en cas de panne (norme UNI-EN 954-1 La catégorie de sécurité de chaque
commande est indiquée dans I'annexe B et dépend aussi de la fonction de safety STOP qui permet,
pour certaines commandes, d'augmenter d'une valeur la catégorie de sécurité. Cela permet
I'utilisation du systéme dans les situations de danger ou il faut une catégorie de sécurité supérieure.

Gréace a la vaste gamme de modéles prévus, il est possible de satisfaire les exigences de I'utilisateur.
Facile a installer, elle peut faire partie intégrante de n'importe quelle machine qui a besoin d'une
radiocommande. Elle peut étre fournie avec les sorties pré-cablées sur un connecteur multipolaire,
avec un presse- étoupe ou bien avec un connecteur multipolaire fixé au boitier du récepteur. Le
systéme travaille en courant continu (12+28 Vcc).

IBIUEURY [RECERTEUR |
A 4‘@ R i o e |
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6.5 Arrét automatique

e L'unité émettrice s’éteint automatiquement si on ne l'utilise pas pendant trois minutes. Cette
fonction peut étre éliminée sur demande et responsabilité du client.

e L'unité émettrice s'éteint également lorsque la batterie est complétement déchargée. Le LED vert
commence donc a clignoter trés rapidement.

6.6 Voyants lumineux
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(& ]l l WORKING
% I POWER SUPPLY
I l RF BUSY

I | PASSIVE EMERGENCY CH. A

{ [ DATA ERROR CH. A

i I PASSIVE EMERGENCY CH. B

I I DATA ERRORCH. B

Unité récepftrice

Led Indication
Data error ch. A Normalement allumée pendant le fonctionnement.
(Led jaune) Reste éteint pendant la durée d'erreur des données sur le canal A.
Passive emergency ch. A Normalement éteinte pendant le fonctionnement.

(Led rouge) Si elle est allumée, elle indique que le canal A du systéme est en
condition de stop. Clignotement cyclique indique une erreur dans le
systéme.

Data error ch. B Normalement allumée pendant le fonctionnement.
(Led jaune) Reste éteint pendant la durée d'erreur des données sur le canal B.
Passive emergency ch. B Normalement éteint pendant le fonctionnement.

(Led rouge) Si elle est allumée, elle indique que le canal B du systéme esten
condition de stop. Clignotement cyclique: il indique une erreur dans le
systéme.

RF busy (Led verte) Si elle est allumée, elle indique qu'il y a un signal radio sur le canal.
Power Supply (Led verte) Si elle est allumée, elle indique qu'il y a du courant.
Working (Led verte) Si elle est allumée, elle indique que les deux relais de sécurité sont
fermés et qu'il est possible d'effectuer des commandes.




7.1 Gabarit de pergage pour la fixation de I'unité réceptrice

7.2 Connexion

Aucune opération ne devra étre effectuée si les appareils sont sous tension.

L'alimentation de la radiocommande doit &tre prélevée en aval de l'interrupteur général de la machine.
Il est complétement interdit de se connecter directement au réseau. Le sectionneur de réseau prévu
dans le réseau de distribution doit étre en outre doué de dispositif contre la fermeture non autorisée
(cadenas).

Il existe différentes possibilités de choix du type de connexion des sorties de la radiocommande:
v Pré cablée avec connecteur multipolaire fixé au boitier du récepteur.

v" Avec sortie avec cable et pré-cablée sur connecteur multiple mobile.

v A cabler sur une plaque a bornes intérieure. Sortie boitier avec presse-étoupe.

La connexion entre I'unité réceptrice et la machine ne doit jamais étre du type “fixe” mais il faut qu'il y
ait, au moins d'un cété, un connecteur multipolaire qui permette de rétablir & tout moment la
commande par céble.

Il est possible de connaitre la configuration de la radiocommande en consultant le chapitre 3 de cette notice.

Le céblage enlre la machine et le boitier récepteur doit respecter la Norme EN60204. Chaque fil
devant respecter une section d'au moins 0.75 mm” et auto extinguible.

Se référer au schéma des commandes de I'unité émettrice (annexe A) et au schéma des connexions
de l'unité réceptrice, paragraphe 7.4 6 et annexe C pour trouver I'équivalence entre les actionneurs
des deux unités.

Le schéma, qui se référe au paragraphe 7.4 représentent le nombre de commandes maximum et que
celles-ci peuvent étre réduites en fonction de la configuration de la radiocommande.

Le récepteur peut étre alimenté en courant continue 12+28Vdc
Utiliser les embouts spéciaux pour la terminaison des conducteurs.

Pour chaque commande il y a une ultérieure fonction de sécurité (safety STOP) qui active le relais
correspondant dans le récepteur et garantit ainsi a I'émission d'une commande la fonction de sécurité
en cas de panne d'un actionnement. La fonction de safety STOP augmente d'une valeur la catégorie
de sécurité de la commande (voir annexe B). Pour l'activation brancher le contact de ce relais
directement a la machine (si prévu) ou bien en série au commun des commandes. Pour |'évaluation
des risques, dans la catégorie de sécurité on a applique la norme UNI EN 954-1.



7.3  Circuit imprimé de base de l'unité réceptrice en DC
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7.5
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7.7 Programmation des fonctionnes logiques

Pour les modéles a boutons poussoirs nous sommes en mesure de configurer le récepteur selon un
schéma d’emploi prédéterminé En fonction de la position des micro contacts placés sur la plaquette de
base de l'unité réceptrice (voir parag. 7.3) qui est illustrée dans le tableau qui suit.

Tableau 0: Les commandes qui arrivent de I'émetteur sont effectuées sans étre conditionnées par
le récepteur.(Interlock pas inclue)

Tableau 1:  Trois vitesses se trouvant sur trois différentes touches avec blocage. Une fois que l'on
maintient enfoncée la touche de la vitesse de base (A1 etfou A2), il suffit d'appuyer un
instant sur celle de la deuxiéme vitesse (A3) ou bien de la troisieme vitesse (A4) pour
que telles fonctions soient maintenues jusqu’au relachement de la touche de base.

Tableau 2:  Trois vitesses se trouvant sur trois différentes touches avec blocage. La description du
tableau 1 est également valable pour le présent cas, mais cette fois-ci les touches de
vitesse de base sont A5 et A6 tandis que les touches de la deuxiéme et de la troisieme
vitesse sont A7 et A8.

Tableau 3:  C'est I'union des deux tableaux précédents.

Tableau 4:  Trois vitesses se trouvant sur trois différentes touches avec blocage. Dans ce cas, on
exploite la double fonction de la touche qui permet d’obtenir la vitesse de base lors de la
premiére pression et la deuxiéme vitesse lors de la deuxieme pression. Pour la
troisitme vitesse au contraire, il faudra appuyer sur une deuxiéme touche a savoir: A3
pour la touche A1/B5 ou A2/B5 et A4 pour la touche A5/B7 ou A6/B7.

Tableau 5: Dans le cas d'installation sur une grue roulante, puisque I'on a besoin de touches
distinctes pour la deuxiéme vitesse, la deuxiéme fonction de chaque touche (qui
normalement se fait avec deux touches adjacentes et est uniques pour les deux) peut
étre également utilisée comme commande distincte.

ON 5 ;
Tableau 0 HEF BE’EH Aucun blocage mécanique
1 2 3 4
oN BH[E A3 ou (A3 et Ad) maintenues par A1 ou A2
Tableau 1 OEE || P :
1.2 3 4
Tableau 2 an HE"EEI A7 ou (A7 et A8) maintenues par A5 ou A6.
SR OFF
1. 2 3 4
Tableau 3 ON I;“;“;B Tableau 1 + Tableau 2
LELo e OFF
1 2 3 4
ON A3 maintenue par (A1+B5) ou (A2+B5) A3
Tableau 4 | ¢ maintenue par (A5+B7) ou (A6+B7)
1 2 3 4
ON &5 ; L
Tableau 5 - E’EHEHEl Deuxiemes vitesses distinctes
1 2 3 4
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8.1

8.2

Unité émettrice type WAVE:

Puissance d'émission du systéme R.F.
Classe d'émission

Type d'oscillateur

Tension d'alimentation

Courant absorbé

Puissance maximale absorbée

Batterie

10 mW ERP (Antenne interne)
25K0F1D

Synthétiseur

2.4 Vdc

100 mA, 120mA*

0,3 W*

Ni-MH 2,4V 1.5 A/h

Autonomie a 20 °C avec ballerie chargée en serv. continu= 15 heures , 12 heures *

Temps d'utilisation restant avant décharge totale

Afficheur LCD *

Vitesse de visualisation caractéres dans |'afficheur”

Unité émettrice type THOR ou ZEUS:

Puissance d'émission du systéme R.F
Classe d'émission

Type d'oscillateur

Tension d'alimentation

Courant absorbé

Puissance absorbée

Batterie

=15 min
2 lignes de 8 caractéres (30x15 mm)
100 char/sec

10 mW ERP (Antenne interne)
25K0F1D

Synthétiseur

3.6 Vdc

160 mA, 180 mA*

0,58 W, 0,65 W*

Ni-MH 3.6V 1.7 Alh

Autonomie a 20 °C avec batterie chargée en serv.continu = 11 heures, 9 heures *

Temps d'utilisation restant avant décharge totale

Display LCD* ( Standard)
Afficheur LCD*

Vitesse de visualisation caractéres dans I'afficheur*

Dimensions:
type WAVE S
type WAVE L
type THOR

type THOR avec afficheur

type ZEUS

type ZEUS avec afficheur

Poids (batterie inclue):

type WAVE S
type WAVE L
type THOR
type ZEUS

* Modéle avec retour de données

=15 min

2 lignes de 16 caractéres (55x15 mm)
4 lignes de 20 caractéres (75x27 mm)
100 char/sec

75x43x180 mm (L.P.H.)
75x43x245 mm (L.P.H.)
296x152x147 mm (L.P.H.)
296x190x147 mm (L.P.H.)
212x133x147 mm (L.P.H.)
212x169x147 mm (L.P.H.)

=0,375 Kg
=0,465 kg

=1,450 Kg
=1,090 Kg
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8.4 Charge batterie CB5000 pour modéles type WAVE

¢ Tension d'alimentation 12 + 32Vdc. Optionnel 230Vac
e Absorption 230mA DC,32mA AC(pendant la charge)
e Courant absorbé = 550mA

o Temps de charge maximal 3 heures

o Type de charge PVD

o Indice de protection du boitier a IP30

s Température de fonctionnement avec batterie sous charge+5 + +45°C ( +41 + +113 °F)

» Température stockage fermé et sans batterie -20 + +70°C (-4 + +158 °F)

o Dimensions 75x49x142 mm (L.P.H.)

e Poids 2509

¢ Poids avec transformateur 230 Vac (opzionnel) 4909

8.5 Charge batterie CB3600 pour modéles THOR et ZEUS

¢ Tension d’alimentation 12 + 32Vdc Optionnel 230Vac
e Absorption 250mA DC,35mA AC(pendant la charge)
o Courant absorbé = 600mA

e Temps de charge maximal 3 heures

¢ Type de charge PVD

¢ Indice de protection du boitier IP30

o Température de fonctionnement (batterie sous charge) +5+ +45°C ( +41 + +113 °F)
o Température stockage fermé et sans batterie -20 + +70°C (-4 + +158 °F)

o Dimensions 75x49x156 mm (L.P.H.)

e Poids 2519

o Poids avec transformateur 230 Vac (optionnel) 491 g

La prise du chargeur doit étre branchée en proximité du chargeur méme et rester accessible.
En cas d'alimentation en courant continu, le branchement du chargeur a la source d'alimentation ne
doit jamais é&tre fixe. Prévoir un connecteur qui permet de débrancher I'équipement a tout moment.

Attention: la balterie peut exploser si remplacée avec une pas originale. Utiliser seulement des

batteries originales IMET. Toutes les batteries épuisées doivent étre traitées selon les instructions
mentionnées au paragraphe 13.
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L.

Pour régler le numéro “zéro”, soit pour les dizaines soit pour les unités il ne faut pas actionner la
commande. Par ex. Pour le canal 20, il est suffisant actionner deux fois la commande pour les

dizaines, donc START @ pour commencer la séquence de changement,

NOTE:

¢ Si les dizaines réglées sont 3 les unités, bien qu'elles soient de valeur différente, seront toujours

zéro. Si on régle le canal 00 on fait un changement de canal dans la modalité “two steps”

e En appuyant de suite le bouton de START, au lieu de sélectionner le canal radio désiré selon la

modalité « any step », on effectue un changement de canal selon la modalité “two steps” (voir

parag. Errore. L'origine riferimento non é stata trovata.).

10 1 Fréquences utilisables

Tableau fréquences utilisables
CANALE FREQUENZA CANALE FREQUENZA
01 434.050 MHz 16 434.425 MHz
02 434.075 MHz 17 434.450 MHz
03 434.100 MHz 18 434.475 MHz
04 434.125 MHz 19 434.500 MHz
05 434.150 MHz 20 434.525 MHz
06 434.175 MHz 21 434.550 MHz
07 434.200 MHz 22 434.575 MHz
08 434.225 MHz 23 434.600 MHz
09 434.250 MHz 24 434.625 MHz
10 434.275 MHz 25 434.650 MHz
11 434.300 MHz 26 434.675 MHz
12 434.325 MHz 27 434.700 MHz
13 434.350 MHz 28 434.725 MHz
14 434.375 MHz 29 434.750 MHz
15 434.400 MHz 30 434.775 MHz

Tab. 10.1 — Canaux radio disponibles et fréquences correspondants.

Ci-aprés une liste des
radiocommandes ont été notifié¢es a l'autorité
nationale responsable de la gestion du spectre
des radiofréquences, suivant l'article 6.4 de la

directive 1999/5/CE.

pays ou les

n. | Pays

1 Aulriche

2 | Belgique

3 Danemark
4 Finlande

5 | France

6 | Allemagne
7 | Gréce

8 | Angleterre
9 Irlande

10 |ltalie

11 | Luxembourg
12 | Liechtenstein
13 | Hollande

14 | Portugal

15 | Espagne

16 | Suede

17 | Norvége

18 | Suisse

19 | Hongrie
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¢ |e serrage des vis des bornes de connexion et 'enclenchement des connecteurs.
¢ |a fixation des circuits électroniques.
» |atenue des vis de fixation des différents composants.

Méme si les unités sont du type hermétiques, de la poussiére et des traces d'humidité peuvent se
former dans le temps & cause de leur particuliére condition d’emploi. Il est conseillé d'enlever avec
soin tous corps étrangers.

Remonter I'unité emettrice en veillant a bien la refermer pour éviter des infiltrations d’humidité.

Alimenter les appareils en faisant attention & ne pas toucher les parties sous tension de l'unité
réceptrice et effectuer les tests suivants:

o Contréler le fonctionnement de toutes les commandes ;

* Verifier si le circuit d'arrét d'urgence intervient correctement. Appuyer sur le bouton-poussoir de
stop pendant le fonctionnement: le télérupteur principal de ligne de la machine soit se désexciter et
bloguer toutes les commandes.

Toutes pieces défaillantes doivent étre remplacées par des piéces d'origine de maniére a ne pas
altérer les caractéristiques du systéme R.C.. Voir la liste des piéces pouvant étre remplacées aux
parag. 10.1, 10.2 et 10.3.

A la fin des opérations, refermer le récepteur en veillant a ce que le joint soit parfaitement étanche.

12 INSTRUCTIONS A SUIVRE EN CAS DE PROBLEMS

Dans ce chapitre, nous illustrerons certains problémes qui peuvent se vérifier pendant I'emploi de la
radiocommande en essayant de donner a chacun d'entre eux une solution possible.

S'assurer avant tout que la défaillance dépende de la radiocommande en employant les' commandes
traditionnelles par céble pour vérifier si la machine fonctionne réguliérement.

Toutes les réparations doivent étre effectuées en suivant les indications fournies par le constructeur.
Toutes pieces défaillantes doivent étre remplacées par des piéces d'origine de maniére a ne pas
altérer les caractéristiques du systéme R.C.. Voir la liste des piéces pouvant étre remplacées aux
parag. 10.1, 10.2 et 10.3.

Avant d'intervenir a l'intérieur des appareils, couper I'alimentation a I'unité réceptrice, a la machine et
enlever la batterie de I'unité émettrice.

Nous vous conseillons de procéder a une vérification générale en suivant les indications illustrées ci-
dessous.

L'unité émettrice ne s’allume pas

Allumer I'appareil en tournant le sélecteur a clé dans le sens des aiguilles d’une montre et activer la
commande START . Le led vert placé sur |'unité émettrice doit s’allumer. Dans le cas contraire,
remplacer la batterie utilisée par une batterie chargée et contrdler que les plots ne soient pas oxydés.
Veiller a ce que les commandes ne soient pas enclenchées et que le coup-de-poing d'urgence ne soit
pas actif.

Si, aprés I'utilisation de la commande de START, on observe un clignotement vite du led vert, il y aura
une éventuelle anomalie dans le circuit d'émergence. Dans ce case-la, il faut effectuer un test manuel,
en appuyant sur le bouton d'urgence et en confirmant par la touche de START. Si aprés cette
opération il y aura deux fois consécutivement 8 clignotements brefs (code zéro) le circuit est
fonctionnant, en cas contraire un code d’erreur sera visualisé. Dans ce cas la il faut éviter ultérieurs
allumages pour éviter situations de danger. S'adresser & un centre d'assistance autorisé pour
résoudre l'inconvénient.

L’unité réceptrice ne s’allume pas

Led dénommé Power Supply éteint:
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12.2 Assistance aprés-vente

Pour tous les cas de défaillance réelle de la radiocommande c’est-a-dire pour ceux qui ne peuvent pas
étre résolus avec une vérification superficielle comme celle suggérée dans cette notice qui s'adresse &
un personnel non spécialisé, s'adresser exclusivement au service aprés-vente autorisé par le
constructeur.

Contacter le service aprés-vente le plus proche ou le revendeur chez qui vous avez acheté la
radiocommande en leur communiquant de maniére claire les points suivants:

e Modéle de la radiocommande.

Numéro d'immatriculation.

e Type de défaut.

e Date d'achat.

Ne pas oublier de toujours garder avec la radiocommande la présente notice et le certificat de garantie
diiment rempli.

13 RECYCLAGE

Une fois qu'une radiocommande a été déclarée hors d'usage, ou en cas de remplacement, celle ci doit
étre livrée au service de récupération plus proche pour qu'il se charge de I'élimination de toutes les
parties composantes selon les procédures réservées aux DEEE (déchets d'équipements électriques et
electroniques), comme indiqué par le symbole placé sur I'emballage et sur chaque boitier, ol1 la barre
indique que le systéme a été produit aprés le 13/08/2005 et doit &tre donc éliminé séparément

A

Il est donc absolument interdit de jeter la radiocommande ou quelconque de ses parties composantes
dans les poubelles pour déchets urbains. Ce sera propre responsabilité d'éliminer les équipements
hors d'usage en les livrant aux centres spécifiques pour le recyclage des déchets électriques et
électroniques. Le ramassage différencié et le recyclage des équipements de rebut sert a réduire le
gaspillage des ressources naturelles au fin de contribuer a la sauvegarde de la santé des personnes et
de I'environnement.

14 DESCRIPTION DE L’ADRESSAGE

Le code a longueur constante se compose de 127 bits dont 16 servent a 'adressage entre 'émetteur
et le récepteur et 83 sont utilisés pour le code de commande. Les 28 bits restants implémentent un
algorithme de protection qui garantit une distance de Hamming égale a 9, avec une probabilité de
détection d'erreur non effectuée égale a 7.34 x 102 aussi bien pour I'adresse que pour le code de
commande.

Les 16 bits de I'adresse sont utilisés pour le couplage entre I'unité émettrice et I'unité réceptrice avec
un code programmé par le constructeur dans la clé électronique de I'adressage. Chaque
radiocommande produite a un code unique.
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16 ANNEXES

16.1 Annexe A
Dispaosition et symboles électriques des commandes de 'unité émettrice.

16.2 Annexe B
Tableau des commandes.

16.3 Annexe C
Schéma du cablage des sorties de I'unité réceptrice.

16.4 Annexe D
Détailles interface CAN bus.
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IMET s.r.l C.F./P. IVA/Req. Tmpr. PN: 01106390931

g Sede Legale e stabilimento P. IVA intra. 1101106390931
s A Via Fornace, 8 N° Meccanografico PN 008652
\| 33077 - SACILE (PN) - Italy R.E.A. 43483 CCIAA PN
t Tel. +39 0434 7878 - Fax +39 0434 737848 E-mail: info@imet.eu
- Capitale Sociale € 99.500 Int. Vers. wyavimet.eu

DECLARATION DE CONFORMITE c € 04 70 @

La radiocommande industrielle IMET modéle M550

Serial no. 18423753 Année de construction 201 1

est congue

Pour linstallation sur machines ou autres appareillages conformes aux Directives Machines
2006/42/EC

et conforme aux dispositions techniques des standards et/ ou spécifications
techniques

IEC/EN 60950-1:2006

EN 50371:2002

EN 60204-32: 2008

ISO 13849-1:2006

o EN62061: 2005

Renseignements complémentaires exigés par les normes SO 13849-1:2006 et EN 62061: 2005
Circuit d'arrét: PL e, Catégorie 4 / SIL 3

Commandes type Joystick: PL d, Catégorie 3/ SIL 2 en combinaison avec Safety-STOP
Commandes type bouton poussoir et interrupteur a levier: PL ¢, Catégorie 2/SIL 1 en combinaison
avec Safety-Stop

« EN 13557/A2: 2008

EN 60529: 1991 +A1:2000
EN 61000-6-2 (2005)

EN 301 489-1v 1.8.1

EN 301 489-3v 1.4.1

EN 300 220-1v 2.1.1

EN 300 220-2v 2.1.2

correspondants aux dispositions requises par les Directives CE

e 1999/5/CE (Directive R&TTE)
2006/42/CE (Directives Machines)

Sacile, 17/01/2011

IMET S.r.l.
Le Président Evio Cadorin
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RADIOCOMMANDE M550S WAVE L12-1820 12 ANNEXE B
ACTUATEUR | POSITION | DESCRIPTION DE LA COMMANDE COMMANDE  |SORTIE ANALOGIQUE| SAFETY STOP | UNI-EN-1S0-13849-1:2008 CODE ARTICLE
0
________________________________________________________________ PLc
P1 1 1°ETAGEGmi)| B4 . aels o/
""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""" Cat2
2 2° ETAGE B8 )
0
---------------------------------------------------------------- PLc
P2 1 1° ETAGEGrxw)| A6 . T oC ao.5%
""""""""""""""""""""""""""""""" i s s Cat2
2 2° ETAGE B8 ,
0
________________________________________________________________ PLc
P3 1 1° ETAGE B3 . il
"""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""" Cat2
2 2° ETAGE B8 o
0
________________________________________________________________ PLc
P4 1 1° ETAGE A5 . iy
"""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""" Cat2
2 2° ETAGE B8 :
0
---------------------------------------------------------------- PLc
P5 1 1° ETAGE A2 . MITEIa
““““““““““““““““““““““““““““““““““““““““““““““““““ Cat2
2 2° ETAGE B8 .
0
________________________________________________________________ PLec
P6 1 1° ETAGE A3 . e
———————————————————————————————————————————————————————————— Cat2
2 2° ETAGE B8 .
0
________________________________________________________________ PLe
P7 1 1° ETAGE A1 . s ol
“““““““““““““““““““““““““““““““““““““““““““““““““““““““““““““““ Cat2
2 2° ETAGE B8 .
0
________________________________________________________________ PLec
P8 1 1° ETAGE Ad . Y
"""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""" Cat2
2 2° ETAGE B8 .
0
________________________________________________________________ PLc¢
P9 1 1° ETAGE A8 . Lo L8
———————————————————————————————————————————————————— Cat2
2 2° ETAGE B8 >
¢+ ACTIF Mission Time 10years - Commen-Cause Failure (CCF) 70 REV03




RADIOCOMMANDE M550S WAVE L12-182022| ANNEXEB
ACTUATEUR | POSITION DESCRIPTION DE LA COMMANDE COMMANDE  |SORTIE ANALOGIQUE| SAFETY STOP | UNI-EN-1S0-13849-1:2008 CODE ARTICLE
0
———————————————————————————————————————————————————————————————— PLec
P10 1 1° ETAGE B2 . iR,
“““““““““““““““““““““““““““““““““““““““““ Cat2
2 2° ETAGE B8 *
0
———————————————————————————————————————————————————————————————— PLe
P11 1 1° ETAGE A7 . el i
"""""""""""""""""""""""""""""""""""""""" Cat2
2 2° ETAGE B8 ®
0
________________________________________________________________ PLe
P12 1 1° ETAGE B1 . alin N
““““““““““““““““““““““““““““““““““““““““ Cat2
2 2° ETAGE B8 *
PLe
P13 o) STOP L IN145
HT-IEC-5008 Cata ?
0 T B
1 START ° ° PLc
P14 i KLAXON MTTFdhigh INO14
"""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""" Cat1
0
| CLE DE
I AS038
e DEMARRAGE
MASCHERATO
1 B6 ALLO START
______________________________________________________________ PLe
MASCHERATO IN181+
S2 0 B6+BS  ['AlL0 sTaRT Mz‘;‘:;"gh INO20
MASCHERATO
2 BS ALLO START
+ ACTIVE
FUNZIONAMENTO DI P14
DIP 1 OFF DIP 1 ON DIP 2 ON (DIP1 X)
"M 40 pressions | 2¢ pressicrs g;ﬁ:*;f": ™ 11 pressions | 2* pessions | 3 pressicen :;‘E:::’*: " 41 ressions | 20 pressiocs | 3t pressione :;m
START ° ° ] START L] L] ] ] START [ ] (] [ ]
CLACSON| [ ] CLACSON 1] CLACSON ]
STL‘!TB\R?JTD’E e STAWI’BI;TCRE ° STJ.RTBH?QYDE ®
YTART(!:;gT ALLX SYLH.TCR?T‘ AL ° FURT%I ALLX °
sccalBBron] o mggroﬂz ® -I-:CELBEE\TCGE
S-STOP ] (] 5-STOP [ ] [ ] [ ] S-STOP [ (]
REV 03

Mission Time 10years - Common-Cause Failure (CCF) 70
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