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Grundlagen

Zu diesem Dokument
Die in diesem Dokument beschriebene Software ist glltig fiir alle
Robotik-Gerate der KIRA B-Reihe.
Die in der Anleitung dargestellten Screenshots unterscheiden
sich unter Umstanden leicht, abhangig von lhrem Gerat und An-
bauséatzen.
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Aufbau des Bildschirms
Der Bildschirm ist beriihrempfindlich, auch Touchdisplay ge-
nannt. Ein kurzes Tippen mit dem Finger gentigt, um eine Funk-
tion auszuwahlen.
Mit Hilfe des Touchdisplays kann der Nutzer u. a. grundlegende
Einstellungen des Gerats festlegen, Routen planen, Reinigungs-
berichte ansehen, Stérungen beheben und sich Informationen
Uber den Reinigungsfortschritt und den Geratestatus anzeigen
lassen.
Am oberen Rand des Touchdisplays werden Statusinformatio-
nen des Gerats angezeigt z. B. die Uhrzeit. Im MenUbereich in
der Mitte des Displays werden die Menus und Bedienelemente
angezeigt. Je nach Menl werden am rechten, linken und unte-
rem Rand unterschiedliche Symbole angezeigt.
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cleaning

Autonomous @

Docking
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Daily care
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Bildschirmaufbau

(® Fullstand Tank

@) Netzstéarke

® Uhrzeit

@ Meldungen

(®) Akkustatus

(® Menibereich

@ Menlabhéangige Schaltflachen

Ubergreifende Bedienkonzepte
In den verschiedenen MenUs der Software kommen manche Be-
dienschritte wiederholt vor und werden hier separat erklart.

Funktionen mit Passwortanforderung

Einige Funktionen, z. B. das Unterbrechen und Wiederaufneh-
men von Routen, verlangen die Eingabe des Nutzerpassworts.
Nach dem Tippen auf die benétigte Schaltflache 6ffnet sich ein
Eingabedialog.

Berechtigungen

Fir jeden Nutzer werden Berechtigungen vergeben, um zu defi-
nieren, welche Funktionen ausgefiihrt werden dirfen. Diese Be-
rechtigungen sind bei allen Funktionen zu beachten. In der

Deutsch

Grundeinstellung sind verschiedene Rollenvorschlage vorkonfi-
guriert, die Sie ihren Anforderungen entsprechend bearbeiten
kénnen.

Meniinavigation

In den Hauptmeniis navigieren Sie durch Tippen auf die jeweili-
gen Schaltflachen in die Untermenus. In der Regel kehren Sie
durch Tippen auf < zurtick in das Ubergeordnete Meni. Wenn
es in den Menus keine explizite Schaltflache zum Speichern von
Anderungen gibt, werden beim Sprung zuriick geénderte Einstel-
lungen ibernommen.

Startbildschirm

Vom Startbildschirm aus gelangt man durch Tippen auf das Sym-
bol & oder die jeweilige Schaltfliche zu den Hauptmeniis und
den Einstellungen.

Durch Tippen auf das Symbol E meldet man sich ab.
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() Symbol Abmelden (Logout)

(@ Hauptmen( Docking

(3 Hauptmen( Autonom

® Hauptmeni Manuelle Reinigung

() Hauptmeni Wartung

(® Symbol Einstellungen

Wenn ein Positionscode erkannt wird, erscheint in der Statuszei-
le eine Meldung.
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I Autonomous @
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™ Meldung

Durch Antippen der Meldung &ffnet sich eine Ubersicht der an der
jeweiligen der Position zur Verfliigung stehenden Routen. Siehe
Kapitel Autonom.

Hinweis

Durch Tippen auf das Symbol @ gelangt man von anderen Me-
niis zum Startbildschirm zurtick.



Im autonomen Betrieb reinigt das Geréat eine oder mehrere vor-

her eingelernte Flachen selbststédndig. Das Einlernen erfolgt
durch Abfahren und Speichern einer Route.
1. Gegebenenfalls den Startbildschirm aufrufen.
2. Das Men(i Autonom durch Antippen auswahlen.
Eine Ubersichtsseite mit den autonomen Funktionen 6ffnet
sich.

(@ Vorhandene Routen
Hier werden gespeicherte Routen bearbeitet, zu Routinen
verkettet oder gestartet.

@ Neue Route
Hier werden neue Routen eingelernt.

(® Reinigungsberichte
@ Geplante Aufgaben

Route einlernen

Beim Einlernen einer Route wird eine Reinigungsaufgabe manu-

ell durchgefiihrt, wahrenddessen aufgezeichnet und anschlie-
Rend fiir das autonome Reinigen gespeichert.

Hinweise zur optimalen Gestaltung einer Route finden Sie im
Set-up-Guide. Die Regeln fiir den autonomen Betrieb missen
eingehalten werden, z. B. muss am Startpunkt einer Route ein
Positionscode angebracht sein.

Beim Einlernen werden folgende Informationen (ber die Route
gespeichert:

e Der Fahrweg des Geréts.

e Punkte an denen Reinigungsfunktionen ein- oder ausgeschal-

tet wurden.

e Die Parametereinstellungen, z. B. fir Wasseraufbringung,
Reinigungsmitteldosierung, Burstendrehzahl, Saugleistung
und Birstenanpressdruck. Die verfiigbaren Parameter sind
abhangig von lhrem Gerat und Ausstattung.

e Die Betatigung der Hupe (z. B. an einer Kreuzung).

Nicht aufgezeichnet werden:

e Kurze Pausen beim Einlernen

e Die Fahrgeschwindigkeit beim Einlernen

Ob ein Nutzer neue Routen einlernen darf, hangt von seiner Rol-

le, d. h. seinen Berechtigungen ab.

1. Das Startmeni aufrufen und Gber Autonom und Neue Route

das Einlernen starten.
2. Wahlen, ob beim Einlernen gereinigt werden oder die Reini-
gung nur simuliert werden soll. Beim simulierten Einlernen

werden alle Reinigungsoptionen aufgezeichnet, aber nicht ak-

tiv ausgefihrt.
Voraussetzungen:

Die Batterie ist voll geladen.
Der Frischwassertank ist voll
Der Schmutzwassertank ist leer.

4. Das Gerat vor dem Positionscode am Startpunkt positionie-
ren. Dazu die Frontseite des Gerats mit ca. 1 m Abstand zum
Positionscode ausrichten und warten, bis das Gerat den Posi-
tionscode erkannt hat.

5. Den Positionscode bestatigen.

6. Die zu reinigende Flache abfahren. Dabei die vorgeschriebe-
nen Abstande einhalten. Siehe Betriebsanleitung des Geréts.
Auf der Livekarte werden der bereits bearbeitete Bereich und
die bisherige Route angezeigt. Die aktuelle Position wird
durch ein kleines Gerat angezeigt.

Hinweis

Beim Reinigen zuerst die Absaugung aktivieren, bevor das Was-

ser eingeschaltet wird. Dadurch wird verhindert, das Wasser auf

der Strecke zurlickbleibt.
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Teacl|-in process is running. Operatle the
robot while it is recording

(® Hup-Event setzen

(@ Absaugung aktivieren/deaktivieren

® Reinigungskopf aktivieren/deaktivieren

(@ Seitenbesen aktivieren/deaktivieren (nicht bei allen Geréaten)
(6) Wassermenge einstellen

® Reinigungsmitteldosierung einstellen

@ Speichen

Route nur Absaugung (gelb)

(® Route Absaugung + Reinigungskopf (blau)

Smart Fill (Siehe Smart-Fill Funktion)

7. Route beenden.
a Den Seitenbesen deaktivieren (nur bei Geraten mit Seiten-
besen)
b Den Reinigungskopf deaktivieren.
¢ Eine kurze Strecke (ca. 10-15 m) mit aktiver Absaugung
fahren, um Restwasser aufzusaugen.
d Die Absaugung deaktivieren.
8. Das Gerét positionieren.
® Soll die Route an einer Dockingstation beendet werden, das
Gerat ungefahr 1 Meter vor der Dockingstation positionie-
ren.
® Soll das Ende der Route als Ausgangspunkt fiir weitere
Routen dienen, muss das Gerat vor einem Positionscode
positioniert werden.
9. Die eingelernte Route speichern.
a Auf das Symbol & tippen.
b Gegebenenfalls warten, bis das Gerat den Positionscode
erkannt hat.
¢ Auf die Schaltflache Route mit Positionscode fertigstel-
len tippen.
d Gegebenenfalls den Positionscode bestatigen.
e Im Eingabefeld mit der Tastatur einen Namen fiir die Route
tippen.
Die Route wird unter dem eingegebenen Namen gespeichert.
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. Uber v die Erfiillung der jeweiligen Voraussetzung bestéatigen

oder das Men Uber das Symbol x verlassen und die Voraus-
setzungen erfiillen.

Deutsch



Smart-Fill Funktion
Mit der Funktion Smart-Fill kann eine Flache eingelernt werden,
indem nur der Rand der Flache umfahren wird. Die Funktion ist
fur grole, freie Flachen gedacht. Der Fahrweg innerhalb der Fla-
che wird anschlieend flr die autonome Reinigung durch das
Gerat selbststandig geplant. Dafiir stehen bei der Bearbeitung
zwei Fulloptionen zur Verfugung: Spiral- Fullung und Meander
Fillung. Je nach GréRRe und Form der Flache sind die verschie-
dene Fillungen besser geeignet.

9:52 AM
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Teach-in process is running. Operate the
robot while it is recording

(@ Darstellung vergréRern/verkleinern
() Start- und Zielpunkt des Smart-Fills

® Smart-Fill beenden (Nur méglich, wenn der Roboter wieder
am Zielpunkt ist)

(@ Abbrechen des Smart-Fill

() Position Gerat

®) Zurickgelegte Strecke

@ Route speichern

Einlernen pausieren

(® Abbrechen (Einlernen wird beendet, Hauptmeni 6ffnet)

Flache, fur die der Reinigungspfad autonom geplant wird

Hinweis

e Start- und Endpunkt der Route miissen identisch sein. Der
Startpunkt ist auf dem Touchscreen an einem Kreis erkenn-
bar.

e [n einer Route kbnnen mehrere Fldchen als Smart-Fill Bereich
definiert werden. Die Strecken vor und nach der Smart-Fill-
Funktion werden wie gewohnt eingelernt.

e Innerhalb einer Route kénnen beliebig viele Smart-Fill Fl&-
chen definiert werden,

e Mit Smart-Fill k6nnen nur Bereiche ohne Hindernisse in der
Mitte der Smart-Fill Fldche effizient gereinigt werden.

1. Die Funktion Route einlernen starten. Siehe Route einler-
nen.

2. Route bis zum Startpunkt fiir die Flachenumrandung einler-
nen.

3. Am Startpunkt der Flachenumrandung auf die Schaltflache &
tippen. Die Funktion kann durch Tippen auf das Symbol x ab-
gebrochen werden.

4. Den zu reinigenden Bereich umfahren, bis sich das Gerat im
Zielkreis auf der Livekarte befindet.

5. Auf das Symbol B tippen.

Der Smart-Fill-Bereich wird gespeichert.

6. Die Funktion Route einlernen fortsetzen.

Route bearbeiten

Vorhandene Routen
Vorhandene, eingelernte Routen und Routinen kénnen nach
dem Positionscode des Startpunkts gefiltert oder nach dem Na-
men gesucht werden.
1. Auf der Startseite auf die Funktion Autonom tippen.
2. Auf der sich 6ffnenden Seite auf die Funktion Vorhandene
Routen tippen.

4 Deutsch

Eine Fenster mit 2 Reitern 6ffnet sich.

9:39 AM
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@ Suchen nach Positionscode
@) Alphabetisch sortieren

(® Sortieren nach Datum

® Suchen nach Namen

&) Routinen

(® Routen

@ Zurick

e Im Reiter Routen werden vorhandene Routen angezeigt.

e Im Reiter Routinen werden verkettete Routen angezeigt.

e Mit den Symbolen am linken Rand kénnen vorhandene Rou-
ten alphabetisch oder nach Erstelldatum sortiert und nach Po-
sitionscode oder Name gesucht werden.

. Auf den Reiter Routen tippen.

. Eine Route nach dem Namen suchen.

a Auf das Symbol 2 tippen.
b In das Eingabefeld tippen.
¢ Name der gesuchten Route mit der Tastatur eingeben.
d Auf die Schaltflache Suchen tippen.
Die gefundene Route wird angezeigt.
5. Eine Route nach Positionscode suchen.
a Auf das Symbol B tippen.
Die verfigbaren Routen werden nach dem Positionscode
sortiert angezeigt.
b Auf den Ordner mit dem gesuchten Positionscode tippen.
Die gefundene Route wird angezeigt.
6. Auf den Reiter Routinen tippen.
Verkettete Routen werden angezeigt.
7. Auf eine Route oder Routine tippen, um sie auszufliihren oder
auf das Zahnrad rechts oben in der jeweiligen Kachel tippen,
um sie zu bearbeiten.

AW

Dialog “Route bearbeiten”
Aufbau der Seite
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Preview WS 05

(@ Setzt alle Reinigungsevents zuriick auf die Einstellungen, die
beim Einlernen verwendet wurden.

@) Zone drehen



(® Zone I8schen

@ Zone verschieben

(® Eckpunkte der Zone verschieben
(&) Zone definieren

(@ Neuen Eventmarker platzieren
Darstellung verkleinern

(® Darstellung vergréRern

Art der Zone auswahlen

@ Startpunkt

@ Name bearbeiten

@3 Warnleuchte und Bluespots (optionaler Anbausatz) wahrend
der gesamten Route aktivieren

Dauerhupen fiir diese Route aktivieren

(@ Route I6schen

Reinigungsmarker

(@ Routenverlauf (blau = nassreinigen, gelb = saugen)

Zonen
Uber die Zonen-Schaltflachen kénnen Sie verschiedene Zonen
definieren und bearbeiten. Uber das Symbol “Art der Zone wah-
len” kdnnen Sie entscheiden, welche Art Zone Sie bearbeite
mochten. Folgende Zonenarten kdnnen definiert werden:
e NoGo Zone
Diese Zonen werde durch den Reinigungsroboter nicht befah-
ren, auch nicht zum Ausweichen von Hindernissen.
e NoClean Zone
In diesen Zonen werden alle Reinigungsfunktionen abgestellt,
auch wenn Sie z. B. zum ausweichen von Hindernissen be-
fahren werden.
e SpeedFilter Zone
In diesen Zone fahrt der Reinigungsroboter immer mit der in
der Zone definierten Geschwindigkeit.
e LoopingHorn Zone
Wahrend sich der Roboter in dieser Zone befindet, ist as Dau-
erhupen aktiviert.

Vorhandene Route bearbeiten
. Auf der Startseite auf die Funktion Autonom tippen.
. Auf der sich 6ffnenden Seite auf die Funktion Vorhandene
Routen tippen.
3. Um eine Route auszuwahlen, im Fenster der Routenvorschau
auf das Symbol & klicken, siehe Vorhandene Routen.
4. Die gewunschte Route wahlen.
Das Fenster der Routenbearbeitung wird geoffnet, siehe Dia-
log “Route bearbeiten”.
5. Die Route bearbeiten. Sie haben folgende Optionen zur Bear-
beitung:
a Darstellung vergréRRern oder verkleinern.
b Auf das Symbol ¢ tippen, um den Namen der Route zu be-
arbeiten.
¢ Auf das Symbol 9 in der Leiste links tippen, um ein neues
Event zu setzen, oder auf ein bestehendes Symbol auf der
Route tippen, um die Einstellungen des Reinigungsevents
zu 6ffnen. Hier kdnnen Sie folgende Einstellungen vorneh-
men:
Die gewiinschte Reinigungsmitteldosierung mit dem Schie-
beregler einstellen.
Die Absaugung durch Tippen auf das Symbol % aktivieren.
Um die Saugleistung zu wahlen, auf die Schaltflache Saug-
leisung gering oder Saugleistung hoch tippen. Die akti-
vierte Funktion wird gelb
Den Reinigungskopf durch Tippen auf das Symbol & akti-
vieren.
Auf die Schaltflache Biirstengeschwindigkeit gering,
Burstengeschwindigkeit mittel oder Biirstengeschwin-
digkeit hoch tippen, um die Birstengeschwindigkeit zu
wahlen. Die aktivierte Funktion wird gelb.
Den Seitenbesen durch Tippen auf das Symbol = aktivie-
ren.

N -
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Hinweis
Der Seitenbesen kann nur bei eingeschaltetem Reinigungskopf
aktiviert werden.

d Das vorhandene Symbol ¢ auf der Karte gedruckt halten
und das Event an die gewtinschte Stelle auf der Route ver-
schieben.

e Auf das Symbol = tippen, um dauerhaftes wiederholendes
Hupen fiir diese Route anzuschalten.

f Auf das Symbol & tippen, um die Rundumkennleuchte und
ggf. Punktstrahler fir diese Route anzuschalten.

g Aufdas Symbol < tippen, um die Reinigungsmarker auf die
Einstellung beim Einlernen zurlickzusetzen.

h Auf das Symbol £ tippen, um die Art der Zone auszuwah-
len die man sieht, neu anlegen oder bearbeiten will.

Zur Auswahl stehen Nogo Zone, No Clean Zone, Speed Fil-
ter, LoopingHorn Zone.

i Auf das Symbol &4 tippen, um eine Zone zu definieren.

j Auf das Symbol < tippen, um eine Zone zu verschieben.

k Auf das Symbol O tippen, um eine Zone zu drehen.

| Auf das Symbol « tippen, um eine Zone zu I6schen.

m Aufdas Symbol 4 tippen, um die Eckpunkte einer Zone zu
verschieben.

n Die gewiinschte Wassermenge mit dem Schieberegler ein-
stellen.

o Auf das Symbol @ tippen, um die Route zu léschen.

Routen als Routinen verketten

Sie kénnen mehrere Routen als Routine verketten, damit diese

autonom nacheinander gereinigt werden kénnen. Dabei kénnen

nur Routen verkettet werden, die mit einem Positionscode begin-
nen und enden. Der Positionscodes am Ende jeder verketteten

Route muss dafiir mit dem Positionscode am Beginn der nachs-

ten Route ubereinstimmen.

1. Auf der Startseite auf die Funktion Autonom tippen.

2. Auf der sich 6ffnenden Seite auf die Funktion Vorhandene
Routen tippen.

3. Auf den Reiter Routinen wechseln und auf die Schaltflache
Neue Routine tippen.

4. Die erste Route wahlen, die als Teil der Routine gereinigt wer-
den soll.

5. Ggdf. weitere Routen wahlen, die nacheinander gereinigt wer-
den sollen. Hier stehen nur die Routen zur Auswahl, deren Po-
sitionscode zu Beginn mit dem Positionscode am Ende der
vorherigen Route Ubereinstimmt.

6. Die Routine Giber das v -Symbol speichern und einen Namen
vergeben.

Hinweis

Alternativ kénnen Sie auch im Reiter Routen mehrere Routen

wéhlen und diese liber das > -Symbol rechts unten als Routine

speichern.

Route ausfiihren

Route ausfiihren mit Positionscode

Das Gerat muss in einem Winkel von + /- 30 ° und in einem Ab-

stand von 1 m vor dem Positionscode des Startpunkts positio-

niert werden

1. Das Gerat am Startpunkt positionieren.

2. Gegebenenfalls das Startmeni aufrufen.

3. Die Funktion Autonom durch Antippen auswahlen.

Die Ubersichtsseite mit den autonomen Funktionen 6ffnet.

. Auf die Funktion Vorhandene Routen tippen.

5. Eine Route durch Antippen auswahlen. Siehe Kapitel Vorhan-
dene Routen. Sollen mehrere Routen nacheinander ausge-
fuhrt werden, die nachste Route wéahlen und zu einer Routine
zusammenfassen, die direkt ausgeflhrt und oder auch fiir
spater gespeichert werden kann.

Hinweis

e Nach Auswabhl der ersten Route werden nur noch die Routen
angezeigt, deren Startpunkt mit dem Endpunkt der vorherge-
henden Route libereinstimmt.

N



e Startpunkt einer Route muss ein Positionscode sein, dabei
miissen ausreichende Ressourcen fiir die ndchste Route in
der Routine vorhanden sein.

Der Endpunkt muss ein Positionscode sein, nur die letzte Rou-
te einer Routine kann auch ohne Positionscode enden.
KARCHER empfiehit als Start- und Endpunkt einer Route eine
Dockingstation zu verwenden, da so sichergestellt ist, dass
ausreichend Ressourcen fiir die ndchste Route in der Routine
geladen werden.

e Die Routen werden in der Reihenfolge der Auswahl numme-
riert.

e Eine versehentlich ausgewéhlte Route kann durch nochmali-
ges Antippen abgewéhlt werden.

6. Nach der Auswahl der Route rechts unten auf das > -Symbol
tippen.

Eine Auswahl 6ffnet sich.

9:31 AM
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(1) Startzeit planen

(@ als Routine speichern
(® Schnellstart

(@ Start mit Positionscode

7. Auf die Schaltflache Start mit Positionscode tippen.

8. Das Geréat vor den im Touchscreen angeforderten Positions-
code schieben.

9. Warten, bis das Gerat den Positionscode erkannt hat.

10.Den Positionscode bestatigen.

Die Route wird ausgefiihrt.

Route ausfiihren ohne Positionscode
Hinweis
Eine ausgewéhlte Route kann ohne Positionscode gestartet wer-
den, z. B. wenn Positionscodes nicht dauerhaft angebracht wer-
den sollen. Dazu bringt man die Positionscodes nur wéhrend des
Einlernens der Route an und muss bei Ausfiihren sicherstellen,
dass der Roboter an der richtigen Position gestartet wird. Fiir ei-
ne Dockingstation wird immer ein Positionscode benétigt.
1. Das Gerat am eingelernten Startpunkt der Route positionie-
ren.
2. Gegebenenfalls das Startmen( aufrufen.
3. Die Funktion Autonom durch Antippen auswahlen.
Die Ubersichtsseite mit den autonomen Funktionen &ffnet.
. Auf die Funktion Vorhandene Routen tippen.
5. Eine Route durch Antippen auswahlen. Siehe Kapitel Vorhan-
dene Routen.
6. Nach der Auswahl der Route rechts unten auf das > -Symbol
tippen.

IN
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Eine Auswahl 6ffnet sich.
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(@ Startzeit planen

(@) als Routine speichern
® Schnellstart

(@ Start mit Positionscode

7. Auf die Schaltflache Schnellstart tippen, um die Route sofort
auszufiihren.
Die Route wird ausgefiihrt.

Route zeitverzogert starten
Eine Route kann mit einer Verzégerung von bis zu einer Woche
gestartet werden.
1. Das Gerat am Startpunkt positionieren.
2. Gegebenenfalls das Startmeni aufrufen.
3. Die Funktion Autonom durch Antippen auswahlen.
Die Ubersichtsseite mit den autonomen Funktionen &ffnet.
4. Auf die Funktion Vorhandene Routen tippen.
5. Eine Route durch Antippen auswahlen. Siehe Vorhandene
Routen.
6. Nach der Auswahl der Route rechts unten auf das > -Symbol
tippen.
Eine Auswahl 6ffnet sich.
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() Startzeit planen

(@) als Routine speichern
(® Schnellstart

(@ Start mit Positionscode

7. Auf die Schaltflache Startzeit planen tippen.



Der Zeitplaner offnet.

Der Zeitplaner offnet.
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delay start

Start Date 11/21/2024‘ Repeating Task

Routes / Routines

Task color

«

8. Startzeit einstellen.
a Startdatum einstellen.
b Startzeit einstellen
¢ Auszufiihrende Route / Routine auswahlen.
d Farbe fir die Aufgabe wahlen.
9. Gegebenenfalls eine Wiederholung der Reinigungsaufgabe
einstellen.
a Ein Enddatum fir die Wiederholung einstellen.
b Ein Intervall fiir die Wiederholung einstellen.
10.Die gewiinschte Startzeit durch Tippen auf das Symbol
speichern.
Die Route wird zur eingestellten Zeit ausgefihrt.

Route unterbrechen und wiederaufnehmen
1. Aufdas Symbol Il tippen, um die Route wahrend der Ausfih-
rung zu unterbrechen.
Das Gerat halt fir 10 Sekunden an. Um das Gerat dauerhaft
zu pausieren, muss das Passwort eingegeben werden.
2. Route wiederaufnehmen:
a Das Gerat im Bereich auf der Route, der auf der Karte griin
dargestellt wird, positionieren
b Auf das Symbol > tippen und das Passwort eingeben, um
die Route wiederauszufiihren.

Route beenden
1. Aufdas Symbol Il tippen und das Passwort eingeben, um die
Route zu pausieren.
2. Auf auf das Symbol X tippen, um die Route zu beenden.

Kalenderfunktion

Die Kalenderfunktion wird verwendet, um autonome Reinigungs-
aufgaben zu einem bestimmten Zeitpunkt (Zeit / Datum) ohne
Bedienerprasenz auszufiihren, beispielsweise Nachts oder an
Sonn- und Feiertagen. Die Aufgabe kann einmalig oder wieder-
holt ausgefiihrt werden.
1. Gegebenenfalls das Startmeni aufrufen.
2. Die Funktion Autonom durch Antippen auswahlen.

Die Ubersichtsseite mit den autonomen Funktionen &ffnet.
3. Auf das Symbol & tippen.

Deutsch
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delay start

Start Date 11/21/2024 ‘ Repeating Task

Routes / Routines

Task color
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4. Einen Namen fiir die Reinigungsaufgabe vergeben.
5. Startzeit einstellen.
a Startdatum einstellen.
b Startzeit einstellen
¢ Auszufiihrende Route / Routine auswahlen.
d Farbe fur die Aufgabe wahlen.
6. Gegebenenfalls eine Wiederholung der Reinigungsaufgabe
einstellen.
a Ein Enddatum fiir die Wiederholung einstellen.
b Ein Intervall fir die Wiederholung einstellen.
7. Die gewlinschte Startzeit durch Tippen auf das Symbol
speichern.
Die Route wird zur eingestellten Zeit ausgefunhrt.

Reinigungsbericht anzeigen
Der Reinigungsbericht liefert Informationen tber abgeschlosse-
ne Reinigungen.
1. Auf der Startseite auf die Funktion Autonom tippen.
2. Auf der sich 6ffnenden Seite auf das Symbol E tippen.
Eine Ubersicht der zuletzt abgeschlossenen Reinigungen wird
angezeigt.
3. Auf den gewiinschten Reinigungsbericht einer Route oder

Routine tippen.

@i 6min | — 96.9m TTEURE

02001 Z

=5 2
I+

& Uncleaned: 0 m* | 23 Coverage: 100 %
% Covered: 53 m*

f) Detergent consumption: = 0 ml | () Water consumption: = 1.8

@IJ o
T
"~

Cleaning report - Rantine with

Beispielbericht einer Routine mit mehreren Routen

(™ Reinigungsmittelverbrauch [ml]

@) Befahrene Flache [m?] (Arbeitsbreite x Strecke)
(® Gereinigte Flache [m2]

@ Nicht gereinigte Flache [m
(® Gereinigter Anteil der eingelernten Route [%]

® Reinigungsdauer [min]

(@ Zurickgelegte Strecke [m]

Anzeigeoptionen wahlen (z. B. Geschwindigkeitsdarstellung)
(® Wasserverbrauch [l]

Grafischer Reinigungsbericht

@ Lbschen

@ Scrollbalken zum Anzeigen aller Routen in einer Routine

@3 Zurick

2




a Mitden +-und - -Tasten Details des Berichts vergroRern
bzw. verkleinern.

b Durch Tippen auf die @-Taste den ausgewahlten Reini-
gungsbericht I6schen.

¢ Durch Tippen auf die < -Taste zur Startseite zurlickkehren.

Manueller Betrieb

Im manuellen Betrieb wird das Geréat durch den Bediener Uber
die zu reinigende Flache gefiihrt, dazu auch die Betriebsanlei-
tung des Gerats beachten.

Manuellen Betrieb starten
Voraussetzung: Das Gerat befindet sich am Einsatzort, siehe Be-
triebsanleitung des Geréts.
1. Gegebenenfalls das Startmeni aufrufen.
2. Die Funktion Manuelle Reinigung durch Antippen auswah-
len.
Die Ubersichtsseite mit den Reinigungsparametern 6ffnet.

ﬁ\ ——I 70% I
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3. Die gewilinschte Wassermenge mit dem Schieberegler ein-
stellen.

4. Die gewlinschte Reinigungsmitteldosierung mit dem Schiebe-
regler einstellen.

5. Die Parameter der Absaugung einstellen.

a Die Absaugung durch Tippen auf das Symbol % aktivieren.

b Um die Saugleistung zu wahlen, auf die Schaltflache Saug-
leisung gering oder Saugleistung hoch tippen.

Die aktivierte Funktion wird gelb.
6. Die Blrstenparameter einstellen.

a Den Reinigungskopf durch Tippen auf das Symbol & akti-
vieren.

b Um die Biirstengeschwindigkeit zu wahlen auf die Schaltfla-
che Biirstengeschwindigkeit gering, Biirstengeschwin-
digkeit mittel oder Biirstengeschwindigkeit hoch tippen
Die aktivierte Funktion wird gelb.

¢ Den Anpressdruck der Biirste mit dem Schieberegler ein-
stellen (nicht bei allen Geratevarianten vorhanden).

7. Den Seitenbesen durch Tippen auf das Symbol = aktivieren

(nicht bei allen Geratevarianten vorhanden).

Hinweis

Der Seitenbesen kann nur bei eingeschaltetem Reinigungskopf

aktiviert werden.

8. Das Gerat Uber die zu reinigende Flache bewegen, siehe Be-
triebsanleitung des Geréts.

Manuellen Betrieb beenden
1. Den Seitenbesen durch Tippen auf das Symbol = deaktivie-
ren.
2. Den Reinigungskopf durch Tippen auf das Symbol & deakti-
vieren.
Die deaktivierten Funktionen werden grau.
3. Auf den letzten Metern der Route das Restwasser absaugen.
4. Die Absaugung durch Tippen auf das Symbol % deaktivieren.
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Gerat laden (Docking)

Laden ohne Dockingstation
Beim Laden ohne Dockingstation wird das Gerat Giber das vor-
handene Netzkabel geladen. Siehe Betriebsanleitung des Ge-
rats. Zusatzliche Aktionen, wie Schmutzwassertank leeren oder
Frischwassertank beflillen missen manuell durchgefiihrt wer-
den.
® Netzkabel anschlielen. Siehe Betriebsanleitung des Gerats.

Laden mit Dockingstation (Option)
Beim Laden mit optionaler Dockingstation wird das Gerat mit der
Dockingstation verbunden. Das Verbinden muss immer wie un-
ten beschrieben Uber das Display gestartet werden.
ACHTUNG
Beschédigungsgefahr durch manuelles Andocken
Beim manuellen Andocken des Geréts an eine Dockingstation
kann das Gerét sowie die Station beschéadigt werden.
Nutzen Sie zum Andocken ausschlie8lich die Funktion zum An-
docken (iber das Display am Gerét.
Nach erfolgreicher Verbindung werden folgende Aktionen ausge-
fuhrt:
e Der Schmutzwassertank wird geleert.
Der Schmutzwassertank wird gespiilt.
Der Frischwassertank wird gefillt.
Die Batterie wird geladen.
. Das Gerat vor der Dockingstation positionieren, dabeica. 1 m
Abstand zur Dockingstation einhalten.
2. Das Startmenu aufrufen.
3. Das Hauptmenl Docking durch Antippen auswahlen.
Das Gerat sucht nach dem Positionscode der Dockingstation.
4. Warten, bis das Gerat den Positionscode erkannt hat.
Wenn das Gerat angedockt hat, erscheinen auf dem Bild-
schirm Informationen zur Dauer des Ladens und der Status
der wahrend des Ladens durchgefiihrten Aktionen.
Der Abschluss einer Aktion wird durch ein griines Hakchen auf
der jeweiligen Schaltflache angezeigt.
5. Bei Bedarf auf das Symbol x tippen, um den Ressourcenaus-
tausch vorzeitig zu beenden.
6. Den Roboter bei Bedarf tber die Funktion "Abdocken" wieder
aus der Dockingstation fahren lassen.
Das Gerat bleibt in der Dockingstation, bis entweder die Abdo-
cken durchgefiihrt wird oder aufgrund der Zeitplanung eine
neue Reinigungsaufgabe startet.

1. Das Startmenu aufrufen.

2. Auf das Hauptmen( Wartung tippen.
Hier stehen verschiedene Menis zur Auswahl:

e Servicefunktionen
Hier kbnnen Sie Komponenten direkt ansteuern.

e Bedienungsanleitung
Hier kdnnen Sie die Bedienungsanleitung des Gerats und der
Software anzeigen.

e Wartungshinweise
Hier sehen Sie eine Liste der auszufiihrenden Wartungsarbei-
ten mit Anleitungsvideos.
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Menii Servicefunktionen

. Das Startmen( aufrufen.

. Auf das Hauptmeni Wartung tippen.

3. Auf das Symbol & tippen, um einzelne Komponenten anzu-
steuern. Hier kdnnen Sie beispielsweise den Saugbalken her-
unterfahren, um ihn abnehmen zu kénnen. Die genauen
Funktionen sind abhéngig vom Gerét.

N =

3 e e e 200 L

n

Please select a component

Komponentenubersicht (Beispiel KIRA BR 200)

(» Burstenkopf

@ Saugbalken

(® Tankspllung

@ Schmutzwasserablauf
(5) Seitenbesen

Menii Wartungshinweise
. Das Startmenu aufrufen.
2. Auf das Hauptmeni Wartung tippen.
3. Auf das Menii Wartungshinweise tippen, um eine Ubersicht
der Wartungsaufgaben zu erhalten. Die genauen Informatio-
nen sind abhangig vom Gerat

-

Empty coarse dirt basket

Clean squeegee

How to maintain

Wartungshinweise (Beispiel KIRA B 50)
4. Auf einen Wartungsschritt tippen, um das Anleitungsvideo
aufzurufen.

Deutsch

Menu Einstellungen

In diesem Menu kénnen Informationen kontrolliert und Einstellun-

gen wie Datum, Sprache usw. kontrolliert und geéndert werden.

) e e e 2001 | G

n

(@ Systeminformationen

@ Allgemeine Einstellungen
®) Netzwerk

® Infrastruktur

(5 Benutzerverwaltung

Menii Systeminformationen

In diesem Menl kdnnen unter anderem folgende Informationen

angezeigt werden:

o Geratedaten wie Materialnummer, Seriennummer, aktuellste
Softwarefunktion, letzte Servicezeitpunkt, Betriebsstunden,
usw.

e Anderungsprotokoll der Software mit Informationen zu
Softwareversion, Seriennummer usw.

Anderungsprotokoll der Software anzeigen

Erfasste Informationen:

e Softwareversion

e Neu aufgespielte Funktionen des Gerats, die mit dem jeweili-
gen Softwareupdate zur Verfligung gestellt wurden.

So rufen Sie das Anderungsprotokoll auf:

® Auf der Startseite auf das Symbol © tippen.
Das Anderungsprotokoll wird angezeigt, dabei werden die
Softwareversionen beginnend mit der letzten / neuesten und
dann absteigend angezeigt. Durch Verschieben des Scrollbal-
kens mit dem Finger kann das Anderungsprotokoll durchsucht
werden.

Hinweis

Anderungen sind nicht méglich.

Menii allgemeine Einstellungen

In diesem Meni stehen folgende Funktionen zur Auswahl:

e Allgemeine Einstellungen kontrollieren und andern

e Systemeinstellungen kontrollieren und andern

Grundeinstellungen kontrollieren und andern:

1. Auf das Symbol = tippen.

Ein Fenster mit mehreren Reitern 6ffnet sich.

e Im Reiter “Allgemein” kontrolliert und &ndert man z. B. Zeitzo-
ne, Einheitensystem und wie viel Zeit vergeht, bevor das Ge-
rat in den Schlafmodus geht.

e Im Reiter “System” initialisiert man den Seitenbesen und stellt

auf die Werkseinstellungen zurtck.

. Mit dem Scrollbalken die Seite durchblattern.

3. Zum Andern der allgemeinen Einstellungen auf das ge-
winschte Eingabefeld tippen bzw. den entsprechenden
Schieberegler einstellen.

4. Systemeinstellungen andern.

N



Menii Netzwerkeinstellungen
In diesem Meni kann die Netzwerkeinstellung konfiguriert wer-
den.
Das Gerat wahlt sich mit seiner SIM-Karte selbststandig in ein
verfugbares LTE Mobilfunknetz ein.
Bei Bedarf, z. B. bei einer schlechten Mobilfunkverbindung, kann
das Gerat mit einem WLAN-Netzwerk verbunden werden.
e Das Gerat kann an ein vorhandenes, bereits bekanntes
WLAN-Netzwerk angemeldet werden.
e Das Gerat kann manuell an ein neues WLAN-Netzwerk ange-
meldet werden.
e Die Einstellung der zur Verfigung stehenden WLAN-Netzwer-
ke kann konfiguriert werden.
Die zugewiesene Rolle des Nutzers entscheidet, welche Rechte
er in diesem Menu hat.
Das Gerat kann sich iber eine Funkantenne in ein WLAN-Netz-
werk einwahlen. Karcher empfiehlt das Gerat nur in sichere und
verschlisselte WLAN-Netzwerke (“Bekanntes Netze”) einzuwéh-
len.
So wird das WLAN-Netzwerk konfiguriert:
1. Auf das Symbol = tippen.
Alle am Standort “Sichtbaren Netze” und “Bekannte Netze”
werden mit der jeweiligen Netzstarke angezeigt. Das aktuell
verbundene Netz wird mit einem Kettensymbol vor dem Na-
men angezeigt.

8:49 AM Q

Available networks Known networks
-+ Add manually

“ % AKDev

(® Sichtbare WLAN-Netzwerke
(@ Bekannte WLAN-Netzwerke
(® Schaltflaiche WLAN-Netzwerk manuell hinzufiigen
(® Schaltflache eines verschlisselten WLAN-Netzwerks mit An-
gabe der Netzstarke
2. Ein sichtbares Netz auswahlen.
a Auf die Schaltflache mit dem Namen des WLAN-Netzwerks
tippen.
Ein Fenster 6ffnet sich.
b Das Passwort fur das WLAN-Netzwerk eingeben.
Das Gerat ist im ausgewahltem WLAN-Netzwerk angemeldet.
3. Ein neues Netz manuell hinzufligen.
a Auf die Schaltflache Manuell hinzufiigen tippen.
Ein Fenster 6ffnet sich.
b Die SSID-Verschlisselung des Wireless Access Points /
Routers eingeben.
¢ Den Verschlisselungstyp aus der Liste auswahlen.
d Das Passwort fiir das WLAN-Netzwerk eingeben.
e Die Auswahl durch Tippen auf das Symbol x verwerfen.
f Die Auswahl durch Tippen auf das Symbol v bestatigen.
Das WLAN-Netzwerk wurde hinzugefligt.

Menii Infrastruktur
In diesem Meni kann das Gerét tber die VDA 5050 Schnittstelle

in eine andere Steuerungssoftware eingebunden und die Rolltor-
steuerung Uber das I/0 Box MenU eingerichtet werden.
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Menii Benutzerverwaltung

In diesem Menu kénnen Benutzer neu angelegt und geléscht, so-
wie Benutzerprofile bearbeitet werden.
Die zugewiesene Rolle bietet eine Vorauswahl an Berechtigun-
gen an. Diese Berechtigungen kénnen individuell an den jeweili-
gen Benutzer angepasst werden.
Zur Auswahl stehende Berechtigungen:
e Routen einlernen (teachen)
Benutzer anlegen
Benutzerprofile bearbeiten
Screenshots drucken
Routen andern
Manuelle Reinigung durchfiihren
Zur Auswahl stehende Rollen:
e Anwender
e Administrator
e Entwickler, nur mit Sonderrechten
e Service, nur mit Sonderrechten
Benutzer neu anlegen
So werden neue Benutzer angelegt:
1. Auf das Symbol & tippen.

Das Fenster Benutzerprofil 6ffnet sich.

supervisor

operator

Please select user profile

@ Neuer Benutzer
(@ Bestehende Benutzer

2. Auf die Schaltflache Neuer Benutzer tippen.
Ein Fenster mit 3 Reitern offnet sich.

8:47 AM Q
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Teach routes

Edit users
Operator WiFi settings
Supervisor Screenshot
Edit routes

Manuval cleaning

2 Language e £ Permissions

@ Rolle Administrator
@ Rolle Anwender
(® Eingabefeld fiir Benutzername
(@ Reiter Berechtigungen
®) Reiter PIN
® Reiter Sprache
3. Den Reiter Sprache auswahlen.
a Dem Benutzer eine Sprache aus der Liste zuweisen.
b Falls erforderlich die Liste durch Verschieben des Scrollbal-
kens durchblattern.



¢ Die Auswahl durch Tippen auf das Symbol v bestatigen.
4. Den Reiter «»«_PIN auswahlen.
a Mit der Tastatur dem Benutzer eine PIN zuweisen.
b Die PIN durch Wiederholen bestatigen.
¢ Die Auswahl durch Tippen auf das Symbol v bestatigen.
5. Den Reiter Berechtigungen auswahlen.
a In das Eingabefeld tippen und den Benutzernamen mit der
Tastatur schreiben.
b Auf die Schaltflache Anwender tippen, um dem Benutzer
die Rolle Anwender zuzuweisen.
¢ Auf die Schaltflache Administrator tippen, um dem Benut-
zer die Rolle Administrator zuzuweisen.
d Mit den Schiebereglern die voreingestellten Berechtigungen
des Benutzers individualisieren.
Erteilte Berechtigen werden gelb.
e Die Auswahl durch Tippen auf das Symbol v bestatigen.

Benutzerprofile kontrollieren und bearbeiten

1. Auf das Symbol & tippen.
Das Fenster Benutzerprofil 6ffnet sich.

supervisor

operator

Please select user profile

@ Neuer Benutzer
(2 Bestehende Benutzer

2. Auf die Schaltflache des Benutzers tippen, den man kontrollie-
ren oder andern will.
3. Die gewtinschten Daten des Benutzers andern und speichern.
Benutzer I6schen
Nur Administratoren, Developer oder der Service haben das
Recht Benutzer zu I6schen.
So werden Benutzer geldscht:
1. Auf das Symbol & tippen.
Das Fenster Benutzerprofil 6ffnet sich.

8:47 AM

3 e e e . 200 L

n

supervisor

&
3

operator

Please select user profile

@ Neuer Benutzer
(@ Bestehende Benutzer

2. Im entsprechenden Profil anmelden.
3. Auf das Symbol @ klicken.
Der Benutzer ist geldscht.

Deutsch

Ubersicht der Symbole

Symbol |Bedeutung
= Abmelden (Logout)

Absaugung

N

-

Allgemeine Einstellungen

Bearbeiten

Beenden /Verwerfen

Benutzerverwaltung

Bestatigen / OK

Eckpunkte Zone verschieben

Einstellungen

Einstellungen Burste

Einstellungen Birstenreinigung

Einstellungen Hupsignal / Hupsignal setzen

Einstellungen Lichtsignal / Lichtsignal setzen

[ BETEE S Rk RIS T NP AN (3

Seitenbesen

Event setzen und verschieben. Die Art des Events
bestimmt die Farbe des Markers:

e blau = Reinigung

e orange = Hupsignal

e rosa = Startpunkt

Event auf Grundeinstellungen zurlicksetzen

< [

Info

Kalender

Loschen

Nach oben blattern

> E IO O|%N

Nach unten blattern

WLAN-Netzwerkeinstellungen / WLAN-Netzwerk-
starke (Je schwacher das WLAN-Netzwerk, desto
weniger Balken)

Pause

)

Positionscode

Reinigung fortsetzen

Reinigung starten

Reinigungsbericht aufrufen

Smart-Fill Funktion

Speichern

Start- / Zielpunkt

Suchen

Systeminformation

Zone definieren

Zone drehen

Zone loschen

Zone verschieben

4+ e GN & LS HDINDDV ¥
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Symbol

Bedeutung

Vergrofiern / Plus

Verkleinern / Minus

Wartungsfunktionen

Weiter / Vorblattern

“w v T

Art der Zone wahlen (beim Bearbeiten von Routen):
e Nogo Zone

e No Clean Zone

e Speed Filter

e LoopingHorn Zone

Anzeige im Reinigungsbericht wahlen

Zurilickblattern

Zuriicksetzen auf Werkseinstellungen

D® A~

Zuriick zum Startbildschirm

12
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Fundamentals

About this document
The software described in this document is valid for all robotic de-
vices in the KIRA B series.
The screenshots shown in the instructions may differ slightly de-
pending on your device and mounting kits.

Screen layout

The screen is touch-sensitive, also known as a touch display. A

quick tap with your finger is all it takes to select a function.

With the help of the touch display, the user can define basic de-
vice settings, plan routes, view cleaning reports, rectify faults and
view information about the cleaning progress and device status.
Status information about the device is shown at the top edge of

the touch display, e.g.the time. The menus and control elements
are shown in the menu area in the centre of the display. Depend-
ing on the menu, different symbols are displayed on the right, left

and bottom edge.

=
: n i

\ELIE]]
cleaning

Autonomous @

24 1
Daily care

Docking ]

Screen layout

@ Tank filling level

(@ Mesh thickness

®) Time

@ Messages

(5 Battery status

® Menu area

@ Menu-dependent buttons

Comprehensive operating concepts
Some operating steps are repeated in the various menus of the
software and are explained separately here.
Functions with password requirement
Some functions, e.g. interrupting and resuming routes, require
the user password to be entered. After tapping the required but-
ton, an input dialogue opens.
Authorisations
Authorisations are assigned for each user to define which func-
tions may be executed. These authorisations must be observed
for all functions. Various role proposals are preconfigured in the
standard settings, which you can edit according to your require-
ments.
Menu navigation
In the main menus, you can navigate to the submenus by tapping
the respective buttons. As a rule, you can return to the higher-lev-

English

el menu by tapping < . If there is no explicit button for saving
changes in the menus, changed settings are applied when you
jump back.

Start screen
From the start screen, you can access the main menus and set-
tings by tapping the & symbol or the relevant button.
You can log out by tapping on the & symbol.

) e e 2001 | ]|

A 8:45 AM o
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Manual
cleaning
Daily care 4@

Autonomous @

@7 @ Docking %

(@ Logout symbol (logout)

@ Main menu Docking

®) Main menu Autonomous

® Main menu Manual cleaning

(&) Main menu Daily care

(®) Settings symbol

If a Position code is recognised, a message appears in the status
bar.

Manval
cleaning

Autonomous @

Docking %

Daily care

@ Message

Tapping the message opens an overview of the routes available
at the respective position. See chapter Autonomous.

Note

Tap the @ symbol to return to the start screen from other menus.
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Autonomous

In autonomous operation, the device cleans one or more previ-
ously taught-in areas independently. Teaching is carried out by
travelling and saving a route.

1.
2.

If necessary, call up the start screen.
Select the menu Autonomous by tapping on it.
An overview page with the autonomous functions opens.

(™ Existing routes

This is where saved routes are edited, linked to routines or
started.

New route
New routes are taught here.

®) Cleaning reports
@ Schedule

Teaching a route

When a route is taught, a cleaning task is performed manually,
recorded in the process and then saved for autonomous clean-
ing.

Notes on how to optimally design a route are can be found in the
Set-up Guide. The rules for autonomous operation must be ob-
served, e.g.a position code must be attached to the starting point
of a route.

During teaching, the following information about the route is
saved:

The travel path of the device.

The points at which cleaning function were switched on or off.
The parameter settings, e.g.for water application, detergent
dosing unit, brush speed, suction performance and brush con-
tact pressure. The available parameters depend on your de-
vice and equipment.

Honking the horn (e.g.at a crossing).

Not recorded are:

Short pauses during teaching
The travel speed during teaching

Whether a user is allowed to teach new routes depends on their
role, i.e. their authorisations.

1.

2.

Wwe e o
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Call up the start menu and start the teaching via Autonomous
and New route.

Select whether cleaning should take place during teaching or
whether cleaning should only be simulated. During simulated
teaching, all cleaning options are recorded but not actively ex-
ecuted.

Prerequisites:

The battery is fully charged.

The fresh water tank is full

The waste water tank is empty.

. Confirm fulfilment of the respective requirements via v or exit

the menu via the % symbol and fulfil the requirements.

. Position the device in front of the position code at the starting

point. To do this, align the front of the device at a distance of
approx. 1 m from the position code and wait until the device
has recognised the position code.

. Confirm the position code.

English

6. Drive over the surface to be cleaned. Observe the prescribed
distances. See the operating instructions of the device.
The area already worked on and the route so far are displayed
on the live map. The current position is indicated by a small de-
vice.

Note

When cleaning, first activate the suction before switching on the

water. This prevents water from remaining on the route.

11:01 AM

@7 ) 5 Water: [-2097—] | @ Cleaned area:0m* | 0004291 5
l . A g ‘@
T,

@7 el

= u

Teacl|-in process is running. Operatle the
robot while it is recording
(@ Set horn event

(@) Activating/deactivating the suction

® Activating/deactivating the cleaning head

@ Activating/deactivating the side brushes (not on all devices)
() Adjusting the water volume

(&) Setting the detergent dosage

@ Save

Route — suction only (yellow)

(® Route — suction + cleaning head (blue)

Smart Fill (see Smart-Fill function)

7. Finish the route.
a Deactivate the side brushes (only for devices with side
brushes)
b Deactivate the cleaning head.
¢ Drive a short distance (approx. 10-15 m) with active suction
to suck up residual water.
d Deactivate the suction.
8. Position the device.
® If the route is to be terminated at a docking station, position
the device approximately 1 metre in front of the docking sta-
tion.
® |f the end of the route is to serve as the starting point for ad-
ditional routes, the device must be positioned in front of a
position code.
9. Save the taught route.
a Tap on the symbol E.
b If necessary, wait until the device has recognised the posi-
tion code.
¢ Tap on the button Finish route with position code.
d If necessary, confirm the position code.
e Type a name for the route in the input field using the key-
board.
The route is saved under the name entered.




Smart-Fill function
With the Smart-Fill function, an area can be taught by only driv-
ing around the edge of the area. The Smart-Fill function is intend-
ed for large, open areas. The route within the area is then
automatically planned by the device for autonomous cleaning.
Two fill options are available for this during processing: Spiral fill-
ing and Meander filling. Different fillings are more suitable de-
pending on the size and shape of the area.

Teach-in process is running. Operate the
robot while it is recording

( Reducing/enlarge the display

(@ Start and end point of the Smart-Fill

® Finish Smart-Fill (only possible when the robot is back at the
end point)

@ Cancel of the Smart-Fill

(&) Device position

() Distance travelled

@ Save route

Pause teaching

(® Cancel (Teaching is finished, main menu opens)

Area for which the cleaning path is planned autonomously

Note

e The start and end points of the route must be identical. The
start point can be recognised by a circle on the touchscreen.

e Several areas can be defined in a route as a Smart-Fill area.
The routes before and after the Smart-Fill function are taught
as usual.

e Any number of Smart-Fill areas can be defined within a route.

e With Smart-Fill, only areas without obstacles in the centre of
the Smart-Fill area can be cleaned efficiently.

1. Start the Teach route function. See Teaching a route.

2. Teach the route up to the starting point for the area outline.

3. At the starting point of the area outline, tap the button . The
function can be cancelled by tapping the x symbol.

4. Drive around the area to be cleaned until the device is in the
target circle on the live map.

5. Tap on the symbol Es.
The Smart-Fill area is saved.

6. Continue the function Teach route.

English

Edit route

Existing routes
Existing, taught routes and routines can be filtered according to
the position code of the starting point or searched for by name.
1. On the start page, tap on the function Autonomous.
2. On the page that opens, tap on the function Existing routes.
A window with 2 tabs opens.

9:39 AM
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(™) Search for route by position code
(2 Sort alphabetically

(® Sort by date

@ Search by name

® Routines

®) Routes

@ Back

e Existing routes are displayed in the Routes tab.
Linked routes are displayed in the Routines tab.
Existing routes can be sorted alphabetically or by creation
date and searched for by position code or name using the
symbols on the left-hand side.
. Tap on the tab Routes.
4. Search for a route by name.
a Tap on the symbol X.
b Tap the input field.
¢ Enter the name of the route you are looking for using the
keyboard.
d Tap the Search button.
The found route is displayed.
5. Search route by position code.
a Tap on the symbol B.
The available routes are displayed sorted by position code.
b Tap on the folder with the position code you are looking for.
The found route is displayed.
6. Tap on the tab Routines.
The linked routes are displayed.
7. Tap on a route or routine to execute it or tap on the cogwheel
at the top right of the respective tile to edit it.

w
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"Edit route" dialogue
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@ Resets all cleaning events to the settings that were used dur-
ing teaching.

@ Rotate zone

®) Delete zone

® Move zone

() Move corner points of zone

) Define zone

@ Place new event marker

Reducing the display

® Enlarging the display

Select the type of zone

(@) Starting progress

@ Name Edit

(@3 activate Flashing beacon and blue spots (optional attachment
kit) during the entire route

activate Looping Horn for this route

(@3 Delete route

Cleaning Marker

(@ Route path (blue = wet-clean , yellow = vacuum )

Zones
You can use the zone buttons to define and edit different zones.
You can use the "Select type of zone" symbol to decide which
type of zone you want to edit. The following zone types can be
defined:
e No-Go Zone
The cleaning robot will not enter these zones, not even to
avoid obstacles.
e No-Clean Zone
All cleaning functions are switched off in these zones, even if,
for example,they are entered to avoid obstacles.
e Speed-Filter Zone
In these zones, the cleaning robot always travels at the speed
defined in the zone.
e Looping-Horn Zone
While the robot is in this zone, continuous honking is active.

Edit existing route
. On the start page, tap on the function Autonomous.
. On the page that opens, tap on the function Existing routes.
3. To select a route, click on the & symbol in the route preview
window, see EXxisting routes.
4. Select the desired route.
The route editing window opens, see "Edit route"” dialogue.
5. Edit the route. You have the following options for editing:
a Reduce or enlarge the display.
b Tap the ¢ symbol to edit the name of the route.
¢ Taponthe 9 symbolin the bar on the left to set a new event
or tap on an existing symbol on the route to open the clean-
ing event settings. You can configure the following settings
here:
Set the desired detergent dosage with the "+" and "-" but-

N -
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tons.
Activate the suction by tapping on the symbol & .
To select the suction performance, tap the button Suction
performance low or Suction performance high. The acti-
vated function turns yellow
Activate the cleaning head by tapping on the symbol ©°.
Tap the button Brush speed low, Brush speed medium or
Brush speed high to select the brush speed. The activated
function turns yellow.
Activate the side brushes by tapping on the symbol m .
Note
The side brush can only be activated when the cleaning head is
switched on.
d Press and hold the existing symbol ¢ on the map and move
the event to the desired position on the route.
e Tap on the &= symbol to switch on permanent repetitive
honking for this route.
f Tap the symbol & to switch on the flashing beacon and, if
necessary, the point jet for this route.
g Tap on the #¢ symbol to reset the Cleaning Marker to the
setting used during teaching.
h Tap the £ symbol to select the type of zone you want to
view, create or edit.
You can choose from Nogo Zone, No Clean Zone, Speed
Filter, Looping-Horn zone.
i Tap the £ symbol to define a zone.
j Tap the <4 symbol to move a zone.
k Tap the U symbol to rotate a zone.
| Tap the @« symbol to delete a zone.
m Tap the 4 symbol to move the corner points of a zone.
n Set the desired amount of water using the slider.
o Tap the @ symbol to delete the route.

Linking routes as routines

You can link several routes as a routine so that they can be

cleaned autonomously one after the other. Only routes that start

and end with a position code can be linked. The position code at
the end of each linked route must match the position code at the
start of the next route.

1. On the start page, tap on the function Autonomous.

2. On the page that opens, tap on the function Existing routes.

3. Switch to the tab Routines and tap on the button New rou-
tine.

4. Select the first route to be cleaned as part of the routine.

5. If necessary, select further routes to be cleaned one after the
other. Only the routes whose position code at the beginning
matches the position code at the end of the previous route are
available for selection here.

6. Save the routine via the v symbol and assign a name.

Note

Alternatively, you can also select several routes in the tab

Routes and save them as a routine using the > symbol at the

bottom right.

Execute route

Execute the route with the position code

The device must be positioned at an angle of + /- 30 ° and at a

distance of 1 m in front of the position code of the starting point.

1. Position the device at the starting point.

2. If necessary, call up the start menu.

3. Select the function Autonomous by tapping on it.

The overview page with the autonomous functions opens.

4. Tap on the function Existing routes.

5. Select a route by tapping on it. See chapter Existing routes. If
several routes are to be executed in succession, select the
next route and combine them into a routine that can be exe-
cuted directly or saved for later.



Note

e After selecting the first route, only the routes whose starting
point matches the end point of the previous route are dis-
played.

e The starting point of a route must be a position code, and suf-
ficient resources must be available for the next route in the
routine.

The end point must be a position code, only the last route of a
routine can end without a position code.

KARCHER recommends using a docking station as the start
and end point of a route, as this ensures that sufficient re-
sources are loaded for the next route in the routine.

e The routes are numbered in the order of selection.

e A route selected by mistake can be deselected by touching it
again.

6. After selecting the route, tap the > symbol at the bottom right.
A selection opens.

9:31 AM
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Quick
schedule

Save
routine

o5 Ro{ Quickstart

start

@ Plan Start time

(@ as Save routine

(® Quick start

(@ Start with Position code

7. Tap the button Start with position code.

8. Push the device in front of the position code requested in the
touch screen.

9. Wait until the device has recognised the position code.

10.Confirm the position code.

The route is executed.

Execute the route without the position code

Note
The selected route can be started without a Position code e.g.if
position codes are not to be permanently attached. To do this, the
position codes are only applied when the route is being taught,
and it must be ensured that the robot is started at the correct po-
sition when it is executed. A position code is always required for
a docking station.
1. Position the device at the taught starting point of the route.
2. If necessary, call up the start menu.
3. Select the function Autonomous by tapping on it.

The overview page with the autonomous functions opens.
4. Tap on the function Existing routes.
. Select a route by tapping on it. See chapter Existing routes.
. After selecting the route, tap the > symbol at the bottom right.

[©N&)]
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A selection opens.
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@ Plan Start time

() as Save routine

® Quick start

(@ Start with Position code

7. Tap the Quick start button to execute the route immediately.
The route is executed.

Start route with a time delay
The route can be started with a delay of up to one week.
1. Position the device at the starting point.
2. If necessary, call up the start menu.
3. Select the function Autonomous by tapping on it.
The overview page with the autonomous functions opens.
4. Tap on the function Existing routes.
5. Select a route by tapping on it. See EXxisting routes.
6. After selecting the route, tap the > symbol at the bottom right.
A selection opens.
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(@ Plan Start time

() as Save routine

® Quick start

(@ Start with Position code

7. Tap the plan button Start time.
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The schedule opens.
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delay start

Start Date 11/21/2024‘ Repeating Task

Routes / Routines

Task color

«

8. Set the start time.
a Set the start date.
b Set the start time
¢ Select route/routine to be executed.
d Select the colour for the task.
9. If necessary, set a repetition of the cleaning task.
a Set an end date for the repetition.
b Set an interval for the repetition.
10.Save the desired start time by tapping the & symbol.
The route is executed at the set time.

Interrupting and resuming the route
1. Tap the Il icon to interrupt the route during execution.
The device stops for 10 seconds. To pause the device perma-
nently, the password must be entered.
2. Resuming a route:
a Position the device in the area on the route that is shown in
green on the map
b Tap the > symbol and enter the password to execute the
route again.

Finishing a route
. Tap the I symbol and enter the password to pause the route.
2. Tap on the x symbol to finish the route.

N

Calendar function

The calendar function is used to carry out autonomous cleaning
tasks at a specific time (time / date) without an operator being
present, for example at night or on Sundays and public holidays.
The task can be performed once or repeatedly.
1. If necessary, call up the start menu.
2. Select the function Autonomous by tapping on it.

The overview page with the autonomous functions opens.
3. Tap on the symbol &.

The schedule opens.

9:31 AM
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Routes / Routines

Task color
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4. Assign a name for the cleaning task.
5. Set the start time.
a Set the start date.
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b Set the start time

¢ Select route/routine to be executed.

d Select the colour for the task.
6. If necessary, set a repetition of the cleaning task.

a Set an end date for the repetition.

b Set an interval for the repetition.
7. Save the desired start time by tapping the B2 symbol.
The route is executed at the set time.

Show cleaning report
The cleaning report provides information about completed clean-
ings.
1. On the start page, tap on the function Autonomous.
2. On the page that opens, tap the Bl symbol.
An overview of the most recently completed cleanings is dis-
played.
3. Tap on the desired cleaning report for a route or routine.

:: &”)\ - ZOZOOL :

RS+ Cleaned: 29 m® | (5
B 7 Covered:53 m®

Cleaning report - Rantine with

Example report of a routine with several routes

() Detergent consumption [ml]

(@ Travelled area [m2] (working width x distance)
(3 Cleaned area [m2]
® Uncleaned area [m
() Cleaned proportion of the taught route [%]
®) Cleaning time [min]

(@ Distance travelled [m]

Select display options (e.g. speed display)
(® Water consumption [l]

Graphical cleaning report

@ Delete

(12 Scroll bar to display all routes in a routine
@3 Back

a Use the + and — buttons to enlarge or reduce the details
of the report.

b Delete the selected cleaning report by tapping the @ button.

¢ Tap the < button to return to the start page.
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Manual mode

In manual mode, the device is guided by the operator over the
surface to be cleaned. Observe the device's operating instruc-
tions.

Start manual mode
Requirement: The device is located at the operating location, see
operating instructions for the device.
1. If necessary, call up the start menu.
2. Select the function Manual cleaning by tapping on it.
The overview page with the cleaning parameters opens.
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. Set the desired amount of water using the slider.
. Set the desired detergent dosage with the "+" and "-" buttons.
. Set the suction parameters.
a Activate the suction by tapping on the symbol 2.
b To select the suction performance, tap the button Suction
performance low or Suction performance high.
The activated function turns yellow.
6. Set the brush parameters.
a Activate the cleaning head by tapping on the symbol .
b To select the brush speed, tap the button Brush speed low,
Brush speed medium or Brush speed high
The activated function turns yellow.
¢ Adjust the contact pressure of the brush using the slider (not
available on all device models).
7. Activate the side brushes by tapping on the symbol = (not
available on all device models).
Note
The side brush can only be activated when the cleaning head is
switched on.
8. Move the device over the surface to be cleaned, see the oper-
ating instructions for the device.

a b~ w

End manual mode
. Deactivate the side brushes by tapping on the symbol = .
2. Deactivate the cleaning head by tapping on the symbol °.
The deactivated functions turn grey.
3. Siphon off the residual water on the last few metres of the
route.
4. Deactivate the suction by tapping on the symbol 4.

Charging the device (docking)

Charging without docking station
When charging without a docking station, the device is charged
using the existing mains cable. See the operating instructions of
the device. Additional actions, such as emptying the waste water
tank or filling the fresh water tank, must be carried out manually.
® Connect the mains power cable. See the operating instruc-
tions of the device.

-

Charging with docking station (option)
When charging via the optional docking station, the device con-
nects to the docking station. The connection must always be
started via the display as described below.

English

ATTENTION
Risk of damage due to manual docking
Manually docking the device to a docking station can damage the
device and the station.
To dock the device, only use the docking function on the display.
After successful connection, the following actions are performed:
The waste water tank is emptied.
The waste water tank is flushed.
The fresh water tank is filled.
The battery is charged.
. Position the device in front of the docking station, keeping a
distance of approx. 1 m from the docking station.
2. Call up the start menu.
3. Select the main menu Docking by tapping on it.
The device searches for the position code of the docking sta-
tion.
4. Wait until the device has recognised the position code.
When the device has docked, information on the duration of
charging and the status of the actions performed during charg-
ing appear on the screen.
The completion of an action is indicated by a green tick on the
respective button.
5. If necessary, tap the x symbol to finish the resource ex-
change prematurely.
6. If necessary, use the "Undock" function to move the robot out
of the docking station again.
The device remains in the docking station until either undock-
ing is carried out or a new cleaning task starts due to schedul-
ing.
1. Call up the start menu.
2. Tap on the main menu Daily care.
There are various menus to choose from:
e Service functions
Here, you can control components directly.
e Operating manual
Here, you can view the operating instructions for the device
and the software.
e Maintenance instructions
Here, you can see a list of the maintenance work to be carried
out with instruction videos.

- @ o o o

Service functions menu
. Call up the start menu.
2. Tap on the main menu Daily care.
3. Tap on the & symbol to control individual components. Here,
for example, you can lower the suction bar to be able to re-
move it. The exact functions depend on the device.

-

Please select a component

Component overview (example KIRA BR 200)

(@ Brush head

@) Suction bar

®) Tank rinsing

(@ Waste water drain
(® Side brushes
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Maintenance instructions menu
. Call up the start menu.
. Tap on the main menu Daily care.
3. Tap on the Maintenance instructions menu to obtain an over-
view of the maintenance tasks. The exactinformation depends
on the device

N =

Empty coarse dirt basket

Clean squeegee

How to maintain

Maintenance instructions (example KIRA B 50)
4. Tap on a maintenance step to call up the instruction video.

Settings menu

In this menu, information can be checked and settings such as
date, language etc. can be checked and changed.

) e e e 2001 | G
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@ System information
@) General settings
(® Network

® Infrastructure

(& User administration

System information menu
The following information, among other things, can be displayed
in this menu:
e Device data such as material number, serial number, latest
software function, last service date, operating hours, etc.
e Change log of the software with information on software ver-
sion, serial number, etc.

Displaying the change log of the software
Information recorded:
e Software version
e Newly installed functions of the device that were made availa-
ble with the respective software update.
How to call up the change log:
® On the start page, tap the ® symbol.
The change log is displayed, with the software versions start-
ing with the last / latest and then descending. The change log
can be searched by moving the scroll bar with your finger.
Note
Changes are not possible.
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General settings menu

The following functions are available in this menu:

e Check and change general settings

e Check and change system settings

Check and change basic settings:

1. Tap on the symbol =.

A window with several tabs opens.

e Inthe "General" tab, you can check and changee.g. time zone,
unit system and how much time passes before the device
goes into sleep mode.

e In the "System" tab, one can initialise the side brushes and
perform a reset to the factory settings.

2. Use the scroll bar to scroll through the page.

3. To change the general settings, tap on the desired input field
or adjust the corresponding slider.

4. Change the system settings.

Network settings menu

The network settings can be configured in this menu.

The device automatically connects to an available LTE mobile

network with its SIM card.

If necessary,for example, if the mobile phone connection is poor,

the device can be connected to a WLAN network.

e The device can log into an existing, already known WLAN net-
work.

e The device can be manually logged into to a new WLAN net-
work.

e The settings of the available WLAN networks can be config-
ured.

The user's assigned role determines which rights they have in

this menu.

The device can connect to a WLAN network via a radio antenna.

Karcher recommends only connecting the device to secure and

encrypted WLAN networks ("known networks").

This is how the WLAN network is configured:

1. Tap on the symbol =.
All "Visible networks" and "Known networks" at the location
are displayed with the respective network strength. The cur-
rently connected network is displayed with a chain symbol in
front of the name.

8:49 AM Q

Available networks Known networks
-+ Add manually

o
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(@ Visible WLAN networks
@ Known WLAN networks
(3® Button to add WLAN network manually
(@ Button for an encrypted WLAN network with indication of the
network strength
2. Select a visible network.
a Tap on the button with the name of the WLAN network.
A window opens.
b Enter the password for the WLAN network.
The device is logged into the selected WLAN network.
3. Add a new network manually.
a Tap on the button Add manually .
A window opens.



b Enter the SSID encryption of the wireless access point/rout-
er.

¢ Select the encryption type from the list.

d Enter the password for the WLAN network.

e Discard the selection by tapping the x symbol.

f Confirm the selection by tapping the v symbol.

The WLAN network was added.

Infrastructure menu
In this menu, the device can be integrated into other control soft-
ware via the VDA 5050 interface and the rolling gate control can
be set up via the I/O Box menu.

User administration menu

In this menu, users can be created and deleted, and user profiles
can be edited.
The assigned role offers a preselection of authorisations. These
authorisations can be individually adapted to the respective user.
Authorisations available for selection:
e Teaching routes (teaching)
Creating users
Edit user profiles
Print screenshots
Change routes
Perform manual cleaning
Roles available for selection:
e Operator
e Supervisor
e Developer, only with special rights
e Service, only with special rights
Creating new users
This is how new users are created:
1. Tap on the symbol &.

The window User profile opens.

supervisor

operator

Please select user profile

() New user
@) Existing users

2. Tap on the button New user.
A window with 3 tabs opens.
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Teach routes

Edit users
Operator WiFi settings
Supervisor Screenshot

Edit routes

Manuval cleaning

Z, Language

English

@ Role Supervisor

@) Role Operator

® Input field for username
(@ Tab Permissions

® Tab PIN

® Tab Language

3. Select the tab Language.
a Assign the user a language from the list.
b If necessary, scroll through the list by moving the scroll bar.
¢ Confirm the selection by tapping the v symbol.
4. Select the tab «_PIN.
a Use the keypad to assign a PIN to the user.
b Confirm the PIN by repeating it.
¢ Confirm the selection by tapping the v symbol.
5. Select the tab Permissions.
a Type in the input field and enter the user name using the
keyboard.
b Tap the Operator button to assign the user the Operator
role.
¢ Tap the Supervisor button to assign the user the Supervi-
sor role.
d Use the sliders to customise the user's preset authorisa-
tions.
Authorisations granted turn yellow.
e Confirm the selection by tapping the v symbol.
Checking and editing user profiles
1. Tap on the symbol &.
The window User profile opens.

supervisor

operator

Please select user profile

(™ New user

(@ Existing users

2. Tap the button of the user you want to check or change.

3. Change and save the desired user data.

Deleting users

Only administrators, developers or the Service have the right to
delete users.
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This is how users are deleted:
1. Tap on the symbol &.
The window User profile opens.

Symbol

Meaning

Break

supervisor

operator

Please select user profile

Position code

Continue cleaning

Starting cleaning

Call up cleaning report

Smart-Fill function

Save

Start- / end point

Search

System information

@ New user
(@ Existing users
2. Log in to the corresponding profile.
3. Click on the symbol @ .
The user is deleted.

Overview of the symbols

Define zone

Rotate zone

Delete zone

Move zone

+4 G N &P HEHDNEED V| Z

Zoom in / Plus

Zoom out / Minus

Symbol |Meaning

= Log out (Logout)
Suction

é&

Maintenance functions

General settings

Next / scroll ahead

Edit

Finish /Discard

User administration

Confirm = OK

“w v T

Select the type of zone (when editing routes):
e Nogo Zone

e No Clean Zone

e Speed Filter

e Looping-Horn Zone

Select display in the cleaning report

Move corner points of zone

Scroll back

Settings

Reset to factory settings

Brush settings

2

Return to the start screen

Brush cleaning settings

Horn signal settings / set horn signal

B: T |20 (& kB x| NI

Light signal settings / Set light signal

Side brushes

<@ [

Set and move event. The type of event determines
the colour of the marker:

e blue = cleaning

e orange = horn signal

e pink = starting point

Reset event to default settings

Info

Calendar

Delete

Scroll up

<> =20 e %

Scroll down

)

WLAN network settings / WLAN network strength (the
weaker the WLAN network, the fewer bars)
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Principes de base

A propos de ce document
Le logiciel décrit dans ce document est valable pour tous les ap-
pareils robotisés de la série KIRA B.
Les captures d'écran présentées dans les instructions peuvent
étre Iégérement différentes en fonction de votre appareil et des
kits de montage.

Structure de I'écran
L'écran est sensible au toucher, également appelé écran tactile.
Il suffit de Appuyer brievement avec le doigt pour sélectionner
une fonction.
Al'aide de I'écran tactile, I'utilisateur, entre autres, peut définir les
réglages de base de I'appareil, planifier des itinéraires, afficher
des rapports de nettoyage, résoudre des problémes et afficher
des informations sur la progression du nettoyage et I'état de I'ap-
pareil.
Le bord supérieur de I'écran tactile affiche des informations sur
I'état de I'appareil, par ex.I'heure. Les menus et les éléments de
commande sont affichés dans la zone de menu au centre de
I'écran. Selon le menu, différents symboles s'affichent sur les
bords droit, gauche et inférieur.

2
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Autonomous @

\VELIE]]
cleaning

Daily care

Docking %

Structure de I'écran

@ Niveau de remplissage du réservoir
@ Puissance du secteur

® Heure

@ Messages

(® Etat de la batterie

(® Zone de menu

(@ Boutons dépendant du menu

Concepts de manipulation globaux
Dans les différents menus du logiciel, certaines étapes d'utilisa-
tion sont répétées et sont expliquées séparément ici.

Fonctions avec demande de mot de passe

Certaines fonctions, telles que l'interruption et la reprise d'itiné-
raires, par ex. nécessitent la saisie du mot de passe de I'utilisa-
teur. Aprés avoir tapé sur le bouton nécessaire, une boite de
dialogue de saisie s'ouvre.

Autorisations

Des droits sont attribués a chaque utilisateur afin de définir les
fonctions qui peuvent étre exécutées. Ces droits doivent étre res-
pectés pour toutes les fonctions. Dans le réglage de base, plu-

sieurs propositions de rdles sont préconfigurées, que vous
pouvez modifier en fonction de vos besoins.

Navigation dans les menus

Dans les menus principaux, vous naviguez dans les sous-menus
en appuyant sur les boutons correspondants. En régle générale,
il suffit de Appuyer sur < pour revenir au menu supérieur. S'il
n'y a pas de bouton explicite dans les menus pour enregistrer les
modifications, les réglages modifiés sont pris en compte lors du
saut en arriére.

Ecran de démarrage

Depuis I'écran d'accueil, on accéde aux menus principaux et aux
réglages en appuyant sur le symbole & ou sur le bouton corres-
pondant.

En appuyant sur le symbole =, on se déconnecte.

) e e e 2

ELIE]]
cleaning ( )
Daily care 4@

Autonomous @

@7 @ Docking %

(» Symbole Déconnexion (Logout)

@ Menu principal Positionnement de I'appareil sur la station
d’accueil

(® Menu principal Autonome

@ Menu principal Nettoyage manuel

() Menu principal Entretien quotidien

®) Icdne Réglages

Lorsqu'un Code de position est détecté, un message s'affiche
dans la ligne d'état.

Manual
cleaning

Autonomous @

Daily care

@ Docking %

@ Message

En appuyant sur le message, un apergu des itinéraires dispo-
nibles a la position correspondante s'ouvre. Voir chapitre Auto-
nome.

Remarque

En appuyant sur le symbole @ , on revient a I'écran d'accueil a
partir d'autres menus.
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Autonome

En mode autonome, I'appareil nettoie de maniére indépendante
une ou plusieurs surfaces préalablement programmées. La pro-
grammation se fait en parcourant et en enregistrant un itinéraire.
1. Le cas échéant, afficher I'écran d'accueil.
2. Sélectionner le menu Autonome en appuyant dessus.

Une page d'apergu avec les fonctions autonomes s'ouvre.

(@ Parcours existants o . .
C'est ici que les itinéraires enregistrés sont traités, reliés en
routines ou lancés.

Nouveau parcours . ) .
C'est ici que les nouveaux itinéraires sont appris.

(® Rapports de nettoyage
(@ Calendrier

Programmation de l'itinéraire

Lors de 'apprentissage d'un itinéraire, une tache de nettoyage

est effectuée manuellement, enregistrée pendant ce temps et en-

suite sauvegardée pour le nettoyage autonome.

Des indications sur la conception optimale d'un itinéraire sont

fournies dans le guide de configuration. Les regles de fonction-

nement autonome doivent étre respectées, par ex.un code de
position doit étre apposé au point de départ d'un itinéraire.

Lors de la programmation, les informations suivantes sur ['itiné-

raire sont enregistrées :

e | a trajectoire de I'appareil.

e Les points ont été mis en marche ou arrétés sur leurs fonc-
tions de nettoyage.

e Les réglages des parameétres, par ex.pour l'application de
I'eau, le dosage du détergent, la vitesse de rotation des balais,
la puissance d'aspiration et la pression d'appui au sol de la
brosse. Les parametres disponibles dépendent de votre appa-
reil et de votre équipement.

e L'actionnement de l'avertisseur sonore (par ex.a un carrefour).

Ne sont pas enregistrés :

e Les courtes pauses lors de l'apprentissage

e La vitesse de déplacement lors de I'apprentissage

Le fait qu'un utilisateur puisse ou non apprendre de nouveaux iti-

néraires dépend de son rdle, c'est-a-dire de ses droits.

1. Ouvrir le menu de départ et lancer I'apprentissage via Auto-
nome et Nouveau parcours.

2. Choisir si le nettoyage doit étre effectué lors de I'apprentis-
sage ou si le nettoyage doit seulement étre simulé. Lors de
I'apprentissage simulé, toutes les options de nettoyage sont
enregistrées, mais ne sont pas exécutées activement.
Conditions requises :

La batterie est entierement chargée.
Le réservoir d'eau propre est plein
Le bac d'eau sale est vide.

. Confirmer via v que les conditions respectives sont remplies
ou quitter le menu via le symbole x et remplir les conditions.

4. Placer I'appareil sur le point de départ, devant le code de po-
sition. Pour ce faire, aligner la face avant de I'appareil a une

wWwe e o

distance d'environ 1 m du code de position et attendre que
I'appareil ait reconnu le code de position.

5. Confirmer le code de position.

6. Quitter la surface a nettoyer. Ce faisant, respecter les dis-
tances prescrites. Voir le manuel d'utilisation de I'appareil.
La zone déja traitée et l'itinéraire suivi jusqu'a présent sont af-
fichés sur la carte en direct. La position actuelle est indiquée
par un petit appareil.

Remarque

Lors du nettoyage, activer d'abord I'aspiration avant de mettre

l'eau en marche. Cela permet d'éviter que de I'eau ne reste surle

parcours.

11:01 AM

= Water: Cleaned area: 0 m* 00:04:29 h

|

Teacl|-in process is running. Operatjp the
robot while it is recording

@ Définir un événement de klaxon
@) Activation/désactivation de I'aspiration
(® Activation/désactivation de la téte de nettoyage

(@ Activation/désactivation du balai latéral (pas sur tous les ap-
pareils)

() Régler la quantité d'eau

(6 Réglage du dosage du détergent

@ Enregistrer

Itinéraire aspiration uniquement (jaune)

(© ltinéraire Aspiration + téte de nettoyage (bleu)
Smart Fill (voir Fonction Smart-Fill)

7. Terminer l'itinéraire.
a Désactiver le balai latéral (uniquement pour les appareils
avec balai latéral)
b Désactiver la téte de nettoyage.
¢ Effectuer un court trajet (env. 10-15 m) avec l'aspiration ac-
tive pour aspirer I'eau résiduelle.
d Désactiver 'aspiration.
8. Positionner I'appareil.
® Si l'itinéraire doit se terminer sur une station d'accueil, posi-
tionner I'appareil a environ 1 métre de la station d'accueil.
® Si la fin de l'itinéraire doit servir de point de départ pour
d'autres itinéraires, positionner l'appareil devant un code de
position.
9. Enregistrer l'itinéraire appris.
a Appuyer sur le symbole B.
b Le cas échéant, attendre que I'appareil détecte le code de
position.
¢ Appuyer sur le bouton Terminer le parcours avec le code
de position.
d Le cas échéant, confirmer le code de position.
e Dans le champ de saisie, Appuyer un nom pour l'itinéraire a
l'aide du clavier.
L'itinéraire est enregistré sous le nom saisi.

C——

Fonction Smart-Fill
La fonction Smart-Fill permet d'apprendre une surface en ne
contournant que le bord de la surface. La fonction est destinée
aux grandes surfaces isolées. Le trajet a l'intérieur de la surface
est ensuite planifié de maniére autonome pour le nettoyage par
I'appareil. Pour cela, deux options de remplissage sont dispo-
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nibles lors du traitement : Remplissage en spirale et remplissage
Meander. Selon la taille et la forme de la surface, les différents
remplissages sont plus appropriés.

B ¥ ®
. — ®

Teach-in process is running. Operate the =
robot while it is recording Il

©

(™ Agrandir/réduire |'affichage
@) Point de départ et d'arrivée du smart-Fill

® Terminer le smart-Fill (uniqguement possible lorsque le robot
est de nouveau au point d'arrivée)

® Annuler du smart-Fill

() Position de I'appareil

) Trajet parcouru

@ Enregistrement de [l'itinéraire
Mettre I'apprentissage en pause

® Annuler (I'apprentissage est terminé, le menu principal
s'ouvre)

Surface pour laquelle le chemin de nettoyage est planifié de
maniére autonome

Remarque

e Le point de départ et le point d'arrivée de l'itinéraire doivent
étre identiques. Le point de départ est reconnaissable a un
cercle sur I'écran tactile.

e Dans un itinéraire, il est possible de définir plusieurs surfaces
en tant que zone Smart-Fill. Les parcours avant et apres la
fonction Smart Fill sont appris comme d'habitude.

e |l est possible de définir autant de surfaces Smart Fill que I'on
veut au sein d'un itinéraire,

e Avec Smart-Fill, seules les zones sans obstacles au centre
de la surface Smart-Fill peuvent étre nettoyées efficacement.

1. Démarrer la fonction Apprendre un itinéraire. VVoir Program-
mation de l'itinéraire.

2. Commencer l'apprentissage d'un itinéraire jusqu'au point de
départ pour le contour de la surface.

3. Au point de départ du contour de la surface, Appuyer sur le
bouton E. La fonction peut étre interrompue en appuyant sur
le symbole x.

4. ConPivoter la zone a nettoyer jusqu'a ce que I'appareil se
trouve dans le cercle cible sur la carte en direct.

5. Appuyer sur le symbole 3.

La zone Smart-Fill est enregistrée.
6. Continuer la fonction Apprendre un itinéraire.
Modifier l'itinéraire
Parcours existants

Les itinéraires et routines existants et appris peuvent étre filtrés

selon le code de position du point de départ ou recherchés par

leur nom.

1. Sur la page d'accueil, appuyer sur la fonction Autonome.

2. Sur la page qui s'ouvre, appuyer sur la fonction Parcours
existants.

Une fenétre avec 2 onglets s'ouvre.

939 AM | [ [Gl] | iy e e e 95

FGL 2000 2 s 71 wasser3 e @

@xo  Puddles g

() Recherche par code de position
@ Trier par ordre alphabétique

®) Trier par date

(@ Recherche par nom

(&) Routines

) Parcours

@ Retour

AW

L'onglet Parcours affiche les itinéraires existants.

L'onglet Routines affiche les itinéraires reliés.

Les symboles sur le bord gauche permettent de trier les itiné-
raires existants par ordre alphabétique ou par date de création
et de les rechercher par code de position ou par nom.

. Appuyer sur I'onglet Parcours.
. Rechercher un itinéraire par son nom.

a Appuyer sur le symbole 2.
b Appuyer sur le champ de saisie.
¢ Saisir le nom de l'itinéraire recherché a I'aide du clavier.
d Appuyer sur le bouton Rechercher.
L'itinéraire trouvé s'affiche.

. Rechercher un itinéraire par code de position

a Appuyer sur le symbole B.
Les itinéraires disponibles sont alors triés par code de posi-
tion.

b Appuyer sur le dossier contenant le code de position recher-
ché.
L'itinéraire trouvé s'affiche.

. Appuyer sur I'onglet Routines.

Les itinéraires reliés sont affichés.

. Appuyer sur un itinéraire ou une routine pour I'exécuter ou ap-

puyer sur la roue dentée en haut a droite de la tuile correspon-
dante pour la modifier.

Boite de dialogue "modifier I'itinéraire"

Structure de la page

s s e 200 L | 5 % 951AM | [ [Gl] | iy e e e e 57%

WS 05

gy, |
[ Cleaned Area: 6.90 m*

Preview WS 05

@ Réinitialise tous les événements de nettoyage aux réglages

utilisés lors de I'apprentissage.

@ Pivoter la zone
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(® Supprimer la zone

@ Déplacer la zone

(®) Déplacer les coins de la zone

(6) Définir la zone

@ Placer un nouveau marqueur d'événement
Réduire I'affichage

(® Agrandir I'affichage

Choisir le type de zone

@ Progression du démarrage

3 Nom modifier

@3 Gyrophare et activer les bluespots (kit de montage en option)
tout au long de l'itinéraire

Klaxon en boucle activer pour cet itinéraire
(@ Supprimer ['itinéraire
Evénements de nettoyage
(@ Tracé de litinéraire (bleu = nettoyer par voie humide,
jaune = aspirer)
Zones
Les boutons de zone permettent de définir et de modifier diffé-
rentes zones. Le symbole "Sélectionner le type de zone" vous
permet de décider du type de zone que vous souhaitez modifier.
Les types de zones suivants peuvent étre définis :
e Zone NoGo
Les robots de nettoyage ne circulent pas dans ces zones,
méme pas pour éviter des obstacles.
e Zone NoClean
Dans ces zones, toutes les fonctions de nettoyage sont arré-
tées, méme si elles sont parcourues, par ex.pour éviter des
obstacles.
e Zone SpeedFilter
Dans cette zone, le robot de nettoyage se déplace toujours a
la vitesse définie dans la zone.
e Zone LoopingHorn
Pendant que le robot se trouve dans cette zone, I'avertisseur
sonore continu est activé.

Modifier l'itinéraire existant
. Sur la page d'accueil, appuyer sur la fonction Autonome.
. Sur la page qui s'ouvre, appuyer sur la fonction Parcours
existants.
3. Pour sélectionner un itinéraire, cliquer sur le symbole & dans
la fenétre d'apergu de l'itinéraire, voir Parcours existants.
4. Choisir l'itinéraire souhaité.
La fenétre de modification de l'itinéraire s'ouvre, voir Boite de
dialogue "modifier l'itinéraire".
5. Modifier l'itinéraire. Vous disposez des options de modification
suivantes :
a Agrandir ou réduire I'affichage.
b Appuyer sur le symbole ¢ pour modifier le nom de l'itiné-
raire.
¢ Appuyer sur le symbole ¢ dans la barre a gauche pour dé-
finir un nouvel événement ou appuyer sur une symbole exis-
tant sur l'itinéraire pour ouvrir les réglages de I'événement
de nettoyage. Ici, vous pouvez effectuer les réglages sui-
vants :
Régler le dosage du détergent souhaité a l'aide du curseur.
Activer |'aspiration en appuyant sur le symbole 2.
Pour sélectionner la puissance d'aspiration, appuyer sur le
bouton Puissance d’aspiration faible ou Puissance d’as-
piration élevée . La fonction activée devient jaune
Activer la téte de nettoyage en appuyant sur le symbole «°.
Appuyer sur le bouton Vitesse brosse faible, Vitesse
brosse moyenne ou Vitesse brosse élevée pour sélec-
tionner la vitesse de la brosse. La fonction activée devient
jaune.
Activer le balai latéral en tapotant sur le symbole = .
Remarque
Le balai latéral ne peut étre activé que lorsque la téte de net-
toyage est en marche.

N —

d Maintenir le symbole existant ¢ enfoncé sur la carte et dé-
placer I'événement a I'endroit souhaité sur l'itinéraire.

e Appuyer sur le symbole = pour activer le klaxon répétitif
permanent pour cet itinéraire.

f Appuyer sur le symbole & pour allumer le gyrophare et, le
cas échéant, les jets crayons pour cet itinéraire.

g Appuyer sur le symbole #< pour rétablir le réglage de Evé-
nements de nettoyage lors de I'apprentissage.

h Appuyer sur le symbole £ pour sélectionner le type de
zone que I'on souhaite voir, créer ou modifier.
Au choix Zone d'exclusion, Zone de non-nettoyage, Filtre de
vitesse, LoopingHorn Zone.

i Appuyer sur le symbole £ pour définir la zone.

j Appuyer sur le symbole < pour déplacer la zone.

k Appuyer sur le symbole O pour faire pivoter la zone.

| Appuyer sur le symbole @ pour supprimer la zone.

m Appuyer sur le symbole 4 pour déplacer les coins d'la
zone.

n Régler la quantité d'eau souhaitée a l'aide du curseur.

o Appuyer sur le symbole @ pour supprimer l'itinéraire.

Relier des itinéraires en tant que routines

Vous pouvez relier plusieurs itinéraires sous forme de routine afin

qu'ils puissent étre nettoyés les uns apres les autres de maniéere

autonome. Seuls les itinéraires qui commencent et se terminent
par un code de position peuvent étre reliés. Pour cela, le code de
position a la fin de chaque itinéraire relié doit correspondre au
code de position au début de l'itinéraire suivant.

1. Sur la page d'accueil, appuyer sur la fonction Autonome.

2. Sur la page qui s'ouvre, appuyer sur la fonction Parcours
existants.

3. Passer a l'onglet Routines et appuyer sur le bouton Nouvelle
routine.

4. Sélectionner le premier itinéraire qui doit étre nettoyé dans le
cadre de la routine.

5. Le cas échéant, sélectionner d'autres itinéraires a nettoyer I'un
apres l'autre. Seuls les itinéraires dont le code de position au
début correspond au code de position a la fin de l'itinéraire
précédent peuvent étre sélectionnés ici.

6. Enregistrer la routine via le symbole v et lui donner un nom.

Remarque

Vous pouvez également sélectionner plusieurs itinéraires dans

l'onglet Itinéraires et les enregistrer comme routine en cliquant

sur le symbole > en bas a droite.
Exécuter l'itinéraire
Exécuter l'itinéraire avec code de position

L’appareil doit étre positionné a un angle de +/- 30 ° et a une

distance de 1 m devant le code de position du point de départ.

1. Positionner I'appareil au point de départ.

2. Le cas échéant, afficher le menu de départ.

3. Sélectionner le menu Autonome en appuyant dessus.

La page d'apercu des fonctions autonomes s'ouvre.

4. Appuyer sur la fonction Parcours existants.

5. Sélectionner un itinéraire en appuyant dessus. Voir chapitre
Parcours existants. Si plusieurs itinéraires doivent étre exécu-
tés successivement, sélectionner l'itinéraire suivant et le re-
grouper en une routine qui peut étre exécutée directement ou
enregistrée pour plus tard.

Remarque

e Apres la sélection du premier itinéraire, seuls les itinéraires
dont le point de départ correspond au point d'arrivée de l'itiné-
raire précédent sont affichés.

e [ e point de départ d'un itinéraire doit étre un code de position,
tout en disposant de ressources suffisantes pour l'itinéraire
suivant dans la routine.

Le point final doit étre un code de position, seul le dernier iti-
néraire d'une routine peut se terminer sans code de position.
KARCHER recommande d'utiliser une station d'accueil
comme point de départ et d'arrivée d'un itinéraire, car cela per-

26 Francais



met de s'assurer que suffisamment de ressources sont char-
gées pour l'itinéraire suivant dans la routine.
e Les itinéraires sont numeérotés dans l'ordre de leur sélection.
e Un itinéraire sélectionné par erreur peut étre désélectionné en
appuyant & nouveau dessus.
6. Aprés avoir sélectionné l'itinéraire, appuyer sur le symbole >
en bas a droite.
Une sélection s'ouvre.

9:31 AM
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(@ Planifier Heure de début

(@ comme Sauvegarder routine

(® Démarrage rapide

@ Départ avec Code de position

7. Appuyer sur le bouton Départ avec le code de position.

8. Pousser I'appareil devant le code de position demandé sur
I'écran tactile.

9. Attendre que I'appareil détecte le code de position.

10.Confirmer le code de position.

L'itinéraire est exécuté.

Exécution d’un itinéraire sans code de position

Remarque
L’itinéraire sélectionné peut étre démarré sans Code de
position. Par exemple, lorsque les codes de position ne doivent
pas étre fixés de maniere permanente. Pour ce faire, on n'ap-
plique les codes de position que pendant I'apprentissage de l'iti-
néraire et, lors de I'exécution, on doit s'assurer que le robot est
démarré a la bonne position. Un code de position est toujours né-
cessaire pour une station d'accueil.
1. Positionner I'appareil au point de départ appris de litinéraire.
2. Le cas échéant, afficher le menu de départ.
3. Sélectionner le menu Autonome en appuyant dessus.
La page d'apergu des fonctions autonomes s'ouvre.
. Appuyer sur la fonction Parcours existants.
. Sélectionner un itinéraire en appuyant dessus. Voir chapitre
Parcours existants.
6. Aprés avoir sélectionné l'itinéraire, appuyer sur le symbole >
en bas a droite.

a b
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Une sélection s'ouvre.
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@ Planifier Heure de début

(@) comme Sauvegarder routine

(® Démarrage rapide

(@ Départ avec Code de position

7. Appuyer sur le bouton Démarrage rapide pour exécuter im-
médiatement l'itinéraire.

L'itinéraire est exécuté.

Départ différé de l'itinéraire

L’itinéraire sélectionné peut également étre démarré avec une

temporisation allant jusqu’a une semaine.

1. Positionner I'appareil au point de départ.

2. Le cas échéant, afficher le menu de départ.

3. Sélectionner le menu Autonome en appuyant dessus.
La page d'apercu des fonctions autonomes s'ouvre.

4. Appuyer sur la fonction Parcours existants.

5. Sélectionner un itinéraire en appuyant dessus. Voir Parcours
existants.

6. Aprés avoir sélectionné l'itinéraire, appuyer sur le symbole >
en bas a droite.
Une sélection s'ouvre.

9:31 AM
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(@ Planifier Heure de début

(2 comme Sauvegarder routine

(3 Démarrage rapide

@ Départ avec Code de position

7. Appuyer sur le bouton Heure de début Planifier.
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L'agenda s'ouvre.

L'agenda s'ouvre.
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8. Régler I'neure de début.
a Régler la date de début.
b Régler I'heure de début
¢ Sélectionner l'itinéraire / la routine a exécuter.
d Choisir une couleur pour la tache.
9. Le cas échéant, régler une répétition de la tache de nettoyage.
a Définir une date de fin pour la répétition.
b Régler un intervalle pour la répétition.
10.Enregistrer I'heure de départ souhaitée en appuyant sur le
symbole &.
L'itinéraire est exécuté a I'neure définie.
Interrompre et reprendre l'itinéraire
1. Appuyer sur le symbole I pour interrompre l'itinéraire en
cours d'exécution.
L'appareil s'arréte pendant 10 secondes. Pour mettre I'appa-
reil en pause de maniére permanente, il faut saisir le mot de
passe.
2. Reprendre l'itinéraire :
a Positionner I'appareil dans la zone de l'itinéraire qui s'affiche
en vert sur la carte.
b Appuyer sur le symbole > et saisir le mot de passe pour
exécuter a nouveau l'itinéraire.
Quitter I'itinéraire
1. Appuyer sur le symbole Il et saisir le mot de passe pour
mettre l'itinéraire en pause.
2. Appuyer sur le symbole x pour terminer l'itinéraire.

Fonction calendrier

La fonction calendrier est utilisée pour effectuer des taches de
nettoyage autonomes a un moment précis (heure / date) sans la
présence de l'utilisateur, par exemple la nuit ou les dimanches et
jours fériés. La tache peut étre effectuée une seule fois ou de ma-
niére répétée.
1. Le cas échéant, afficher le menu de départ.
2. Sélectionner le menu Autonome en appuyant dessus.

La page d'apergu des fonctions autonomes s'ouvre.
3. Appuyer sur le symbole 3.

4. Attribuer un nom a la tache de nettoyage.
5. Régler I'neure de début.
a Régler la date de début.
b Régler I'heure de début
¢ Sélectionner l'itinéraire / la routine a exécuter.
d Choisir une couleur pour la tache.
6. Le cas échéant, régler une répétition de la tache de nettoyage.
a Définir une date de fin pour la répétition.
b Régler un intervalle pour la répétition.
7. Enregistrer I'neure de départ souhaitée en appuyant sur le
symbole B.
L'itinéraire est exécuté a I'heure définie.
Afficher le rapport de nettoyage
Le rapport de nettoyage fournit des informations sur les net-
toyages terminés.
1. Sur la page d'accueil, appuyer sur la fonction Autonome .
2. Sur la page qui s'ouvre, appuyer sur le symbole £ .
Un apergu des derniers nettoyages terminés s'affiche.
3. Appuyer sur le rapport de nettoyage souhaité d'un itinéraire ou

d'une routine.

2020
% Cleaned: 29 m* age: 100 % @16 min
) Detergent consumption

/J\

0 Water consumpt

Cleaning report - Routtine with

Exemple de rapport d'une routine avec plusieurs itinéraires

() Consommation de détergent [ml]

(@) Surface parcourue [m2] (largeur de travail x distance)
() Surface nettoyée [m?]

@ Surface non nettoyée [m2]

() Part nettoyée de l'itinéraire appris [%]

(® Durée du nettoyage [min]

@ Distance parcourue [m]

Sélectionner les options d'affichage (parex. représentation de
la vitesse)

® Consommation d’eau [l]
Rapport graphique de nettoyage
@D Supprimer

(12 Barre de défilement pour afficher tous les itinéraires dans une
routine

(13 Retour
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a Utiliser les touches + et — pour agrandir ou réduire les dé-
tails du rapport.

b Supprimer le rapport de nettoyage sélectionné en appuyant
sur la touche 1,

¢ Revenir a la page d'accueil en appuyant sur la touche <.

Mode manuel

En mode manuel, I'appareil est guidé par I'utilisateur sur la sur-
face a nettoyer, observer également a ce sujet le Manuel d'utili-
sation de l'appareil.

Démarrer le mode manuel
Condition requise : L'appareil se trouve sur le lieu d'utilisation,
voir Mode d'emploi de I'appareil.
1. Le cas échéant, afficher le menu de départ.
2. Sélectionner le menu Nettoyage manuel en appuyant des-
Sus.
La page d'apergu avec les paramétres de nettoyage s'ouvre.
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. Régler la quantité d'eau souhaitée a I'aide du curseur.
. Régler le dosage du détergent souhaité a I'aide du curseur.
5. Régler les paramétres de I'aspiration.

a Activer l'aspiration en appuyant sur le symbole 4.

b Pour sélectionner la puissance d'aspiration, appuyer sur le
bouton Puissance d’aspiration faible ou Puissance d’as-
piration élevée.

La fonction activée devient jaune.
6. Régler les paramétres de la brosse.

a Activer la téte de nettoyage en appuyant sur le symbole ¢°.

b Pour sélectionner la vitesse de la brosse, appuyer sur le
bouton Vitesse brosse faible, Vitesse brosse moyenne
ou Vitesse brosse élevée
La fonction activée devient jaune.

¢ Régler la pression d'appui de la brosse a I'aide du curseur
(pas disponible sur toutes les versions d'appareil).

7. Activer le balai latéral en appuyant sur le symbole = (pas dis-
ponible sur toutes les versions d'appareil).

Remarque

Le balai latéral ne peut étre activé que lorsque la téte de net-

toyage est en marche.

8. Déplacer l'appareil sur la surface a nettoyer, voir Manuel d'uti-

lisation de I'appatreil.

A~ W

Terminer le mode manuel
. Désactiver le balai latéral en appuyant sur le symbole m .
2. Désactiver la téte de nettoyage en appuyant sur le symbole
&
Les fonctions désactivées deviennent grises.
3. Aspirer I'eau résiduelle sur les derniers métres de l'itinéraire.
4. Désactiver 'aspiration en appuyant sur le symbole % .

—_

Charger I'appareil (station d'accueil)

Charger sans station d’accueil

Lors du chargement sans station d'accueil, I'appareil est chargé
via le cable d'alimentation existant. Voir le manuel d'utilisation de
I'appareil. Les actions supplémentaires, comme vider le bac
d'eau sale ou remplir le réservoir d'eau propre, doivent étre effec-
tuées manuellement.

® Raccorder le cable secteur a I'appareil Voir le manuel d'utilisa-

tion de I'appareil.

Charger avec station d'accueil (option)
La charge avec station d'accueil en option consiste a connecter
I'appareil a une station d'accueil. La connexion doit toujours étre
lancée via I'écran comme décrit ci-dessous.
ATTENTION
Risque d’endommagement par accostage manuel
Lors de l'accostage manuel de I'appareil a une station d'accueil,
l'appareil ainsi que la station peuvent étre endommagés.
Pour I'accostage, utiliser exclusivement la fonction d'accostage
via I'écran de I'appareil.
Une fois la connexion réussie, les actions suivantes sont
effectuées :
Le bac d'eau sale est vidé.
Le bac d'eau sale est rincé.
Le réservoir d'eau propre est rempli.
La batterie est en charge.
. Positionner I'appareil devant la station d'accueil en respectant
une distance d'environ 1 m par rapport a la station d'accueil.
2. Appeler le menu de départ.
3. Sélectionner le menu principal Positionnement de I'appareil
sur la station d’accueil en appuyant dessus.
L'appareil recherche le code de position de la station d'accueil.
4. Attendre que l'appareil détecte le code de position.
Lorsque I'appareil est accosté, I'écran affiche des informations
sur la durée du chargement et I'état des actions effectuées
pendant le chargement.
La fin d'une action est indiquée par une coche verte sur le bou-
ton correspondant.
5. Si nécessaire, appuyer sur le symbole x pour mettre fin pré-
maturément a I'échange de ressources.
6. Sinécessaire, faire sortir le robot de la station d'accueil a I'aide
de la fonction "Désaccostage”.
L'appareil reste dans la station d'accueil jusqu'a ce que soit le
désarrimage soit effectué ou qu'une nouvelle tache de net-
toyage démarre en raison de la planification horaire.

Entretenir I'appareil

1. Appeler le menu de départ.
2. Appuyer sur le menu principal Entretien quotidien.
Différents menus sont proposés pour sélection :
e Fonctions de service
Ici, vous pouvez commander directement des composants.
e Notice d'utilisation
Ici, vous pouvez consulter le manuel d'utilisation de I'appareil
et du logiciel.
e Consignes de maintenance
Vous trouverez ici une liste des travaux de maintenance a ef-
fectuer avec des vidéos d'instructions.

- e o o o
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Menu Fonctions de service

. Appeler le menu de départ.

. Appuyer sur le menu principal Entretien quotidien.

3. Appuyer sur le symbole & pour commander des composants
individuels. Ici, vous pouvez par exemple abaisser le suceur
pour pouvoir I'enlever. Les fonctions exactes dépendent de
I'appareil.

N =

3 e e e 200 L

n

Please select a component

Apercu des composants (exemple KIRA BR 200)

() Sabot

@ Suceur

(® Ringage du réservoir

(@ Evacuation des eaux usées
(5 Balais latéraux

Menu Instructions de maintenance
. Appeler le menu de départ.
2. Appuyer sur le menu principal Entretien quotidien.
3. Appuyer sur le menu Instructions de maintenance pour obtenir
un apercu des taches de maintenance. Les informations
exactes dépendent de I'appareil

-

Empty coarse dirt basket

Clean squeegee

How to maintain

Instructions de maintenance (exemple KIRA B 50)
4. Appuyer sur une étape de maintenance pour afficher la vidéo
d'instructions.

Menu Réglages

Ce menu permet de contréler les informations et de vérifier et
modifier les réglages tels que la date, la langue, etc.

) e e e 2001 | G

n

@ Informations systéeme
(@ Reéglages généraux

(3 Réseau

@ Infrastructure

(&) gestion des utilisateurs

Menu Informations systéme
Ce menu permet notamment d'afficher les informations suivantes

e Données de I'appareil comme le numéro de matériel, le nu-
méro de série, la fonction logicielle la plus récente, la derniére
date de service, les heures serv., etc.

e journal des modifications du logiciel avec informations sur
la version du logiciel, le numéro de série, etc.

Afficher le journal des modifications du logiciel
Informations saisies :
e Version du logiciel
e Nouvelles fonctions de I'appareil mises a disposition avec la
mise a jour logicielle correspondante.
Pour accéder au journal des modifications, procédez comme suit

® Sur la page d'accueil, appuyer sur le symbole ©.
Le journal des modifications s'affiche, avec les versions du lo-
giciel commencant par la derniére / la plus récente, puis par
ordre décroissant. En déplagant la barre de défilement avec le
doigt, il est possible de parcourir le journal des modifications.

Remarque

Aucune modification n'est possible.

Menu Réglages généraux

Les fonctions suivantes sont disponibles dans ce menu :

e Controler et modifier les réglages généraux

e Contréler et modifier les réglages systeme

Controbler et modifier les réglages de base :

1. Appuyer sur le symbole =.

Une fenétre avec plusieurs onglets s'ouvre.

e Dans l'onglet "Général", on controle et modifie par exemple
parex. le fuseau horaire, le systéme d'unités et le temps qui
s'écoule avant que I'appareil ne se mette en mode veille.

e Dans l'onglet "Systéeme", on initialise le balai latéral et on réta-

blit les réglages d'usine.

. Utiliser la barre de défilement pour faire défiler la page.

3. Pour modifier les réglages généraux, appuyer sur le champ de
saisie souhaité ou régler le curseur correspondant.

4. Modifier les réglages systéme.

N

Menu Réglages du réseau
Ce menu permet de configurer les réglages du réseau.
L'appareil se connecte de maniére autonome avec sa carte SIM
a un réseau de téléphonie mobile LTE disponible.

30 Francais



Si nécessaire, p.ex., en cas de mauvaise connexion mobile, I'ap-

pareil peut étre connecté a un réseau WLAN.

e L'appareil peut étre enregistré sur un réseau WLAN existant et
déja connu.

e |'appareil peut étre enregistré manuellement a un nouveau ré-
seau WLAN.

e |l est possible de configurer le réglage des réseaux WLAN dis-
ponibles.

Le role attribué a I'utilisateur détermine les droits dont il dispose

dans ce menu.

L'appareil peut se connecter a un réseau WLAN via une antenne

radio. Karcher recommande de ne connecter I'appareil qu'a des

réseaux WLAN sécurisés et cryptés ("Réseaux connus").

Voici comment configurer le réseau WLAN :

1. Appuyer sur le symbole = .
Tous les "réseaux visibles" et "réseaux connus" sur le site sont
affichés avec la puissance du réseau correspondant. Le ré-
seau actuellement connecté est affiché avec une symbole de
chaine devant le nom.

ER ————r 200 | G 8:49 AM o

Available networks Known networks

+  Add manually

€ 2 AKDev

() Réseaux WLAN visibles
@ Réseaux WLAN connus
(® Bouton Ajouter manuellement un réseau WLAN
(® Bouton d'un réseau WLAN codé avec indication de la puis-
sance du réseau
2. Sélectionner un réseau visible
a Appuyer sur le bouton portant le nom du réseau WLAN.
Une fenétre s'ouvre.
b Saisir le mot de passe pour le réseau WLAN.
L'appareil est connecté au réseau WLAN sélectionné.
3. Ajouter manuellement un nouveau réseau.
a Appuyer sur le bouton Ajouter manuellement .
Une fenétre s'ouvre.
b Saisir le code SSID du routeur/point d’acces sans fil.
¢ Sélectionner le type de codage dans la liste.
d Saisir le mot de passe pour le réseau WLAN.
e Annuler la sélection en appuyant sur le symbole x .
f Confirmer la sélection en appuyant sur le symbole .
Le réseau WLAN est ajouté.

Menu Infrastructure
Dans ce menu, I'appareil peut étre intégré a un autre logiciel de
commande via l'interface VDA 5050 et la commande du rideau a
lames peut étre configurée via le menu I/0O Box.

Menu Gestion des utilisateurs
Ce menu permet de créer et de supprimer des utilisateurs, ainsi
que d'éditer des profils d'utilisateurs.
Le role attribué offre une présélection de droits. Ces droits
peuvent étre adaptés individuellement a chaque utilisateur.
Sélection de droits disponibles :
Apprentissage des itinéraires (teaching)
Créer un utilisateur
Modifier les profils d'utilisateur
Imprimer des captures d'écran

e Modifier les itinéraires
e Réaliser le nettoyage manuel
Sélection de rideaux disponibles :
e Opérateur
e Superviseur
e Développeur, uniquement avec des droits spéciaux
e Maintenance, uniquement avec des droits spéciaux
Créer un nouvel utilisateur
Voici comment créer de nouveaux utilisateurs :
1. Appuyer sur le symbole & .
La fenétre Profil d'utilisateur s'ouvre.

) e e 2001 | 5] |

n

& supervisor

& operator

Please select user profile

( Nouvel utilisateur
@) Utilisateurs existants

2. Appuyer sur le bouton Nouvel utilisateur.
Une fenétre avec 3 onglets s'ouvre.

8:47 AM a
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Teach routes
Edit users

Operator

Supervisor Screenshot

L]

©

° WiFi settings
o

° Edit routes
°

Manuval cleaning

&, Language /> Permissions

(» Rouleau Superviseur

@) Rouleau Opérateur

(® Champ de saisie du nom d'utilisateur
@ Onglet Permissions

() Onglet Code PIN

(® Onglet Langue

3. Sélectionner I'onglet Langue.
a Attribuer une langue a I'utilisateur a partir de la liste.
b Si nécessaire, faire défiler la liste en déplagant la barre de
défilement.
¢ Confirmer la sélection en appuyant sur le symbole v .
4. Sélectionner l'onglet «_PIN.
a Attribuer un code PIN a l'utilisateur a I'aide du clavier.
b Confirmer le code PIN en le répétant.
¢ Confirmer la sélection en appuyant sur le symbole v .
5. Sélectionner l'onglet Permissions.
a Appuyer dans le champ de saisie et écrire le nom d'utilisa-
teur a I'aide du clavier.
b Appuyer sur le bouton Opérateur pour attribuer le réle Opé-
rateur a I'utilisateur.
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¢ Appuyer sur le bouton Superviseur pour attribuer le réle Symbole [Signification
Superviseur a I'utilisateur. Quitter /Refuser
d Utiliser les curseurs pour personnaliser les droits prédéfinis X
de I'utilisateur. gestion des utilisateurs
Les droits accordés deviennent jaunes. :
e Confirmer la sélection en appuyant sur le symbole - . v Confirmer = OK
Controler et modifier les profils d'utilisateurs 4 Déplacer les coins de la zone
1. Appuyer sur le symbole &.
La fenétre Profil d’utilisateur s'ouvre. @ Réglages
& Réglages Brosse
&° Réglages du nettoyage avec les brosses
- Réglages du signal sonore / Définir le signal sonore
ekt ions - Réglages du signal lumineux / Définir le signal lumi-
operator - neux
— Balais latéraux
éfinir et déplacer un événement. Le type d'événe-
® Définir et dépl SVE t.Let d'évé
ment détermine la couleur du marqueur :
e bleu = nettoyage
Please select user profile [ ] Orange = Signal sonore
e rose = point de départ
o Rétablir les réglages de base de I'événement
® Nouvel utilisateur Info
(@ Utilisateurs existants ®
2. Appuyer sur le bouton de I'utilisateur que I'on souhaite contré- = Calendrier
ler ou modifier. Effacer
3. Modifier et enregistrer les données souhaitées de I'utilisateur. ]
Supprimer un utilisateur ~ Faire défiler vers le haut
Seuls les administrateurs, les développeurs ou le service ont le - —
droit de supprimer des utilisateurs. v Faire défiler vers le bas
Voici comment les utilisateurs sont supprimés : = Parameétres du réseau WLAN / Force du réseau
1. Appuyer sur le .syr’nb_qle @&, . ’ WLAN (plus le réseau WLAN est faible, moins il y a
La fenétre Profil d’utilisateur s'ouvre. de barres)
I Pause
Code de position
N Continuer le nettoyage
e > Démarrage du nettoyage
operator
= Consulter le rapport de nettoyage
= Fonction Smart-Fill
Enregistrer
Please select user profile ﬁ POint de départ / pOint d'arriVée
Q Recherche
(@ Nouvel utilisateur o Informations systeme
Utilisateurs existants
@ Utilisateurs exi . Définir la zone
2. Se connecter au profil correspondant. A
3. Cliquer sur le symbole i . O Pivoter la zone
L'utilisateur est supprimé.
Supprimer la zone
Apercu des symboles &
Symbole [Signification < Deplacer la zone
= Se déconnecter (Logout) + Agrandir / Plus
%’L Aspiration _ Réduire / Moins
= Réglages généraux 5 Fonctions de maintenance
Y Modifier 5 Suivant / Faire défiler vers I'avant
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Symbole

Signification

s Sélectionner le type de zone (lors de la modification
d'itinéraires) :
e Zone d'exclusion
e Zone de non-nettoyage
e Filtre de vitesse
e Zone LoopingHorn
Sélectionner I'affichage dans le rapport de nettoyage
< Faire défiler vers l'arriere
® Réinitialisation aux parametres usine
A Retour a I'écran d'accueil

Francais
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Informazioni su questo documento
Il software descritto in questo documento € valido per tutti gli ap-
parecchi robotici della serie KIRA B.
Le schermate mostrate nelle istruzioni possono differire legger-
mente a seconda dell'apparecchio e dei kit di montaggio.

Struttura dello schermo
Lo schermo é sensibile al tocco, noto anche come display touch.
E sufficiente un rapido tocco con il dito per selezionare una fun-
zione.
Con l'aiuto del display touch, I'utente pud definire le impostazioni
di base dell'apparecchio, pianificare i percorsi, visualizzare i rap-
porti di pulizia, eliminare i guasti e visualizzare le informazioni
sull'avanzamento della pulizia e sullo stato dell'apparecchio.
Le informazioni sullo stato dell'apparecchio sono visualizzate sul
bordo superiore del display touch, ad es.I'ora. | menu e gli ele-
menti di comando sono visualizzati nell'area del menu al centro
del display. A seconda del menu, sul bordo destro, sinistro e in-
feriore vengono visualizzati simboli diversi.

Manual

Autonomous .
cleaning

Daily care

@ Docking

Struttura dello schermo

@ Livello di riempimento del serbatoio
@ Potenza di rete

®) Ora

@ Messaggi

(5) Stato della batteria

® Area del menu

@ Pulsanti dipendenti dal menu

Concetti operativi completi
Alcune fasi operative si ripetono nei vari menu del software e
vengono qui spiegate separatamente.
Funzioni con obbligo di password
Alcune funzioni, ad esempio l'interruzione e la ripresa dei percor-
si, richiedono l'inserimento della password utente. Dopo aver toc-
cato il pulsante desiderato, si apre una finestra di dialogo di
immissione.
Autorizzazioni
Per ogni utente vengono assegnate delle autorizzazioni che de-
finiscono le funzioni che possono essere eseguite. Queste auto-
rizzazioni devono essere rispettate per tutte le funzioni. Nelle
impostazioni di base sono preconfigurate diverse proposte di
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ruolo, che possono essere modificate in base alle proprie esigen-
ze.

Navigazione nel menu

Nei menu principali, € possibile navigare nei sottomenu toccando
i rispettivi pulsanti. Di norma, & possibile tornare al menu di livello
superiore toccando < . Se nei menu non c'é un pulsante esplici-
to per salvare le modifiche, le impostazioni modificate vengono
applicate quando si torna indietro.

Schermata iniziale

Dalla schermata iniziale, € possibile accedere ai menu principali
e alle impostazioni toccando il simbolo & o il pulsante corrispon-
dente.

E possibile disconnettersi toccando il simbolo & .

Manval
cleaning

Autonomous @

Daily care

Docking %

(™ Simbolo di disconnessione (Logout)
@ Menu principale Ancoraggio

® Menu principale Autonomo

@ Menu principale Pulizia manuale
(B Menu principale Cura quotidiana
(6 Simbolo Impostazioni

Se viene riconosciuto un Codice di posizione, nella barra di stato
viene visualizzato un messaggio.

Manval
cleaning

Autonomous @

Daily care

Docking %

() Messaggio

Toccando il messaggio si apre una panoramica dei percorsi di-
sponibili nella rispettiva posizione. Vedi capitolo Autonomo.
Nota

Toccare il simbolo @ per tornare alla schermata iniziale da altri
menu.



Autonomo

Nel funzionamento autonomo, I'apparecchio pulisce in modo in-
dipendente una o piu aree apprese in precedenza. L'apprendi-
mento viene effettuato percorrendo e salvando un percorso.
1. Se necessario, richiamare la schermata iniziale.
2. Selezionare il menu Autonomo toccandolo.

Si apre una pagina di panoramica con le funzioni autonome.

(@ Percorsi esistenti ] . . .
Qui & possibile modificare i percorsi salvati, concatenarli alle
routine o avviarli.

@ Nuovo percorso . )
Qui si apprendono nuovi percorsi.

® Report di pulizia
@ Programma

Apprendimento del percorso

Quando viene appreso un percorso, viene eseguita manualmen-

te un'attivita di pulizia, registrata nel processo e quindi salvata

per la pulizia autonoma.

Le istruzioni per la creazione di un percorso ottimale di un percor-

so sono riportate nella Guida alla configurazione. Devono essere

rispettate le regole per il funzionamento autonomo, ad es.un co-
dice di posizione deve essere collegato al punto di partenza di un
percorso.

Durante I'apprendimento vengono salvate le seguenti informa-

zioni sul percorso:

e |l percorso che dovra seguire I'apparecchio.

e | puntiin cui sono state attivate o disattivate funzioni di pulizia.

e Le impostazioni dei parametri, ad es.per l'applicazione dell'ac-

qua, il dosaggio del detergente, il numero di giri delle spazzo-
le, la potenza di aspirazione e la pressione di contatto delle
spazzole. | parametri disponibili dipendono dall'apparecchio e
dalla dotazione in uso.

e Azionamento del clacson (ad es.ad un incrocio).

Non vengono registrate:

e Brevi pause durante I'apprendimento

e La velocita di marcia durante I'apprendimento.

Il fatto che un utente sia autorizzato ad apprendere nuovi percorsi

dipende dal suo ruolo, cioe dalle sue autorizzazioni.

1. Richiamare il menu di avvio e avviare il processo di apprendi-

mento tramite Autonomo e Nuovo percorso.

2. Selezionare se la pulizia deve avvenire durante I'autoappren-
dimento o se deve essere solo simulata. Durante I'apprendi-
mento simulato, tutte le opzioni di pulizia vengono registrate
ma non eseguite attivamente.

Requisiti:

La batteria € completamente carica.
il serbatoio acqua pulita & pieno.

il serbatoio acqua sporca € vuoto.

. Confermare I'adempimento del rispettivo prerequisito tramite
v 0 uscire dal menu tramite il simbolo x e soddisfare i pre-
requisiti.

4. Posizionare I'apparecchio prima del codice di posizione nel

punto di partenza. A tal fine, allineare la parte anteriore dell'ap-
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parecchio a una distanza di circa 1 m dal codice di posizione
e attendere che l'apparecchio riconosca il codice di posizione.

5. Confermare il codice di posizione.

6. Percorrere la superficie da pulire. Rispettare le distanze pre-
scritte. Consultare le istruzioni per I'uso dell'apparecchio.
L'area gia lavorata e il percorso completato finora sono visua-
lizzati sulla mappa in tempo reale. La posizione attuale & indi-
cata da un piccolo apparecchio.

Nota

Durante la pulizia, attivare I'aspirazione prima di accendere I'ac-

qua. In questo modo si evita che I'acqua rimanga sul tragitto.

11:01 AM Ja | (D w82

= Water: Cleaned area: 0 m* 00:04:29 h
S .

[

= &
e | 5L |
Teacl|-in process is running. Operatjp the
robot while it is recording

@ Impostare I'evento clacson

(@ Attivare/disattivare aspirazione

(® Attivare/disattivare testa di pulizia

® Art‘ti)vare/disattivare spazzola laterale (non in tutti gli apparec-
chi

(6 Regolazione della quantita d’'acqua

®) Impostazione del dosaggio del detergente

@) Salvare

Solo aspirazione percorso (giallo)

(@ Aspirazione percorso + testa di pulizia (blu)

Smart Fill (vedi Funzione Smart Fill)

7. Terminare il percorso.
a Disattivare la spazzola laterale (solo per gli apparecchi do-
tati di spazzola laterale)
b Disattivare la testa di pulizia.
¢ Percorrere un breve tratto (ca. 10-15 m) con I'aspirazione
attiva per aspirare I'acqua residua.
d Disattivare l'aspirazione.
8. Posizionare I'apparecchio.
® Se il percorso deve terminare presso una docking station,
posizionare I'apparecchio a una distanza di circa 1 metro
dalla docking station.
® Se la fine del percorso deve servire come punto di partenza
per altri percorsi, posizionare I'apparecchio davanti a un co-
dice di posizione.
9. Salvare il percorso appreso.
a Toccare il simbolo B&.
b Se necessario, attendere che I'apparecchio riconosca il co-
dice di posizione.
¢ Toccare il pulsante Concludi percorso con codice posi-
zione.
d Se necessario, confermare il codice di posizione.
e Digitare un nome per il percorso nel campo di immissione
utilizzando la tastiera.
Il percorso viene salvato con il nome inserito.

. ———
[

Funzione Smart Fill
Con la funzione Smart Fill & possibile apprendere una superficie
percorrendone solo il bordo esterno. La funzione € destinata a
grandi aree libere. Il percorso all'interno dell'area viene quindi
pianificato automaticamente dall'apparecchio per una pulizia au-
tonoma. Durante la modifica sono disponibili due opzioni di co-
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pertura: copertura a spirale e copertura a meandro. A seconda
delle dimensioni e della forma della superficie, ci sono diversi tipi
di coperture piu adatte.

S f‘u 5
/ @

A s

" Teach-in process is running. Operate the =
X robot while it is recording Il

©

®
®

®
®
®
@
®

Ingrandire/ridurre immagine

Punto di partenza e di destinazione di Smart Fill

Terminare Smart Fill (possibile solo quando il robot & tornato
al punto di destinazione)

Annulla di Smart Fill

Posizione dell'apparecchio

Distanza percorsa

Salvare il percorso

Pausa apprendimento

AnlnL)JIIa ('apprendimento & completato, si apre il menu princi-
pale

Area per la quale il percorso di pulizia viene pianificato auto-
nomamente

Nota

| punti di partenza e di fine del percorso devono essere identi-
ci. Il punto di partenza é riconoscibile da un cerchio sul touch-
screen.

In un percorso e possibile definire piu superfici come aree
Smart Fill. | tratti prima e dopo la funzione Smart Fill vengono
appresi come di consueto.

All'interno di un percorso € possibile definire un numero qual-
siasi di superfici Smart Fill.

Con Smart Fill e possibile pulire efficacemente solo le aree
prive di ostacoli al centro della superficie Smart Fill.

. Awviare la funzione Apprendi percorso. Vedi Apprendimento

del percorso.

. Apprendere il percorso fino al punto di partenza per la delimi-

tazione della superficie.

. Nel punto di partenza della delimitazione della superficie, toc-

careil pulsante E.Lafunzione pud essere interrotta toccando
il simbolo x .

. Percorrere I'area da pulire finché I'apparecchio non si trova nel

cerchio di puntamento sulla mappa in tempo reale.

. Toccare il simbolo E.

L'area Smart Fill viene salvata.

. Riprendere la funzione Apprendi percorso.

Modifica del percorso
Percorsi esistenti

| percorsi e le routine esistenti e apprese possono essere filtrati
in base al codice di posizione del punto di partenza o ricercati per
nome.

1.
2.
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Nella pagina iniziale, toccare la funzione Autonomo.
Nella pagina che si apre, toccare la funzione Percorsi esi-
stenti.

Italiano

Si apre una finestra con 2 schede.

9:39 AM
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@ Ricerca per codice di posizione
@) Ordina in ordine alfabetico

®) Ordina per data

@ Ricerca per nome

(6) Sequenze

®) Percorsi

@ Indietro

D

~

| percorsi esistenti sono visualizzati nella scheda Percorsi.

| percorsi concatenati sono visualizzati nella scheda Sequen-
ze.

| percorsi esistenti possono essere ordinati in ordine alfabetico
o per data di creazione e ricercati per codice di posizione o no-
me utilizzando i simboli sul lato sinistro.

. Toccare la scheda Percorsi.
. Cercare un percorso per nome.

a Toccare il simbolo .

b Toccare il campo di immissione.

¢ Immettere il nome del percorso ricercato utilizzando la ta-
stiera.

d Toccare il pulsante Cerca.
Vengono visualizzati i percorsi trovati.

. Cercare un percorso per codice di posizione.

a Toccare il simbolo .
| percorsi disponibili vengono visualizzati in ordine di codice
di posizione.

b Toccare la cartella con il codice di posizione cercato.
Vengono visualizzati i percorsi trovati.

. Toccare la scheda Sequenze.

Vengono visualizzati i percorsi concatenati.

. Toccare un percorso o una routine per eseguirlo o toccare la

ruota dentata in alto a destra della rispettiva casella per modi-
ficarlo.

Finestra di dialogo "Modifica percorso”

Struttura della pagina

i

N

S

=

9:51 AM

[ L1 (50 | O e e . 975
WS 05

Preview WS 05




(® Riporta tutti gli eventi di pulizia alle impostazioni utilizzate du-
rante I'apprendimento.

@ Ruotare zona

®) Eliminare zona

@ Spostare zona

() Spostare i vertici della zona
® Definire la zona

(@ Posizionare un nuovo marcatore di evento
Ridurre immagine

® Ingrandire I'immagine
Selezionare il tipo di zona
@ Avviamento in corso

@ Modificare Nome

(@3 Attivare Lampeggiante e Blue Spot (kit di montaggio opziona-
le) durante l'intero percorso

Attivare Clacson ad impulsi per questo percorso
@ Cancellare il percorso
Eventi di pulizia
(@) Percorso (blu = pulizia a umido, giallo = aspirazione)
Zone
E possibile utilizzare i pulsanti delle zone per definire e modifica-
re le diverse zone. E possibile utilizzare il simbolo "Seleziona tipo
di zona" per decidere quale tipo di zona si desidera modificare. E
possibile definire i seguenti tipi di zona:
e Zona NoGo
Il robot di pulizia non entrera in queste zone, nemmeno per
evitare gli ostacoli.
e Zona NoClean
Tutte le funzioni di pulizia sono disattivate in queste zone an-
che se vengono attraversate,ad esempio, per evitare ostacoli.
e Zona SpeedFilter
In queste zone, il robot di pulizia viaggia sempre alla velocita
definita nella zona.
e Zona LoopingHorn
Mentre il robot si trova in questa zona, si attiva il clacson con-
tinuo.

Modifica del percorso esistente
. Nella pagina iniziale, toccare la funzione Autonomo.
. Nella pagina che si apre, toccare la funzione Percorsi esi-
stenti.
3. Per selezionare un percorso, fare clic sul simbolo & nella fi-
nestra di anteprima del percorso, vedi Percorsi esistenti.
4. Selezionare il percorso desiderato.
Si apre la finestra di modifica del percorso, vedi Finestra di
dialogo "Modifica percorso”.
5. Modificare il percorso. Per la modifica sono disponibili le se-
guenti opzioni:
a Ingrandire o ridurre l'immagine.
b Toccare il simbolo ¢ per modificare il nome del percorso.
¢ Toccare il simbolo ¢ nella barra a sinistra per impostare un
nuovo evento o toccare un simbolo esistente sul percorso
per aprire le impostazioni dell'evento di pulizia. Qui & possi-
bile eseguire le seguenti impostazioni:
Impostare il dosaggio di detergente desiderato con il curso-
re.
Attivare I'aspirazione toccando il simbolo % .
Per selezionare la potenza di aspirazione, toccare il pulsan-
te Potenza di aspirazione bassa o Potenza di aspirazio-
ne alta. La funzione attivata diventa gialla
Attivare la testa di pulizia toccando il simbolo «°.
Toccare il pulsante N. giri spazzola basso, N. giri spazzo-
la medio o N. giri spazzola alto per selezionare la velocita
della spazzola. La funzione attivata diventa gialla.
Attivare la spazzola laterale toccando il simbolo m .
Nota
La spazzola laterale puo essere attivata solo quando é attivata
anche la testa di pulizia.

N —

Italiano

d Tenere premuto il simbolo ¢ presente sulla mappa e spo-
stare I'evento nella posizione desiderata sul percorso.

e Toccate il simbolo = per attivare il clacson continuo ripetuto
per questo percorso.

f Toccare il simbolo & per accendere il proiettore rotante, se
necessario, il getto puntiforme per questo percorso.

g Toccare il simbolo ¢ per riportare I'Eventi di pulizia all'im-
postazione dell'apprendimento.

h Toccare il simbolo & per selezionare il tipo di zona che si
desidera visualizzare, creare o modificare.
E possibile scegliere tra Zona vietata, Zona non pulita, Filtro
velocita, zona LoopingHorn.

i Toccare il simbolo 4 per definire una zona.

j Toccare il simbolo < per spostare una zona.

k Toccare il simbolo O per ruotare una zona.

| Toccare il simbolo @ per eliminare una zona.

m Toccare il simbolo 4 per spostare i vertici di una zona.

n Impostare la quantita d'acqua desiderata utilizzando il cur-
sore.

o Toccare il simbolo @ per eliminare il percorso.

Concatenazione di percorsi come routine

E possibile concatenare pitl percorsi come una routine, in modo

che possano essere puliti autonomamente uno dopo l'altro. E

possibile concatenare solo i percorsi che iniziano e terminano

con un codice di posizione. Il codice di posizione alla fine di ogni
percorso concatenato deve corrispondere al codice di posizione
all'inizio del percorso successivo.

1. Nella pagina iniziale, toccare la funzione Autonomo.

2. Nella pagina che si apre, toccare la funzione Percorsi esi-
stenti.

3. Passare alla scheda Routine e toccare il pulsante Nuova rou-
tine.

4. Selezionare il primo percorso da pulire come parte della routi-
ne.

5. Se necessario, selezionare altri percorsi da pulire uno dopo
I'altro. E possibile selezionare solo i percorsi il cui codice di po-
sizione all'inizio corrisponde al codice di posizione alla fine del
percorso precedente.

6. Salvare la routine tramite il simbolo v e assegnare un nome.

Nota

In alternativa, e possibile selezionare piu percorsi nella scheda

Percorsi e salvarli come routine utilizzando il simbolo > in bas-

So a destra.

Esecuzione del percorso

Esecuzione del percorso senza codice di posizione
L'apparecchio deve essere posizionato con un angolo di +/ -
30 ° e a una distanza di 1 m dal codice di posizione
1. Posizionare |'apparecchio nel punto di partenza.

2. Se necessario, richiamare il menu di avvio.

3. Selezionare la funzione Autonomo toccandola.

Si apre la pagina di panoramica con le funzioni autonome.

4. Toccare la funzione Percorsi esistenti.

5. Selezionare un percorso toccandolo. Vedi capitolo Percorsi
esistenti. Se si devono eseguire piu percorsi in successione,
selezionare il percorso successivo e combinarli in una routine
che puo essere eseguita direttamente o salvata per un secon-
do momento.

Nota

e Una volta selezionato il primo percorso, vengono visualizzati
solo i percorsi il cui punto di partenza corrisponde al punto di
fine del percorso precedente.

e |/ punto di partenza di un percorso deve essere un codice di
posizione e devono essere disponibili risorse sufficienti per il
percorso successivo nella routine.

I punto di fine deve essere un codice di posizione; solo l'ultimo
percorso di una routine pué terminare senza un codice di po-
sizione.
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KARCHER consiglia di utilizzare una docking station come
punto di partenza e difine di un percorso, in modo da garantire
il caricamento di risorse sufficienti per il percorso successivo
nella routine.

e | percorsi vengono numerati in base all'ordine in cui sono stati
selezionati.

e Un percorso selezionato per errore puo essere deselezionato
toccandolo di nuovo.

6. Dopo aver selezionato il percorso, toccare il simbolo > in
basso a destra.
Si apre una selezione.
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Quick
schedule

Save
routine

Quick start

Start

() Pianificare Ora di inizio

(@ come Salva il processo

®) Avvio rapido

@® Iniziare con Codice di posizione

7. Toccare il pulsante Iniziare con il codice di posizione.

8. Portare l'apparecchio davanti al codice di posizione visualiz-
zato sul touchscreen.

9. Se necessario, attendere che I'apparecchio riconosca il codice
di posizione.

10.Confermare il codice di posizione.

Il percorso viene eseguito.

Esecuzione del percorso senza codice di posizione

Nota

Il percorso selezionato puo essere avviato senza Codice di posi-

zione, ades. se i codici di posizione non devono essere fissati in

modo permanente. A tal fine, i codici di posizione vengono appli-

cati solo durante I'apprendimento del percorso e bisogna assicu-

rarsi che il robot sia avviato nella posizione corretta durante

l'esecuzione. Per una docking station é sempre necessario un

codice di posizione.

1. Posizionare |'apparecchio nel punto di partenza memorizzato
del percorso.

2. Se necessario, richiamare il menu di avvio.

3. Selezionare la funzione Autonomo toccandola.
Si apre la pagina di panoramica con le funzioni autonome.

4. Toccare la funzione Percorsi esistenti.

5. Selezionare un percorso toccandolo. Vedi capitolo Percorsi
esistenti.

6. Dopo aver selezionato il percorso, toccare il simbolo > in
basso a destra.
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Si apre una selezione.
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(@) come Salva il processo

(® Awvio rapido

@ Iniziare con Codice di posizione

7. Toccare il pulsante Avvio rapido per eseguire immediata-
mente il percorso.

Il percorso viene eseguito.

Avvio del percorso con un ritardo temporale
Un percorso pud essere avviato con un ritardo fino a una settima-
na.
1. Posizionare |'apparecchio nel punto di partenza.
2. Se necessario, richiamare il menu di avvio.
3. Selezionare la funzione Autonomo toccandola.
Si apre la pagina di panoramica con le funzioni autonome.

4. Toccare la funzione Percorsi esistenti.
5. Selezionare un percorso toccandolo. Vedi Percorsi e<istenti.
6. Dopo aver selezionato il percorso, toccare il simbolo > in

basso a destra.
Si apre una selezione.
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7. Toccare il pulsante Pianificare Ora di inizio.



Si apre il pianificatore.
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8. Impostare l'ora di inizio.
a Impostare la data di inizio.
b Impostare l'ora di inizio
¢ Selezionare il percorso/routine da eseguire.
d Selezionare il colore per I'attivita.
9. Se necessario, impostare una ripetizione dell'attivita di pulizia.
a Impostare una data di fine per la ripetizione.
b Impostare un intervallo per la ripetizione.
10.Salvare l'ora di inizio desiderata toccando il simbolo &.
Il percorso viene eseguito all'ora impostata.

Interruzione e ripresa del percorso
1. Toccare il simbolo I per interrompere il percorso durante
I'esecuzione.
L'apparecchio si ferma per 10 secondi. Per mettere in pausa
I'apparecchio in modo permanente, &€ necessario inserire la
password.
2. Ripresa del percorso:
a Posizionare l'apparecchio nell'area del percorso indicata in
verde sulla mappa.
b Toccare il simbolo > e inserire la password per eseguire
nuovamente il percorso.

Termine del percorso
1. Toccare il simbolo Il e inserire la password per mettere in
pausa il percorso.
2. Toccare il simbolo x per terminare il percorso.

Funzione calendario

La funzione calendario viene utilizzata per eseguire attivita di pu-
lizia autonome in un momento specifico (ora/data) senza la pre-
senza di un operatore, ad esempio di notte o la domenica e nei
giorni festivi. L'operazione puo essere eseguita una o piu volte.
1. Se necessario, richiamare il menu di avvio.
2. Selezionare la funzione Autonomo toccandola.

Si apre la pagina di panoramica con le funzioni autonome.
3. Toccare il simbolo &.

Si apre il pianificatore.
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4. Assegnare un nome all'attivita di pulizia.
5. Impostare I'ora di inizio.
a Impostare la data di inizio.
b Impostare I'ora di inizio
¢ Selezionare il percorso/routine da eseguire.
d Selezionare il colore per I'attivita.
6. Se necessario, impostare una ripetizione dell'attivita di pulizia.
a Impostare una data di fine per la ripetizione.
b Impostare un intervallo per la ripetizione.
7. Salvare I'ora di inizio desiderata toccando il simbolo B.
Il percorso viene eseguito all'ora impostata.

Visualizzazione dei rapporti di pulizia
Il rapporto di pulizia fornisce informazioni sulle pulizie completa-
te.
1. Nella pagina iniziale, toccare la funzione Autonomo.
2. Nella pagina che si apre, toccare il simbolo E.
Viene visualizzata una panoramica delle ultime pulizie conclu-
se.
3. Toccare il rapporto di pulizia desiderato di un percorso o di
una routine.

: Coverage: 100% || @
f) Detergent consumption: = O ml

Cleaning report - Raiitine with

Esempio di rapporto di una routine con piu percorsi

() Consumo di detergente [ml]

() Superficie percorsa [m2] (larghezza di lavoro x distanza)
® Superficie pulita [m?]
@ Superficie non pulita [m
() Percentuale pulita del percorso appreso [%]
® Tempo di pulizia [min]

(@ Distanza percorsa [m]

Selezionare le opzioni di visualizzazione (ades. rappresenta-
zione della velocita)

(® Consumo di acqua [I]
Rapporto di pulizia grafico
@ Cancella

(@2 Barra di scorrimento per visualizzare tutti i percorsi di una rou-
tine

2

@ Indietro
a Utilizzare i tasti + e — peringrandire o ridurre i dettagli del
rapporto.
b Eliminare il rapporto di pulizia selezionato toccando il tasto
U
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¢ Toccare il tasto < per tornare alla pagina iniziale.

Funzionamento manuale

Nel funzionamento manuale, I'apparecchio viene guidato
dall'operatore sulla superficie da pulire; attenersi alle istruzioni
per l'uso dell'apparecchio.

Avvio del funzionamento manuale
Requisiti: L'apparecchio si trova nel luogo di utilizzo, vedi Istru-
zioni per l'uso dell'apparecchio.
1. Se necessario, richiamare il menu di avvio.
2. Selezionare la funzione Pulizia manuale toccandola.
Si apre la pagina di panoramica con i parametri di pulizia.

ﬁ\ “I 70% I
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3. Impostare la quantita d'acqua desiderata utilizzando il curso-
re.

4. Impostare il dosaggio di detergente desiderato con il cursore.

5. Impostare i parametri di aspirazione.

a Attivare l'aspirazione toccando il simbolo % .

b Per selezionare la potenza di aspirazione, toccare il pulsan-
te Potenza di aspirazione bassa o Potenza di aspirazio-
ne alta.

La funzione attivata diventa gialla.
6. Impostare i parametri della spazzola.

a Attivare la testa di pulizia toccando il simbolo ¢°.

b Per selezionare la velocita della spazzola, toccare il pulsan-
te N. giri spazzola basso, N. giri spazzola medio o N. giri
spazzola alto.

La funzione attivata diventa gialla.

¢ Regolare la pressione di contatto della spazzola utilizzando
il cursore (non disponibile su tutte le varianti dell'apparec-
chio).

7. Attivare la spazzola laterale toccando il simbolo = (non dispo-
nibile su tutte le varianti dell'apparecchio).

Nota

La spazzola laterale puo essere attivata solo quando é attivata

anche la testa di pulizia.

8. Spostare 'apparecchio sulla superficie da pulire, vedi Istruzio-
ni per I'uso dell'apparecchio.

Fine del funzionamento manuale
1. Disattivare la spazzola laterale toccando il simbolo = .
2. Disattivare la testa di pulizia toccando il simbolo .
Le funzioni disattivate diventano grigie.
3. Aspirare I'acqua residua negli ultimi metri del percorso.
4. Disattivare I'aspirazione toccando il simbolo % .
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Ricarica dell'apparecchio (docking)

Ricarica senza docking station

Quando si ricarica senza docking station, I'apparecchio viene ca-
ricato con il cavo di rete esistente. Consultare le istruzioni per
I'uso dell'apparecchio. Ulteriori azioni, come lo svuotamento del
serbatoio per I'acqua sporca o il riempimento del serbatoio
dell'acqua pulita, devono essere eseguite manualmente.
® Collegare il cavo di rete all'apparecchio Vedi le istruzioni per

I'uso dell'apparecchio.

Ricarica con docking station (opzione)

Quando siricarica con la docking station opzionale, I'apparecchio

viene collegato alla docking station. La connessione deve essere

sempre avviata tramite il display, come descritto di seguito.

ATTENZIONE

Pericolo di danneggiamento dovuto al docking manuale

Il docking manuale dell'apparecchio a una docking station puo

danneggiare I'apparecchio e la stazione.

Utilizzare la funzione di docking solo tramite il display dell'appa-

recchio per il docking.

Dopo il collegamento corretto vengono eseguite le azioni se-

guenti:

e |l serbatoio per I'acqua sporca viene svuotato.

Il serbatoio per I'acqua sporca viene lavato.
Il serbatoio acqua pulita viene riempito.
La batteria viene caricata.

. Posizionare I'apparecchio davanti alla docking station, mante-

nendo una distanza di circa 1 m dalla docking station.

. Richiamare il menu di avvio.

3. Selezionare il menu principale Ancoraggio toccandolo.
L'apparecchio cerca il codice di posizione della docking sta-
tion.

4. Se necessario, attendere che I'apparecchio riconosca il codice
di posizione.

Quando l'apparecchio & agganciato, sullo schermo appaiono
informazioni sulla durata della ricarica e sullo stato delle azioni
eseguite durante la ricarica.

Il completamento di un'azione € indicato da un segno di spun-
ta verde sul relativo pulsante.

5. Se necessario, toccare il simbolo x per terminare anticipata-
mente lo scambio di risorse.

6. Se necessario, utilizzare la funzione "Sganciare" per spostare
nuovamente il robot dalla docking station.

L'apparecchio rimane nella docking station fino a quando non
viene sganciato o non inizia una nuova attivita di pulizia in ba-
se alla programmazione oraria.

Manutenzione dell'apparecchio

1. Richiamare il menu di avvio.

2. Toccare il menu principale Cura quotidiana.
Si pu0 scegliere tra vari menu:

e Funzioni di servizio
Qui e possibile controllare direttamente i componenti.

e Istruzioni per 'uso
Qui & possibile consultare le istruzioni per I'uso dell'apparec-
chio e del software.

e Avvertenze per la manutenzione
Qui e possibile vedere un elenco degli interventi di manuten-
zione da eseguire con video di istruzioni.

- o 0o o
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Menu Funzioni di servizio

. Richiamare il menu di avvio.

. Toccare il menu principale Cura quotidiana.

3. Toccare il simbolo & per controllare i singoli componenti. Qui,
ad esempio, € possibile abbassare la barra di aspirazione per
poterla rimuovere. Le funzioni esatte dipendono dall'apparec-
chio.

N =

3 e e e 200 L

n

Please select a component

Panoramica dei componenti (esempio KIRA BR 200)

(@) Testa spazzola

(@ Barra di aspirazione

®) Risciacquo del serbatoio
@ Scarico dell'acqua sporca
(6) Spazzola laterale

Avvertenze per la manutenzione
. Richiamare il menu di avvio.
2. Toccare il menu principale Cura quotidiana.
3. Toccare il menu Avvertenze per la manutenzione per ottenere
una panoramica delle attivita di manutenzione. Le informazio-
ni esatte dipendono dall'apparecchio

-
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Empty coarse dirt basket

Clean squeegee

How to maintain

Avvertenze per la manutenzione (esempio KIRA B 50)
4. Toccare una fase della manutenzione per richiamare il video
di istruzioni.
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Menu Impostazioni

In questo menu & possibile verificare le informazioni e controllare
e modificare le impostazioni come la data, la lingua, ecc.

) e e e 2001 | G

n

@ Informazioni di sistema
@ Impostazioni generali
®) Rete

@ Infrastruttura

() Gestione utenti

Menu Informazioni di sistema
In questo menu & possibile visualizzare le seguenti informazioni:
e Dati dell'apparecchio come il numero di materiale, il numero
di serie, l'ultima funzione del software, la data dell'ultima ma-
nutenzione, le ore di funzionamento, ecc.
e Registro delle modifiche del software con informazioni sulla
versione del software, sul numero di serie, ecc.

Visualizzazione del registro delle modifiche del software

Informazioni registrate:

e \ersione software

e Nuove funzioni dell'apparecchio rese disponibili con I'aggior-
namento del software.

Come richiamare il registro delle modifiche:

® Nella pagina iniziale, toccare il simbolo ©.
Viene visualizzato il registro delle modifiche, con le versioni
del software a partire dall'ultima/piu recente e poi in ordine de-
crescente. E possibile consultare il registro delle modifiche
spostando la barra di scorrimento con il dito.

Nota

Non é possibile apportare modifiche.

Menu Impostazioni generali

In questo menu sono disponibili le seguenti funzioni:

e Controllare e modificare le impostazioni generali

e Controllare e modificare le impostazioni di sistema

Controllare e modificare le impostazioni di base:

1. Toccare il simbolo =.

Si apre una finestra con diverse schede.

e Nella scheda "Generale" & possibile controllare e modificare,
ades. il fuso orario, il sistema di unita di misura e il tempo che
deve trascorrere prima che I'apparecchio entri in modalita Sle-
ep.

e Nella scheda "Sistema", si inizializza la spazzola laterale e si
ripristinano le impostazioni di fabbrica.

2. Utilizzare la barra di scorrimento per consultare la pagina.

3. Per modificare le impostazioni generali, toccare il campo di im-
missione desiderato o regolare il cursore corrispondente.

4. Modificare le impostazioni di sistema.

Menu Impostazioni di rete
In questo menu & possibile configurare le impostazioni di rete.
L'apparecchio si collega automaticamente a una rete mobile LTE
disponibile con la sua scheda SIM.
Se necessario, ad es. se la connessione del telefono cellulare &
scarsa, I'apparecchio puo¢ essere collegato a una rete WLAN.
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e |'apparecchio pud essere collegato a una rete WLAN esisten-
te e gia nota.

e L'apparecchio pud essere connesso manualmente a una nuo-
va rete WLAN.

e E possibile configurare limpostazione delle reti WLAN dispo-
nibili.

Il ruolo assegnato all'utente determina i diritti di cui dispone in

questo menu.

L'apparecchio puo collegarsi a una rete WLAN tramite un'anten-

na radio. Karcher consiglia di collegare I'apparecchio solo a reti

WLAN sicure e criptate ("reti conosciute").

La rete WLAN viene configurata in questo modo:

1. Toccare il simbolo = .
Tutte le "Reti visibili" e le "Reti conosciute" presenti nella loca-
lita vengono visualizzate con la rispettiva potenza di rete. La
rete attualmente collegata viene visualizzata con il simbolo di
una catena davanti al nome.

8:49 AM Q

Available networks Known networks

-+  Add manually

¢ % AKDev

(™ Reti WLAN visibili
@ Reti WLAN conosciute
®) Pulsante Aggiungi rete WLAN manualmente
(@ Pulsante per una rete WLAN criptata con indicazione della po-
tenza di rete
2. Selezionare una rete visibile.
a Toccare il pulsante con il nome della rete WLAN.
Si apre una finestra.
b Inserire la password della rete WLAN.
L'apparecchio viene registrato nella rete WLAN selezionata.
3. Aggiungere manualmente una nuova rete.
a Toccare il pulsante Aggiungi manualmente.
Si apre una finestra.
b Inserire la crittografia SSID del punto di accesso/router wi-
reless.
¢ Selezionare il tipo di crittografia dall'elenco.
d Inserire la password della rete WLAN.
e Scartare la selezione toccando il simbolo x .
f Confermare la selezione toccando il simbolo .
La rete WLAN & stata aggiunta.

Menu Infrastruttura
In questo menu, I'apparecchio pud essere integrato in altri
software di controllo tramite l'interfaccia VDA 5050 e il controllo
delle tapparelle pud essere impostato tramite il menu I/O Box.

Menu Gestione utente
In questo menu € possibile creare ed eliminare gli utenti e modi-
ficare i loro profili.
Il ruolo assegnato offre una preselezione di autorizzazioni. Que-
ste autorizzazioni possono essere adattate individualmente al ri-
spettivo utente.
Autorizzazioni disponibili per la selezione:
Apprendimeno dei percorsi
Creazione di un utente
Modifica dei profili utente
Stampa delle schermate
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e Modifica dei percorsi
e Esecuzione della pulizia manuale
Ruoli disponibili:
e Operatore
e Supervisore
e Sviluppatore, solo con diritti speciali
e Service, solo con diritti speciali
Creazione di un nuovo utente
| nuovi utenti vengono creati in questo modo:
1. Toccare il simbolo & .

Si apre la finestra Profilo utente.

) e e 2001 | 5] |

n

& supervisor

& operator

Please select user profile

(» Nuovo utente
@) Utenti esistenti

2. Toccare il pulsante Nuovo utente.
Si apre una finestra con 3 schede.

8:47 AM a

Teach routes
Edit users

Operator

Supervisor Screenshot

L]

©

° WiFi settings
o

° Edit routes
°

Manuval cleaning

&, Language /> Permissions

(@ Ruolo Supervisore

@) Ruolo Operatore

® Campo di immissione per nome utente
@ Scheda Permessi

() Scheda PIN

(®) Scheda Lingua

3. Selezionare la scheda Lingua.
a Assegnare all'utente una lingua dall'elenco.
b Se necessario, scorrere I'elenco spostando la barra di scor-
rimento.
¢ Confermare la selezione toccando il simbolo v .
4. Selezionare la scheda «_PIN.
a Utilizzare |a tastiera per assegnare un PIN all'utente.
b Confermare il PIN ripetendolo.
¢ Confermare la selezione toccando il simbolo v .
5. Selezionare la scheda Permessi.
a Digitare nel campo di immissione e inserire il nome
dell'utente con la tastiera.
b Toccare il pulsante Operatore per assegnare all'utente il
ruolo Operatore.



¢ Toccare il pu!sante Supervisore per assegnare all'utente il Simbolo [Significato
ruolo Supervisore. .
" - . . . o Termina/Scarta
d Utilizzare i cursori per personalizzare le autorizzazioni X
preimpostate dell'utente. Gestione utenti
Le autorizzazioni concesse diventano gialle.
e Confermare la selezione toccando il simbolo ~ . v Conferma/OK
Controllo e. m.odlflca dei profili utente 4 Sposta vertici della zona
1. Toccare il simbolo &.
Si apre la finestra Profilo utente. & Impostazioni
P Impostazioni spazzola
&° Impostazioni per la pulizia delle spazzole
- Impostazioni clacson/Imposta clacson
supervisor . -
a Impostazioni segnale luminoso/Imposta segnale lu-
operator - minoso
Spazzola laterale
m
® Imposta e sposta I'evento. Il tipo di evento determina
il colore dell'indicatore:
e blu = pulizia
Please select user profile e arancione = clacson
e rosa = punto di partenza
o Ripristino delle impostazioni predefinite dell'evento
@ Nuovg utgnte . ® Info
(@ Utenti esistenti
2. Toccare il pulsante dell'utente che si desidera controllare o = Calendario
modificare. Cancella
3. Modificare e salvare i dati utente desiderati. ]
Eliminazione di un utente ~ Scorri verso I'alto
Solo gli amministratori, gli sviluppatori o I'assistenza hanno il di- - -
ritto di eliminare gli utenti. v Scorri verso il basso
Gli utenti vengono eliminati in questo modo: - Impostazioni della rete WLAN/Potenza della rete
1. Toccare il simbolo & . : WLAN (piti debole & la rete WLAN, meno sono le bar-
Si apre la finestra Profilo utente. re)
I Pausa
Codice di posizione
b Continua la pulizia
b > Awvia ciclo di pulizia
operator — - —
= Richiama rapporto di pulizia
= Funzione Smart Fill
Salva
Please select user profile ﬁ Punto di partenza/di destinazione
Q Ricerca
(® Nuovo utente & Informazione di sistema
Utenti esistenti
® ) . Definisci zona
2. Accedere al profilo corrispondente. A
3. Cliccare sul simbolo 1. O Ruota zona
L'utente viene eliminato.
. ra . Elimina zona
Panoramica dei simboli e
Simbolo [Significato < Sposta zona
= Disconnessione (Logout) + Ingrandisci/Piu
%’L Aspirazione _ Rimpicciolisci/Meno
= Impostazioni generali 5 Funzioni di manutenzione
Y Modifica 5 Avanti/Scorri avanti
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Simbolo [Significato
- Selezionare il tipo di zona (quando si modificano i
~ percorsi):
e Zona vietata
e Zona non pulita
e Filtro velocita
e Zona LoopingHorn
Selezionare la visualizzazione nel rapporto di pulizia
< Scorri indietro
® Ripristino delle impostazioni di fabbrica
A Torna alla schermata iniziale
44
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Conceptos basicos

Acerca de este documento
El software descrito en este documento es valido para todos los
dispositivos roboéticos de la serie KIRA B.
Las capturas de pantalla mostradas en las instrucciones para el
usuario pueden diferir ligeramente en funcion del equipo y los
juegos de montaje.

Estructura de la pantalla
La pantalla es sensible al tacto, por lo que también es conocida
como display tactil. Basta un toque rapido del dedo para selec-
cionar una funcion.
Con la ayuda del display tactil, el usuario puede definir,
entre otras cosas, los ajustes basicos del equipo, planificar rutas,
ver informes de limpieza, subsanar averias y consultar informa-
cion sobre el progreso de la limpieza y el estado del equipo.
En el borde superior del display tactil se muestra informacion so-
bre el estado del equipo, p. €j., la hora. Los menus y los elemen-
tos de control se muestran en la zona de menus situada en el
centro del display. En funciéon del menu, se muestran distintos
simbolos en los bordes derecho, izquierdo e inferior.

VELIE]]
cleaning

Autonomous @

Docking %

Daily care

Disefio de pantalla

@ Nivel de llenado del depdsito

@) Cobertura de red

(® Hora

@ Mensajes

() Estado de la bateria

(® Zona de menus

(@) Botones dependientes del menu

Conceptos de funcionamiento globales
Algunos pasos de funcionamiento se repiten en los distintos me-
nus del software y se explican aqui por separado.

Funciones con contrasefia obligatoria

Algunas funciones, como la interrupcién y reanudacion de rutas,
requieren la introduccién de la contrasefa de usuario. Tras pul-
sar el boton deseado, se abre un dialogo para introduccion de
datos.

Derechos

Se asignan derechos a cada usuario para definir qué funciones
pueden ejecutarse. Estos derechos deben respetarse en todas
las funciones. En los ajustes basicos estan preconfiguradas va-
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rias propuestas de roles, que se pueden procesar segun las ne-
cesidades.

Menu de navegacion

En los menus principales, se puede navegar a los submenus pul-
sando los botones correspondientes. Por regla general, se pue-
de volver al menu superior pulsando < . Sienlos menus no hay
un boton explicito para guardar los cambios, los ajustes modifi-

cados se aplican al volver atras.

Pantalla de inicio

Desde la pantalla de inicio se puede acceder a los principales
menus y ajustes pulsando el simbolo & o el botén correspon-
diente.

Se puede cerrar la sesion pulsando el simbolo & .

Manval
cleaning

Autonomous @

Daily care

Docking %

(™ Simbolo de desconexién (cerrar sesion)
@ Menu principal Acoplamiento

®) Menu principal Autonomo

® Menu principal Limpieza manual

(&) Menu principal Conservacion diaria

(&) Simbolo de ajustes

Si se detecta un Cédigo de posicion, aparece un mensaje en la
barra de estado.

Manval
cleaning

Autonomous @

Docking %

Daily care

@ Mensaje

Al pulsar el mensaje, se abre un resumen de las rutas disponi-
bles en la posicién correspondiente. Véase el capitulo: Auténo-
mo.

Nota

Pulsar el simbolo @ para volver a la pantalla de inicio desde
otros menus.

Autonomo

En el servicio autbnomo, el equipo limpia de forma independiente
una o varias superficies previamente programadas. La progra-
macion se realiza recorriendo y guardando una ruta.

1. Si es necesario, abrir la pantalla de inicio.

2. Pulsar el menu Auténomo para seleccionarlo.
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Se abre una pagina de resumen con las funciones auténo-
mas.
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@ Rutas existentes )
Aqui es donde se procesan las rutas guardadas, se vinculan
a rutinas o se inician.

@ Nueva ruta
Aqui se programa nuevas rutas.

® Informes de limpieza
® Programa

Programacion de la ruta

Al programar una ruta: se ejecuta manualmente una tarea de lim-

pieza, se registra durante este proceso y se guarda para la lim-

pieza auténoma.

En la guia de configuracion se incluyen consejos sobre como di-

sefiar una ruta de forma dptima. Deben respetarse las reglas de

servicio auténomo, p. €j., debe adjuntarse un codigo de posicion
al punto de inicio de una ruta.

Durante la programacion, se guarda la siguiente informacién so-

bre la ruta:

e El recorrido del equipo.

e Los puntos en los que se conectaron o desconectaron las fun-
ciones de limpieza.

e Los ajustes de los parametros, p. €j., para la aplicacién de
agua, la dosificacién del detergente, la velocidad de rotacién
de cepillos, la potencia de aspiracion y la presion de aplica-
cion de cepillos. Los parametros disponibles dependen del
equipo y el equipamiento.

e El accionamiento de la bocina (p. €j., en un cruce).

No se registran:

e Las pausas cortas durante la programacion.

e La velocidad de conduccion durante la programacion.

El hecho de que un usuario esté autorizado a programar en nue-

vas rutas depende de su rol, es decir, de sus derechos.

1. Abrir el menu de inicio e iniciar la programacion a través de
Auténomo y Nueva ruta.

2. Seleccionar si la limpieza debe realizarse durante la progra-
macion o si tan solo debe simularse. Durante la programacion
simulada se registran todas las opciones de limpieza, pero no
se ejecutan activamente.

Requisitos:

La bateria esta completamente cargada.
El depésito de agua fresca esta lleno.

El depdsito de agua sucia esta vacio.

. Confirmar el cumplimiento del correspondiente requisito a tra-
vés de v o bien abandonar el menu utilizando el simbolo x
y cumplir los requisitos.

4. Posicionar el equipo delante del codigo de posicion en el pun-
to de inicio. Para ello, alinear la parte delantera del equipo a
una distancia de aprox. 1 m respecto del cédigo de posicion y
esperar hasta que el equipo haya detectado el cédigo de po-
sicion.

5. Confirmar el cédigo de posicion.

Wwe e o
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6. Pasar por la superficie a limpiar. Respetar las distancias pres-
critas. Véase el manual de instrucciones del equipo.
La zona que ya se ha procesado y la ruta recorrida hasta el
momento se muestran en el mapa en vivo. La posicion actual
se indica con un pequefio equipo.

Nota

Al limpiar, activar primero el sistema de aspiracién antes de co-

nectar el agua. De este modo se evita que el agua permanezca

en el tramo.

11:01 AM 82%

Cleaned area: 0 m* 00:04:29 h
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Teacl|-in process is running. Operatle the
robot while it is recording

(™ Ajustar evento de bocina

@ Activar/desactivar el sistema de aspiracion

(® Activar/desactivar el cabezal de limpieza

®@ Acti;/ar/desactivar los cepillos laterales (no en todos los equi-
pos

(&) Ajustar la cantidad de agua

(® Ajustar la dosificacion del detergente

@ Guardar

Ruta de solo sistema de aspiracion (amarillo)

(® Ruta de sistema de aspiracién + cabezal de limpieza (azul)

Smart Fill (véase Funcién Smart Fill)

7. Finalizar la ruta.
a Desactivar el cepillo lateral (solo para equipos con cepillo la-
teral).
b Desactivar el cabezal de limpieza.
¢ Recorrer un tramo corto (aprox. 10-15 m) con el sistema de
aspiracion activo para aspirar el agua restante.
d Desactivar el sistema de aspiracion.
8. Posicionar el equipo.
® Si la ruta debe terminar en una estacién de acoplamiento,
posicionar el equipo a aprox. 1 metro delante de la estacion
de acoplamiento.
® Si el final de la ruta va a servir como punto de partida para
otras rutas, entonces el equipo se debe posicionar delante
de un cédigo de posicion.
9. Guardar la ruta programada.
a Pulsar el simbolo &.
b En caso necesario, esperar hasta que el equipo haya detec-
tado el codigo de posicion.
¢ Pulsar el botén Finalizar ruta con cédigo de posicion.
d En caso necesario, confirmar el cédigo de posicion.
e Escribir un nombre para la ruta en el campo de entrada uti-
lizando el teclado.
La ruta se guarda con el nombre introducido.

Funcion Smart Fill

Con la funcién Smart Fill se puede programar una superficie
desplazandose simplemente alrededor del borde de la misma.
La funcién esta pensada para superficies grandes y abiertas. A
continuacion, el equipo planifica automaticamente el recorrido
dentro de la zona para realizar la limpieza de forma auténoma.
Para ello existen dos opciones de llenado durante el procesa-
miento: Llenado en espiral y llenado en meandro. En funcion del



tamafio y la forma de la superficie, son mas adecuados distintos
llenados.

Teach-in process is running. Operate the
robot while it is recording

® Aumentar/reducir la visualizacion
@) Punto de inicio y de destino de Smart Fill

® Finalizar Smart Fill (solo posible cuando el robot vuelve al
punto de destino)

@ Cancelar de Smart Fill

(&) Posicion del equipo

&) Tramo recorrido

@ Guardar ruta

Pausar programacion

® Cancelar (programacion finalizada, se abre el menu principal)

Superficie en la que la ruta de limpieza se planifica de forma
auténoma

Nota

e [os puntos de inicio y de finalizacién de la ruta deben ser idén-
ticos. El punto de inicio se muestra con un circulo en la panta-
lla tactil.

e En una ruta se pueden definir varias superficies como zona
Smart Fill. Los tramos situados antes y después de la funcién
Smatrt Fill se programan como de costumbre.

e Dentro de una ruta se puede definir un nimero cualquiera de
supetrficies Smart Fill.

e Con Smart-Fill tan solo pueden limpiarse eficazmente las zo-
nas sin obstaculos en el centro de la superficie Smart Fill.

1. Iniciar la funcién Programar ruta. Véase Programacién de la
ruta.

2. Programar la ruta hasta el punto de inicio para la delimitacion
de la superficie.

3. En el punto de inicio de la delimitacién de la superficie, pulsar
el botén B . La funcién puede cancelarse pulsando el
simbolo x .

4. Desplazarse alrededor de la zona a limpiar hasta que el equi-
po se encuentre en el circulo de destino del mapa en vivo.

5. Pulsar el simbolo Es.

Se guarda la zona Smart Fill.
6. Continuar la funcién Programar ruta.

Procesamiento de la ruta
Rutas existentes
Las rutas y rutinas existentes y programadas pueden filtrarse se-
gun el cédigo de posicion del punto de inicio o buscarse por nom-
bre.
1. En la pagina de inicio, pulsar la funcién Auténomo.
2. Enla pagina que se abre, pulsar la funcién Rutas existentes.
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Se abre una ventana con 2 pestafias.

9:39 AM

[ (GF | D t m  m: 955%

2 wasser2 2@

a0 Puddles s0gf

() Buscar por codigo de posicion
(@) Clasificar alfabéticamente

® Clasificar por fecha

(@ Buscar por nombre

®) Rutinas

(® Rutas

@ Volver

e Las rutas existentes se muestran en la pestafia Rutas.
Las rutas encadenadas se muestran en la pestafia Rutinas.
Con los simbolos de la izquierda, las rutas existentes pueden
ordenarse alfabéticamente o por fecha de creacion y buscarse
por cadigo de posicion o nombre.
. Pulsar la pestafia Rutas.
. Buscar una ruta por nombre.
a Pulsar el simbolo 2.
b Pulsar el campo de entrada.
¢ Utilizar el teclado para introducir el nombre de la ruta que se
busca.
d Pulsar el botén Buscar.
Se muestran las rutas encontradas.
5. Buscar una ruta por cédigo de posicion.
a Pulsar el simbolo &.
Las rutas disponibles se muestran ahora segun el codigo de
posicion.
b Pulsar la carpeta con el cédigo de posicion que se busca.
Se muestran las rutas encontradas.
6. Pulsar la pestafia Rutinas.
Se muestran las rutas encadenadas.
7. Pulsar una ruta o rutina para ejecutarla o pulsar la rueda den-
tada situada en la parte superior derecha de la ficha corres-
pondiente para procesarla.

AW

Dialogo "Procesar ruta"
Estructura de la pagina

9:51 AM

[ L1 (50 | O e e . 7%

WS 05

Preview WS 05

Restablece todos los eventos de limpieza a los ajustes utiliza-
dos durante la programacion
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@ Girar la zona

(®) Borrar la zona

@ Desplazar la zona

(&) Desplazar los puntos de esquina de la zona
® Definir la zona

@ Colocar el nuevo marcador de evento
Reducir la visualizacion

(® Ampliar la visualizacion

Seleccionar el tipo de zona

@) Progreso de arranque

(2 Procesar Nombre

@3 Activar Lampara de advertencia omnidireccional y bluespots
(juego de montaje opcional) durante toda la ruta

Activar Bocina en bucle para esta ruta
(@3 Borrar la ruta
Eventos de limpieza
(@ Curso de la ruta (azul = limpieza en humedo,
amarillo = aspiracion)
Zonas
Los botones de zona se pueden utilizar para definir y procesar di-
ferentes zonas. Con el simbolo "Seleccionar el tipo de zona" se
puede decidir qué tipo de zona se desea procesar. Se pueden
definir los siguientes tipos de zonas:
e Zona NoGo
El robot de limpieza no entrara en estas zonas, ni siquiera pa-
ra evitar obstaculos.
e Zona NoClean
Todas las funciones de limpieza estan desactivadas en estas
zonas, incluso si se desea, p. €j., evitar obstaculos.
e Zona SpeedFilter
En estas zonas, el robot de limpieza se desplaza siempre a la
velocidad definida en la zona.
e Zona LoopingHorn
Mientras el robot esta en esta zona, se activa la bocina conti-
nua.

Procesamiento de las rutas existentes
. En la pagina de inicio, pulsar la funcién Auténomo.
. En la pagina que se abre, pulsar la funcién Rutas existentes.
3. Para seleccionar una ruta, hacer clic en el simbolo & de la
ventana de previsualizacion de rutas, véase Rutas existentes.
4. Seleccionar la ruta deseada.
Se abre la ventana de procesamiento de la ruta, véase Dialo-
go "Procesar ruta".
5. Procesar la ruta. Estan disponibles las siguientes opciones de
procesamiento:
a Aumentar o reducir la visualizacion.
b Pulsar el simbolo ¢ para procesar el nombre de la ruta.
¢ Pulsar el simbolo ¢ en la barra de la izquierda para esta-
blecer un nuevo evento o pulsar un simbolo existente en la
ruta para abrir los ajustes del evento de limpieza. Aqui se
pueden realizar los siguientes ajustes:
Ajustar la dosificacion del detergente deseada con el control
deslizante.
Activar el sistema de aspiracion pulsando el simbolo % .
Para seleccionar la potencia de aspiracion, pulsar el boton
Potencia de aspiracién baja o Potencia de aspiracion al-
ta. La funcion activada se vuelve amarilla.
Activar el cabezal de limpieza pulsando el simbolo ©°.
Pulsar el boton Velocidad de rotaciéon de cepillos baja,
Velocidad de rotacion de cepillos media o Velocidad de
rotacion de cepillos alta para seleccionar la velocidad del
cepillo. La funcién activada se vuelve amarilla.
Activar el cepillo lateral pulsando el simbolo m .
Nota
El cepillo lateral solo puede activarse cuando el cabezal de lim-
pieza esta conectado.
d Mantener pulsado el simbolo ¢ en el mapa y desplazar el
evento hasta la posicion deseada en la ruta.

N =
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e Pulsar el simbolo = para activar la bocina permanente de
manera repetitiva para esta ruta.

f Pulsar el simbolo & para conectar la lampara de adverten-
cia omnidireccional y, si es necesario, los chorros para esta
ruta.

g Pulsar el simbolo »< para restablecer el Eventos de limpie-
za al ajuste utilizado durante la programacion.

h Pulsar el simbolo € para seleccionar el tipo de zona que se
desea ver, crear o procesar.

Se puede seleccionar entre zonas Zona a la que no se debe
acceder, Zona que no esta limpia, Filtro de velocidad y Loo-
pingHorn.

i Pulsar el simbolo &4 para definir una zona.

j Pulsar el simbolo < para desplazar una zona.

k Pulsar el simbolo O para girar una zona.

| Pulsar el simbolo @ para borrar una zona.

m Pulsar el simbolo 4 para mover los puntos de esquina de
una zona.

n Ajustar la cantidad de agua deseada con el control deslizan-
te.

o Pulsar el simbolo @ para borrar la ruta.

Encadenamiento de rutas como rutinas

Se pueden encadenar varias rutas como una rutina para que se

limpien sucesivamente de forma auténoma. Unicamente se pue-

den encadenar las rutas que empiezan y terminan con un cédigo
de posicién. El cédigo de posicion al final de cada ruta encade-
nada debe coincidir con el cédigo de posicion al inicio de la si-
guiente ruta.

1. En la pagina de inicio, pulsar la funcion Auténomo.

2. Enla pagina que se abre, pulsar la funcién Rutas existentes.

3. Ir ala pestafia Rutinas y pulsar el botén Nueva rutina.

4. Seleccionar la primera ruta que se debe limpiar como parte de
la rutina.

5. Si es necesario, seleccionar otras rutas para limpiarlas suce-
sivamente. Aqui solo pueden seleccionarse las rutas cuyo co-
digo de posicidn en el inicio coincide con el cédigo de posicion
en el final de la ruta anterior.

6. Guardar la rutina utilizando el simbolo v y asignarle un nom-
bre.

Nota

También se pueden seleccionar varias rutas en la pestafia Rutas

y guardarlas como rutina utilizando el simbolo > situado en la

parte inferior derecha.

Ejecucion de la ruta

Ejecucion de una ruta con cédigo de posicion

El equipo debe posicionarse en un angulo de +/-30° y a una dis-

tancia de 1 m delante del cédigo de posicion.

1. Posicionar el equipo en el punto de inicio.

2. Si es necesario, abrir el menu de inicio.

3. Pulsar la funcién Auténomo para seleccionarla.

Se abre la pagina de resumen con las funciones auténomas.

4. Pulsar la funcién Rutas existentes.

5. Seleccionar una ruta pulsandola. Véase el capitulo: Rutas
existentes. Si se van a ejecutar varias rutas sucesivamente,
seleccionar la siguiente ruta y combinarlas en una rutina que
pueda ejecutarse directamente o guardarse para mas tarde.

Nota

e Después de seleccionar la primera ruta, solo se muestran las
rutas cuyo punto de inicio coincide con el punto de finalizacién
de la ruta anterior.

e FEl punto de inicio de una ruta debe ser un cédigo de posicion
y debe haber suficientes recursos disponibles para la siguien-
te ruta de la rutina.

El punto de finalizacién debe ser un cédigo de posicion, tan
solo la dltima ruta de una rutina puede finalizar sin un cédigo
de posicion.

KARCHER recomienda utilizar una estacién de acoplamiento
como punto de inicio y de finalizacién de una ruta, ya que asi



se garantiza que se cargan recursos suficientes para la si-
guiente ruta de la rutina.

Las rutas estan numeradas en el orden de seleccion.

Una ruta seleccionada por error puede deseleccionarse pul-
sando de nuevo sobre ella.

. Después de seleccionar la ruta, pulsar el simbolo > enla

parte inferior derecha.
Se abre una seleccion.

i 9:31 AM
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schedule

Save
routine

Quick start

Start

(@ Planificar el Hora de inicio

@) Guardar rutina

® Inicio rapido

@ Iniciar con Cédigo de posicion

7.
8.

9.

Pulsar el botén Iniciar con cédigo de posicion.

Deslizar el equipo delante del cédigo de posicion solicitado en
la pantalla tactil.

Esperar hasta que el equipo haya detectado el cédigo de po-
sicion.

10.Confirmar el codigo de posicion.
La ruta se ejecuta.

Ejecucion de una ruta sin cédigo de posicion

Nota

La ruta seleccionada puede iniciarse sin Codigo de posicion,

p. €j., silos codigos de posicién no deben fijarse de forma per-
manente. Para ello, los codigos de posicion tan solo se aplican
cuando se esta programando la ruta y debe asegurarse que el ro-
bot arranca en la posicién correcta cuando se ejecuta. Siempre
se requiere un codigo de posicion para una estacion de acopla-
miento.

1.

2.
3.

Posicionar el equipo en el punto de inicio programado de la ru-
ta.

Si es necesario, abrir el menu de inicio.

Pulsar la funcién Auténomo para seleccionarla.

Se abre la pagina de resumen con las funciones auténomas.

. Pulsar la funcion Rutas existentes.
. Seleccionar una ruta pulsandola. Véase el capitulo: Rutas

existentes.

. Después de seleccionar la ruta, pulsar el simbolo > enla

parte inferior derecha.
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Se abre una seleccion.
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Quick
schedule

Save
routine

v |08 |

o Routes of Quickstart

Start

&,

@ Planificar el Hora de inicio

@) Guardar rutina

® Inicio rapido

@ Iniciar con Cédigo de posicion

7. Pulsar el boton Inicio rapido para ejecutar la ruta inmediata-

mente.
La ruta se ejecuta.

Inicio con retardo de la ruta
Una ruta puede iniciarse con un retardo de hasta una semana.
1. Posicionar el equipo en el punto de inicio.
2. Si es necesario, abrir el menu de inicio.
3. Pulsar la funcién Auténomo para seleccionarla.
Se abre la pagina de resumen con las funciones auténomas.

4. Pulsar la funcién Rutas existentes.
. Seleccionar una ruta pulsandola. Véase Rutas existentes.
. Después de seleccionar la ruta, pulsar el simbolo > enla

parte inferior derecha.

Se abre una seleccion.
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Save
routine
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Quick start

\4

&0 Routes

Start

&,

@ Planificar el Hora de inicio

@) Guardar rutina

® Inicio rapido

@ Iniciar con Codigo de posicion

7. Pulsar el botén Planificar Hora de inicio.
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Se abre el temporizador.
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Start Date

11/21/2024 ‘ Repeating Task

Routes / Routines

Task color

«

8. Ajustar la hora de inicio.
a Ajustar la fecha de inicio.
b Ajustar la hora de inicio.
¢ Seleccionar la ruta/rutina a ejecutar.
d Seleccionar el color para la tarea.
9. Si es necesario, ajustar una repeticion de la tarea de limpieza.
a Ajustar una fecha de finalizacién para la repeticion.
b Ajustar un intervalo para la repeticion.
10.Guardar la hora de inicio deseada pulsando el simbolo &.
La ruta se ejecuta a la hora ajustada.

Interrupcién y reanudacion de la ruta
1. Pulsar el simbolo !l para interrumpir la ruta durante la ejecu-
cion.
El equipo se para durante 10 segundos. Para poner el equipo
en pausa de forma permanente, se debe introducir la contra-
sefia.
2. Reanudar la ruta:
a Posicionar el equipo en la zona de la ruta que se muestra
en verde en el mapa.
b Pulsar el simbolo > e introducir la contrasefia para volver a
ejecutar la ruta.

Finalizacion de la ruta
1. Pulsar el simbolo Il e introducir la contrasefia para pausar la
ruta.
2. Pulsar el simbolo * para finalizar la ruta.

Funcién de calendario

La funcién de calendario permite ejecutar tareas de limpieza au-
ténomas en un momento determinado (hora/fecha) sin la presen-
cia de un operario, p. €j., por la noche o los domingos y festivos.
La tarea puede ejecutarse una o varias veces.
1. Si es necesario, abrir el menu de inicio.
2. Pulsar la funcion Auténomo para seleccionarla.

Se abre la pagina de resumen con las funciones auténomas.
3. Pulsar el simbolo &.

Se abre el temporizador.
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delay start

Start Date 11/21/2024| Repeating Task
09 : 41

Routes / Routines

Task color
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. Asignar un nombre a la tarea de limpieza.
. Ajustar la hora de inicio.
a Ajustar la fecha de inicio.
b Ajustar la hora de inicio.
¢ Seleccionar la ruta/rutina a ejecutar.
d Seleccionar el color para la tarea.
6. Si es necesario, ajustar una repeticion de la tarea de limpieza.
a Ajustar una fecha de finalizacion para la repeticion.
b Ajustar un intervalo para la repeticion.
7. Guardar la hora de inicio deseada pulsando el simbolo B.
La ruta se ejecuta a la hora ajustada.

a b

Visualizacion del informe de limpieza
El informe de limpieza proporciona informacion sobre las limpie-
zas finalizadas.
1. En la pagina de inicio, pulsar la funcion Auténomo.
2. En la pagina que se abre, pulsar el simbolo E .
Se muestra un resumen de las ultimas limpiezas finalizadas.
3. Pulsar el informe de limpieza deseado para una ruta o rutina.

PR S+ Cleaned: 29 m
-

Cleaning report - Routine with

Ejemplo de informe de una rutina con varias rutas

@ Consumo de detergente [ml]

(@) Superficie recorrida [m2] (ancho util x tramo)
@ Superficie limpia [m?]

(@ Superficie sin limpiar [m?]

(5) Proporcion limpia de la ruta programada [%]
® Tiempo de limpieza [min]

@ Tramo recorrido [m]

Seleccionar las opciones de visualizacion (p. €j., visualiza-
cién de velocidad)

(® Consumo de agua [l]
Informe gréfico de limpieza
@) Borrar

(12 Barra de desplazamiento para visualizar todas las rutas de
una rutina

@3 Volver
a Utilizar las teclas + y — para ampliar o reducir los detalles
del informe.
b Borrar el informe de limpieza seleccionado pulsando la tecla
fir

¢ Pulsar la tecla < para volver a la pagina de inicio.



Modo manual

En el modo manual, el operario guia el equipo sobre la superficie
que se va a limpiar mientras tiene también en cuenta el manual
de instrucciones del equipo.

Inicio del modo manual
Requisito: el equipo se encuentra en el lugar de uso, véase el
manual de instrucciones del equipo.
1. Si es necesario, abrir el menu de inicio.
2. Pulsar la funcion Limpieza manual para seleccionarla.
Se abre la pagina de resumen con los parametros de limpieza.
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3. Ajustar la cantidad de agua deseada con el control deslizante.

4. Ajustar la dosificacion del detergente deseada con el control
deslizante.

5. Ajustar los parametros del sistema de aspiracion.

a Activar el sistema de aspiracion pulsando el simbolo 4.

b Para seleccionar la potencia de aspiracion, pulsar el boton
Potencia de aspiracion baja o Potencia de aspiracion al-
ta.

La funcion activada se vuelve amarilla.
6. Ajustar los parametros del cepillo.

a Activar el cabezal de limpieza pulsando el simbolo .

b Para seleccionar la velocidad del cepillo, pulsar el boton Ve-
locidad de rotacion de cepillos baja, Velocidad de rota-
cién de cepillos media o Velocidad de rotacién de
cepillos alta.

La funcion activada se vuelve amarilla.

¢ Ajustar la presion de empuje del cepillo con el control desli-
zante (no disponible en todas las ejecuciones).

7. Activar el cepillo lateral pulsando el simbolo = (no disponible
en todas las ejecuciones).

Nota

El cepillo lateral solo puede activarse cuando el cabezal de lim-

pieza esta conectado.

8. Desplazar el equipo sobre la superficie a limpiar, véase el ma-
nual de instrucciones del equipo.

Finalizacién del modo manual
1. Desactivar el cepillo lateral pulsando el simbolo m .
2. Desactivar el cabezal de limpieza pulsando el simbolo .
Las funciones desactivadas se vuelven grises.
3. Aspirar el agua restante en los ultimos metros de la ruta.
4. Desactivar el sistema de aspiracion pulsando el simbolo 4.

Espaiiol

Carga del equipo (acoplamiento)

Carga sin estacion de acoplamiento

Cuando se carga sin estacion de acoplamiento, el equipo se car-
ga utilizando el cable de red existente. Véase el manual de ins-
trucciones del equipo. Otras acciones, como el vaciado del
depdsito de agua sucia o el llenado del depdsito de agua fresca,
deben ejecutarse manualmente.
® Conectar el cable de red. Véase el manual de instrucciones

del equipo.

Carga con estacion de acoplamiento (opcién)
Durante la carga con estacién de acoplamiento opcional, el equi-
po se une a la estacion de acoplamiento. La conexién debe ini-
ciarse siempre a través del display, tal y como se describe a
continuacion.

CUIDADO

Peligro de dafios por acoplamiento manual

Al acoplar manualmente el equipo a una estacion de acopla-

miento, tanto el equipo como la estacién pueden sufrir dafios.

Para el acoplamiento, utilizar tunicamente la funcién de acopla-

miento a través del display del equipo.

Tras la correcta conexion, se ejecutan las siguientes acciones:
El depésito de agua sucia se vacia.

El depésito de agua sucia se enjuaga.
El depésito de agua fresca se llena.
La bateria se carga.

. Posicionar el equipo delante de la estacion de acoplamiento
manteniendo una distancia de aprox. 1 m respecto de la esta-
cién de acoplamiento.

. Abrir el menu de inicio.

3. Pulsar el menu principal Acoplamiento para seleccionarlo.
El equipo busca el cédigo de posicion de la estacion de aco-
plamiento.

4. Esperar hasta que el equipo haya detectado el codigo de po-
sicion.

Cuando el equipo se ha acoplado, en la pantalla aparece in-
formacion sobre la duracion de la carga y el estado de las ac-
ciones ejecutadas durante la carga.

La finalizacion de una accion se indica con un simbolo de ve-
rificacion verde en el botén correspondiente.

5. Si es necesario, pulsar el simbolo x para finalizar el inter-
cambio de recursos antes de tiempo.

6. En caso necesario, utilizar la funcién "Desacoplar" para volver
a sacar el robot de la estacion de acoplamiento.

El equipo permanece en la estacion de acoplamiento hasta
que se realiza el desacoplamiento o se inicia una nueva tarea
de limpieza debido al horario.

Mantenimiento del equipo

1. Abrir el menu de inicio.

2. Pulsar el menu principal Conservacion diaria.
Aqui se pueden seleccionar diversos menus:

e Funciones de servicio
Aqui se pueden controlar directamente los componentes.

e Manual de instrucciones
Aqui se puede visualizar el manual de instrucciones del equi-
po y del software.

e Instrucciones de mantenimiento
Aqui se puede ver una lista de los trabajos de mantenimiento
que se deben realizar con videos de instrucciones.

- e o o o
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Menu Funciones de servicio
1. Abrir el menu de inicio.
2. Pulsar el menu principal Conservacion diaria.
3. Pulsar el simbolo & para controlar los distintos componentes.
Aqui se puede, p. €j., bajar el labio trasero de aspiracion para

poder extraerlo. Las funciones exactas dependen del equipo.

Please select a component

Resumen de componentes (ejemplo de KIRA BR 200)

() Cabezal de cepillos

(@) Labio trasero de aspiracion
(® Enjuague del depésito

(@ Salida de aguas residuales
() Cepillos laterales

Menu Instrucciones de mantenimiento
. Abrir el menu de inicio.
. Pulsar el menu principal Conservacion diaria.
3. Pulsar el menu Instrucciones de mantenimiento para obtener
un resumen de las tareas de mantenimiento. La informacién
exacta depende del equipo.

N —
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Daily

Empty coarse dirt basket

Clean squeegee

How to maintain

Instrucciones de mantenimiento (ejemplo de KIRA B 50)
4. Pulsar un paso de mantenimiento para acceder al video de
instrucciones.
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Menu Ajustes

En este menu se puede consultar informacion y controlar y mo-
dificar ajustes tales como la fecha, el idioma, etc.

3 e e e e 200 L

n

@ Datos del sistema

@) Ajustes generales

® Red

@ Infraestructura

(5) Administracién de usuarios

Menu Informacion del sistema

En este menu se puede visualizar, entre otras cosas, la siguiente

informacion:

e Datos del dispositivo, como nimero de material, niUmero de
serie, ultima funcion del software, ultimo momento de mante-
nimiento, horas de servicio, etc.

e Protocolo de modificaciones del software con informacion
sobre la version del software, numero de serie, etc.

Visualizacion del protocolo de modificaciones del software

Informacién registrada:

e Version de software

e Nuevas funciones instaladas del equipo que se pusieron a dis-
posicion con la respectiva actualizacion de software.

Coémo abrir el protocolo de modificacion:

® En la pagina de inicio, pulsar el simbolo ®.
Se visualiza el protocolo de modificaciones con las versiones
de software empezando por la ultima/mas reciente y siguien-
do en orden descendente. Se pueden realizar busquedas en
el protocolo de modificaciones moviendo la barra de despla-
zamiento con el dedo.

Nota

No se pueden realizar modificaciones.

Menu Ajustes generales

En este menu se pueden seleccionar las siguientes funciones:

e Controlar y modificar los ajustes generales

e Controlar y modificar los ajustes del sistema

Controlar y modificar los ajustes basicos:

1. Pulsar el simbolo =.

Se abre una ventana con varias pestafas.

e Enla pestafia "General" se puede controlar y modificar, p. €j.,
la zona horaria, el sistema de unidades y cuanto tiempo pasa
antes de que el equipo entre en modo de reposo.

e En la pestafia "Sistema" se inicializa el cepillo lateral y se res-
tablecen los ajustes de fabrica.

2. Utilizar la barra de desplazamiento para desplazarse por la
pagina.

3. Para modificar los ajustes generales, pulsar el campo de en-
trada deseado o ajustar el control deslizante correspondiente.

4. Modificar los ajustes del sistema.

Menu Ajustes de red
En este menu se pueden configurar los ajustes de red.
El equipo se conecta automaticamente a una red mévil LTE dis-
ponible con su tarjeta SIM.



En caso necesario, p. €]., sila conexién de telefonia mévil es ma-

la, el equipo puede conectarse a una red WLAN.

e El equipo puede conectarse a una red WLAN existente y ya
conocida.

e El equipo puede conectarse manualmente a una nueva red
WLAN.

e Se puede configurar el ajuste de las redes WLAN disponibles.

El rol asignado al usuario determina qué derechos tiene en este

menu.

El equipo puede conectarse a una red WLAN a través de una an-

tena de radio. Karcher recomienda conectar el equipo Unicamen-

te a redes WLAN seguras y codificadas ("redes conocidas").

Cdmo se configura la red WLAN:

1. Pulsar el simbolo = .
Todas las "redes visibles" y "redes conocidas" de la ubicacién
se muestran con su correspondiente cobertura de red. La red
conectada actualmente se muestra con un simbolo de cadena
delante del nombre.
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Available networks Known networks
-+ Add manually

5 AKDev

() Redes WLAN visibles
(@ Redes WLAN conocidas
(® Boton Anadir red WLAN manualmente
Botén para una red WLAN encriptada con indicacién de la co-
bertura de red
2. Seleccionar una red visible.
a Pulsar el boton con el nombre de la red WLAN.
Se abre una ventana.
b Introducir la contrasefa de la red WLAN.
El equipo se registra en la red WLAN seleccionada.
3. AAadir manualmente una nueva red.
a Pulsar el botéon Ahadir manualmente.
Se abre una ventana.
b Introducir el cifrado SSID del punto de acceso inalambrico/
enrutador.
¢ Seleccionar el tipo de cifrado de la lista.
d Introducir la contrasefia de la red WLAN.
e Descartar la seleccion pulsando el simbolo % .
f Confirmar la seleccién pulsando el simbolo v .
Se afiade la red WLAN.

Menu Infraestructura
En este menu, el equipo puede integrarse en otro software de
control a través de la interfaz VDA 5050 y el control de la puerta
enrollable puede ajustarse a través del menu I/O Box.

Menu Administracion de usuarios
En este menu se pueden crear y borrar usuarios, asi como pro-
cesar sus perfiles.
El rol asignado ofrece una preseleccion de derechos. Estos de-
rechos pueden adaptarse individualmente a cada usuario.
Derechos disponibles para su seleccion:
e Programacion de rutas (teach)
e Creacion de un usuario
e Procesamiento de perfiles de usuario
e |Impresioén de capturas de pantalla

e Modificaciéon de rutas
e Ejecucion de la limpieza manual
Roles disponibles para su seleccion:
e Operador
e Supervisor
e Desarrollador, solo con derechos especiales
e Mantenimiento, solo con derechos especiales
Creacidén de un nuevo usuario
Como crear un nuevo usuario:
1. Pulsar el simbolo &.
Se abre la ventana Perfil de usuario.
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& supervisor

& operator

Please select user profile

(® Nuevo usuario
@) Usuarios actuales

2. Pulsar el botén Nuevo usuario.
Se abre una ventana con 3 pestafias.
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Teach routes
Edit users

Operator

Supervisor Screenshot

Edit routes

Manuval cleaning

L]
©
° WiFi settings
o
o
°

Language 4~ Permissions

(@ Rol Supervisor

@) Rol Operador

® Campo de entrada para el nombre de usuario
@) Pestaia Permisos

() Pestana PIN

(®) Pestaria Idioma

3. Seleccionar la pestafa Idioma.
a Asignar al usuario un idioma de la lista.
b Si es necesario, desplazarse por la lista moviendo la barra
de desplazamiento.
¢ Confirmar la seleccion pulsando el simbolo v .
4. Seleccionar la pestafia ««_PIN.
a Utilizar el teclado para asignar un PIN al usuario.
b Confirmar el PIN repitiéndolo.
¢ Confirmar la seleccion pulsando el simbolo v .
5. Seleccionar la pestafia Permisos.
a Pulsar el campo de entrada e introducir el nombre de usua-
rio con el teclado.
b Pulsar el botén Operador para asignar al usuario el rol Ope-
rador.
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¢ Pulsar el botdn Supervisor para asignar al usuario el rol
Supervisor.

d Utilizar los controles deslizantes para personalizar los dere-
chos preajustados del usuario.
Los derechos concedidos se vuelven amarillos.

e Confirmar la seleccion pulsando el simbolo v .

Control y procesamiento de perfiles de usuario

1. Pulsar el simbolo & .
Se abre la ventana Perfil de usuario.
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supervisor

&
A

operator

Please select user profile

@ Nuevo usuario
(@) Usuarios actuales

2. Pulsar el botdn del usuario que se desea controlar o modificar.
3. Modificar y guardar los datos de usuario deseados.
Borrado de un usuario
Tan solo los administradores, desarrolladores o el servicio tienen
derecho a borrar usuarios.
Como borrar un usuario:
1. Pulsar el simbolo & .
Se abre la ventana Perfil de usuario.

2 e 2001 | 5] |

N

&
3

supervisor

operator

Please select user profile

@ Nuevo usuario
@ Usuarios actuales

2. Iniciar sesioén en el perfil correspondiente.
3. Hacer clic en el simbolo 1.
Se borra el usuario.

Resumen de los simbolos

Simbolo [Significado
B Desconexion (cerrar sesion)

%’L

Sistema de aspiracion

Ajustes generales

Procesar

XN |

Finalizar/descartar

Espaiiol

Simbolo [Significado
Administracion de usuarios
v Confirmar/OK
A Desplazar los puntos de esquina de la zona

Ajustes

Ajustes del cepillo

o° Ajustes de limpieza del cepillo
- Ajustes de sefial de bocina/ajustar sefal de bocina
a Ajustes de sefial luminosa/ajustar sefial luminosa

Cepillos laterales

Ajustar y desplazar evento; el tipo de evento determi-
na el color del marcador:

e azul = limpieza

e naranja = sefial de bocina

e rosa = punto de inicio

Restablecer el evento a los ajustes basicos

Info

Calendario

Borrar

Desplazarse hacia arriba

> B0 e|%

Desplazarse hacia abajo

.)))

Ajustes de la red WLAN/cobertura de la red WLAN
(cuanto mas débil sea la red WLAN, menos barras)

Pausa

Cadigo de posicion

Continuar con la limpieza

Iniciar la limpieza

Abrir el informe de limpieza

Funcion Smart Fill

Guardar

Punto de inicioffinalizacién

L HIOmE v

Busqueda

@,

Informacion del sistema

Definir la zona

Girar la zona

Borrar la zona

Desplazar la zona

+ 4 G N

Ampliar/mas

Reducir/menos

il

Funciones de mantenimiento

Siguiente/avanzar




Simbolo

Significado

- Seleccionar el tipo de zona (al procesar rutas):
~ e Zona a la que no se debe acceder
e Zona que no esta limpia
e Filtro de velocidad
e Zona LoopingHorn
Seleccionar la visualizacién en el informe de limpieza
< Retroceder
® Restablecer a los ajustes de fabrica
A Volver a la pantalla de inicio

Espaiiol
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Sobre este documento
O software descrito neste documento é valido para todos os apa-
relhos da série KIRA B.
As capturas de ecra apresentadas nas instrugées podem diferir
ligeiramente consoante o seu aparelho e os kits de montagem.

Estrutura do ecra
O ecra é sensivel ao toque, sendo também designado por ecra
tatil. Basta um toque rapido com o seu dedo para selecionar uma
funcéo.
Com a ajuda do ecra tétil, o utilizador pode definir as definicdes
basicas do aparelho, planear rotas, ver relatérios de limpeza, re-
tificar falhas e ver informagdes sobre o progresso da limpeza e o
estado do aparelho, entre outras coisas.
A margem superior do ecra tatil mostra informagdes sobre o es-
tado do aparelho, p. ex. a hora. Os menus e os elementos de co-
mando sdo apresentados na area de menus no centro do ecra.
Dependendo do menu, s&o apresentados icones diferentes nas
margens direita, esquerda e inferior.

Manual

Autonomous .
cleaning

Daily care

@ Docking

Disposigéo do ecra

@ Nivel de enchimento do depdsito
@) Intensidade do sinal de rede

(® Hora

(® Mensagens

(5 Estado da bateria

® Area do menu

(@) Botbes dependentes do menu

Conceitos de utilizagao transversais
Alguns passos de operagao repetem-se nos varios menus do
software e sdo aqui explicados separadamente.
Fungodes que requerem uma palavra-passe
Algumas fungdes, como, por exemplo, interromper e retomar ro-
tas, requerem a introdugéo da palavra-passe do utilizador. De-
pois de tocar no botédo necessario, abre-se um didlogo de
introdugéo.
Autorizagoes
As autorizagdes sao atribuidas a cada utilizador para definir as
fungbes que podem ser executadas. Estas autorizagbes devem
ser respeitadas para todas as funcdes. Varias propostas de fun-
cOes estdo pré-configuradas nas definicdes basicas, que pode
editar de acordo com as suas necessidades.

Navegagao no menu

Nos menus principais, pode navegar para os submenus tocando
nos respetivos botdes. Regra geral, pode voltar ao menu de nivel
superior tocando em < . Se ndo existir um botao explicito para
guardar as alteragbes nos menus, as definigbes alteradas sao
aplicadas ao regressar ao item de menu anterior.

A partir do ecra inicial, pode aceder aos menus principais e defi-
nigdes tocando no icone € ou no respetivo botao.
Pode terminar a sesséo tocando no icone E.

VELIE]]
cleaning

Autonomous @

Docking %

Daily care

(@ lcone Terminar sesséo (Logout)

@ Menu principal Acoplamento

(® Menu principal Autébnomo

@ Menu principal Limpeza manual

() Menu principal Cuidados diarios

() Simbolo Ajustes

Se for detetado um Cddigo de posicéo, aparece uma mensagem
na barra de estado.

Manual
cleaning

Autonomous @

@ Docking %

Daily care

(® Mensagem

Tocar na mensagem abre uma vista geral das rotas disponiveis
na respetiva posigao. Consultar o capitulo Auténomo.

Aviso

Tocar no icone W para regressar ao ecré inicial a partir de outros
menus.
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Autonomo

Na operagéo auténoma, o aparelho limpa, de forma independen-
te, uma ou varias superficies previamente programadas. A pro-
gramacao faz-se ao percorrer e guardar uma rota.
1. Se necessario, abra o ecra inicial.
2. Selecione o menu Auténomo tocando no mesmo.

Abre-se uma pagina de resumo com as fungdes autébnomas.

(@ Rotas existentes
E aqui que os itinerarios guardados s&o editados, ligados a
rotinas ou iniciados.

@ Novarota
E aqui que s&o programadas novas rotas.

(® Relatorios de limpeza
@ Agendar

Programar a rota

Durante a programacgédo de uma rota, a tarefa de limpeza é reali-

zada manualmente, sendo simultaneamente registada e poste-

riormente guardada para limpeza auténoma.

No guia de configuragao, estao incluidas recomendagdes para a

definigdo otimizada de uma rota. As regras de operagao auténo-

ma devem ser respeitadas, p. ex., um codigo de posi¢do deve
ser afixado no ponto de partida de uma rota.

Na programacao, sdo guardadas as seguintes informacdes acer-

ca da rota:

e O percurso do aparelho.

e Pontos nos quais as fungdes de limpeza foram ligadas ou des-
ligadas.

e As definigbes dos parametros, p. ex., para aplicagao de agua,
dosagem de detergente, velocidade de rotacao das escovas,
poténcia de aspiragao e pressao de contacto das escovas. Os
parametros disponiveis dependem do seu aparelho e do seu
equipamento.

e O acionamento da buzina (p. ex. num cruzamento).

N&o se registam:

e Pequenas pausas durante a programacgéo

e A velocidade de condugao durante a programacgao

O facto de um utilizador poder ensinar novos itinerarios depende

da sua fungéo, ou seja, das suas autorizagdes.

1. Aceda ao menu Iniciar e inicie o processo de programagéo
através de Auténomo e Nova rota.

2. Selecionar se a limpeza deve ser efetuada durante a progra-
magao ou se a limpeza deve ser apenas simulada. Durante a
programacao simulada, todas as opg¢des de limpeza sao re-
gistadas mas nao sdo ativamente executadas.
Pré-requisitos:

A bateria esta totalmente carregada.
O deposito de agua limpa esta cheio
O depésito de aguas de agua suja esta vazio.

. Confirmar o cumprimento do respetivo pré-requisito através
de v ou sair do menu através do icone X e cumprir os pré-
requisitos.

4. Posicionar o aparelho a frente do cédigo de posi¢ao no ponto

de partida. Para o efeito, alinhar a parte da frente do aparelho

wWe e o

a uma distancia de cerca de 1 m do cddigo de posicéo e
aguardar que o aparelho reconhega o cédigo de posigcéo.

5. Confirmar o cédigo de posigao.

6. Passar sobre a superficie a ser limpa. Respeitar as distancias
prescritas. Consultar o manual de instrugdes do aparelho.
A area ja trabalhada e a rota até ao momento s&o apresenta-
das no mapa em direto. A posigao atual é indicada por um pe-
queno aparelho.

Aviso

Quando limpar, ative primeiro a aspiragdo antes de ligar a agua.

Isto evita que a dgua permanega no percurso.

11:01 AM

= Water: Cleaned area: 0 m* 00:04:29 h
C—— .
L

[

= &
A -I 20% @ -I
Teacl|-in process is running. Operatjp the
robot while it is recording

@ Definir evento de buzina
() Ativar/desativar a aspiragéo
(® Ativar/desativar a cabega de limpeza

® Ativa)1r/desativar a vassoura lateral (ndo em todos os apare-
Ihos

() Ajustar a quantidade de agua

() Definir a dosagem do detergente

@ Guardar

Apenas aspiracdo da rota (amarelo)

(@ Aspiragéo de rota + cabeca de limpeza (azul)
Smart-Fill (ver Fungdo Smart-Fill)

7. Terminar a rota.
a Desativar a vassoura lateral (apenas para aparelhos com
vassoura lateral)
b Desativar a cabega de limpeza.
¢ Conduzir uma distancia curta (ca. 10-15 m) com aspiragao
ativa, para aspirar a agua residual.
d Desativar a aspiragéo.
8. Posicionar o aparelho.
® Se a rota terminar numa estagao de ancoragem, colocar o
aparelho cerca de 1 metro a frente da estacdo de ancora-
gem.
® Se o fim da rota servir como ponto de chegada para outras
rotas, o aparelho deve ser posicionado em frente de um co-
digo de posigao.
9. Guardar a rota programada.
a Tocar no icone A.
b Se necessario, aguardar que o aparelho reconhega o cédi-
go de posicéo.
¢ Tocar no botdo Terminar a rota com codigo de posigao.
d Se necessario, confirmar o codigo de posicao.
e Escrever um nome para a rota no campo de entrada utili-
zando o teclado.
A rota é guardada com o nome introduzido.

Fungao Smart-Fill
Com a fungdo Smart-Fill, pode programar-se uma area, contor-
nando apenas o seu limite. A funcdo Smart Fill destina-se a
areas amplas e desimpedidas. O percurso dentro da area é en-
tdo automaticamente planeado pelo aparelho para uma limpeza
auténoma. Estao disponiveis duas opgdes de preenchimento pa-
ra este efeito durante o processamento: Enchimento em espiral
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e enchimento em meandro. Consoante o tamanho e a forma da
area, diferentes tipos de preenchimento podem ser mais ade-
quados.

9:52 AM

EE —

Teach-in process is running. Operate the
robot while it is recording

B

(™ Reduzir/diminuir a representacéo
@ Ponto de partida e de chegada do Smart-Fill

® Terminar o Smart-Fill (apenas possivel quando o robot estiver
novamente no ponto de chegada)

@ Cancelar do Smart-Fill

(&) Posicéo do aparelho

® Percurso de limpeza percorrido

@ Guardar a rota

Pausar programacgao
Cancelar (A programacgao esta concluida, abre-se o menu
principal)

@ @ Area para a qual o percurso de limpeza é planeado de forma
auténoma

Aviso

e Os pontos de partida e de chegada da rota devem ser idénti-
cos. O ponto de partida pode ser reconhecido por um circulo
no ecra téatil.

e Vdrias areas podem ser definidas como areas Smart Fill numa
rota. As secgdes antes e depois da fungdo Smart Fill sdo en-
sinadas como habitualmente.

e Pode ser definido qualquer nimero de areas Smart Fill dentro
de uma rota,

e Com o Smart-Fill, apenas as areas sem obstaculos no centro

da superficie Smart-Fill podem ser limpas de forma eficiente.

. Iniciar a fungdo Programar rota. Ver Programar a rota.

. Programar a rota até ao ponto de partida para o contorno da

area.

3. No ponto de partida do contorno da area, tocar no botédo . A
funcéo pode ser cancelada, tocando no icone x.

4. Conduzir a volta da area a limpar até que o aparelho se en-
contre no circulo alvo no mapa em direto.

5. Tocar no icone Fa.

A area Smart-Fill é guardada.
6. Retomar a funcdo Programar rota.

N =

Editar rota

Rotas existentes
As rotas e rotinas existentes ja programadas podem ser filtradas
de acordo com o cddigo de posigdo do ponto de partida ou pro-
curadas por nome.
1. Na pagina inicial, tocar na fungdo Auténomo.
2. Na pagina que se abre, tocar na fungdo Rotas existentes.

Abre-se uma janela com 2 separadores.

9:39 AM

[ (GF | D t m  m: 955%

@ Procurar por cédigo de posigéo
@) Ordenar alfabeticamente

® Ordenar por data

@ Procurar por nome

(®) Rotinas

®) Rotas

@ Voltar

e No separador Rotas sdo apresentadas as rotas existentes.

e No separador Rotinas sdo apresentadas as rotas encadea-
das.

e As rotas existentes podem ser ordenadas alfabeticamente ou
por data de criagéo e procuradas por codigo de posigéo ou no-
me utilizando os icones do lado esquerdo.

3. Tocar no separador Rotas.

4. Procurar uma rota por nome.

a Tocar no icone Q.
b Tocar no campo de introdugéo.
¢ Introduzir o nome da rota procurada utilizando o teclado.
d Tocar no botéo Procurar.
A rota encontrada é apresentada.
5. Procurar uma rota por codigo de posicéao.
a Tocar no icone B.
As rotas disponiveis sdo apresentadas ordenadas por cédi-
go de posicao.
b Tocar na pasta com o cédigo de posigéo pretendido.
A rota encontrada é apresentada.
6. Tocar no separador Rotinas.
Sao apresentadas as rotas encadeadas.

7. Tocar numa rota ou rotina para a executar ou tocar na roda
dentada no canto superior direito do respetivo mosaico para a
editar.

Dialogo "Editar rota"
Estrutura da pagina

9:51 AM

" e ——

[ L1 (50 | O e e . 7%
WS 05

oL,
%.
@) ‘
% P

©®

() Repde todos os eventos de limpeza para as definicbes que
foram utilizadas durante a programagao.
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(@ Rodar zona

®) Eliminar zona

@ Deslocar zona

(&) Deslocar os pontos angulares da zona
® Definir zona

@ Colocar novo marcador de evento
Reduzir a representacao

(® Aumentar a representagio
Selecionar o tipo de zona

(@) Progresso de inicializagéo

@2 Editar Nome

@3 Luz intermitente e pontos azuis (kit de montagem opcional)
durante toda rota

Buzina continua Ativar para esta rota
(@ Apagar a rota
Eventos de limpeza
(@ Rota (azul = limpeza a humido , amarelo = aspirar )
Zonas
Através dos botdes de zonas, é possivel definir e editar diferen-
tes zonas. Pode utilizar o icone "Selecionar o tipo de zona" para
decidir qual o tipo de zona que pretende editar. Podem ser defi-
nidos os seguintes tipos de zonas:
e Zona NoGo
O robot de limpeza ndo entrara nestas zonas, nem mesmo pa-
ra evitar obstaculos.
e Zona NoClean
Todas as fungdes de limpeza sdo desativadas nestas zonas,
mesmo que, p. ex., para evitar obstaculos.
e Zona SpeedFilter
Nestas zonas, o robot de limpeza desloca-se sempre a velo-
cidade definida na zona.
e Zona LoopingHorn
Enquanto o robot estiver nesta zona, a buzina continua é ati-
vada.

Editar uma rota existente
. Na pagina inicial, tocar na fungdo Auténomo.
. Na pagina que se abre, tocar na fungdo Rotas existentes.
3. Para selecionar uma rota, clicar no icone & na janela de pré-
visualizagdo da rota, ver Rotas existentes.
4. Selecionar a rota pretendida.
A janela de edigao de rotas abre-se, ver Dialogo "Editar rota”.
5. Editar a rota. Dispde das seguintes op¢des de edigdo:
a Reduzir ou diminuir a representagao.
b Tocar no icone ¢ para editar o nome da rota.
¢ Tocar no icone 9 na barra da esquerda para definir um no-
vo evento ou tocar num icone existente no itinerario para
abrir as definicdes do evento de limpeza. E possivel efetuar
as seguintes definicdes aqui:
Definir a dosagem de detergente desejada utilizando o cur-
Sor.
Ativar a aspiragéo tocando no icone % .
Para selecionar a poténcia de aspiragao, tocar no botéo Po-
téncia de aspiragao baixa ou Poténcia de aspiragao alta
. A funcéo ativada fica amarela
Ativar a cabega de limpeza, tocando no icone &°.
Tocar no botao Velocidade de rotagao das escovas bai-
xa, Velocidade de rotagao das escovas média ou Veloci-
dade de rotagdo das escovas alta para selecionar a
velocidade das escovas. A fungao ativada fica amarela.
Ativar a vassoura lateral tocando no icone m .
Aviso
A vassoura lateral s6 pode ser ativada se a cabega de limpeza
estiver ligada.
d Prima e mantenha premido o icone existente ¢ no mapa e
desloque o evento para a posigéo pretendida no itinerario.
e Tocar no icone = para ativar o sinal sonoro continuo e re-
petitivo para esta rota.

N —

f Tocar no icone & para ligar o pirilampo e, se necessario, o
foco para esta rota.

g Tocar no icone »< para repor o Eventos de limpeza no ajus-
te usado durante a programagéo.

h Tocar no icone € para selecionar o tipo de zona que pre-
tende ver, criar ou editar.
Estao disponiveis para sele¢gao Zona proibida, Zona n&o hi-
gienizada, Filtro de velocidade, Zona LoopingHorn.

i Tocar no icone &4 para definir uma zona.

j Tocar no icone < para mover uma zona.

k Tocar no icone O para rodar uma zona.

| Tocar no icone & para eliminar uma zona.

m Tocar no icone 4 para mover os pontos angulares de uma
zona.

n Definir a quantidade de agua desejada utilizando o cursor.

o Tocar no icone @ para eliminar a rota.

Encadear rotas como rotinas
E possivel ligar varias rotas como uma rotina para que possam
ser limpas de forma auténoma, uma apés a outra. Apenas as ro-
tas que comegam e terminam com um cédigo de posi¢do podem
ser encadeadas. O cadigo de posigao no final de cada rota enca-
deada deve corresponder ao cédigo de posi¢ao no inicio da rota
seguinte.
1. Na pagina inicial, tocar na fungdo Auténomo.
2. Na pagina que se abre, tocar na fungdo Rotas existentes.
3. Mudar para o separador Rotinas e tocar no botdo Nova roti-
na.
4. Selecionar a primeira rota a ser limpa como parte da rotina.
5. Se necessario, selecionar outras rotas para serem limpas,
uma apés a outra. Apenas as rotas cujo cddigo de posicéo no
inicio coincide com o cédigo de posigao no fim da rota anterior
estdo disponiveis para selegao aqui.
6. Guardar a rotina através do icone v e atribuir-lhe um nome.
Aviso
Em alternativa, também pode selecionar varias rotas no separa-
dor Rotas e guarda > -las como uma rotina utilizando o icone
no canto inferior direito.

Executar a rota

Executar a rota com cédigo de posicao

O aparelho deve ser posicionado num angulo de +/-30 °e auma

distancia de 1 m em frente ao codigo de posigao do ponto de par-

tida

1. Posicionar o aparelho no ponto de partida.

2. Se necessario, aceder ao menu Iniciar.

3. Selecionar a fungdo Auténomo tocando na mesma.

Abre-se a pagina de resumo com as fungdes autbnomas.

. Tocar na fungdo Rotas existentes.

5. Selecionar uma rota tocando na mesma. Consultar o capitulo
Rotas existentes. Se for necessario executar varias rotas em
sucessao, selecionar a rota seguinte e combina-las numa ro-
tina que pode ser executada diretamente ou guardada para
mais tarde.

Aviso

e Depois de selecionar a primeira rota, s6 sdo apresentadas as
rotas cujo ponto de partida coincide com o ponto de chegada
da rota anterior.

e O ponto de partida de uma rota deve ser um cédigo de posi-
¢ao e devem estar disponiveis recursos suficientes para a rota
seguinte na rotina.

O ponto de chegada deve ser um cédigo de posigdo, apenas
a ultima rota de uma rotina pode terminar sem um codigo de
posigéo.

A KARCHER recomenda a utilizagdo de uma estagéo de an-
coragem como ponto de partida e de chegada de uma rota,
uma vez que isto assegura que sdo carregados recursos sufi-
cientes para a rota seguinte na rotina.

e As rotas sdo numeradas por ordem de selegéo.

IN

Portugués 59



e Uma rota selecionada por engano pode ser desmarcada, sen-
do que, para isso, basta tocar-lhe novamente
6. Depois de selecionar a rota, tocar no icone >
rior direito.
Abre-se uma selegao.

no canto infe-

R e e 2001 | % 931AM [ L1 (51 | (S e e 99% | {5y

Quick
schedule

Save
routine

Quick start

Start

(™ Planear Hora de inicio

(@ como Guardar rotina

® Inicio rapido

@ Iniciar com Cdédigo de posicéo

7. Tocar no botao Iniciar com coédigo de posigao.

8. Empurrar o aparelho para a frente do cédigo de posigao soli-
citado no ecra tatil.

9. Aguardar que o aparelho reconheca o cédigo de posigao.

10.Confirmar o cédigo de posigéo.

A rota é executada.

Executar a rota sem cédigo de posigao

Aviso
Uma rota selecionada pode ser iniciada sem Cdédigo de posigéo,
p. ex., se os codigos de posigdo nao forem fixados de forma per-
manente. Para isso, 0s codigos de posi¢do s6 sédo aplicados
quando a rota esta a ser programada e é necessario garantir que
o robot é iniciado na posigédo correta quando é executado. E
sempre necessario um codigo de posicdo para uma estagdo de
acoplamento.
1. Posicione o aparelho no ponto de partida programado da rota.
2. Se necessario, aceder ao menu Iniciar.
3. Selecionar a fungao Auténomo tocando na mesma.
Abre-se a pagina de resumo com as fun¢des auténomas.
. Tocar na fungdo Rotas existentes.
5. Selecionar uma rota tocando na mesma. Consultar o capitulo
Rotas existentes.
6. Depois de selecionar a rota, tocar no icone > no canto infe-
rior direito.
Abre-se uma selegéo.

N
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Quick
schedule

Save
routine

Quick start

Start

(™ Planear Hora de inicio
(@ como Guardar rotina

(® Inicio rapido

@ Iniciar com Caédigo de posicéo

7. Tocar no botao Inicio rapido para executar a rota imediata-
mente.

A rota é executada.

Iniciar a rota com um atraso definido
Uma rota pode ser iniciada com um atraso de até uma semana.
1. Posicionar o aparelho no ponto de partida.
2. Se necessario, aceder ao menu Iniciar.
3. Selecionar a fungdo Auténomo tocando na mesma.
Abre-se a pagina de resumo com as fungdes autbnomas.
. Tocar na fungdo Rotas existentes.
5. Selecionar uma rota tocando na mesma. Ver Rotas existen-
tes.
6. Depois de selecionar a rota, tocar no icone > no canto infe-
rior direito.
Abre-se uma selegio.

N

A a \ [ [ ——-1-1 @

o P — TR 9:31 AM

Save
routine

Quick start

Start

(@ Planear Hora de inicio

(@ como Guardar rotina

® Inicio rapido

@ Iniciar com Caédigo de posicéo

7. Tocar no botéo Planear Hora de inicio.
O temporizador é aberto.
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delay start

Start Date 11/21/2024 ‘ Repeating Task

09 : 41

Routes / Routines

Task color

]
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8. Definir a hora de inicio.
a Definir a data de inicio.
b Definir a hora de inicio
¢ Selecionar a rota /rotina a executar.
d Selecionar a cor para a tarefa.
9. Se necessario, configurar a repeticdo da tarefa de limpeza.
a Definir uma data de fim para a repeticao.
b Definir um intervalo para a repeti¢ao.
10.Guardar a hora de inicio pretendida, tocando no icone &.
A rota é executada a hora definida.
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Interromper e retomar a rota
1. Tocar no icone Il para interromper a rota durante a execu-
cao.
O aparelho para durante 10 segundos. Para colocar o apare-
Iho em pausa permanente, deve introduzir a palavra-passe.
2. Retomar a rota:
a Posicionar o aparelho na area da rota que € mostrada a ver-
de no mapa
b Tocar no icone > e introduzir a palavra-passe para execu-
tar novamente a rota.

Terminar a rota
1. Tocar no icone !l e introduzir a palavra-passe para parar a
rota.
2. Tocar no icone X para terminar a rota.

Funcao de calendario

A fungao de calendario é utilizada para realizar tarefas de limpe-
za autdonomas num determinado momento (hora /data) sem a
presenca de um operador, por exemplo, a noite ou aos domingos
e feriados. A tarefa pode ser executada uma vez ou repetida-
mente.
1. Se necessario, aceder ao menu Iniciar.
2. Selecionar a fungdo Auténomo tocando na mesma.

Abre-se a pagina de resumo com as fun¢des auténomas.
3. Tocar no icone B1.

O temporizador é aberto.

R, e 2001 | % 931AM [ L1 (51 | (S et e e 99% | {5y

delay start

Start Date 11/21/2024 ‘ Repeating Task

09 : 41

Routes / Routines

Task color

]
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4. Atribuir um nome a tarefa de limpeza.
5. Definir a hora de inicio.
a Definir a data de inicio.
b Definir a hora de inicio
¢ Selecionar a rota /rotina a executar.
d Selecionar a cor para a tarefa.
6. Se necessario, configurar a repeticdo da tarefa de limpeza.
a Definir uma data de fim para a repeti¢ao.
b Definir um intervalo para a repeti¢ao.
7. Guardar a hora de inicio pretendida, tocando no icone B.
A rota é executada a hora definida.

Mostrar relatério de limpeza
O relatério de limpeza fornece informacdes sobre as limpezas
efetuadas.
1. Na pagina inicial, tocar na fungdo Auténomo.
2. Tocar no icone El na pagina que se abre.
E apresentada uma vis&o geral das limpezas concluidas mais
recentemente.

3. Tocar no relatério de limpeza pretendido de uma rota ou roti-

na.

Coverage: 100% | &
f) Detergent consumption: = O ml

Cleaning report - Raiitine with

Exemplo de relatério de uma rotina com varias rotas

() Consumo de detergente [ml]

® Area percorrida [m2] (largura de trabalho x distancia)
® Avrea limpa [m?]
@ Area nao limpa [m
() Proporgéo limpa da rota programada [%]
(® Tempo de limpeza [min]

(@ Disténcia percorrida [m]

Selecionar opg¢bdes de visualizacao (p. ex. indicagdo da velo-
cidade)

® Consumo de agua [I]
Relatério grafico de limpeza
@) Eliminar

(12 Barra de deslocamento para apresentar todas as rotas numa
rotina

2]

(3 Voltar

a Utilizar os botbes + e — para aumentar ou reduzir os de-
talhes do relatério.

b Eliminar o relatério de limpeza selecionado tocando no bo-
tdo m.

¢ Tocar no botdo < para regressar a pagina inicial.

Funcionamento manual

Em modo manual, o aparelho é conduzido pelo operador sobre
a area a limpar; deve também ser consultado o manual de instru-
¢bes do equipamento.

Iniciar o funcionamento manual
Pré-requisito: O aparelho encontra-se no local de utilizagao, con-
sulte 0 manual de instrugbes do aparelho.

1. Se necessario, aceder ao menu Iniciar.
2. Selecionar a funcao Limpeza manual tocando na mesma.
Abre-se a pagina de resumo com os parametros de limpeza.

3 e e s e 200 L

n

5 e 705 &3] |

cow | weow I % o

3. Definir a quantidade de 4gua desejada utilizando o cursor.
4. Definir a dosagem de detergente desejada utilizando o cursor.
5. Defina os parametros de aspiragéo.
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a Ativar a aspiragdo tocando no icone % .
b Para selecionar a poténcia de aspiragao, tocar no botédo Po-
téncia de aspiragao baixa ou Poténcia de aspiragao alta

A funcéo ativada fica amarela.
6. Definir os parametros das escovas.

a Ativar a cabega de limpeza, tocando no icone &°.

b Para selecionar a velocidade das escovas, tocar no botao
Velocidade de rotagao das escovas baixa, Velocidade
de rotagao das escovas média ou Velocidade de rotagao
das escovas alta
A funcéo ativada fica amarela.

¢ Regular a presséao de contacto da escova com o cursor (ndo
disponivel em todas as variantes de aparelhos).

7. Ativar a vassoura lateral tocando no icone = (nao disponivel
em todas as variantes de aparelhos )

Aviso

A vassoura lateral s6 pode ser ativada se a cabega de limpeza

estiver ligada.

8. Deslocar o aparelho sobre a superficie a limpar, consultar o
manual de instrugdes do aparelho.

Terminar o funcionamento manual
1. Desativar a vassoura lateral tocando no icone m .
2. Desativar a cabega de limpeza, tocando no icone «°.
As fungdes desativadas ficam cinzentas.
3. Aspirar a agua residual nos ultimos metros da rota.
4. Desativar a aspiragao tocando no icone #.

Carregar o aparelho (ancoragem)

Carregamento sem estagcdao de ancoragem

Ao carregar sem a estagédo de ancoragem, o aparelho é alimen-
tado através do cabo de alimentagéo disponivel. Consultar o ma-
nual de instru¢des do aparelho. As agdes adicionais, como
esvaziar o depdsito de dgua suja ou encher o depdsito de dgua
limpa, devem ser realizadas manualmente.
® Ligar o cabo de rede. Consultar o manual de instrugbes do

aparelho.

Carregamento com estacdo de ancoragem (opgao)
Ao carregar com a estagédo de ancoragem opcional, o aparelho é
ligado a estagédo de ancoragem. A ligacdo deve ser sempre ini-
ciada através do ecra, como descrito abaixo.

ADVERTENCIA

Risco de danos devido a ancoragem manual

Se o aparelho for ancorado manualmente a estacéo de ancora-

gem, o aparelho e a estagdo podem ser danificados.

Utilizar a fungao de ancoragem apenas através do ecré do apa-

relho para efetuar a ancoragem.

Apos a ancoragem bem sucedida, realizam-se as seguintes

acgodes:

O depdsito de agua suja é esvaziado.

O deposito de agua suja € lavado.

O deposito de agua limpa é abastecido.

A bateria é carregada.

. Colocar o aparelho em frente da estagédo de ancoragem, man-
tendo uma distancia de cerca de 1 metro da estagédo de anco-
ragem.

. Abrir o menu Iniciar.

3. Selecionar o menu principal Acoplamento tocando no mes-

mo.
O aparelho procura o codigo de posigéo da estagédo de anco-
ragem.

4. Aguardar que o aparelho reconhecga o codigo de posigao.
Quando o aparelho estiver acoplado, aparecem no ecra infor-
macdes sobre a duragéo do carregamento e o estado das
acdes realizadas durante o carregamento.

A conclusdo de uma agéo é indicada por um visto verde no
respetivo botéo.

- 0 o o o

N

5. Se necessario, tocar no icone x para terminar prematura-
mente a troca de recursos.

6. Se necessario, utilize a fungao “Desancorar” para retirar nova-
mente o robot da estagdo de ancoragem.
O aparelho permanece na estagéo de ancoragem até que se-
ja desacoplado ou até que uma nova tarefa de limpeza seja
iniciada devido a programacao.

Manutencao do aparelho

1. Abrir o menu Iniciar.

2. Tocar no menu principal Cuidados diarios.
Aqui pode escolher entre varios menus:

e Funcdes de servico
Aqui pode controlar diretamente os componentes.

e Manual de Servigo
Aqui pode consultar o manual de instrugdes do aparelho e do
software.

e Indicacdes de manutencao
Aqui pode ver uma lista dos trabalhos de manutengéo a efe-
tuar com videos de instrucoes.

Menu das fungoes de assisténcia
. Abrir o menu Iniciar.
2. Tocar no menu principal Cuidados diarios.
3. Tocar no icone & para controlar componentes individuais.
Aqui, por exemplo, pode baixar a barra de aspiragao para a
poder retirar. As fungbes exatas dependem do aparelho.

-

) e e e 2001 | 5

n

Please select a component

Visao geral dos componentes (exemplo: KIRA BR 200)

(@ Cabega escovas

(2 Barra de aspiragéo

(® Lavagem do deposito

(@ Escoamento da agua suja
() Vassoura lateral
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Menu Indicagdes de manutengao
1. Abrir o menu Iniciar.
2. Tocar no menu principal Cuidados diarios.
3. Tocar no menu Indicagdes de manutencgéo para obter uma vi-
sao geral das tarefas de manutengédo. As informagdes exatas
dependem do aparelho.

Empty coarse dirt basket

Clean squeegee

How to maintain

Indicagdes de manutengao (exemplo: KIRA B 50)
4. Tocar num passo de manutencao para aceder ao video de
instrugdes.

Neste menu, pode consultar as informagoes e verificar e alterar
definigbes como a data, o idioma, etc.

@ Informagdes do sistema
@) Ajustes gerais

(® Rede

@ Infraestruturas

(6 Gestéao de utilizadores

Menu Informacgodes do sistema

Este menu permite visualizar, entre outros dados, as seguintes

informacdes:

e Dados do aparelho, como o numero do material, 0 numero
de série, a fungdo de software mais recente, a data da ultima
manutencgao, as horas de funcionamento, etc.

e Registo de alteragdes de software com informagdes sobre
a versdo do software, nimero de série, etc.

Visualizar o registo de alteragées do software

Informacbes registadas:

e Versdo de software

e Novas funcionalidades instaladas no aparelho, disponibiliza-
das com a respetiva atualizagao de software.

Como aceder ao registo de alteragdes:

® Na pagina inicial, tocar no icone ©.
E apresentado o registo de alteragdes, com as versdes de sof-
tware a comecar pela ultima /mais recente e depois por ordem
decrescente. O registo de alteragdes pode ser pesquisado
movendo a barra de deslocamento com o seu dedo.

Aviso
Néo é possivel efetuar alteragées.

Menu Definigbes gerais

Neste menu estdo disponiveis as seguintes fungdes:

e \Verificar e alterar as definigdes gerais

e Verificar e alterar as definigbes do sistema

Verificar e alterar as definigdes basicas:

1. Tocar no icone =.
Abre-se uma janela com varios separadores.

e No separador "Geral", pode verificar e alterar, p. ex. fuso ho-
rario, sistema de unidades e quanto tempo decorre antes de
o aparelho entrar no modo de suspensao.

e No separador "Sistema", inicializar a vassoura lateral e repor
as definigbes de fabrica.

2. Utilize a barra de deslocagao para percorrer a pagina.

3. Para alterar as defini¢des gerais, tocar no campo de introdu-
¢éao pretendido ou ajuste o cursor correspondente.

4. Alterar as definigdes do sistema.

Menu Defini¢gbes de rede

As definicdes de rede podem ser configuradas neste menu.

O aparelho liga-se automaticamente a uma rede mével LTE dis-

ponivel com o seu cartdo SIM.

Se necessario, p. ex., se a ligagéo do telemovel for fraca, o apa-

relho pode ser ligado a uma rede WLAN.

e O aparelho pode ser ligado a uma rede WLAN existente e ja
conhecida.

e O aparelho pode ser ligado manualmente a uma nova rede
WLAN.

e E possivel configurar a definigdo das redes WLAN disponi-
veis.

A fungéo atribuida ao utilizador determina os direitos que tem

neste menu.

O aparelho pode ligar a uma rede WLAN através de uma antena

de radio. A Kércher recomenda que ligue o aparelho apenas a re-

des WLAN seguras e encriptadas ("redes conhecidas").

E desta forma que se configura a rede WLAN:

1. Tocar no icone = .
Todas as "Redes visiveis" e "Redes conhecidas" no local sdo
apresentadas com a respetiva intensidade do sinal de rede. A
rede atualmente ligada é apresentada com um icone de cor-
rente a frente do nome.

) e e 200L | 5] |

X 8:49 AM Q

Available networks Known networks

-+ Add manually

% AKDev

() Redes WLAN visiveis
@ Redes WLAN conhecidas
(3 Botéao Adicionar rede WLAN manualmente
Botao de uma rede WLAN encriptada com indicagao da inten-
sidade do sinal de rede
2. Selecionar uma rede visivel.
a Tocar no botdo com o nome da rede WLAN.
Abre-se uma janela.
b Introduzir a palavra-passe da rede WLAN.
O aparelho é registado na rede WLAN selecionada.
3. Adicionar uma nova rede manualmente.
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a Tocar no botdo Adicionar manualmente.
Abre-se uma janela.

b Introduzir a encriptagdo SSID do ponto de acesso /router
sem fios.

¢ Selecionar o tipo de encriptagédo na lista.

d Introduzir a palavra-passe da rede WLAN.

e Descartar a seleg¢ao tocando no icone x.

f Confirmar a selegdo, tocando no icone v .

A rede WLAN foi adicionada.

Menu Infraestrutura
Neste menu, o aparelho pode ser integrado noutros softwares de
controlo através da interface VDA 5050 e o controlo da persiana
pode ser configurado através do menu 1/0O Box.

Menu Gestao de utilizadores

Neste menu, é possivel criar e eliminar utilizadores, bem como
editar perfis de utilizador.
A fungéo atribuida oferece uma pré-selecao de autorizagdes. Es-
tas autorizagbes podem ser ajustadas individualmente para cada
utilizador.
Autorizagdes disponiveis para selegao:
Programar rotas (programar)
Criar utilizador
Editar perfis de utilizador
Imprimir capturas de ecra
Alterar rotas
Efetuar a limpeza manual
Funcgdes disponiveis para selegao:
e Operador
e Supervisor
e Programador, apenas com direitos especiais
e Manutencédo, apenas com direitos especiais
Criar novo utilizador
Procedimento para criar novos utilizadores:
1. Tocar no icone &.

Abre-se a janela Perfil do utilizador.

supervisor

operator

Please select user profile

@ Novo utilizador
(@ Utilizadores existentes

2. Tocar no botdo Novo utilizador.

Abre-se uma janela com 3 separadores.

8:47 AM a

[ s s s . 95%

Teach routes
Edit users
Operator WiFi settings

Screenshot

Supervisor

Edit routes

Manuval cleaning

Language £ Permissions

@ Fungé&o Supervisor

@) Funcgéo Operador

® Campo de introdugéo do nome de utilizador
(@ Separador Permissdes

(5) Separador PIN

(® Separador Idioma

3. Selecionar o separador Idioma.
a Atribuir ao utilizador um idioma da lista.
b Se necessario, percorrer a lista deslocando a barra de des-
locagéo.
¢ Confirmar a selecao, tocando no icone v .
4. Selecionar o separador =«_PIN.
a Utilizar o teclado para atribuir um PIN ao utilizador.
b Confirme o PIN repetindo-o.
¢ Confirmar a selegdo, tocando no icone v .
5. Selecionar o separador Permissoées.
a Escrever no campo de entrada e introduza o nome de utili-
zador utilizando o teclado.
b Toque no botdo Operador para atribuir ao utilizador a fun-
¢ao Operador.
¢ Toque no botédo Supervisor para atribuir ao utilizador a fun-
¢ao Supervisor.
d Utilizar os cursores para personalizar as autorizagdes pre-
definidas do utilizador.
As autorizagdes concedidas ficam amarelas.
e Confirmar a selegao, tocando no icone v .
Verificar e editar perfis de utilizador
1. Tocar no icone &.
Abre-se a janela Perfil do utilizador.

supervisor

operator

Please select user profile

(™ Novo utilizador
(@ Utilizadores existentes

2. Tocar no botao do utilizador que pretende verificar ou alterar.
3. Alterar e guardar os dados do utilizador pretendidos.
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Eliminar utilizadores
Apenas os administradores, os programadores ou o servi¢o de
assisténcia tém o direito de eliminar utilizadores.
Procedimento para eliminar utilizadores:
1. Tocar no icone &.

Abre-se a janela Perfil do utilizador.

Simbolo

Significado

<

Deslocar para baixo

Definigdes da rede Wi-Fi /forga da rede Wi-Fi (quanto
mais fraca for a rede Wi-Fi, menos barras tera)

supervisor

operator

Please select user profile

Pausa

Cadigos de posicéo

Retomar limpeza

Iniciar limpeza

Chamar o relatério de limpeza

Funcao Smart-Fill

Guardar

Ponto de partida /chegada

Procurar

@ Novo utilizador
(@ Utilizadores existentes
2. Iniciar sessao no perfil correspondente.
3. Clicar no icone 1.
O utilizador é eliminado.

Visao geral dos icones

Informagdes do sistema

Definir zona

Rodar zona

Eliminar zona

Deslocar zona

+ 4|0 Gh & LPHDDD V| ¥

Ampliar / Mais

Simbolo [Significado

B8 Terminar sessao (Logout)
Aspiragéo

gs pirac

Ampliar / Menos

Ajustes gerais

Fungdes de manutencao

Processar

Continuar / Pagina seguinte

Terminar /Descartar

Gestéao de utilizadores

Confirmar / OK

“w v T

Selecionar o tipo de zona (ao editar rotas):

e Zona proibida

e Zona ndo higienizada

e Filtro de velocidade

e Zona LoopingHorn

Selecionar a indicagéo no relatério de limpeza

Deslocar os pontos angulares da zona

Pagina anterior

Defini¢bes

Reposicédo das definigdes de fabrica

Definicdes da escova

)

Voltar ao ecra inicial

Definicdes de limpeza da escova

Definigdes Sinal da buzina / Definir sinal da buzina

T2 B x| B XN

Defini¢cdes do sinal luminoso / Definir sinal luminoso

Vassoura lateral

<@ [

Definir e mover um evento. O tipo de evento determi-
na a cor do marcador:

e azul = limpeza

e laranja = sinal de buzina

e cor-de-rosa = ponto de partida

Repor o evento nas predefinigoes

Info

Calendario

Apagar

> B0 O N

Deslocar para cima
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Basisbeginselen

Over dit document

De software die in dit document wordt beschreven, is geldig voor
alle robotapparaten in de KIRA B-serie.
De schermafbeeldingen in de instructies kunnen enigszins afwij-
ken, afhankelijk van uw apparaat en montagekits die erop aan-
wezig zijn.

Indeling van het scherm
Het scherm is aanraakgevoelig, ook wel bekend als touchdisplay
of aanraakscherm. Een snelle tik met uw vinger is alles wat nodig
is om een functie te selecteren.
Met behulp van het aanraakscherm kan de gebruiker o.a. basi-
sinstellingen voor het apparaat defini€ren, routes plannen, reini-
gingsrapporten bekijken, storingen verhelpen en informatie over
de voortgang van de reiniging en de status van het apparaat be-
kijken.
Statusinformatie over het apparaat wordt aan de bovenrand van
het aanraakscherm weergegeven, bijv.de huidige tijd. De menu's
en bedieningselementen worden weergegeven in het menuge-
bied in het midden van het scherm. Afhankelijk van het menu
worden verschillende pictogrammen weergegeven aan de rech-
ter-, linker- en onderkant.

\VELIE]]
cleaning

Autonomous @

Daily care

Docking %

Schermindeling

@ Vulniveau tank

@ Signaalsterkte

® Tijd

@ Meldingen

() Laadstand accu

(® Menugebied

@ Menu-afhankelijke knoppen

Algemene bedieningsconcepten
Enkele bedienstappen zijn gemeenschappelijk voor de verschil-
lende menu's van de software. Die worden hier afzonderlijk uitge-
legd.
Functies met wachtwoordvereisten
Voor sommige functies, zoals het onderbreken en hervatten van
routes, moet het gebruikerswachtwoord worden ingevoerd. Na-
dat u op de gewenste knop hebt getikt, wordt een invoerdialoog
geopend.

Autorisaties

Aan elke gebruiker worden autorisaties toegewezen om te bepa-
len welke functies mogen worden uitgevoerd. Deze autorisaties
moeten voor alle functies in acht worden genomen. In de basisin-
stelling zijn enkele voorbeeldrollen vooraf geconfigureerd. Die
kunt u bewerken volgens uw eigen behoeften.

Menunavigatie

In de hoofdmenu's kunt u naar de submenu's navigeren door op
de respectieve knoppen te tikken. Meestal kunt u naar het menu
van hoger niveau terugkeren door te tikken op < . Als erin de
menu's geen expliciete knop is voor het opslaan van wijzigingen,
dan worden de gewijzigde instellingen toegepast wanneer u te-
rugspringt.

Startscherm

Vanaf het startscherm kunt u de hoofdmenu's en instellingen
openen door op het pictogram € of de relevante knop te tikken.
U kunt zich afmelden door op het pictogram & te tikken.

Autonomous @

Manval
cleaning
Daily care —@

@— @ Docking %

(@ Pictogram Afmelden (log-out)

@) Hoofdmenu Docken

(® Hoofdmenu Autonoom

(@ Hoofdmenu Handreiniging

(6) Hoofdmenu Dagelijkse verzorging

® Pictogram Instellingen

Als een Positiecode wordt herkend, verschijnt er een melding op
de statusbalk.

Manual
cleaning

Autonomous @

Daily care

@ Docking %

@ Melding

Wanneer u op de melding tikt, wordt een overzicht geopend van
de routes die beschikbaar zijn op de betreffende positie. Zie
hoofdstuk Autonoom.

Instructie

Tik op het pictogram @ om vanuit andere menu's terug te keren
naar het startscherm.
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Autonoom

In autonoom bedrijf reinigt het apparaat zelfstandig een of meer
eerder aangeleerde zones. Het aanleren wordt uitgevoerd door
een route af te leggen en op te slaan.
1. Roep indien nodig het startscherm op.
2. Selecteer het menu Autonoom door erop te tikken.
Er wordt een overzichtspagina met de autonome functies ge-
opend.

(» Bestaande routes
Hier worden opgeslagen routes bewerkt, tot routines aaneen-
geschakeld of gestart.

Nieuwe route
Hier worden nieuwe routes aangeleerd.

(® Reinigingsrapporten
@ Schema

Route aanleren

Om een route aan te leren, wordt een reinigingstaak handmatig

uitgevoerd. Deze wordt dan zo opgetekend en vervolgens opge-

slagen voor autonome reiniging.

Hints over hoe een route optimaal kan worden ontworpen, zijn

opgenomen in de installatiegids. De regels voor autonome wer-

king moeten worden nageleefd, zo bijvoorbeeldmoet er een posi-
tiecode worden gekoppeld aan het startpunt van een route.

Tijdens het aanleren wordt de volgende informatie over de route

opgeslagen:

e Het traject dat het apparaat heeft gevolgd.

e De punten waar de reinigingsfuncties werden in- of uitgescha-
keld.

e De parameterinstellingen, bijv.voor waterafgifte, reinigings-
middelendosering, borsteltoerental, zuigcapaciteit en borstel-
druk. Welke parameters beschikbaar zijn, hangt af van uw
apparaat en de uitrusting ervan.

e Bediening van de claxon (bijv.aan een kruising).

De volgende informatie wordt niet opgeslagen:

e Korte pauzes tijdens het aanleren

e De rijsnelheid tijdens het aanleren.

Of een gebruiker nieuwe routes mag aanleren, hangt af van zijn

rol, d.w.z. zijn autorisaties.

1. Roep het startmenu op en start het aanleerproces via Auto-
noom en Nieuwe route.

2. Selecteer of tijdens het aanleren de reiniging werkelijk moet
plaatsvinden of dat deze alleen moet worden gesimuleerd. Tij-
dens een gesimuleerd aanleren worden alle reinigingsopties
geregistreerd, maar niet werkelijk uitgevoerd.

Voorwaarden:

De accu is volledig geladen.
Het schoonwaterreservoir is vol
Het vuilwaterreservoir is leeg.

. Bevestig dat aan de betreffende voorwaarde is voldaan via v
of verlaat het menu via het pictogram x en voldoe aan de
voorwaarden.

4. Plaats het apparaat op het startpunt voor de positiecode. Lijn

hiervoor de voorkant van het apparaat uit op een afstand van

wWe o o

ongeveer 1 m van de positiecode en wacht tot het apparaat de
positiecode herkent.

5. Bevestig daarna de positiecode.

6. Rijd nu over het oppervlak dat gereinigd moet worden. Houd
daarbij de voorgeschreven afstanden aan. Zie de gebruiks-
aanwijzing van het apparaat.

Het reeds bewerkte gebied en het tot nog toe gevolgde traject
worden live weergegeven op de kaart. De huidige positie
wordt gesymboliseerd door een klein apparaatje.

Instructie

Activeer bij het reinigen eerst de afzuiging voordat u het water in-

schakelt. Dit voorkomt dat er water op de trajectbaan achterblijft.

11:01 AM

= Water: Cleaned area: 0 m* 00:04:29 h

B
oF :

Teacl|-in process is running. Operatjp the
robot while it is recording

(@ Claxon-gebeurtenis vastleggen
(@) Afzuiging activeren/deactiveren
(® Reinigingskop activeren/deactiveren
(@ Zijbezems activeren/deactiveren (niet op alle apparaten)
(6 Waterhoeveelheid instellen
® Reinigingsmiddelendosering instellen
@ Opslaan
Route alleen afzuiging (geel)
(® Route afzuiging + reinigingskop (blauw)
Smart Fill (zie Smart Fill-functie)
7. Beéindig de route.
a Deactiveer de zijbezem (alleen voor apparaten met zijbe-
zem)
b Deactiveer de reinigingskop.
¢ Rijd een korte afstand (ca. 10-15 m) met actieve afzuiging
om restwater op te zuigen.
d Deactiveer de afzuiging.
8. Positioneer het apparaat.
® Als de route moet eindigen bij een dockingstation, plaats het
apparaat dan ongeveer 1 meter voor het dockingstation.
® Als het einde van de route moet dienen als startpunt voor
volgende routes, dan moet het apparaat voor een positieco-
de worden gepositioneerd.
9. Sla de opgeslagen route op.
a Tik op het pictogram B.
b Wacht zo nodig tot het apparaat de positiecode heeft her-
kend.
¢ Tik op de knop Route voltooien met positiecode.
d Bevestig indien nodig de positiecode.
e Typ een naam voor de route in het invoerveld met behulp
van het toetsenbord.
De route wordt opgeslagen onder de ingevoerde naam.

Smart Fill-functie
Met de functie Smart Fill kan een oppervlak worden aangeleerd
door alleen rond de rand van het oppervlak te rijden. Deze functie
is bedoeld voor grote, vrijstaande oppervlakken. De route binnen
het gebied wordt dan automatisch gepland door het apparaat
voor autonome reiniging. Er zijn daarbij twee vulopties voor het
bewerken beschikbaar: spiraalvulling en meandervulling. Afhan-
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kelijk van de grootte en de vorm van het oppervlak zijn verschil-
lende vullingen meer of minder geschikt.

Teach-in process is running. Operate the
robot while it is recording

(™ Weergave inzoomen/uitzoomen

() Start- en eindpunt van de Smart Fill

® Smart Fill beéindigen (alleen mogelijk wanneer de robot terug
is bij het eindpunt

® Annuleren van de Smart Fill

(&) Positie van het apparaat

®) Afgelegd traject

@ Route opslaan

Aanleren pauzeren

® Annuleren (aanleren is voltooid, hoofdmenu wordt geopend)

Glebiéed waarvoor het reinigingstraject autonoom wordt ge-
plan

Instructie

e Het start- en eindpunt van de route moeten identiek zijn. Het
startpunt kan worden herkend aan een cirkel op het aanraak-
scherm.

e [n een route kunnen meerdere gebieden worden gedefinieerd
voor Smart Fill. De trajecten voor en na de Smart Fill-functie
worden op de gewone manier aangeleerd.

e Binnen een route kan een willekeurig aantal Smart Fill-gebie-
den worden gedefinieerd,

e Met Smart Fill kunnen alleen gebieden zonder obstakels in
het midden van het Smart Fill-gebied efficiént worden gerei-
nigd.

. Start de functie Route aanleren. Zie Route aanleren.

. Leer een route aan tot aan het startpunt voor het afbakenen
van het gebied met het contour ervan.

3. Tik op het startpunt van de gebiedscontour op de knop & . De
functie kan worden geannuleerd door op het pictogram x te
tikken.

4. Rijd rondom het gebied dat moet worden gereinigd totdat het
apparaat zich in de doelcirkel op de live kaart bevindt.

5. Tik op het pictogram B .

Het Smart Fill-gebied wordt opgeslagen.

6. Ga door met de functie Route aanleren.

N —

Route bewerken

Bestaande routes
Bestaande, aangeleerde routes en routines kunnen worden gefil-
terd op basis van de positiecode van het startpunt, of kunnen
worden opgezocht op naam.
1. Tik in de startpagina op de functie Autonoom.
2. Tik in de pagina die wordt geopend op de functie Bestaande

routes.

Er wordt een venster geopend met 2 tabbladen.

9:39AM | [ [Gl] | (e e . 95

= of [T

7 3 we n2  wasser2 2@

() Zoeken op positiecode
@) Alfabetisch sorteren
(® Sorteren op datum

@ Zoeken op naam

(&) Routines

® Routes

@ Terug

e Bestaande routes worden weergegeven op het tabblad Rou-
tes.

e Aaneengeschakelde routes worden weergegeven op het tab-
blad Routines.

e Bestaande routes kunnen alfabetisch of op aanmaakdatum
worden gesorteerd en gezocht worden op positiecode of op
naam met behulp van de pictogrammen aan de linkerkant.

3. Tik op het tabblad Routes .

4. Zoek een route op naam.

a Tik op het pictogram 2.

b Tik op het invoerveld.

¢ Voer met het toetsenbord de naam in van de route die u
zoekt.

d Tik op de knop Zoeken.
De gevonden route wordt getoond.

5. Zoek een route op basis van de positiecode.

a Tik op het pictogram B.
De beschikbare routes worden nu gesorteerd volgens de
positiecode.

b Tik op de map met de positiecode die u zoekt.
De gevonden route wordt getoond.

6. Tik op het tabblad Routines .

Aaneengeschakelde routes worden weergegeven.

7. Tik op een route of routine om deze uit te voeren, of tik op het
tandwieltje rechtsboven op de betreffende tegel om deze te
bewerken.

Dialoog "Route bewerken"
Indeling van de pagina

([ S— = % 951AM | [ (51| e 97

WS 05

Preview WS 05
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(@ Zet alle reinigingsgebeurtenissen terug naar de instellingen
die werden gebruikt tijdens het aanleren.

(@ Zone draaien

(®) Zone verwijderen

@ Zone verplaatsen

(® Hoekpunten van de zone verplaatsen
®) Zone definiéren

@ Nieuwe gebeurtenismarkering plaatsen
Weergave uitzoomen

(® Weergave inzoomen

Het type zone selecteren

(@ Voortgang starten

@2 Naam bewerken

@ Knipperend zwaailicht en bluespots (optionele bevestigings-
kit) tijdens de gehele route activeren

Hoorn met lus activeren voor deze route
@ Route verwijderen
Reinigingsgebeurtenissen
(@ Routeafloop (blauw = natte reiniging, geel = zuigen)
Zones
U kunt de zoneknoppen gebruiken om verschillende zones te de-
finiéren en te bewerken. U kunt het pictogram "Het type zone se-
lecteren" gebruiken om te bepalen welk type van zone u wilt
bewerken. De volgende zonetypes kunnen worden gedefinieerd:
e NoGo-zone
De reinigingsrobot zal deze zones niet betreden, zelfs niet om
obstakels te omzeilen.
e NoClean-zone
Alle reinigingsfuncties zijn uitgeschakeld in deze zones, zelfs
als deze bijvoorbeeldwordt betreden om obstakels te omzei-
len.
e SpeedFilter-zone
In deze zones rijdt de reinigingsrobot altijd met de snelheid die
in de zone is gedefinieerd.
e LoopingHorn-zone
Terwijl de robot zich in deze zone bevindt, wordt de continue
claxon geactiveerd.

Bestaande route bewerken
. Tik in de startpagina op de functie Autonoom.
. Tik in de pagina die wordt geopend op de functie Bestaande
routes.
3. Om een route te selecteren, klikt u in het routevoorbeeldven-
ster op het pictogram &, zie Bestaande routes.
4. Selecteer de gewenste route.
Het venster voor het bewerken van de route wordt geopend,
zie Dialoog "Route bewerken".
5. Bewerk de route. U hebt de volgende opties bij het bewerken:
a Weergave inzoomen of uitzoomen.
b Tik op het pictogram ¢ om de naam van de route te bewer-
ken.
¢ Tik op het pictogram 9 in de balk links om een nieuwe ge-
beurtenis vast te leggen of tik op een bestaand pictogram op
de route om de instellingen van de schoonmaakgebeurtenis
te openen. U kunt hier de volgende instellingen maken:
Stel de gewenste reinigingsmiddelendosering in met de
schuifregelaar.
Activeer de afzuiging door op het pictogram % te tikken.
Om de zuigkracht te selecteren, tikt u op de knop Zuigpres-
taties laag of Zuigprestaties hoog. De geactiveerde func-
tie wordt geel
Activeer de reinigingskop door op het pictogram »° te tik-
ken.
Tik op de knop Snelheid borstel laag, Snelheid borstel
medium of Snelheid borstel hoog om de borstelsnelheid
te selecteren. De geactiveerde functie wordt geel.
Activeer de zijbezem door op het pictogram = te tikken.

N —

Instructie
De zijbezem kan alleen worden geactiveerd als de reinigingskop
is ingeschakeld.

d Houd het aanwezige pictogram ¢ op de kaart ingedrukt en
verplaats de gebeurtenis naar de gewenste positie op de
route.

e Tik op het pictogram = om permanent herhaaldelijk claxon-
neren voor deze route in te schakelen.

f Tik op het pictogram & om het zwaailicht en eventueel de
spotlichtbronnen voor deze route in te schakelen.

g Tik op het pictogram »¢ om de Reinigingsgebeurtenissen te
resetten naar de instelling die tijdens het aanleren werd ge-
bruikt.

h Tik op het pictogram £ om het type zone te selecteren dat
u wilt bekijken, aanmaken of bewerken.

U kunt kiezen uit No-go zone, Niet-reinigingszone, Snel-
heidsfilter, LoopingHorn-zone.

i Tik op het pictogram 4 om een zone te defini€ren.

j Tik op het pictogram < om een zone te verplaatsen.

k Tik op het pictogram O om een zone te draaien.

| Tik op het pictogram @ om een zone te verwijderen.

m Tik op het pictogram 4 om de hoekpunten van een zone
te verplaatsen.

n Stel de gewenste hoeveelheid water in met de schuifrege-
laar.

o Tik op het pictogram @ om de route te verwijderen.

Routes aaneenschakelen als routines

U kunt verschillende routes aaneenschakelen als een routine,

zodat ze autonoom na elkaar kunnen worden gereinigd. Alleen

routes die beginnen en eindigen met eenzelfde positiecode kun-
nen worden gekoppeld. De positiecode aan het einde van elke
aaneengeschakelde route moet overeenkomen met de positieco-
de aan het begin van de volgende route.

1. Tik in de startpagina op de functie Autonoom.

2. Tik in de pagina die wordt geopend op de functie Bestaande
routes.

3. Ga naar het tabblad Routines en tik op de knop Nieuwe rou-
tine.

4. Selecteer de eerste route die als onderdeel van de routine
moet worden gereinigd.

5. Selecteer indien nodig verdere routes die na elkaar moeten
worden gereinigd. Alleen de routes waarvan de positiecode
aan het begin overeenkomt met de positiecode aan het einde
van de vorige route zijn hier beschikbaar voor selectie.

6. Sla de routine op via het pictogram v en wijs een naam eraan
toe.

Instructie

U kunt ook meerdere routes selecteren in het tabblad Routes en

ze opslaan als een routine met het pictogram D> rechtsonder.

Route uitvoeren

Route uitvoeren met positiecode

Het apparaat moet onder een hoek van + /- 30 ° en op een af-

stand van 1 m voor de positiecode van het startpunt worden ge-

plaatst

1. Positioneer het apparaat op het startpunt.

2. Roep eventueel het startmenu op.

3. Selecteer de functie Autonoom door erop te tikken.

De overzichtspagina met de autonome functies wordt ge-
opend.

4. Tik op de functie Bestaande routes .

. Selecteer een route door erop te tikken. Zie hoofdstuk Be-
staande routes. Als er meerdere routes na elkaar moeten wor-
den uitgevoerd, selecteer dan de volgende route en
combineer deze tot een routine die direct kan worden uitge-
voerd of kan worden opgeslagen voor later.

)]
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Instructie

e Na de selectie van de eerste route worden alleen die routes
weergegeven waarvan het startpunt overeenkomt met het
eindpunt van de vorige route.

e Het startpunt van een route moet een positiecode zijn en er
moeten voldoende middelen beschikbaar zijn voor de volgen-
de route in de routine.

Het eindpunt moet een positiecode zijn, alleen de laatste route
van een routine kan eindigen zonder positiecode.

KARCHER raadt aan om een dockingstation te gebruiken als
start- en eindpunt van een route, omdat dit ervoor zorgt dat er
voldoende middelen worden geladen voor de volgende route
in de routine.

e De routes worden genummerd in de volgorde van hun selec-
tie.

e Een per ongeluk geselecteerde route kan worden gedeselec-
teerd door er nogmaals op te tikken.

6. Nadat u de route hebt geselecteerd, tikt u op het pictogram >
rechtsonder.

Er wordt een selectie geopend.

ER e 2001 | X 931AM [ L1 51 | (S et e e 99% | {5y
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() Begintijd plannen

(@ als Routine opslaan
(® Snel aan de slag

(@ Start met Positiecode

7. Tik op de knop Start met positiecode.

8. Schuif het apparaat voor de positiecode die is aangevraagd in
het aanraakscherm.

9. Wacht tot het apparaat de positiecode herkent.

10.Bevestig daarna de positiecode.

De route wordt uitgevoerd.

Route uitvoeren zonder positiecode

Instructie
Een geselecteerde route kan zonder Positiecode worden gestart,
bijv.als positiecodes niet permanent mogen worden aange-
bracht. Daarbij worden de positiecodes alleen toegepast wan-
neer de route wordt aangeleerd, en moet ervoor worden gezorgd
dat de robot op de juiste positie wordt gestart wanneer de route
wordt uitgevoerd. Voor een dockingstation is altijd een positieco-
de nodig.
1. Plaats het apparaat op het opgeslagen startpunt van de route.
2. Roep eventueel het startmenu op.
3. Selecteer de functie Autonoom door erop te tikken.
De overzichtspagina met de autonome functies wordt ge-
opend.
4. Tik op de functie Bestaande routes .
5. Selecteer een route door erop te tikken. Zie hoofdstuk Be-
staande routes.
6. Nadat u de route hebt geselecteerd, tikt u op het pictogram >
rechtsonder.

Er wordt een selectie geopend.

‘LL \ [ e s e s 99% @
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(@ Begintijd plannen

(@) als Routine opslaan
(® Snel aan de slag

(@ Start met Positiecode

7. Tik op de knop Snel aan de slag om de route onmiddellijk uit
te voeren.
De route wordt uitgevoerd.

De route met een tijdsvertraging starten
Een route kan worden gestart met een vertraging van maximaal
een week.
1. Positioneer het apparaat op het startpunt.
2. Roep eventueel het startmenu op.
3. Selecteer de functie Autonoom door erop te tikken.
De overzichtspagina met de autonome functies wordt ge-
opend.
4. Tik op de functie Bestaande routes .
5. Selecteer een route door erop te tikken. Zie Bestaande rou-
tes.
6. Nadat u de route hebt geselecteerd, tikt u op het pictogram >
rechtsonder.
Er wordt een selectie geopend.

9:31 AM
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(™ Begintijd plannen

(@) als Routine opslaan
(3® Snel aan de slag

(@ Start met Positiecode

7. Tik op de knop Begintijd plannen.
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Het tijdschema wordt geopend.

Het tijdschema wordt geopend.
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delay start

Start Date 11/21/2024‘ Repeating Task

09 : 41

Routes / Routines

Task color
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Start Date 11/21/2024 ‘ Repeating Task

Routes / Routines

Task color
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8. Stel de starttijd in.
a Stel de startdatum in.
b Stel de starttijd in
¢ Selecteer de uit te voeren route / routine.
d Selecteer een kleur voor de taak.
9. Stel eventueel een herhaling van de reinigingstaak in.
a Stel een einddatum in voor de herhaling.
b Stel een interval in voor de herhaling.
10.Sla de gewenste starttijd op door op het pictogram B te tik-
ken.
De route wordt op het ingestelde tijdstip uitgevoerd.

Een route onderbreken en hervatten
1. Tik op het pictogram I om de route tijdens de uitvoering te
onderbreken.
Het apparaat stopt gedurende 10 seconden. Om het apparaat
permanent te pauzeren, moet het wachtwoord worden inge-
voerd.
2. Route hervatten:
a Plaats het apparaat in het gebied op de route dat groen
wordt weergegeven op de kaart
b Tik op het pictogram > en voer het wachtwoord in om de
route opnieuw uit te voeren.

Route beéindigen
1. Tik op het pictogram Il en voer het wachtwoord in om de rou-
te te pauzeren.
2. Tik op het pictogram x om de route te beéindigen.

Kalenderfunctie

De kalenderfunctie wordt gebruikt om autonome reinigingstaken
uit te voeren op een specifiek tijdstip (tijd / datum) zonder dat er
een operator aanwezig is, bijvoorbeeld 's nachts of op zon- en
feestdagen. De taak kan eenmalig of herhaaldelijk worden uitge-
voerd.
1. Roep eventueel het startmenu op.
2. Selecteer de functie Autonoom door erop te tikken.

De overzichtspagina met de autonome functies wordt ge-

opend.
3. Tik op het pictogram &.

4. Wijs een naam toe aan de reinigingstaak.
5. Stel de starttijd in.
a Stel de startdatum in.
b Stel de starttijd in
¢ Selecteer de uit te voeren route / routine.
d Selecteer een kleur voor de taak.
6. Stel eventueel een herhaling van de reinigingstaak in.
a Stel een einddatum in voor de herhaling.
b Stel een interval in voor de herhaling.
7. Sla de gewenste starttijd op door op het pictogram £ te tik-
ken.
De route wordt op het ingestelde tijdstip uitgevoerd.

Reinigingsrapport weergeven
Het reinigingsrapport geeft informatie over voltooide reinigingen.
1. Tik in de startpagina op de functie Autonoom.
2. Tik in de pagina die wordt geopend op het pictogram El.
Er wordt een overzicht weergegeven van de meest recent vol-
tooide reinigingen.
3. Druk op het gewenste reinigingsrapport voor een route of rou-
tine.

= 2
7\ — p!

RN Cleaned: 2o m? | &
[ 7 covered:53m* | Detergent consum;

Cleaning report - Routtine with

Voorbeeldrapport van een routine met meerdere routes

(@ Reinigingsmiddelverbruik [ml]

(@) Bereden oppervlakte [m2] (werkbreedte x trajectlengte)
(® Gereinigde oppervlakte [m2]
@ Niet-gereinigde oppervlakte [m
(5 Gereinigd deel van de aangeleerde route [%]

(® Reinigingsduur [min]

@ Afgelegde afstand [m]

Weergaveopties selecteren (bijv. snelheidsweergave)
(® Waterverbruik [I]

Grafisch reinigingsrapport

@) Verwijderen

@ Schuifbalk om alle routes in een routine weer te geven

@ Terug
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a Gebruik de knoppen + en — om op de details van het rap-
port in of uit te zoomen.

b Verwijder het geselecteerde reinigingsrapport door op de
knop @ te tikken.

¢ Tik op de knop < om terug te keren naar de startpagina.

Handmatig bedrijf

In handmatig bedrijf wordt het apparaat door de gebruiker over
het te reinigen oppervlak geleid. Houd daarbij rekening met de
gebruiksaanwijzing van het apparaat.

Handmatig bedrijf starten
Voorwaarde: Het apparaat bevindt zich op de plaats van gebruik,
zie Gebruiksaanwijzing van het apparaat.
1. Roep eventueel het startmenu op.
2. Selecteer de functie Handreiniging door erop te tikken.
De overzichtspagina met de reinigingsparameters wordt ge-
opend.

ﬁ\ ——I 70% I
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3. Stel de gewenste hoeveelheid water in met de schuifregelaar.
4. Stel de gewenste reinigingsmiddelendosering in met de
schuifregelaar.
5. Stel de parameters voor de afzuiging in.
a Activeer de afzuiging door op het pictogram #% te tikken.
b Om de zuigkracht te selecteren, tikt u op de knop Zuigpres-
taties laag of Zuigprestaties hoog.
De geactiveerde functie wordt geel.
6. Stel de parameters voor de borstels in.
a Activeer de reinigingskop door op het pictogram »° te tikken.
b Tik op de knop Snelheid borstel laag, Snelheid borstel
medium of Snelheid borstel hoog om de borstelsnelheid
te selecteren.
De geactiveerde functie wordt geel.
¢ Pas de aanpersdruk van de borstel aan met de schuifrege-
laar (niet op alle apparaatvarianten beschikbaar).
7. Activeer de zijbezem door op het pictogram = te tikken (niet
op alle apparaatvarianten beschikbaar).
Instructie
De zijbezem kan alleen worden geactiveerd als de reinigingskop
is ingeschakeld.
8. Beweeg het apparaat over het te reinigen oppervlak, zie Ge-
bruiksaanwijzing voor het apparaat.

Handmatig bedrijf beéindigen
. Deactiveer de zijbezem door op het pictogram = te tikken.
2. Deactiveer de reinigingskop door op het pictogram * te tik-
ken.
De gedeactiveerde functies worden grijs.
3. Zuig het resterende water op de laatste meters van de route
op.
4. Deactiveer de afzuiging door op het pictogram % te tikken.

—_

Apparaat laden (docking)

Laden zonder dockingstation

Bij het laden zonder dockingstation wordt het apparaat opgela-
den met het aanwezige netsnoer. Zie de gebruiksaanwijzing van
het apparaat. Extra handelingen, zoals het legen van de vuilwa-
tertank of het vullen van de schoonwatertank, moeten handmatig
worden uitgevoerd.

® Netsnoer aansluiten. Zie de gebruiksaanwijzing van het appa-

raat.

Opladen met dockingstation (optie)
Bij opladen met het optionele dockingstation wordt het apparaat
aangesloten op het dockingstation. De verbinding moet altijd
worden gestart via het display zoals hieronder beschreven.
LET OP
Risico op schade door handmatig koppelen
Als u het apparaat handmatig op een dockingstation aansluit,
kunnen het apparaat en het station beschadigd raken.
Gebruik uitsluitend de dockingfunctie via het scherm op het ap-
paraat om het aan te docken.
Na een succesvolle verbinding worden de volgende acties uitge-
voerd:
Het vuilwaterreservoir wordt geleegd.
Het vuilwaterreservoir wordt gespoeld.
Het schoonwaterreservoir wordt gevuld.
De accu wordt geladen.
. Positioneer het apparaat voor het dockingstation, op een af-
stand van ongeveer 1 m van het dockingstation.
2. Roep het startmenu op.
3. Selecteer het hoofdmenu Docken door erop te tikken.
Het apparaat zoekt de positiecode van het dockingstation.
4. Wacht tot het apparaat de positiecode herkent.
Wanneer het apparaat is aangedockt, verschijnt op het
scherm informatie over de duur van het opladen en de status
van de acties die tijdens het opladen worden uitgevoerd.
De voltooiing van een actie wordt aangegeven door een groen
vinkje op de betreffende knop.
5. Tik indien nodig op het pictogram x om de uitwisseling van
middelen voortijdig te beé&indigen.
6. Gebruik indien nodig de functie "Afdocken" om de robot op-
nieuw uit het dockingstation te verwijderen.
Het apparaat blijft in het dockingstation totdat het wordt afge-
dockt of totdat een nieuwe reinigingstaak wordt gestart op ba-
sis van het tijdschema.

Apparaat onderhouden

1. Roep het startmenu op.
2. Tik op het hoofdmenu Dagelijkse verzorging.
Hier staan verschillende menu's ter beschikking voor selectie:
e Servicefuncties
Hier kunt u componenten direct bedienen.
e Bedieningshandleiding
Hier kunt u de bedieningshandleiding van het apparaat en de
software bekijken.
e Onderhoudsaanwijzingen
Hier ziet u een lijst met uit te voeren onderhoudswerkzaamhe-
den met instructievideo's.

- e o o o
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Menu Servicefuncties

. Roep het startmenu op.

. Tik op het hoofdmenu Dagelijkse verzorging.

3. Tik op het pictogram & om afzonderlijke componenten te be-
dienen. Hier kunt u bijvoorbeeld de zuigbalk laten zakken om
hem te verwijderen. De exacte functies zijn afhankelijk van het
apparaat.

N =

3 e e e 200 L

n

Please select a component

Overzicht van de componenten (voorbeeld KIRA BR 200)

() Borstelkop

@) Zuigbalk

®) Tankspoeling

@® Vuilwaterafvoer

®) Zijbezem

Menu Onderhoudsaanwijzingen

. Roep het startmenu op.

2. Tik op het hoofdmenu Dagelijkse verzorging.

3. Tik op het menu Onderhoudsaanwijzingen om een overzicht
van de onderhoudstaken te krijgen. De exacte informatie
hangt af van het apparaat

-

Empty coarse dirt basket

Clean squeegee

How to maintain

Onderhoudsaanwijzingen (voorbeeld KIRA B 50)
4. Tik op een onderhoudsstap om de instructievideo op te roe-
pen.

Menu Instellingen

In dit menu kan informatie worden gecontroleerd en kunnen in-
stellingen zoals datum, taal enz. worden gecontroleerd en gewij-
zigd.

) e e 200L | 5] |

N

@ Systeeminformatie

@ Algemene instellingen
(® Netwerk

® Infrastructuur

(5) Gebruikersbeheer

Menu Systeeminformatie

In dit menu kan onder andere de volgende informatie worden

weergegeven:

e Apparaatgegevens zoals materiaalnummer, serienummer,
laatste softwarefunctie, laatste onderhoudsdatum, bedrijfsu-
ren, enz.

e Wijzigingslogboek van de software met informatie over
softwareversie, serienummer, enz.

Wijzigingslogboek van de software weergeven

Opgenomen informatie:

e Softwareversie

e Nieuw geinstalleerde functies van het apparaat die beschik-
baar zijn gemaakt met de betreffende software-update.

Hoe het logboek met wijzigingen op te roepen:

® Tik in de startpagina op het pictogram ®.
Het wijzigingslogboek verschijnt. De softwareversies worden
weergegeven beginnend met de laatste /meest recente, en
vervolgens dalend naar voorgaande. Het wijzigingslogboek
kan worden doorzocht door de schuifbalk met uw vinger te
verplaatsen.

Instructie

Wijzigingen zijn niet mogelijk.

Menu Algemene instellingen
In dit menu zijn de volgende functies beschikbaar voor selectie:
e Algemene instellingen controleren en wijzigen
e Systeeminstellingen controleren en wijzigen
Basisinstellingen controleren en wijzigen:
1. Tik op het pictogram =.
Er wordt een venster met verschillende tabbladen geopend.
e Op het tabblad "Algemeen" biedt de mogelijkheid tot controle
en wijziging vanbijv. tijdzone, eenhedenstelsel en hoeveel tijd
er verstrijkt voordat het apparaat in slaapstand gaat.
e Inhettabblad "Systeem" kunt u de zijpbezem initialiseren en de
fabrieksinstellingen resetten.
2. Met de schuifbalk door de pagina scrollen.
3. Om de algemene instellingen te wijzigen, tikt u op het gewens-
te invoerveld of past u de bijbehorende schuifregelaar aan.
4. Systeeminstellingen wijzigen.
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Menu Netwerkinstellingen
In dit menu kunnen de netwerkinstellingen worden geconfigu-
reerd.
Het apparaat belt met zijn SIM-kaart automatisch in op een be-
schikbaar LTE-mobiel netwerk.
Indien nodig,bijv. als de mobiele telefoonverbinding slecht is, kan
het apparaat worden verbonden met een WLAN-netwerk.
e Het apparaat kan worden aangemeld op een bestaand, reeds
bekend WLAN-netwerk.
e Het apparaat kan handmatig worden aangemeld bij een nieuw
WLAN-netwerk.
e De instelling van de beschikbare WLAN-netwerken kan wor-
den geconfigureerd.
De toegewezen rol van de gebruiker bepaalt welke rechten hij in
dit menu heeft.
Het apparaat kan via een radioantenne inbellen op een WLAN-
netwerk. Karcher raadt aan het apparaat alleen te koppelen aan
beveiligde en versleutelde WLAN-netwerken ("bekende netwer-
ken").
Hoe het WLAN-netwerk te configureren:
1. Tik op het pictogram = .
Alle "Zichtbare netwerken" en "Bekende netwerken" op de lo-
catie worden weergegeven samen met hun respectieve sig-
naalsterkte. Het momenteel verbonden netwerk wordt
weergegeven met een kettingsymbool voor de naam.

8:49 AM Q

Available networks Known networks
-+ Add manually

“ % AKDev

@ Zichtbare WLAN-netwerken
(@ Bekende WLAN-netwerken
® Knop WLAN-netwerk handmatig toevoegen
® Knop van een versleuteld WLAN-netwerk met indicatie van de
signaalsterkte
2. Een zichtbaar netwerk selecteren.
a Tik op de knop met de naam van het WLAN-netwerk.
Er wordt een venster geopend.
b Voer het wachtwoord voor het WLAN-netwerk in.
Het apparaat is aangemeld bij het geselecteerde WLAN-net-
werk.
3. Een nieuw netwerk handmatig toevoegen.
a Druk op de knop Handmatig toevoegen.
Er wordt een venster geopend.
b Voer de SSID-versleuteling van het draadloze toegangs-
punt/router in.
¢ Selecteer het type van de versleuteling uit de lijst.
d Voer het wachtwoord voor het WLAN-netwerk in.
e Annuleer de selectie door op het pictogram x te tikken.
f Bevestig de selectie door op het pictogram v te tikken.
Het WLAN-netwerk werd toegevoegd.

Menu Infrastructuur
In dit menu kan het apparaat worden geintegreerd in andere be-

sturingssoftware via de interface VDA 5050 en kan de rolluikbe-
sturing worden ingesteld via het menu 1/0 Box.

Menu Gebruikersbeheer

In dit menu kunnen gebruikers worden aangemaakt en verwij-
derd en kunnen gebruikersprofielen worden bewerkt.
De toegewezen rol biedt een voorselectie van autorisaties. Deze
autorisaties kunnen individueel worden aangepast aan de res-
pectieve gebruiker.
Voor selectie beschikbare autorisaties:
e Routes aanleren (teachen)
Gebruiker aanmaken
Gebruikersprofielen bewerken
Schermafbeeldingen afdrukken
Routes veranderen
Manuele reiniging uitvoeren
Voor selectie beschikbare rollen:
e Bediener
e Supervisor
e Ontwikkelaar, alleen met speciale rechten
e Onderhoud, alleen met speciale rechten
Nieuwe gebruiker aanmaken
Hoe nieuwe gebruikers aan te maken:
1. Tik op het pictogram & .

Het venster Gebruikersprofiel wordt geopend.

supervisor

operator

Please select user profile

@ Nieuwe gebruiker
(@ Bestaande gebruikers
2. Tik op de knop Nieuwe gebruiker.
Er wordt een venster geopend met 3 tabbladen.

8:47 AM Q

[ [ —r.T%

Teach routes

Edit users
Operator WiFi settings
Supervisor Screenshot
Edit routes

Manuval cleaning

2 Language e £ Permissions

@ Rol Supervisor
@ Rol Bediener
®) Invoerveld voor gebruikersnaam
(@ Tabblad Machtigingen
() Tabblad PIN
() Tabblad Taal
3. Selecteer het tabblad Taal.
a Wijs aan de gebruiker een taal toe uit de lijst.
b Blader indien nodig door de lijst door de schuifbalk te ver-
plaatsen.
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¢ Bevestig de selectie door op het pictogram v te tikken. Overzicht van de pictogrammen

4. Selecteer het tabblad «=_PIN.

a Gebruik het toetsenbord om een pincode toe te wijzen aan Picto-  Betekenis
de gebruiker. gram
b Bevestig de pincode door deze te herhalen. B Afmelden (log-out)
¢ Bevestig de selectie door op het pictogram v te tikken. —
5. Selecteer het tabblad Machtigingen. 28 Afzuiging
a Typ in het invoerveld en voer de gebruikersnaam in met het — Algemene instellingen
toetsenbord. —
b Tik op de knop Bediener om aan de gebruiker de rol Bedie- Y Bewerken
ner toe te wijzen.
¢ Tik op de knop Supervisor om aan de gebruiker de rol Su- X Beéindigen /annuleren
pervisor toe te wijzen. Gebruikersbeheer
d Gebruik de schuifregelaars om de vooraf ingestelde autori-
saties van de gebruiker aan te passen. P Bevestigen / OK
Toegekende autorisaties worden geel.
e Bevestig de selectie door op het pictogram v te tikken. 4 Hoekpunten van zone verplaatsen
Gebruikersprofielen controleren en bewerken Instellingen
1. Tik op het pictogram @ o
Het venster Gebruikersprofiel wordt geopend. 75 Instellingen borstel
&° Instellingen borstelreiniging
- Instellingen claxonsignaal / claxonsignaal vastleggen
a Instellingen lichtsignaal / lichtsignaal vastleggen
supervisor Zijbezem
operator m
® Gebeurtenis vastleggen en verplaatsen. Het type ge-
beurtenis bepaalt de kleur van de markering:
e blauw = reiniging
e oranje = claxonsignaal
e roze = startpunt
Please select user profile » Gebeurtenis terugzetten op standaardinstellingen
@ Info
(™ Nieuwe gebruiker £ Kalender
(@ Bestaande gebruikers -
2. Tik op de knop van de gebruiker die u wilt controleren of wijzi- I} Verwijderen
gen. ~ Omhoog scrollen
3. Wijzig de gewenste gebruikersgegevens en sla ze op.
Gebruiker verwijderen v Omlaag scrollen

Alleen beheerders (administratoren), ontwikkelaars of de service WLAN-netwerkinstellingen / WLAN-signaalsterkte
hebben het recht om gebruikers te verwijderen. (hoe zwakker het WLAN-signaal, hoe minder balkjes)
Hoe gebruikers te verwijderen: Pauzeren
1. Tik op het pictogram &.

Het venster Gebruikersprofiel wordt geopend.

)

Positiecode

Doorgaan met reinigen

D e e 2001 | 5] |

N

Reiniging starten

Reinigingsrapport opvragen
supervisor

& Smart Fill-functie
A

operator

Opslaan

Start- / eindpunt

Opzoeken

Please select user profile

Systeeminformatie

Zone definiéren

(® Nieuwe gebruiker
(@ Bestaande gebruikers
2. Log in op het bijbehorende profiel.
3. Klik op het pictogram 1 .
De gebruiker is verwijderd.

Zone draaien

Zone verwijderen

+ P GN e L HDIED DYV ¥ E-=

Zone verplaatsen
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Picto- Betekenis
gram
+ Inzoomen / Plus
_ Uitzoomen / Min
= Onderhoudsfuncties
S Volgende / vooruit bladeren
- Het type zone selecteren (bij het bewerken van rou-
~ tes):
e No-go zone
e Niet-reinigingszone
e Snelheidsfilter
e LoopingHorn-zone
Weergave in het reinigingsrapport selecteren
< Terugbladeren
® Fabrieksinstellingen resetten
n Terug naar het startscherm
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Temel bilgiler
Bu dokiiman hakkinda
Bu dokiimanda tarif edilen yazilim KIRA B serisinin tiim robotik
cihazlari igin gegerlidir.
Kilavuz iginde gosterilen ekran goruntileri, cihaziniza ve aksesu-
ar setlerine bagl olarak biraz farklilik gésterebilir.

Ekranin yapisi
Ekran dokunmaya duyarlidir, dokunmatik ekran olarak da adlan-
dirtlir. Bir fonksiyonu se¢gmek icin parmaginizla kisaca dokunma-
niz yeterlidir.
Dokunmatik ekran yardimiyla kullanici, cihazin temel ayarlarini
belirleyebilir, rotalar planlayabilir, temizlik raporlarina bakabilir,
arizalari giderebilir ve temizlik ilerlemesi ve cihaz durumu hakkin-
da bilgilerin goriintilenmesini saglayabilir.
Cihazin durum bilgileri dokunmatik ekranin tst kisminda goriin-
tilenir, 6rn . saat. Menller ve kumanda elemanlari ekranin orta-
sindaki menu béliminde goéruntilenir. Mentye bagh olarak sag,
sol ve alt kenarlarda farkli semboller gdsterilir.

\ELIE]]

Autonomous X
cleaning

Docking

Daily care

Ekran yapisi

@ Depo dolum seviyesi
®@ Ag gici

(3 Saat

® Mesajlar

& Akl durumu

® Meni bolimi

@ Menlye bagh butonlar

Kapsamli kullanma konseptleri
Yazilimin gesitli menulerinde bazi islem adimlari tekrar eder ve
burada ayri ayri aciklanir.
Sifre gerektiren fonksiyonlar
Bazi fonksiyonlar, 6rnegin rotalarin yarida kesilmesi ve yeniden
baslatiimasi, kullanici sifresinin girilmesini gerektirir. Gerekli bu-
tona dokunuldugunda giris iletisim kutusu agilir.
Yetkiler
Her kullaniciya hangi fonksiyonlarin gergeklestirilebilecegini ta-
nimlamak igin yetkiler atanir. Bu yetkiler tim fonksiyonlarda dik-
kate alinmalidir. Temel ayarlarda, gereksinimlerinize gére
dizenleyebileceginiz gesitli rol 6nerilerinin 6n yapilandirmasi ya-
pilmistir.

Tirkce

Menii navigasyonu

Ana menilerde ilgili butonlara dokunarak alt mentlere gegis ya-
pabilirsiniz. Genelde < tusuna dokundugunuzda ust menuye
donersiniz. Menulerde degisiklikleri kaydetmek icin 6zel bir buton
yoksa, geri dondugunuzde degistirilen ayarlar uygulanacaktir.

Ana ekran

Ana ekrandan & semboliine veya ilgili butona dokunarak ana
menulere ve ayarlara ulagabilirsiniz.
& sembolline dokunarak ¢ikis yapilhr.

Manval
cleaning
24 "
Daily care
% vavee ——ZE)

Autonomous @

@) p—t)

Docking

@ Cikig (Oturumu kapat) semboli

@ Ana mend Istasyona dénme

(® Ana meni Bagimsiz

@ Ana menl Manuel temizlik

® Ana meni Ginlik bakim

® Ayarlar simgesi

Eger bir Pozisyon kodu algilanirsa, durum satirinda bir mesaj go-
randr.

Manual
cleaning

Autonomous @

@ Docking %

Daily care

@ Mesaj

Mesaja dokunuldugunda ilgili konumdaki kullanilabilir rotalari ige-
ren bir genel bakis agilir. Bkz. Bélim Bagimsiz.

Not

@ semboliine dokunarak diger menlilerden ana ekrana geri d6-
ndilir.
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Otonom igletimde cihaz, dnceden dgretilen bir veya daha fazla
alani otomatik olarak temizler. Ogretme, bir rotadan siirlis yapip
kaydetmek suretiyle gerceklesir.
1. Gerekirse ana ekrani agin.
2. Bagimsiz menustini dokunarak segin.

Otonom fonksiyonlarin yer aldigi bir genel bakis sayfasi acilir.

™ Mevcut rotalar
Burada kaydedilmis rotalar diizenlenir, rutinlere baglanir veya
baglatilir.

Yeni rota
Burada yeni rotalar ogretilir.

(® Temizlik raporlari
@ Program

Rota 6gretme

Bir rota 6gretilirken, temizlik gérevi manuel olarak gergeklestirilir,

bu sirada kaydedilir ve ardindan otonom temizlik igin kaydedilir.

Bir rotanin en iyi sekilde nasil planlanacagina dair bilgileri kuru-

lum kilavuzunda bulabilirsiniz. Otonom isletime iliskin kurallara

uymak zorunludur, érn. bir rotanin baslangi¢ noktasina bir pozis-
yon kodu konulmus olmalidir.

Ogretme sirasinda rota hakkinda asag@idaki bilgiler kaydedilir:

e Cihazin gidecegi guizergah.

e Temizleme fonksiyonlarinin agildi§i veya kapatildigi noktalar.
e Parametre ayarlari, 6rn.su uygulama, temizleme maddesi do-
zaji, firga devir sayisi, vakum gicu ve firca bastirma kuvveti
icin. Kullanilabilir parametreler cihaziniza ve donanima bagli-

dir.

e Kornanin galismasi (6rn.bir kesisme noktasinda).

Kaydedilmeyenler:

e Ogretme sirasinda verilen kisa molalar

e Ogretme sirasindaki siiriig hizi

Bir kullanicinin yeni rotalari 6gretip 6gretmeyecegi, onun roliine,

yani yetkilerine baghdir.

1. Baslat menusiini agin ve 6dretme islemini Bagimsiz ve Yeni
rotaaraciligiyla baglatin.

2. Ogretme islemi sirasinda temizlik mi yapilacagini yoksa yal-
nizca temizlik similasyonu mu yapilacagini segin. Simdule edil-
mis 6gretme sirasinda tim temizleme secenekleri kaydedilir
ancak aktif olarak yuritilmez.

On kosullar:

Akl tam sarj edilmigtir.
Temiz su deposu doludur.
Kirli su deposu bostur.

. ligili 6n kosulun saglandigini v ile onaylayin veya x sembolii
ile meniden ¢ikin ve 6n kosullari saglayin.

4. Cihazi baglangig¢ noktasinda pozisyon kodunun éniine getirin.
Bunu igin cihazin 6n yiizini pozisyon koduna yakl. 1 m mesa-
fede hizalayin ve cihaz pozisyon kodunu algilayincaya kadar
bekleyin.

5. Pozisyon kodunu onaylayin.

6. Temizlenecek ylizeyden gecin. Sart kogulan mesafeleri koru-
yun. Bkz. Cihazin kullanim kilavuzu.

we e o

78 Tirkce

Canl haritada, halihazirda islenmis alan ve gelinen rota go-
rintllenir. Glincel konum kiguk bir cihaz ile gosterilir.
Not
Temizlik yapilirken su agilmadan 6nce vakumlama etkinlestiril-
melidir. Béylece suyun glizergah lzerinde kalmasi énlenir.

11:01 AM

= Water: Cleaned area: 0 m* 00:04:29 h

l C——

Teacl|-in process is running. Operatjp the
robot while it is recording

(@ Kornaya basma olayi ayarlama
(@ Vakumlamay: etkinlestirme/devre digl birakma
(® Temizleme kafasini etkinlestirme/devre digI birakma

@ Yan supurgeyi etkinlestirme/devre digi1 birakma (tum cihazlar-
da degil)

(® Su miktarini ayarlama

(&) Temizleme maddesi miktarini ayarlama

@ Kaydet

Rota sadece vakumlama (sari)

(® Rota vakumlama + temizleme kafasi (mavi)
Smart Fill (bkz. Smart-Fill fonksiyonu)

7. Rotayi sonlandirin.
a Yan supurgeyi devre disi birakin (sadece yan supirgeli ci-
hazlarda)
b Temizleme kafasini devre digi birakin.
¢ Kalan suyu vakumla ¢cekmek i¢in vakumlamay:i etkinlestire-
rek kisa bir mesafe (yakl. 10-15 m) sirin.
d Vakumlamayi devre digi birakin.
8. Cihazi konumlandirin.
® Rota bir yerlestirme istasyonunda sona erecekse cihazi yer-
lestirme istasyonunun yaklasik 1 metre éniinde konumlan-
dirin.
® Rotanin sona erdigi yer baska rotalar igin bir baslangi¢ nok-
tasi olarak kullanilacaksa, cihaz bir pozisyon kodunun 6niin-
de konumlandiriimahdir.
9. Ogretilen rotayi kaydedin.
a @ sembolline dokunun.
b Gerekirse, cihaz pozisyon kodunu algilayincaya kadar bek-
leyin.
¢ Pozisyon koduyla rotayr tamamla butonuna dokunun.
d Gerekirse pozisyon kodunu onaylayin.
e Girig alaninda klavye ile rotanin adini yazin
Rota, girilen adla kaydedilir.




Smart-Fill fonksiyonu
Smart-Fill (akilli doldurma) fonksiyonu ile, sadece ilgili alanin ke-
narlarindan dolasilarak bir alan égretilebilir. Smart Fill fonksiyo-
nu, blylk ve bagimsiz yizeyler igin tasarlanmistir. Cihaz sonra,
otonom temizlik igin s6z konusu alanin igindeki glizergahin plan-
lamasini kendiliginden yapar. Dizenleme igin iki doldurma sece-
negi mevcuttur: Spiral doldurma ve meander (kivrimli) doldurma.
Alanin blyukligiine ve sekline gore cesitli farkli dolgular daha
uygun olabilir.

9:52 AM
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Teach-in process is running. Operate the
robot while it is recording

@ Gorintiyl bayatme/kigiltme

@ Smart-Fill'in baglangi¢ ve bitig noktasi
Smart-Fill'i sonlandir (sadece robot bitis noktasina geri dén-
diginde mimkindyir)

@ Smart-Fill'in iptal

&) Cihaz konumu

® Kat edilen mesafe

(@ Rotayi kaydet

Ogretmeyi duraklat

® iptal (Ogretme sonlandirilir, ana menii agilir)

Temizlik giizergahinin otonom olarak planlandidi alan

Not

e Rotanin baslangi¢ ve bitis noktalari ayni olmalidir. Baglangi¢
noktasi dokunmatik ekranda bir daire ile gésterilir.

e Bir rota iginde birden fazla alan Smart-Fill bélgesi olarak ta-
nimlanabilir. Smart-Fill fonksiyonu éncesi ve sonrasi glizer-
gahlar her zamanki gibi égretilir.

e Bir rota igerisinde istenen sayida Smart-Fill alani tanimlanabi-
lir.

e Smart-Fill ile yalnizca Smart-Fill alaninin ortasindaki engelsiz

bélgeler verimli bir sekilde temizlenebilir.

. Rotayi 6gret fonksiyonunu baslatin. Bkz. Rota gretme.

. Alan sinirinin baglangi¢ noktasina kadar rotayi dgretin.

3. Alan sinirinin baslangi¢ noktasinda & butonuna dokunun.
Fonksiyon, x semboliine dokunularak iptal edilebilir.

4. Cihaz canl haritada hedef daireye gelinceye kadar temizlene-
cek bolgenin etrafinda dolasin.

5. B semboline dokunun.

Smart-Fill bolgesi kaydedilir.
6. Rotayi 6gret fonksiyonuna devam edin.

N —

Rotayi diizenle
Mevcut rotalar
Mevcut, 6gretilmis rotalar ve rutinler baglangi¢ noktasinin pozis-
yon koduna gore filtrelenebilir veya isme gére aranabilir.
1. Ana ekrannda Bagimsiz fonksiyonuna dokunun.
2. Acllan sayfada Mevcut rotalar fonksiyonuna dokunun.

Tirkce

2 sekmeli bir pencere agillir.

9:39 AM
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() Pozisyon koduna gére arama
@) Alfabetik sirala

® Tarihe gore sirala

@ Isme gore arama

® Rutinler

® Rotalar

@ Geri

e Mevcut rotalar Rotalar sekmesinde goéruntulenir.

e Rutinler sekmesinde baglantili rotalar géruntulenir.

e Sol kenardaki sembollerle mevcut rotalar alfabetik olarak ve-
ya olusturulma tarihine gére siralanabilir, pozisyon koduna ve-
ya isme gore aranabilir.

3. Rotalar sekmesine dokunun.

4. Rotay! isme gbre arayin.

a A semboliine dokunun.
b Girig alanina dokunun.
¢ Aranan guizergahin ismini klavyeden girin.
d Ara butonuna dokunun.
Bulunan rota gérintulenir.
5. Bir rotay pozisyon koduna gére arama
a B semboliine dokunun.
Kullanilabilir rotalar pozisyon koduna gére siralanmis sekil-
de gorintilenir.
b Aranan pozisyon kodunun bulundugu klasdre dokunun.
Bulunan rota gérinttlenir.
6. Rutinler sekmesine dokunun.
Baglantili rotalar géruntulenir.
7. Bir rotayi veya rutini calistirmak igin Gizerine dokunun veya dii-
zenlemek igin kutucugun sag st kdsesindeki disliye dokunun.

"Rotayi diizenle" iletisim kutusu
Sayfa yapisi

e e e e 200 | 5 % 9:51 AM
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@ Tim temizleme olaylarini sifirlayarak 6gretme sirasinda kulla-
nilan ayarlara geri alir.

(2 Bolgeyi dondir
(® Bdlgeyi sil

Preview WS 05
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(@ Bolgeyi kaydir

(5) Bolgenin kose noktalarini kaydir
&) Bolgeyi tanimla

@ Yeni etkinlik isaretcisi yerlestir
Gorlntiyl kaglltme

(® Géruntlyd blyitme

Bolge tiirtini segin

@ llerleyis baslatilyor

@ Isim diizenle

@ Yanip sénen 1g1k ve Bluespot'lari (istege bagli aksesuar seti)
tum rota boyunca etkinlestirin

Dongl Kornasi bu rota igin etkinlestir

@3 Rotayi sil

Temizlik Etkinlikleri

@ Rota (mavi = islak temizlik, sari = vakumlama)

Bolgeler
Bolge butonlari ile farkli bolgeleri tanimlayabilir ve dizenleyebilir-
siniz. “Bolge turiini se¢” semboll ile, hangi bdlge tirinu dizen-
lemek istediginize karar verebilirsiniz. Asagidaki bdlge turleri
tanimlanabilir:
e NoGo (giriimez) bolgesi
Temizlik robotu, engellerden kaginmak igin bile olsa bu bdlge-
lerden gegmeyecektir.
e NoClean bdlgesi
Bu bélgelerde, 6rn. engellerden kaginmakicin bu bdlgelerden
gegilse bile tim temizlik fonksiyonlari durdurulur.
e SpeedFilter bolgesi
Bu bdlgede temizlik robotu her zaman bdélgede tanimlanan
hizda hareket eder.
e LoopingHorn bolgesi
Robot bu bdlgede iken surekli korna etkindir.

Mevcut rotayi diizenleme
1. Ana ekranda Bagimsiz fonksiyonuna dokunun.
2. Acilan sayfada Mevcut rotalar fonksiyonuna dokunun.
3. Bir rotay1 se¢mek icin rota dnizleme
penceresinde & sembollnu tiklayin, bkz. Mevcut rotalar.
4. istediginiz rotay! segin.
Rota diizenleme penceresi agilir, bkz. "Rotayi diizenle" ileti-
sim kutusu.
5. Rotayi diizenleyin. Asagidaki diizenleme segenekleriniz mev-
cuttur:
a Gorlntlyl biylitme veya kiglltme.
b Rotanin adini diizenlemek igin ¢ sembolline dokunun.
¢ Yeni bir etkinlik ayarlamak igin sol gubuktaki ¢ semboliline
dokunun veya temizlik etkinligi ayarlarini agmak icin rotada-
ki mevcut bir sembole dokunun. Burada su ayarlari yapabi-
lirsiniz:
istenilen temizleme maddesi dozajini kaydirma gubugu ile
ayarlayin.

% semboliine dokunarak vakumlamayi etkinlegtirin.
Vakum guiciinii se¢gmek igin Vakum giicii - diisiik veya Va-
kum giicii - yiiksek butonuna dokunun. Etkinlestirilen fonk-
siyonun rengi sariya déner

& sembolline dokunarak temizleme kafasini etkinlestirin.
Firga hizini se¢mek igin Firga devir sayisi - diisiik, Firga
devir sayisi - orta veya Firga devir sayisi - yiiksek buto-
nuna dokunun. Etkinlestirilen fonksiyonun rengi sariya do-
ner.

= sembolline dokunarak yan supurgeyi etkinlestirin.

Not
Yan slipiirge yalnizca temizleme kafasi agikken etkinlegtirilebilir.
d Haritada mevcut ¢ semboliinii basih tutun ve etkinligi rota
Uzerinde istediginiz yere tasiyin.
e Bu rota icin surekli tekrarlayan kornayi agmak igin == sem-
boliine dokunun.
f Burota igin doner ikaz lambasini ve varsa spot lambalari ag-
mak i¢in & sembolliine dokunun.

80 Tirkce

g »% semboline dokunarak Temizlik Etkinlikleri'i 6gretme igle-
mindeki ayara sifirlayin.

h Goriinen, olusturmak veya dizenlemek istediginiz bolge ti-
rind segmek igin € semboliine dokunun.
Secenek olarak Gidilmeyecek Bdlge, Temizlenmeyecek
Bolge, Hiz Filtresi, LoopingHorn boélgesi mevcuttur.

i Bir bélgeyi tanimlamak i¢in 4 semboline dokunun.

j Bir bolgeyi tasimak igin <+ sembolline dokunun.

k Bir bolgeyi dondirmek igin O semboliine dokunun.

| Bir bolgeyi silmek igin @ semboliine dokunun.

m Bir bdlgenin kdse noktalarini tagimak icin 4 sembolline
dokunun.

n istenilen su miktarini kaydiriciyr kullanarak ayarlayin.

o Rotayi silmek igin @ semboliine dokunun.

Rotalar birbirine baglayarak rutin olusturma
Birden fazla rotayi birbirine baglayabilir ve bdylece otonom olarak
arka arkaya temizlenmesini saglayabilirsiniz. Sadece bir pozis-
yon koduyla baglayan ve biten rotalar birbirine baglanabilir. Bu-
nun igin, birbirine baglanan her rotanin sonundaki pozisyon kodu
bir sonraki rotanin baslangicindaki pozisyon koduyla eglesmeli-
dir.

. Ana ekranda Bagimsiz fonksiyonuna dokunun.

. Agllan sayfada Mevcut rotalar fonksiyonuna dokunun.

. Rutinler sekmesine gecin ve Yeni rutin butonuna dokunun.

. Rutinin bir pargasi olarak temizlenecek birinci rotayi segin.

. E@er varsa, arka arkaya temizlenmesi istenen baska rotalari
segin. Burada sadece, baslangigtaki pozisyon kodu bir dnceki
rotanin sonundaki pozisyon koduyla eslesen rotalar segilebilir.

6. Rutini, v semboll ile kaydedin ve rutine bir ad verin.

Not

Alternatif olarak, Rotalar sekmesinde birden fazla rota segebilir

ve bu rotalari sag alt k6sedeki > sembol ile rutin olarak kayde-

debilirsiniz.

A ON -

Rotayi uygulama
Rotayi pozisyon kodu ile uygulama

Cihaz, baglangi¢ noktasinin pozisyon kodunun dniinde + / - 30 °

olan bir agi ile ve 1 m mesafe birakilarak konumlandiriimahdir

1. Cihazi baslangi¢ noktasinda konumlandirin.

2. Gerekirse baslat menisiini agin.

3. Bagimsiz fonksiyonunu dokunarak segin.

Otonom fonksiyonlari iceren genel bakis sayfasi agilir.

4. Mevcut rotalar fonksiyonuna dokunun.

5. Bir rotayl dokunarak segin. Bkz. Bolim Mevcut rotalar. Eger
birden fazla rota arka arkaya uygulanacaksa, bir sonraki rotayi
segin ve birlestirerek dogrudan uygulanabilecek veya daha
sonra kullaniimak Uzere kaydedilebilecek bir rutin olusturun.

Not

e Birinci rota segildikten sonra sadece baglangi¢ noktasi énceki
rotanin bitis noktasiyla eslesen rotalar gériintiilenir.

e Bir rotanin baglangi¢c noktasi bir pozisyon kodu olmali ve rutin-
deki bir sonraki rota igin yeterli kaynak bulunmalidir.

Bitis noktasi bir pozisyon kodu olmalidir, bir rutinin yalnizca
son rotasi bir pozisyon kodu olmadan bitebilir.

KARCHER, bir rotanin baslangig ve bitig noktasi olarak bir
yerlestirme istasyonunun kullaniimasini énerir, ¢linkii bununla
rutin icindeki bir sonraki rota icin yeterli kaynaklarin yiiklenme-
sini saglanir.

e Rotalar segim sirasina gére numaralandiriimistir.

e Bir rota yanliglikla secilirse tekrar dokunularak segimden ¢ika-
rilabilir.

6. Rotayi sectikten sonra sag alt késedeki > semboliine doku-
nun.



Bir segim agcillir.
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(@ Baglangig saati 'i

@) Rutini kaydet olarak planlama

® Hizh baglangig

(® Pozisyon koduile basla

7. Pozisyon koduyla basla butonuna dokunun.

8. Cihaz iterek dokunmatik ekranda istenen pozisyon kodunun
onlne getirin.

9. Cihaz pozisyon kodunu algilayincaya kadar bekleyin.

10.Pozisyon kodunu onaylayin.

Rota uygulanir.

Rotayi pozisyon kodsuz uygulama

Not
Secilen rota, Pozisyon koduolmadan baglatilabilir, 6rn.pozisyon
kodlari kalici olarak konulmamasi durumunda. Bunun igin pozis-
yon kodlari1 sadece rota égretilirken konulur ve rota uygulanirken
robotun dogru pozisyonda baglatildigindan emin olunmalidir. Bir
yerlestirme istasyonu igin her zaman bir pozisyon koduna ihtiyac
vardir.
1. Cihazi rotanin 6gretilen baslangi¢ noktasinda konumlandirin.
2. Gerekirse baglat meniisuni agin.
3. Bagimsiz fonksiyonunu dokunarak segin.
Otonom fonksiyonlarin yer aldigi genel bakis sayfasi acilir.
4. Mevcut rotalar fonksiyonuna dokunun.
. Bir rotay1 dokunarak secin. Bkz. Bélum Mevcut rotalar.
6. Rotayi sectikten sonra sag alt kosedeki > semboliine doku-
nun.
Bir secim agilir.
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(™ Baslangig saati'i

@ Rutini kaydet olarak planla

®) Hizli baglangi¢

@ Pozisyon kodu ile bagla

7. Rotayl hemen uygulamak igin Hizl baglangi¢ butonuna doku-
nun.

Rota uygulanir.

Tirkce

Rotayl zaman gecikmeli baglat

Bir rota, bir haftaya kadar gecikmeli olarak da baglatilabilir.
1. Cihazi baslangi¢ noktasinda konumlandirin.
2. Gerekirse baslat menisini agin.
3. Bagimsiz fonksiyonunu dokunarak segin.

Otonom fonksiyonlari igceren genel bakis sayfasi agilir.
4. Mevcut rotalar fonksiyonuna dokunun.
5. Bir rotayl dokunarak secin. Bkz. Mevcut rmtalar.
6. Rotayi sectikten sonra sag alt késedeki > semboliine doku-

nun.

Bir sec¢im agilir.
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() Baslangig saati'i

@ Rutini kaydet olarak planla

®) Hizli baglangi¢

@ Pozisyon kodu ile basla

7. Basglangi¢ saati planla butonuna dokunun.
Zamanlayici agllir.
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8. Baslangi¢ saatini ayarlayin.
a Baslangig tarihini ayarlayin.
b Baslangi¢ saatini ayarlama
¢ Uygulanacak rotayi /rutini segin.
d Gorev igin bir renk segin.
9. Gerekirse temizlik gérevinin tekrarlanmasini ayarlayin.
a Tekrarlama icin bir bitis tarihi ayarlayin.
b Tekrarlama igin bir aralik belirleyin.
10.Istediginiz baglangig saatini B semboliine dokunarak kayde-
din.
Rota ayarlanan zamanda uygulanacaktir.
Rotayi duraklat ve devam ettir
1. Uygulama sirasinda rotayi duraklatmak igin I semboliine do-
kunun.
Cihaz 10 saniye durur. Cihazi kalici olarak duraklatmak icin
sifrenin girilmesi gerekmektedir.
2. Rotayi devam ettirme:
a Cihazi haritada yesil renkle gdsterilen rota tizerindeki bolge-
de konumlandirin

81



b Rotayi tekrar uygulamak igin > semboliine dokunun ve sif-
reyi girin.
Rotayi sonlandirma
1. Rotayi duraklatmak igin I semboline dokunun ve sifreyi gi-
rin.
2. Rotayi sonlandirmak i¢in x semboliine dokunun.

Takvim fonksiyonu

Takvim fonksiyonu, cihazin basinda kullanici olmaksizin otonom
temizlik gérevlerinin belirli bir zamanda (saat /tarih) 6rnegin gece
veya pazar ve tatil guinlerinde gerceklestiriimesi icin kullanilir.
Gorev bir defaliyina veya tekrar tekrar uygulanabilir.
1. Gerekirse baslat menlsini agin.
2. Bagimsiz fonksiyonunu dokunarak segin.

Otonom fonksiyonlari iceren genel bakis sayfasi acilir.
3. B sembolline dokunun.

Zamanlayici acilr.

9:31 AM
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4. Temizlik gbrevine bir ad verin.
5. Baslangi¢ saatini ayarlayin.
a Baslangi¢ tarihini ayarlama
b Baslangi¢ saatini ayarla
¢ Uygulanacak rotayi /rutini segin.
d Godrev igin bir renk segin.
6. Gerekirse temizlik gérevinin tekrarlanmasini ayarlayin.
a Tekrarlama igin bir bitis tarihi belirleyin.
b Tekrarlama icin bir aralik belirleyin.
7. istediginiz baslangig saatini B semboliine dokunarak kayde-
din.
Rota ayarlanan zamanda uygulanacaktir.

Temizlik raporunu goriintiileme
Temizlik raporu, tamamlanan temizlikler hakkinda bilgi saglar.
1. Ana ekranda Bagimsiz fonksiyonuna dokunun.
2. Agilan sayfada E semboliine dokunun.
En son tamamlanan temizliklere dair bir genel bakis gorinti-
lenir.
3. Istenilen rota veya rutinin temizlik raporuna dokunun.

Cleaning report - Rantine with

Birden fazla rotaya sahip bir rutinin érnek raporu

82 Tirkce

() Temizleme maddesi tlketimi [ml]

@ Uzerinden gegilen alan [m2] (cahgma genisligi x mesafe)

® Temizlenen alan [m2]

@ Temizlenmemig alan [m

® Ogretilen rotanin temizlenmis kismi [%]

(® Temizleme slresi [min]

@ Kat edilen mesafe [m]

Goruntlleme segeneklerini segin (6rn. saat dilimi, birim siste-
mi ve cihazin uyku moduna ge¢gmesine kadar gegen sureyi hiz
gostergesi)

(® Su tiketimi [I]

Grafiksel temizlik raporu

@ Sil

® Eir_rutin icindeki tim rotalari goriintilemek i¢in kaydirma gu-

ugu

@ Geri
a Rapor ayrintilarini biyttmek veya kiigliltmek igin + ve —

tuslarini kullanin.
b Segili temizlik raporunu silmek igin @ tusuna dokunun.
¢ < tusuna basarak ana ekrana donun.

Manuel igletim

Manuel isletimde, cihaz kullanici tarafindan temizlenecek yiizey
Uzerinde hareket ettirilir, bunun igin cihazin kullanim kilavuzu da
dikkate alinmalidir.

2]

Manuel igletimi baglatma
On kosul: Cihaz gérev yerinde, cihazin kullanim kilavuzuna ba-
kin.
1. Gerekirse baslat mendsini agin.
2. Manuel temizlik menulsini dokunarak segin.
Temizleme parametrelerinin bulundugu genel bakis sayfasi
acilir.

6&
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3. Istenilen su miktarini kaydiriciyi kullanarak ayarlayin.
4. istenilen temizleme maddesi dozajini kaydirma gubugu ile
ayarlayin.
5. Vakumlama parametrelerini ayarlayin.
a % semboline dokunarak vakumlamay: etkinlestirin.
b Vakum gulclni segmek igin Vakum giicii - diisiik veya Va-
kum giicii - yliksek butonuna dokunun.
Etkinlestirilen fonksiyonun rengi sariya déner.
6. Firca parametrelerini ayarlayin.
a ¢ semboliine dokunarak temizleme kafasini etkinlestirin.
b Firga hizini segmek icin Firga devir sayisi - diislik, Firca
devir sayisi - orta veya Firga devir sayisi - yiiksek buto-
nuna dokunun
Etkinlestirilen fonksiyonun rengi sariya déner.
¢ Firganin bastirma kuvvetini kaydirici ile ayarlayin (tim cihaz
varyasyonlarinda mevcut degildir).
7. = sembolline dokunarak yan stipurgeyi etkinlestirin (tim ci-
haz varyasyonlarinda mevcut degildir).
Not
Yan slipiirge yalnizca temizleme kafasi agikken etkinlegtirilebilir.



8. Cihazi temizlenecek alanin izerinde hareket ettirin, cihazin
kullanim kilavuzuna bakin.

Manuel igletimi sonlandirma
. m sembolline dokunarak yan fircayi devre digi birakin.
2. " sembolline dokunarak temizleme kafasini devre digi bira-
kin.
Devre disi birakilan fonksiyonlarin rengi griye doner.
3. Rotanin son birka¢ metresinde kalan suyu vakumlayin.
4. % semboline dokunarak vakumlamayi devre disi birakin.

Cihazin sarj edilmesi (Docking)

Yerlestirme istasyonsuz sarj etme
Yerlestirme istasyonsuz sarj isleminde cihaz mevcut elektrik kab-
losuyla sarj edilir. Cihazin kullanim kilavuzuna bakin. Kirli su de-
posunun bosaltiimasi veya temiz su tankinin doldurulmasi gibi ek
islemlerin manuel olarak yapilmasi gerekmektedir.
® Elektrik kablosunu baglayin. Cihazin kullanim kilavuzuna ba-

kin.

Yerlestirme istasyonu ile sarj etme (opsiyon)
Opsiyonel yerlestirme istasyonu ile sarj isleminde cihaz bir yer-
lestirme istasyonuna baglanir. Baglanti her zaman asagida agik-
landigi gibi ekran Uzerinden baslatiimahdir.

DIKKAT
Manuel yerlestirme nedeniyle hasar gérme tehlikesi
Cihazi manuel olarak bir yerlestirme istasyonuna yerlestirmek
hem cihaza hem de istasyona zarar verebilir.
Yerlestirme islemini gerceklestirmek icin yalnizca cihazdaki ek-
ran lzerinden yerlestirme fonksiyonunu kullanin.
Baglanti basariyla gergeklestirildikien sonra su eylemler yGrita-
[Gr:
o Kirli su deposu bosaltilir.
Kirli su deposu durulanir.
Temiz su deposu doldurulur.
Akl sarj edilir.
. Cihazi, yerlestirme istasyonunun éniinde konumlandirin, yer-
lestirme istasyonuna yakl. 1 m mesafe birakin.
. Baslat menusunu agin.
3. istasyona dénme ana meniisiine dokunarak segin.
Cihaz, yerlestirme istasyonunun pozisyon kodunu arar.
4. Cihaz pozisyon kodunu algilayincaya kadar bekleyin.
Cihaz istasyona girdikten sonra ekranda sarj siresi ve sarj is-
lemi sirasinda yapilan iglemlerin durumu hakkinda bilgiler go-
runtulenir.
Bir eylemin tamamlandigi, ilgili butonda yesil bir onay isaretiy-
le gosterilir.
5. Gerekirse kaynak degisimini erken sonlandirmak igin x sem-
boliine dokunun.
6. Gerekirse robotu yerlestirme istasyonundan gikarmak "undoc-
king" (istasyondan ayirma) fonksiyonunu kullanin.
Cihaz, istasyonundan ¢ikarma islemi yapilana veya zamanla-
ma nedeniyle yeni bir temizlik gérevi baglayana kadar yerles-
tirme istasyonunda kalir.

Cihaz bakimi

1. Baslat menisini agin.

2. Ana menliye Giinliik bakim dokunun.
Burada cesitli mendler segilebilir:

e Servis fonksiyonlari
Burada bilesenleri dogrudan kumanda edebilirsiniz.

e Kullanim kilavuzu
Burada cihazin ve yazilimin kullanim kilavuzunu gorintileye-
bilirsiniz.

e Bakim talimatlar
Burada, yapilmasi gereken bakim islemlerinin listesini ve tali-
mat videolarini gorebilirsiniz.

-
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Servis fonksiyonlari meniisu
. Baslat menisinu agin.
2. Ana menuye Gunliik bakim dokunun.

-

Tirkce

3. Bireysel bilesenlere erismek igin & semboliine dokunun. Bu-
rada 6rnegin vakum barasini asagi indirip ¢ikarabilirsiniz. Ke-
sin fonksiyonlar cihazdan cihaza degisir.

Please select a component

Bilesenlere genel bakis (6rnek KIRA BR 200)

@ Firca kafasi
@ Vakum barasi
(® Deponun durulanmasi
@ Kirli su tahliyesi
®) Yan siipirge
Bakim talimatlari meniisu
1. Baslat mendsinu agin.
2. Ana menuye Giinluk bakim dokunun.
3. Bakim gérevlerine genel bir bakis elde etmek i¢in bakim tali-
matlar menusiine dokunun. Tam dogru bilgiler cihaza baglidir

‘E/\r\————zooL = il

Daily

Empty coarse dirt basket

Clean squeegee

How to maintain

Bakim talimatlari (6rnek KIRA B 50)
4. Talimat videosunu izlemek i¢in bir bakim adimina dokunun.

Ayarlar meniusiu

Bu menude bilgiler kontrol edilebilir ve tarih, dil vb. gibi ayarlar
kontrol edebilir ve degistirebilirsiniz.

() Sistem bilgileri
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@ Genel ayarlar

® A3

@ Altyapi

® Kullanici yénetimi

Sistem bilgileri meniisi

Bu menlde 6rnegin asagidaki bilgiler géruntulenebilir:

e Malzeme numarasi, seri numarasi, en giincel yazilim fonksi-
yonu, en son servis zamanl, ¢alisma saati vb. gibi cihaz veri-
leri

e Yazihm surim, seri numarasi vb. hakkinda bilgiler ile birlikte
yazilim degisiklik gtinlugii .

Yazilim degisiklik giinliigiinii goriintiileme

Toplanan bilgiler:

e Yazilim surimu

e llgili yazilim giincellemesiyle kullanima sunulan ve cihaza yeni
yuklenen fonksiyonlar.

Degisiklik gunligunini sdéyle agabilirsiniz:

® Ana ekranda ® semboliine dokunun.

Degisiklik guinligl gorintilenir ve yazilim siriimleri en son
suriimden / en yeni strimde baslayarak azalan sirayla goste-
rilir. Kaydirma gubugunu parmaginizla hareket ettirerek degi-
siklik guinliglne goz atabilirsiniz.

Not

Degisiklik yapmak mimkdin dedgildir.

Genel ayarlar meniisii

Bu menulde asagidaki fonksiyonlar mevcuttur:

e Genel ayarlari kontrol etme ve degistirme

e Sistem ayarlarini kontrol etme ve degistirme

Temel ayarlari kontrol eme ve degistirme:

1. = semboliine dokunun.

Birden fazla sekmenin bulundugu bir pencere agilir.

e “Genel” sekmesinde 6rn. saat dilimi, birim sistemi ve cihazin
uyku moduna ge¢gmesine kadar gegen sureyi kontrol edebilir
ve degistirebilirsiniz.

e “Sistem” sekmesinde yan sipurgenin ilklendirmesi yapilir ve
fabrika ayarlarina sifirlanir.

2. Kaydirma gubugu ile sayfada gezinin.

3. Genel ayarlar degistirmek igin istediginiz veri giris alanina do-
kunun veya ilgili kaydiriciyi ayarlayin.

4. Sistem ayarlarini degistirin.

Ag ayarlari meniisii
Bu menlde ag ayarlarini yapilandirabilirsiniz.
Cihaz, kendi SIM karti ile bir kullanilabilir bir LTE mobil sebekesi-
ne kendiliginden baglanir.
Gerekirse 6rn. mobil baglanti zayifsa, cihaz bir WLAN agina bag-
lanabilir.
e Cihaz mevcut, bilinen bir WLAN agina kaydedilebilir.
e Cihaz yeni bir WLAN agina manuel olarak kaydedilebilir.
e Kullanilabilir WLAN aglarinin ayarlari yapilandirlabilir.
Kullaniciya atanan rolii, bu menide hangi yetkilere sahip oldugu-
nu belirler.
Cihaz, bir telsiz anteni araciligiyla WLAN sebekesine baglanabi-
lir. Karcher, cihazin yalnizca glivenli ve sifrelemeli WLAN aglari-
na ("Bilinen Aglar") baglanmasini énerir.
WLAN agi nasil yapilandirilir:
1. = sembolline dokunun.
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Lokasyondaki tim “Goérundr Aglar” ve “Bilinen Aglar” ilgili sin-
yal glgleri ile birlikte gosterilir. Glincel olarak bagl olunan ag,
adinin 6ndnde bir zincir semboli ile gosterilir.

Z}| m——— 2001 | 5| 8:49 AM o

Available networks Known networks

-+  Add manually

4 =  AKDev

@ Gorinir WLAN aglari
@ Bilinen WLAN aglar
(® WLAN agi butonunu manuel olarak ekleme
®@ |§Ii1;relemeli bir WLAN aginin butonu, sinyal giicu bilgisi ile bir-
ikte
2. Bir Goruniir ag segin.
a WLAN aginin adinin yazili oldugu butona dokunun.
Bir pencere agllir.
b WLAN aginin sifresini girin.
Cihaz segilen WLAN agina baglandi.
3. Yeni bir Ag 'l manuel olarak ekleyin.
a Manuel olarak ekle butonuna dokunun.
Bir pencere agllir.
b Wireless Access Point'in /Router'in SSID siflemesini girin.
¢ Sifreleme tlrtind listeden segin.
d WLAN aginin sifresini girin.
e Segcimi iptal etmek igin x semboliine dokunun.
f Secimi v sembolliine dokunarak onaylayin.
WLAN agi eklenmigtir.

Altyapi meniisii
Bu menlde cihaz, VDA 5050 arabirim tzerinden bagka bir ku-
manda yazilimina entegre edilebilir ve stor kapi kumandasi I/
O Box menusu uzerinden ayarlanabilir.

Kullanici yonetimi meniisi
Bu mentide kullanici olusturulabilir, silinebilir ve kullanici profilleri
dizenlenebilir.
Atanan rol, 6nceden segcilmis yetkiler sunar. Bu yetkiler, her ilgili
kullaniciya gore ayri ayri uyarlanabilir.
Secime sunulan yetkiler:
e Rotalari 6gretme (teach)
e Kullanici olusturma
e Kullanici profillerini diizenleme
e Ekran gorintileri yazdirma
e Rotalari degistirme
e Manuel temizlik yapma
Secime sunulan roller:
e Operator
e Denetleyici
e Gelistirici, yalnizca 6zel yetkilerle
e Servis, yalnizca 6zel yetkilerle
Yeni kullanici olugturma
Yeni kullanicilar nasil olusturulur:
1. & semboliine dokunun.



Kullanici profili penceresi acilir. Kullanici profillerini kontrol etme ve diizenleme
1. sembolline dokunun.
Kullanici profili penceresi agilir.

) e e 2001 | 5] |

n

supervisor

operator

& supervisor

& operator

Please select user profile

Please select user profile

@ Yeni kullanici
@ Mevcut kullanicilar
2. Yeni kullanici butonuna dokunun. @ Yeni kullanic
3 sekmeli bir pencere agcllir. @ Mevcut kullanicilar

2. Kontrol etmek veya degistirmek istediginiz kullanicinin buto-
nuna dokunun.
8:47 AM Q| D — 5% 3. Istediginiz kullanici verilerini degistirin ve kaydedin.

Teach routes Kullaniciyi silme
Edit users Kullanicilari silme yetkisi yalnizca yoneticilere, gelistiricilere veya
Operator WiFi settings servise aittir.
Kullanicilar soyle silinir:
1. & sembolline dokunun.
Kullanici profili penceresi acilir.

Supervisor Screenshot

Edit routes

Manuval cleaning

¢ . Language . /°_ Permissions

supervisor

@ Rol Denetleyici operator
@) Rol Operatér
® Kullanici ad girig alani
(@ Sekme izinler
() Sekme PIN
® Sekme Dil
3. Sekmeyi Dil segin.
a Listeden kullaniciya bir dil atayin.
b Gerekirse kaydirma gubugunu hareket ettirerek listede gezi-

Please select user profile

nin. @ Yeni kullanici
¢ Secgimi v sembolline dokunarak onaylayin. @ Mevcut kullanicilar
4. ~_PIN sekmesini segin. 2. ligili profilde oturum agin.
a Klavye ile kullaniciya bir PIN atayin. 3. @ semboliine tiklayin.
b PIN kodunu tekrarlayarak onaylayin. Kullanici silinmigtir.

¢ Secgimi v sembolline dokunarak onaylayin.
5. Sekmeyi izinler segin.

a Girig alanina dokunun ve klavye ile kullanici adini yazin.

b Kullaniciya Operator roltini atamak igin Operatoér butonuna
dokunun.

¢ Kullaniciya Denetleyici rolini atamak igin Denetleyici buto-
nuna dokunun.

d Kullanicinin énceden ayarlanmis yetkilerini kaydirma gu-
buklari ile kisisellestirin.
Verilen yetkilerin rengi sariya doner.

e Secimi v sembolliine dokunarak onaylayin.
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Sembollere genel bakis

Sembol

Anlami

Buydt / Kigult

Sembol |Anlami
B Cikis (Oturumu kapat)
é& Vakumlama

Azalt / Eksi

Genel ayarlar

Bakim fonksiyonlari

Dizenle

Devam / Onceki sayfaya git

Bitir /iptal

Kullanici yonetimi

Onayla/ OK

“w v T

Bolge turuinl segin (rotalari diizenlerken):
e Gidilmeyecek Bolge

e Temizlenmeyecek Bdlge

e Hiz Filtresi

e LoopingHorn bolgesi

Temizlik raporunda gorintilemeyi segme

Bolgenin kése noktalarini kaydir

Onceki sayfaya geri git

Ayarlar

Fabrika ayarlarina sifirla

Firca ayarlari

2 ®| ~

Ana ekrana geri don

Fir¢a temizleme ayarlari

Ayarlar Korna sinyali / Korna sinyalini ayarla

B: T (20 Bk B x|

Ayarlar Isik sinyali / Isik sinyalini ayarla

Yan slipirge

<@ [

Etkinligi ayarla ve tasi. Olayin tiirl isaretginin rengini
belirler:

e mavi = temizlik

e turuncu = korna sinyali

e pembe = baglangi¢ noktasi

Etkinligi temel ayarlara sifirla

Bilgi

Takvim

Sil

Yukar kaydir

<> =20 e %

Asagi kaydir

)

WLAN ag ayarlari / WLAN agi sinyal glici (WLAN agi
sinyal glicli ne kadar zayifsa, gubuk sayisi o kadar
azdir)

Duraklat

Pozisyon kodu

Temizlige devam et

Temizligi baglat

Temizlik raporunu goruntule

Smart-Fill fonksiyonu

Kaydet

Baslangig- / Bitis noktasi

Arama

Sistem bilgisi

Bolgeyi tanimla

Bolgeyi dondir

Bolgeyi sil

4+ |GNh e P HDIImDEV Z

Bolgeyi kaydir

©
o2}
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Grundprinciper

Om detta dokument
Programvaran som beskrivs i detta dokument ar giltig fér alla ro-
botmaskiner i KIRA B-serien.
Skarmdumparna som visas i anvisningen kan skilja sig nagot be-
roende pa din maskin och tillbehorssatser.

Bildskdarmens struktur
Bildskarmen ar pekkanslig, aven kallad pekskarm. Ett kort tryck
med fingret racker for att valja en funktion.
Med hjélp av pekské&rmen kan anvandaren bland annat géra
grundldggande instaliningar fér maskinen, planera rutter, visa
rengdringsrapporter, atgarda stérningar samt visa information
om rengoringsforloppet och maskinens status.
Maskinens statusinformation visas pa pekskarmens évre kant,
t.ex. tiden. Menyerna och mandvreringselementen visas i meny-
omradet i mitten av displayen. Beroende pa meny visas olika
symboler pa den hdgra, vanstra och nedre kanten.

2

= wor | Uy
: n 7 o

Autonomous @

\ELIE]]
cleaning

24 1
Daily care

Docking ]

Bildskarmsstruktur

(™ Pafyliningsnivé tank

(@ Natets signalstyrka

® Tid

(® Meddelanden

(5 Batteristatus

(& Menyomréde

@ Menyberoende knappar

Overgripande manévreringskoncept
| de olika menyerna i programvaran férekommer vissa mandver-
steg upprepade ganger och forklaras har separat.
Funktioner med I6senordskrav
Vissa funktioner, som att avbryta och ateruppta rutter, kraver att
anvandarlésenordet anges. Nar du har tryckt pa erforderlig
knapp 6ppnas en inmatningsdialogruta.
Behorigheter
Behorigheter tilldelas varje anvandare for att definiera vilka funk-
tioner som far utféras. Dessa behdrigheter maste iakttas for alla
funktioner. | grundinstéllningen ar olika rollférslag forkonfigurera-
de, som du kan redigera motsvarande dina krav.
Menynavigering
| huvudmenyerna navigerar du till undermenyerna genom att
trycka pa respektive knappar. | regel atergar du till den éverord-
nade menyn genom att trycka pa < . Om det inte finns nagon ex-

plicit knapp i menyerna for att spara &ndringar kommer
installningarna att andras nar du hoppar tillbaka.

Startfonster

Genom att trycka pa symbolen & eller respektive knapp pa start-
fonstret kommer man till huvudmenyerna och instéllningarna.
Logga ut genom att trycka pa symbolen & .

) e e e 2

ELIE]]
cleaning ( )
Daily care 4@

Autonomous @

@7 @ Docking %

(® Symbol logga ut

@ Huvudmeny Dockning

®) Huvudmeny Autonom

® Huvudmeny Manuell rengéring

(&) Huvudmeny Daglig vard

(& Symbolen Instélliningar

Nar en Positionskod detekteras visas ett meddelande i statusfal-
tet.

=

VELIE]]
cleaning

Autonomous @

Docking %

Daily care

() Meddelande

Genom att trycka pad meddelandet 6ppnas en versikt over till-
gangliga rutter vid respektive position. Se kapitel Autonom.
Hénvisning

Genom att trycka pa symbolen @ atergar man till startfénstret
frdn andra menyer.
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Vid autonom drift rengér maskinen sjélvsténdigt en eller flera tidi-
gare inlarda ytor. Inlarningen sker genom att en rutt kérs igenom
och sparas.
1. Oppna vid behov startfénstret.
2. Valj menyn Autonom genom att trycka pa den.

En oversiktssida med de autonoma funktionerna dppnas.

(™ Befintliga rutter
Har kan sparade rutter redigeras, lankas samman till rutiner
eller startas.

Ny rutt
® ng lars nya rutter in.
(® Rengdringsrapporter
@ Schema

Lara in rutt

Vid inlarning av en rutt utférs en rengdéringsuppgift manuellt, re-

gistreras under tiden och sparas sedan fér autonom rengdring.

Information om optimal utformning av en rutt finns i installations-

guiden. Reglerna for autonom drift maste foljas, t.ex. maste en

positionskod monteras vid startpunkten for en rutt.

Under inlérningen lagras foljande information om rutten:

e Maskinens korvag.

e Punkter dar rengdringsfunktioner har slagits pa eller stangts
av.

e Parameterinstallningarna, t.ex. for vattentillférsel, rengorings-
medelsdosering, borstvarvtal, sugeffekt och borstanlagg-
ningstryck. De tillgangliga parametrarna beror pa din maskin
och utrustning.

e Mandvrering av tutan (t.ex. i en korsning).

Foljande registreras ej:

e Korta pauser under inlarning

e Korhastigheten vid inlarning

Huruvida en anvandare far lara sig nya rutter beror pa deras roll,

dvs deras behorigheter.

1. Oppna startmenyn och starta inlérningen via Autonom och
Ny rutt.

2. Valjom rengoringen ska ske vid inlarning eller om rengdringen
endast ska simuleras. Vid simulerad inlarning registreras alla
rengdringsalternativ men utfors inte aktivt.

Forutsattningar:

Batteriet ar fulladdat.
Farskvattentanken ar full.
Smutsvattentanken ar tom.

. Bekrafta uppfyllandet av respektive férutsattning via v eller
ldmna menyn via symbolen X och uppfyll férutsattningarna.

4. Placera maskinen fore positionskoden vid startpunkten. Rikta
da in maskinens framsida pa ett avstand av cirka 1 m fran po-
sitionskoden och vanta tills maskinen har upptackt positions-
koden.

5. Bekrafta positionskoden.

6. Kor 6ver den yta som ska rengoras. Hall de féreskrivna av-
standen. Se maskinens bruksanvisning.

wWwe e o

Det redan redigerade omradet och foregaende rutt visas pa li-
vekartan. Den aktuella positionen indikeras av en liten maskin.
Hénvisning
Vid rengéring, aktivera férst uppsugningen innan vattnet slas pa.
Detta férhindrar att vattnet blir kvar pa stréckan.

11:01 AM

= Water: Cleaned area: 0 m* 00:04:29 h

l C——

Teacl|-in process is running. Operatjp the
robot while it is recording

@ Stéllin tuthdndelse
(@ Aktiveralinaktivera uppsugning
(® Aktiveralinaktivera rengéringshuvud
(@ Aktiveralinaktivera sidborste (inte for alla maskiner)
() Stélla in vattenmangden
(6 Stélla in dosering av rengéringsmedel
@ Spara
Rutt endast uppsugning (gul)
(® Rutt uppsugning + rengdringshuvud (bla)
Smart Fill (se Smart-Fill-funktion)
7. Avsluta rutten.
a Inaktivera sidborsten (endast for maskiner med sidborstar)
b Inaktivera rengoéringshuvudet.
¢ Kor en kort stracka (ca 10—15 m) med aktiv uppsugning for
att suga upp restvatten.
d Inaktivera uppsugningen.
8. Positionera maskinen.
® Om rutten ska avslutas vid en dockningsstation placerar du
maskinen ungefar 1 meter framfoér dockningsstationen.
® Om slutet av rutten ska tjana som utgangspunkt for ytterliga-
re rutter maste maskinen placeras framfér en positione-
ringskod.
9. Spara den inlarda rutten.
a Tryck pa symbolen B.
b Vanta vid behov tills maskinen har upptackt positionskoden.
¢ Tryck pa knappen Slutfor rutten med positionskod.
d Bekrafta positionskoden vid behov.
e Ange ett namn fér rutten med tangentbordet i inmatningsfal-
tet.
Rutten sparas under det angivha namnet.
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Smart-Fill-funktion

Funktionen Smart-Fill kan anvandas for inlarning av en yta ge-
nom att bara passera runt kanten av ytan. Funktionen ar avsedd
for stora, fria ytor. Rutten inom omradet planeras sedan sjalv-
standigt av maskinen fér autonom rengéring. For detta &ndamal
finns tva pafyliningsalternativ tillgéngliga vid bearbetningen: Spi-
ralpafylining och meanderpafylining. Beroende pa ytans storlek
och form ar de olika pafyliningarna mer lampliga.

Teach-in process is running. Operate the
robot while it is recording

@ Zooma in/ut
(@) Start- och slutpunkt fér Smart-Fill
®) Avsluta Smart-Fill (endast méjligt nér roboten &r tillbaka vid

malpunkten)

@ Avbryt fér Smart-Fill

(6 Maskinens position

() Stracka som korts

@ Spara rutt

Pausa inlarningen

(® Avbryt (inldrningen avslutas, huvudmenyn dppnas)
Yta for vilken rengdringsrutten planeras autonomt

Hénvisning

N =

Start- och slutpunkterna for rutten maste vara identiska. Start-
punkten kdnns igen som en cirkel pa pekskdrmen.

I en rutt kan flera ytor definieras som Smart-Fill-omrade. Rut-
terna fére och efter Smart-Fill-funktionen lars in som vanligt.
Valfritt antal Smart-Fill-omraden kan definieras inom en rutt.
Med Smart-Fill kan endast omraden utan hinder i mitten av
Smart-Fill-omradet rengéras effektivt.

. Starta funktionen Ruttinldrning. Se Lé&ra in rutt.
. Lar in en rutt fram till startpunkten foér ytans grans.
. B Tryck pa knappen vid startpunkten fér omradesgransen.

Funktionen kan avbrytas genom att man trycker pa
symbolen x.

. Kor runt ytan som ska rengoéras tills maskinen ar i malcirkeln

pa livekartan.

. Tryck pa symbolen 3.

Smart-Fill-omradet sparas.

. Fortsatt funktionen Ruttinlarning.

Redigera rutt
Befintliga rutter

Befintliga, inlarda rutter och rutiner kan filtreras efter startpunk-
tens positionskod eller sdkas via namnet.

1.
2.

Tryck pa funktionen Autonom p3a startsidan.
Tryck pa funktionen Befintliga rutter pa sidan som 0ppnas.

Ett fonster med 2 flikar 6ppnas.

9:39 AM

[ (GF | D t m  m: 955%

o

N "

2 wasser2 2@

- ~ ar

() Sok efter positionskod
() Sortera alfabetiskt

(3 Sortera efter datum
@ Sok efter namn

®) Rutiner

® Rutter

@ Tillbaka

AW

Befintliga rutter visas pa fliken Rutter.

Lankade rutter visas pa fliken Rutiner.

Med symbolerna pa vanster kant kan befintliga rutter sorteras
alfabetiskt eller skapandedatum och stkas efter positionskod
eller namn.

. Tryck pa fliken Rutter.
. Sok en rutt efter namn.

a Tryck pa symbolen 2.
b Tryck i inmatningsfaltet.
¢ Ange namnet pa rutten du soker med tangentbordet.
d Tryck pa knappen Sok.
Den rutt som hittas visas.

. SOk en rutt efter positionskod.

a Tryck pa symbolen .
Tillgangliga rutter visas sorterade efter positionskod.
b Tryck pa mappen med positionskoden du soker.
Den rutt som hittas visas.

. Tryck pa fliken Rutiner.

Sammanfogade rutter visas.

. Tryck pa en rutt eller rutin for att kra den, eller tryck pa kugg-

hjulet uppe till hbger pa respektive ruta for att redigera den.
Dialogrutan ”Redigera rutt”

Sidans struktur

9:51 AM

———— 200 L | T %

WS 05

Preview WS 05

@ Aterstaller alla rengéringshéandelser till de instéliningar som

anvands vid inlarning.

@) Rotera zon
(® Radera zon
@) Flytta zon

Svenska
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(&) Flytta hérnpunkter i zonen
) Definiera zon

@ Placera ny handelsemarkor
Zooma ut

(® Zooma in

Valj typ av zon

(@ Startar forlopp

@ Redigera Namn

Aktivera Blinkande lampa och bluespots (pabyggnadssats
som tillval) under hela rutten

Aktivera Kontinuerligt signalhorn fér denna rutt
(@3 Radera rutt
Stadhandelser
@@ Rutt (bl = vatrengoring, gul = sugning)
Zoner
Du kan anvanda zonknapparna for att definiera och redigera oli-
ka zoner. Du kan anvanda ikonen "Valj typ av zon" for att bestam-
ma vilken typ av zon du vill redigera. Foljande zontyper kan
definieras:
e No-go-zon
Dessa zoner kors inte av rengoéringsroboten, inte ens for att
undvika hinder.
e NoClean-zon
| dessa zoner ar alla rengéringsfunktioner avstangda, aven om
korning sker i dem t.ex. for att undvika hinder.
e SpeedFilter-zon
I denna zon kér rengéringsroboten alltid med den hastighet
som ar definierad i zonen.
e LoopingHorn-zon
Medan roboten ar i denna zon aktiveras det kontinuerliga hor-
net.

Redigera befintlig rutt
. Tryck pa funktionen Autonom pa startsidan.
. Tryck pa funktionen Befintliga rutter pa sidan som 6ppnas.
3. For att valja en rutt, klicka pa symbolen & i fonstret for ruttfor-
handsgranskning, se Befintliga rutter.
4. Valj 6nskad rutt.
Fonstret for ruttredigering 6ppnas, se Dialogrutan "Redigera
rutt”.
5. Redigera rutten. Du har féljande alternativ for redigering:
a Zooma in eller ut.
b Tryck pa symbolen # for att redigera ruttens namn.
¢ Tryck pa symbolen ¢ i faltet till vanster for att stalla in en ny
handelse eller tryck pa en befintlig symbol pa rutten for att
Oppna instéllningarna for rengdringshandelsen. Har kan du
gora foljande installningar:
Stall in 6nskad dosering av rengéringsmedel med skjutreg-
laget.
Aktivera uppsugningen genom att trycka pa symbolen 2.
For att valja sugeffekt, tryck pa skarmknappen Sugprestan-
da lag eller Sugprestanda hog. Den aktiverade funktionen
blir gul
Aktivera rengéringshuvudet genom att trycka pa
symbolen «°.
Tryck pa knappen Borsthastighet lag, Borsthastighet
medelhdg eller Borsthastighet hog for att valja borsthas-
tighet. Den aktiverade funktionen blir gul.
Aktivera sidborsten genom att trycka pa symbolen m .
Hénvisning
Sidborsten kan endast aktiveras ndr rengéringshuvudet &r pasla-
get.
d Hall den befintliga symbolen ¢ pa kartan intryckt och flytta
handelsen till dnskad plats pa rutten.
e Tryck pa symbolen = for att aktivera ihallande upprepat tu-
tande for denna rutt.
f Tryck pa symbolen & for att sl& pa positionsljuset och vid
behov stralkastare for denna rutt.

N —

g Tryck pa symbolen »¢ for att aterstélla Stadhandelser till in-
stallningen vid inlarning.

h Tryck pa symbolen £ for att valja vilken typ av zon du vill se,
skapa eller redigera.
Valj mellan zonerna Férbjuden zon, Zon som inte ska ren-
gobras, Hastighetsfilter och LoopingHorn.

i Tryck pa symbolen 4 for att definiera en zon.

j Tryck pa symbolen < for att flytta en zon.

k Tryck pa symbolen O for att rotera en zon.

I Tryck pa symbolen & for att radera en zon.

m Tryck pa symbolen 4 for att flytta hérnpunkterna i en zon.

n Stall in dnskad mangd vatten med skjutreglaget.

o Tryck pa symbolen @ for att radera rutten.

Lanka samman rutter till rutiner
Du kan lanka samman flera rutter till en rutin sa att dessa kan ren-
gOras autonomt efter varandra. Endast rutter som bérjar och slu-
tar med en positionskod kan lankas samman. Positionskoden i
slutet av varje sammanlankad rutt maste darfér matcha posi-
tionskoden i borjan av nasta rutt.
. Tryck pa funktionen Autonom pa startsidan.
. Tryck pa funktionen Befintliga rutter pa sidan som 6ppnas.
. Vaxla till fliken Rutiner och tryck pa knappen Ny rutin.

. Valj den férsta rutten som ska rengéras som en del av rutinen.
. Vélj vid behov ytterligare rutter som ska rengdéras efter varan-
dra. Har gar det endast att valja de rutter vars positionskod i
bdrjan stammer 6verens med positionskoden i slutet av fére-

gaende rutt.
6. Spara rutinen via symbolen v och tilldela den ett namn.
Hénvisning
Alternativt gar det dven att vélja flera rutter pa fliken Rutter och
spara dem som en rutin via symbolen > nere till héger.

abhwN -

Kora rutt
Kora rutt utan positionskod

Maskinen maste placeras i en vinkel pa +/- 30 ° och pa ett av-

stand av 1 m framfor startpunktens positionskod

1. Placera maskinen vid startpunkten.

2. Oppna startmenyn vid behov.

3. Valj funktionen Autonom genom att trycka pa den.
Oversiktssidan med autonoma funktioner éppnas.

4. Tryck pa funktionen Befintliga rutter.

5. Valj en rutt genom att trycka pa den. Se kapitel Befintliga rut-
ter. Om flera rutter kors efter varandra, valj nasta rutt och kom-
binera till en rutin som kan kdras direkt och/eller sparas till
senare.

Hanvisning

e Efter att ha valt den férsta rutten visas endast de rutter vars
startpunkt sammanfaller med slutpunkten fér den féregaende
rutten.

e Startpunkten for en rutt maste vara en positionskod, med till-
réckliga resurser for nésta rutt i rutinen.

Slutpunkten maste vara en positionskod, endast den sista rut-
ten i en rutin kan avslutas utan en positionskod.

KARCHER rekommenderar att du anvénder en dockningssta-
tion som start- och slutpunkt fér en rutt, eftersom detta séker-
stéller att tillrdckliga resurser laddas fér nédsta rutt i rutinen.

e Rutterna &r numrerade i urvalsordning.

En av misstag vald rutt kan avmarkeras genom aft trycka igen.

6. Nar du har valt rutten trycker du pa symbolen > nere till hé-
ger.
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Ett urval dppnas.

ER e 2001 | % 9:31 AM

[ G0 | D et e s 9% 5

Quick
schedule

Save
routine

08 | [0

Quick start

%4

start

@ Planera Starttid

(@ som Spara rutin

(® Snabbstart

(@ Start med Positionskod

7. Tryck pa knappen Start med positionskod.

8. Skjut maskinen framfér den positionskod som begars pa pek-
skarmen.

9. Vanta tills maskinen har upptackt positionskoden.

10.Bekrafta positionskoden.

Rutten kors.

Kora rutt utan positionskod
Hénvisning
Den valda rutten kan startas utan Positionskod, t.ex. om posi-
tionskoder inte ska monteras permanent. Fér detta &ndamal
monteras positionskoderna endast under inldrningen av rutten,
och vid k6érning maste man se till att roboten startas i rétt position.
En positionskod krévs alltid fér en dockningsstation.
1. Placera maskinen vid ruttens inlarda startpunkt.
2. Oppna startmenyn vid behov.
3. Valj funktionen Autonom genom att trycka pa den.
Oversiktssidan med autonoma funktioner éppnas.
4. Tryck pa funktionen Befintliga rutter.
5. Valj en rutt genom att trycka pa den. Se kapitel Befintliga rut-
ter.
6. Nar du har valt rutten trycker du pa symbolen > nere till hé-
ger.
Ett urval 6ppnas.

5 9:31 AM

[a \ [ —-1-1 @

(™ Planera Starttid

(2 som Spara rutin

(3 Snabbstart

(@ Start med Positionskod

7. Tryck pa knappen Snabbstart for att kéra rutten omedelbart.
Rutten kors.

Svenska

Starta rutten med tidsfordrojning
En rutt kan startas med en férdréjning pa upp till en vecka.
1. Placera maskinen vid startpunkten.
2. Oppna startmenyn vid behov.
3. Valj funktionen Autonom genom att trycka pa den.
Oversiktssidan med autonoma funktioner éppnas.
4. Tryck pa funktionen Befintliga rutter.
5. Valj en rutt genom att trycka pa den. Se Befintlina rutter.
6. Nar du har valt rutten trycker du pa symbolen > nere till ho-
ger.
Ett urval 6ppnas.

=

T e e e 200L |
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(™ Planera Starttid

() som Spara rutin

(3 Snabbstart

(@ Start med Positionskod

7. Tryck pa knappen Planera Starttid.
Schemalaggaren dppnas.

3 931AM | L1 (5] | (S et e e 99% | {5y

‘El\ll\ s e 200 L |

delay start

Start Date 11/21/2024 ‘ Repeating Task

Routes / Routines

Task color

<

8. Stall in starttid.
a Stall in startdatum.
b Stall in starttid
¢ Valj rutt/rutin att kora.
d Valj farg for uppgiften.
9. Stall vid behov in en upprepning av rengdringsuppgiften.
a Stall in ett slutdatum for upprepningen.
b Stall in ett intervall for upprepningen.
10.Spara 6nskad starttid genom att trycka pa symbolen B.
Rutten kommer att kéras vid den instéllda tiden.

Avbryt och ateruppta rutt
1. Tryck pa symbolen Il for att avbryta rutten under kérningen.
Maskinen stannar i 10 sekunder. For att pausa maskinen per-
manent maste l6senordet anges.
2. Ateruppta rutten:
a Placera maskinen i omradet pa rutten som visas i gront pa
kartan
b Tryck pa symbolen > och ange lésenordet for att kora rut-
ten igen.
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Avsluta rutten
1. Tryck pa symbolen Il och ange lésenordet for att pausa rut-
ten.
2. Tryck pa symbolen x for att avsluta rutten.

Kalenderfunktion

Kalenderfunktionen anvands for att utféra autonoma rengérings-
uppgifter vid en viss tidpunkt (tid/datum) utan operat6érens narva-
ro, till exempel pa natten eller pa séndagar och helgdagar.
Uppgiften kan utforas en eller flera ganger.
1. Oppna startmenyn vid behov.
2. Valj funktionen Autonom genom att trycka pa den.

Oversiktssidan med autonoma funktioner éppnas.
3. Tryck pa symbolen 3.

Schemalaggaren 0ppnas.

9:31 AM

‘f;ll\————zooL S

| L1 (50 | Oy e e e 9%
delay start

Start Date 11/21/2024 ‘ Repeating Task

09 : 41

Routes / Routines

Task color

]

<

4. Tilldela ett namn for rengdringsuppgiften.
5. Stall in starttid.
a Stall in startdatum.
b Stall in starttid
¢ VAlj rutt/rutin att kora.
d Valj farg for uppgiften.
6. Stall vid behov in en upprepning av rengéringsuppgiften.
a Stall in ett slutdatum for upprepningen.
b Stall in ett intervall for upprepningen.
7. Spara O6nskad starttid genom att trycka pa symbolen B.
Rutten kommer att kéras vid den instéllda tiden.

Visa rengoringsrapport
Rengéringsrapporten ger information om slutférda rengdringar.
1. Tryck pa funktionen Autonom pa startsidan.

2. Tryck pa symbolen E pa sidan som 6ppnas.
En oversikt Over den senast slutférda rengéringen visas.
3. Tryck pa 6nskad rengdringsrapport for en rutt eller rutin.

+ RS 3
I 7 Covered:53m’ | A Detergent consumption: =

Cleaning report - Rantine with

Exempelrapport for en rutin med flera rutter

(™ Férbrukning av rengéringsmedel [ml]
(@ Kord yta [m2] (arbetsbredd x avstand)
(®) Rengjord yta [m2]

@ Ej rengjord yta [m2]

(® Rengjord andel av den inlarda rutten [%]

(&) Rengdbringstid [min]

(@ Stracka som korts [m]

Valj visningsalternativ (t.ex. hastighetsindikering)
(©® Vattenférbrukning [l]

Grafisk rengdringsrapport

@) Radera

@12 Rullningslist for att visa alla rutter i en rutin

@ Tillbaka

a Anvand knapparna + och — for att forstora resp. férminska
rapportens detaljer.

b Radera vald rengéringsrapport genom att trycka pa knap-
pen m,

c Aterga till startsidan genom att trycka pa knappen < .

Manuell drift

Vid manuell drift styrs maskinen av operatéren éver ytan som ska
rengoras, iaktta da aven maskinens bruksanvisning.

Starta manuell drift
Forutsattning: Maskinen ar pa anvandningsplatsen, se maski-
nens bruksanvisning.
1. Oppna startmenyn vid behov.
2. Valj funktionen Manuell rengéring genom att trycka pa den.
Oversiktssidan med rengéringsparametrarna éppnas.

3 e e e e 200 L |

N

-—I 70%

N
n

cou | weow I % o

3. Stéll in 6nskad mangd vatten med skjutreglaget.

4. Stall in 6nskad dosering av rengdringsmedel med skjutregla-
get.

5. Justera parametrarna for uppsugningen.

a Aktivera uppsugningen genom att trycka pa symbolen % .

b For att valja sugeffekt, tryck pa skdrmknappen Sugprestan-
da lag eller Sugprestanda hég.

Den aktiverade funktionen blir gul.
6. Stall in borstparametrarna.

a Aktivera rengéringshuvudet genom att trycka pa symbolen
o,

b For att valja borsthastighet, tryck pa knappen Borsthastig-
het lag, Borsthastighet medelhdg eller Borsthastighet
hoég
Den aktiverade funktionen blir gul.

¢ Justera borstens kontakttryck med skjutreglaget (inte till-
gangligt for alla maskinvarianter).

7. Aktivera sidborsten genom att trycka pa symbolen = (inte till-
ganglig for alla maskinvarianter).

Hénvisning

Sidborsten kan endast aktiveras nér rengéringshuvudet ar pasla-

get.

8. Flytta maskinen déver ytan som ska rengéras, se maskinens
bruksanvisning.

92 Svenska



Avsluta manuell drift
. Inaktivera sidborsten genom att trycka pa symbolen m .
2. Inaktivera rengéringshuvudet genom att trycka pa symbolen
o
De inaktiverade funktionerna blir gra.
3. Pa ruttens sista metrar, sug upp restvattnet.

4. Inaktivera uppsugningen genom att trycka pa symbolen % .

Ladda maskinen (dockning)

Laddning utan dockningsstation
Vid laddning utan dockningsstation laddas maskinen via befintlig
natkabel. Se maskinens bruksanvisning. Ytterligare atgarder, sa-
som tdmning av smutsvattentanken eller pafylining av farskvat-
tentanken, maste utféras manuellt.
® Anslut natkabeln. Se maskinens bruksanvisning.

-

Laddning med dockningsstation (tillval)
Vid laddning med tillvalet dockningsstation ansluts maskinen till
dockningsstationen. Anslutningen maste alltid startas via display-
en enligt beskrivningen nedan.
OBSERVERA
Risk for skador pa grund av manuell dockning
Om maskinen dockas manuellt till en dockningsstation kan ma-
Skinen och stationen skadas.
Anvénd endast dockningsfunktionen via displayen pa maskinen
for aft docka.
Efter lyckad anslutning utfors féljande atgarder:
e Smutsvattentanken tdms.
Smutsvattentanken skdljs.
Farskvattentanken fylls.
Batteriet laddas.
. Placera maskinen framfér dockningsstationen och hall ett av-
stand pa ca 1 m till dockningsstationen.
. Oppna startmenyn.
3. Valj huvudmenyn Dockning genom att trycka pa den.
Maskinen soker efter dockningsstationens positionskod.
4. Vanta tills maskinen har upptackt positionskoden.
Nar maskinen har dockat visar bildskarmen information om
laddningens varaktighet och statusen for de atgarder som ut-
férts under laddningen.
Slutférandet av en atgard indikeras av en grén bock pa res-
pektive knapp.
5. Tryck vid behov pa symbolen x for att avsluta resursutbytet i
fortid.
6. Lat vid behov roboten kora ut fran dockningsstationen via
funktionen "Avdockning”.
Maskinen forblir i dockningsstationen tills antingen avdock-
ning utfors eller en ny rengdringsuppgift startas pa grund av
schemalaggning.

Underhalla maskinen

1. Oppna startmenyn.

2. Tryck pa huvudmenyn Daglig vard.
Har finns olika menyer att valja mellan:

e Servicefunktioner
Har kan du aktivera komponenter direkt.

e Bruksanvisning
Har kan du se bruksanvisningen fér maskinen och programva-
ran.

e Underhallsanvisningar
Har visas en lista 6ver underhallsarbeten som ska utféras med
instruktionsvideor.

- e o o

N

Svenska

Meny servicefunktioner
. Oppna startmenyn.
. Tryck pa huvudmenyn Daglig vard.
3. Tryck pa symbolen & for att aktivera enskilda komponenter.
Har gar det att till exempel séanka sugbalken for att kunna ta av
den. De exakta funktionerna beror pa maskinen.

N —

Please select a component

Komponentdversikt (exempel KIRA BR 200)

(@ Borsthuvud

(@ Sugbalk

®) Tankspolning

(® Smutsvattenaviopp
() Sidborstar

Meny underhallsanvisningar
. Oppna startmenyn.
. Tryck pa huvudmenyn Daglig vard.
3. Tryck pa menyn Underhéallsanvisningar for att fa en 6versikt
over underhallsuppgifterna. Den exakta informationen beror
pa maskinen

N —

Empty coarse dirt basket

Clean squeegee

How to maintain

Underhallsanvisningar (exempel KIRA B 50)
4. Tryck pa ett underhallssteg for att komma at instruktionsvide-
on.
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Meny installningar
| den har menyn gar det att kontrollera information samt kontroll-
era och andra installningar som datum, sprak osv.

) e e e 2001 | G

n

() Systeminformation

(@ Allméanna instaliningar
(® Nétverk

® Infrastruktur

(6) Anvéandaradministration

Meny Systeminformation
| den har menyn kan bland annat féljande information visas:
e Maskindata sasom materialnummer, serienummer, senaste
programvarufunktion, senaste servicetidpunkt, drifttimmar osv
e Andringslogg for programvaran med information om pro-
gramvaruversion, serienummer osv

Visa dndringslogg for programvaran

Registrerad information:

e Mjukvaruversion

e Nyinstallerade funktioner pa maskinen som tillhandahélls med
respektive programuppdatering.

Sa har 6ppnas andringsloggen:

® Tryck pa symbolen © pa startsidan.
Andringsloggen visas, varvid programvaruversionerna visas
med den senaste /nyaste forst och sedan fallande. Genom att
flytta ruliningslisten med fingret gar det att bladdra i and-
ringsloggen.

Hénvisning

Andringar &r inte méjliga.

Meny Allmanna instéllningar

Féljande funktioner ar tillgangliga i denna meny:

e Kontrollera och andra allmanna installningar

e Kontrollera och andra systeminstaliningar

Kontrollera och andra grundinstaliningar:

1. Tryck pa symbolen =.

Ett fonster med flera flikar 6ppnas.

e Pa fliken "Allmant” gar det att kontrollera och &ndra t.ex. tids-
zon, enhetssystem och efter hur lang tid maskinen gar i vilola-
ge.

e Pafliken "System" initierar man sidborsten och aterstéller den
till fabriksinstallningarna.

2. Anvand rullningslisten for att bladdra igenom sidan.

3. For att andra de allmanna installningarna, tryck pa onskat in-
matningsfalt resp. stall in motsvarande skjutreglage.

4. Andra systeminstallningar.

Meny Natverksinstéllningar
Natverksinstallningen kan konfigureras i den har menyn.
Maskinen anvander sitt SIM-kort for att automatiskt koppla upp
sig mot ett tillgangligt LTE-mobilnatverk.

Vid behov, t.ex. vid dalig mobilanslutning, kan maskinen anslutas

till ett Wi-Fi-natverk.

e Maskinen kan loggas in pa ett befintligt, redan kant Wi-Fi-nat-
verk.

e Maskinen kan loggas in manuellt pa ett nytt Wi-Fi-natverk.
e Installningen av tillgangliga Wi-Fi-natverk kan konfigureras.
Anvandarens tilldelade roll bestammer vilka rattigheter denne har
i den har menyn.
Maskinen kan koppla upp sig mot ett Wi-Fi-natverk via en radio-
antenn. Karcher rekommenderar att endast logga in maskinen pa
sakra och krypterade Wi-Fi-natverk ("Kénda natverk”).
Sa har konfigureras Wi-Fi-natverket:
1. Tryck pa symbolen =.
Alla "Synliga natverk" och "Kanda natverk" pa platsen visas
med respektive signalstyrka. Det for narvarande anslutna nat-
verket visas med en kedjesymbol framfér namnet.

D e —— 200L | ]|

A 8:49 AM Q

Available networks Known networks

-+ Add manually

% AKDev

() Synliga Wi-Fi-natverk
(@ Kanda Wi-Fi-natverk
(® Knapp for att lagga till Wi-Fi-natverksknapp manuellt
(@ Knapp pa ett krypterat Wi-Fi-natverk med uppgift om signal-
styrkan
2. Valj ett synligt natverk.
a Tryck pa knappen med Wi-Fi-natverkets namn.
Ett fonster 6ppnas.
b Ange lésenordet for Wi-Fi-natverket.
Maskinen ar inloggad pa det valda Wi-Fi-natverket.
3. L&gg till ett nytt natverk manuellt.
a Tryck pa knappen Légg till manuelit.
Ett fonster 6ppnas.
b Ange SSID-krypteringen for den tradlésa atkomstpunkten/
routern.
¢ Valj krypteringstyp fran listan.
d Ange l6senordet for Wi-Fi-natverket.
e Angra valet genom att trycka pa symbolen x .
f Bekrafta valet genom att trycka pa symbolen v .
Wi-Fi-natverket har lagts till.

Meny Infrastruktur
| den har menyn kan maskinen integreras i en annan styrpro-
gramvara via VDA 5050-granssnittet och rullportsstyrningen kan
konfigureras via 1/0 Box-menyn.

Meny Anvéandarhantering
I den har menyn gar det att skapa och radera anvandare samt re-
digera anvandarprofiler.
Den tilldelade rollen erbjuder ett forval av behodrigheter. Dessa
behorigheter kan anpassas individuellt till respektive anvandare.
Behorigheter att valja mellan:
Lar in rutter
Skapa anvandare
Redigera anvandarprofiler
Skriv ut skarmdumpar
Andra rutter
Genomfor manuell rengdring
Roller att véalja mellan:
e Operator
e Overvakare
e Utvecklare, endast med sarskilda rattigheter
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e Service, endast med sarskilda rattigheter
Skapa anvandare
Sa hér skapas nya anvandare:
1. Tryck pa symbolen &.
Fonstret Anvandarprofil 6ppnas.

ER —— 2001 ||| 8:47 AM

& supervisor

& operator

Please select user profile

® Ny anvéndare
(2 Befintliga anvandare

2. Tryck pa knappen Ny anvdndare.
Ett fonster med 3 flikar 6ppnas.

Teach routes

Edit users
Operator WiFi settings
Supervisor Screenshot
Edit routes

Manuval cleaning

/. Language /°_ Permissions

(@ Roll Overvakare
@) Roll Operatér
(® Inmatningsfalt fér anvandarnamn
@ Flik Behorigheter
() Flik Pinkod
® Flik Sprak
3. Valj fliken Sprak.
a Tilldela ett sprak fran listan till anvandaren.
b Om det behdvs, bladdra igenom listan genom att flytta rull-
ningslisten.
c Bekrafta valet genom att trycka pa symbolen v .
4. Valj fliken «_PIN.
a Anvand tangentbordet for att tilldela en PIN-kod till anvan-
daren.
b Bekrafta PIN-koden genom att upprepa.
c Bekrafta valet genom att trycka pa symbolen v .
5. Valj fliken Behorigheter.
a Tryck i inmatningsfaltet och skriv anvandarnamnet med
tangentbordet.
b Tryck pa knappen Operator for att tilldela rollen Operator till
anvandaren.

¢ Tryck pa knappen Overvakare for att tilldela rollen Overva-

kare till anvandaren.

d Anvand skjutreglagen for att individuellt anpassa anvanda-
rens forinstallda behorigheter.
Tilldelade behdrigheter blir gula.

e Bekrafta valet genom att trycka pa symbolen .

Kontrollera och redigera anvandarprofiler
1. Tryck pa symbolen &.
Fonstret Anvandarprofil 6ppnas.

) e e 2001 | 5] |

n

& supervisor

& operator

Please select user profile

® Ny anvandare
() Befintliga anvéndare

2. Tryck pa knappen for den anvandare som ska kontrolleras el-
ler &ndras.

3. Andra och spara anvandarens dnskade data.

Radera anvédndare

Endast administratorer, utvecklare eller service har ratt att radera

anvandare.

Sa har raderas anvandare:

1. Tryck pa symbolen &.
Fonstret Anvandarprofil 6ppnas.

supervisor

operator

Please select user profile

® Ny anvéndare

(@ Befintliga anvandare

2. Logga in pa motsvarande profil.

3. Klicka pa symbolen .
Anvandaren &r raderad.
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Oversikt over symboler

Symbol

Betydelse

Symbol

Betydelse

=

Logga ut

Zooma in / Plus

%,L

Uppsugning

Zooma ut / Minus

Allmanna installningar

Underhallsfunktioner

Redigera

Nasta / Bladdra framat

Avsluta/kassera

Anvandaradministration

Bekrafta/OK

“w v T

Valj typ av zon (vid redigering av rutter):
e Forbjuden zon

e Zon som inte ska rengéras

e Hastighetsfilter

e LoopingHorn-zon

Valj visning i rengdringsrapport

Flytta hérnpunkter i zon

Bladdra tillbaka

Installningar

Aterstall till fabriksinstallningar

Instéliningar borste

2 ®| ~

Tillbaka till startfonstret

Installiningar borstrengdring

Installningar akustisk signal / stéll in akustisk signal

B: T (20 Bk B x|

Installningar ljussignal / stall in ljussignal

Sidborstar

<@ [

Stall in och flytta handelse. Typen av handelse be-
stdmmer markorens farg:

e bla = rengdring

e orange = akustisk signal

e rosa = startpunkt

Aterstall handelse till grundinstéliningar

Info

Kalender

Radera

Bladdra uppat

<> =20 e %

Bladdra nedat

)

Wi-Fi-natverksinstalliningar/Wi-Fi-signalstyrka (ju
svagare Wi-Fi-natverket ar, desto farre staplar)

Paus

Positionskod

Fortséatt rengdringen

Starta rengdringen

Visa rengdéringsrapport

Smart-Fill-funktion

Spara

Start-/slutpunkt

Sok

Systeminformation

Definiera zon

Rotera zon

Radera zon

+ PGNP HDE DYV ZE=

Flytta zon
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Aloituskuvaruutu 97
AULONOMINEN ..ot 98
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Tietoja tasta asiakirjasta
Tassa asiakirjassa kuvattu ohjelmisto koskee kaikkia KIRA B -
sarjan robottilaitteita.
Ohjeissa nakyvat kuvakaappaukset voivat poiketa hieman lait-
teesta ja asennussarjoista riippuen.

Nayton rakenne
Nayttd on kosketusherkka, ja sitd kutsutaan myos kosketusnay-
toksi. Toiminnon valitsemiseen riittaa pelkka sormella napautta-
minen.
Kosketusnayton avulla kayttaja voi mm. maarittaa laitteen perus-
asetukset, suunnitella reitteja, tarkastella puhdistusraportteja,
korjata vikoja ja tarkastella tietoja puhdistuksen edistymisesta ja
laitteen tilasta.
Laitteen tilatiedot nakyvat kosketusnayton ylareunassa,
esim.kellonaika. Valikot ja kayttdelementit nakyvat nayton kes-
kella olevalla valikkoalueella. Valikosta riippuen oikeassa, va-
semmassa ja alareunassa nakyvat eri kuvakkeet.

\ELIE]]

Autonomous X
cleaning

Docking

Daily care

Nayton rakenne

() Sailion tayttétila

(@ Verkon voimakkuus

®) Kellonaika

@ llmoitukset

& Akun tila

® Valikkoalue

@ Valikosta riippuvat painikkeet

Yleiset kayttoperiaatteet
Jotkin kayttdvaiheet toistuvat ohjelmiston eri valikoissa, ja ne se-
litetdan téssa erikseen.
Toiminnot, joihin vaaditaan salasana
Jotkin toiminnot, kuten reittien keskeyttdminen ja jatkaminen,
edellyttavat kayttajan salasanan sydttamista. Kun olet napautta-
nut tarvittavaa painiketta, avautuu syéttovalintaikkuna.

Kayttooikeudet

Kullekin kayttajalle annetaan kayttdoikeudet, joilla maaritetaan,
mita toimintoja han voi suorittaa. Naita kayttdoikeuksia on nouda-
tettava kaikissa toiminnoissa. Perusasetuksissa on maaritetty
valmiiksi erilaisia rooliehdotuksia, joita voit muokata tarpeidesi
mukaan.

Suomi

Valikkonavigointi

Paavalikoissa voit siirtya alivalikoihin napauttamalla vastaavia
painikkeita. Paasaantoisesti voit palata ylemman tason valikkoon
napauttamalla painiketta < . Jos valikoissa ei ole nimenomaista
painiketta muutosten tallentamista varten, muutetut asetukset
otetaan kayttéon, kun siirryt takaisin.

Aloituskuvaruutu

Aloituskuvaruudusta paaset paavalikoihin ja asetuksiin napautta-
malla symbolia € tai vastaavaa painiketta.
Voit kirjautua ulos napauttamalla symbolia & .

Autonomous @

VELIE]]
cleaning
Daily care 4@

@7 @ Docking %

(™ Uloskirjautumissymboli (Logout)
(2 Péaévalikko Telakointi

(® Paévalikko Autonominen

(@ Paévalikko Manuaalinen siivous
(6 Paavalikko Paivittdinen hoito

(&) Asetukset-kuvake

Jos tunnistetaan Sijaintikoodi, tilariville tulee ilmoitus.

Manual
cleaning

Autonomous @

@ Docking %

Daily care

@ limoitus

limoitusta napauttamalla avautuu yleiskatsaus kyseisessa koh-
dassa kaytettavissa olevista reiteistd. Katso luku Autonominen.
Huomautus

Voit palata muista valikoista aloituskuvaruutuun napauttamalla

symbolia @ .
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Autonominen

Autonomisessa kaytdssa laite puhdistaa itsendisesti yhden tai

useamman aiemmin opetetun alueen. Opettaminen tapahtuu kul-

kemalla ja tallentamalla reitti.

1. Avaa tarvittaessa aloituskuvaruutu.

2. Valitse valikko Autonominen napauttamalla sita.
Autonomisten toimintojen yleiskatsaussivu avautuu.

@ Nykyiset reitit
Taalla tallennettuja reitteja muokataan, linkitetdan rutiineihin
tai kaynnistetaan.

Uusi reitti
Taalla opetetaan uusia reitteja.

® Siivousraportit
@ Aikataulu

Reitin opettaminen

Kun reitti opetetaan, puhdistustehtéva suoritetaan manuaalisesti,

rekisterdidaan ja tallennetaan sitten autonomista puhdistusta

varten.

Reitin optimaalista suunnittelua koskevia ohjeita on asennusop-

paassa. Autonomista kayttoa koskevia saantoja on noudatettava,

esim.reitin Iahtdpisteeseen on liitettdva sijaintikoodi.

Opettamisen aikana reitista tallennetaan seuraavat tiedot:

e Laitteen ajoreitti.

e Pisteet, joissa puhdistustoiminnot kytkettiin paalle tai pois
paalta.

e Parametriasetukset, esim.veden suihkuttamiselle, puhdistus-
aineen annostelulle, harjan kierrosluvulle, imuteholle ja harja-
paineelle. Kaytettavissa olevat parametrit riippuvat laitteesta
ja varusteista.

e Aanimerkin kéyttd (esim.risteyksessé).

Seuraavia asioita ei tallenneta:

e Lyhyet tauot opetuksen aikana

e Ajonopeus opetuksen aikana

Se, saako kayttaja opettaa uusia reittej, riippuu hanen roolis-

taan eli hanen kayttéoikeuksistaan.

1. Avaa aloitusvalikko ja kdynnista opettamisprosessi valitsemal-
la Autonominen ja Uusi reitti.

2. Valitse, pitaisikd opetuksen aikana tehda puhdistus vai vain si-
muloida. Simuloidun opetuksen aikana kaikki puhdistusvaihto-
ehdot tallennetaan, mutta niita ei suoriteta aktiivisesti.
Edellytykset:

Akku on ladattu tayteen.
Puhdasvesitankki on taynna.
Likavesitankki on tyhja.

. Vahvista kyseisen edellytyksen tayttyminen valitsemalla - tai
poistu valikosta symbolin % avulla ja téyta edellytykset.

4. Asemoi laite sijaintikoodin eteen l&ht6pisteeseen. Kohdista
laitteen etuosa noin 1 m:n etaisyydelle sijaintikoodista ja odo-
ta, kunnes laite on tunnistanut sijaintikoodin.

5. Vahvista sijaintikoodi.

6. Aja puhdistettavalle alueelle. Noudata maarattyja etaisyyksia.
Katso laitteen kéyttéohje.

we e o
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Jo kasitelty alue ja siihenastinen reitti nakyvat live-kartalla.
Senhetkinen sijainti naytetaan pienen laitteen muodossa.
Huomautus
Kun puhdistat, aktivoi ensin imu ennen veden kytkemista péélle.
Tadmé estéé veden jaémisen reitille.

11:01 AM

= Water: Cleaned area: 0 m* 00:04:29 h

l C——

Teacl|-in process is running. Operatjp the
robot while it is recording

(» Aanimerkkitapahtuman asetus
@ Imun aktivointi/deaktivointi
(® Puhdistuspéaan aktivointi/deaktivointi
(@ Sivuharjojen aktivointi/deaktivointi (ei kaikissa laitteissa)
() Vesimaaran saato
® Puhdistusaineen annostelun asettaminen
@ Tallennus
Reitti, vain imu (keltainen)
(® Reitti, imu + puhdistusp&é (sininen)
Smart Fill (katso Smart Fill -toiminto)
7. Lopeta reitti.
a Deaktivoi sivuharja (vain laitteissa, joissa on sivuharja).
b Deaktivoi puhdistuspaa.
¢ Aja vahan matkaa (n. 10—-15 m) imu aktivoituna, jotta laite
imee jaljelle jaaneen veden.
d Deaktivoi imu.
8. Asemoi laite.
® Jos reitti paattyy telakointiasemalle, asemoi laite noin
1 metrin paahan telakointiasemasta.
® Jos reitin paatepistetta on tarkoitus kayttaa lahtopisteena
muille reiteille, asemoi laite sijaintikoodin eteen.
9. Tallenna opetettu reitti.
a Napauta symbolia .
b Odota tarvittaessa, kunnes laite on tunnistanut sijaintikoo-
din.
¢ Napauta painiketta Lopeta reitti sijaintikoodilla.
d Vahvista sijaintikoodi tarvittaessa.
e Kirjoita reitin nimi syoéttékenttaan nappaimistolla.
Reitti tallennetaan syotetylla nimella.



Smart Fill -toiminto
Smart Fill -toiminnolla alue voidaan opettaa ajamalla vain alueen
ympari reunoja pitkin. Toiminto on tarkoitettu suurille, vapaille
alueille. Taman jalkeen laite suunnittelee itsenaisesti alueen si-
saisen reitin autonomista puhdistusta varten. Kéasittelyn aikana
kaytettavissa on kaksi tayttdvaihtoehtoa: spiraalitéayttd ja Mean-
der-taytto. Eri tdytot sopivat paremmin pinnan koosta ja muodos-
ta riippuen.

Teach-in process is running. Operate the
robot while it is recording

@ Naytén suurentaminen/pienentdminen
@) Smart Fill -toiminnon aloitus- ja kohdepiste

® Smart Fill -toiminnon lopetus (mahdollista vain, kun robotti on
palannut kohdepisteeseen)

® Smart Fill -toiminnon Peruuta

(®) Laitteen sijainti

® Kuljettu puhdistusmatka

@ Reitin tallennus

Taukojen opettaminen

(® Peruuta (opetus paéttyy, padvalikko avautuu)

Alue, jonka puhdistusreitti suunnitellaan autonomisesti

Huomautus

e Reitin I4ht6- ja pédétepisteiden on oltava samat. Lahtépisteen
tunnistaa kosketusnéytéssé olevasta ympyrésta.

o Reitille voidaan mééritellé useita alueita Smart Fill -alueiksi.
Smatrt Fill -foimintoa edeltdvét ja sen jélkeiset matkat opete-
taan tavalliseen tapaan.

e Reitin sisélld voidaan méaaritelld kuinka monta Smart Fill -
aluetta tahansa.

e Smart Fill -toiminnon avulla voidaan puhdistaa tehokkaasti
vain alueet, joilla ei ole esteitd Smart Fill -alueen keskella.

1. Kaynnista toiminto Reitin opetus. Katso Reitin opettaminen.

2. Opeta reitti lahtopisteeseen asti alueen rajaamista varten.

3. Napauta alueen &ériviivan lahtopisteessa painiketta 8. Toi-
minto voidaan keskeyttda napauttamalla symbolia x.

4. Aja puhdistettavan alueen ympari, kunnes laite on live-kartan
kohdeympyrassa.

5. Napauta symbolia F.

Smart Fill -alue tallennetaan.

6. Jatka toimintoa Reitin opetus.

Reitin muokkaus
Nykyiset reitit
Olemassa olevia, opetettuja reitteja ja rutiineja voidaan suodat-
taa lahtdpisteen sijaintikoodin mukaan tai etsia nimella.
1. Napauta aloitussivulla toimintoa Autonominen.
2. Napauta avautuvalla sivulla toimintoa Nykyiset reitit.

Suomi

Nyt avautuu ikkuna, jossa on 2 valilehtea.

9:39 AM
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@ Sijaintikoodin haku
@) Laijittelu aakkosjarjestyksessa
® Lajittelu paivdmaaran mukaan
(® Haku nimen mukaan
® Rutiinit
® Reitit
@) Taakse
e Olemassa olevat reitit nakyvat vélilehdella Reitit.
Ketjutetut reitit ndkyvat valilehdelld Rutiinit.
Olemassa olevat reitit voidaan lajitella aakkosjarjestykseen tai
luontipaivamaaran mukaan, ja niita voidaan etsia sijaintikoo-
din tai nimen perusteella vasemmalla puolella olevien symbo-
lien avulla.
3. Napauta vélilehtea Reitit.
4. Etsi reittia nimen perusteella.
a Napauta symbolia .
b Napauta sy6ttokenttaa.
¢ Kirjoita etsimasi reitin nimi nappaimistolla.
d Napauta painiketta Haku.
Loytynyt reitti ndkyy naytdssa.
5. Hae reitti sijaintikoodin perusteella.
a Napauta symbolia & .
Kaytettavissa olevat reitit ndytetaan sijaintikoodin mukaan
lajiteltuna.
b Napauta kansiota, jossa on etsimasi sijaintikoodi.
Loytynyt reitti ndkyy naytdssa.
6. Napauta valilehtea Rutiinit.
Ketjutetut reitit nakyvat naytossa.
7. Suorita reitti tai rutiini napauttamalla sita tai muokkaa sita na-
pauttamalla kyseisen laatan oikeassa ylakulmassa olevaa
hammaspyoraa.

Reitin muokkaus -valintaikkuna
Sivun rakenne
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Palauttaa kaikki puhdistustapahtumat opetuksen aikana kay-
tettyihin asetuksiin.
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@ Vyo6hykkeen kiertdminen

(® Vyobhykkeen poistaminen

@ Vyo6hykkeen siirtdminen

(&) Vybhykkeen kulmapisteiden siirtdminen

® Vybhykkeen méaéarittaminen

@ Uuden tapahtumamerkin asettaminen

Nayton pienentdminen

(® Naytdn suurentaminen

Vydhykkeen tyypin valinta

@) Eteneminen aloitetaan

2 Muokkaus: Nimi

@ Vilkkuva vilkkuvalo ja bluespots (lisévarusteena saatava lii-
téntasarja): aktivointi koko reitin ajan

Kiertdva aanimerkki: aktivointi taté reittia varten

@ Reitin poistaminen

Puhdistustapahtumat

(@ Reitin kulku (sininen = méarkapuhdistus, keltainen = imurointi)

Vyohykkeet

Voit kayttaa vyohykepainikkeita eri vy0hykkeiden maarittdmiseen

ja muokkaamiseen. Voit kdyttaa Valitse vydhyketyyppi -symbolia

paattédessasi, minka tyyppistéd vyohykettad haluat muokata. Seu-

raavat vybhyketyypit voidaan maaritella:

e NoGo-vyohyke
Siivousrobotti ei mene naille alueille edes vaistaakseen estei-
ta.

o NoClean-vybhyke
Kaikki puhdistustoiminnot kytkeytyvat pois paalta nailla vyo-
hykkeilld, myds esim.kun niille mennaan esteiden valttdmisek-
Si.

e SpeedFilter-vyohyke
Talla vyohykkeella puhdistusrobotti liikkuu aina vyohykkeella
maaritellylld nopeudella.

e LoopingHorn-vyéhyke
Kun robotti on talla vyéhykkeella, jatkuva danitorvi on aktiivi-
nen.

Olemassa olevan reitin muokkaus
. Napauta aloitussivulla toimintoa Autonominen.
. Napauta avautuvalla sivulla toimintoa Nykyiset reitit.
3. Voit valita reitin napsauttamalla reitin esikatseluikkunassa
symbolia €, katso Nykyiset reitit.
4. Valitse haluamasi reitti.
Reitin muokkausikkuna avautuu, katso Reitin muokkaus -va-
lintaikkuna.
5. Muokkaa reittia. Sinulla on seuraavat muokkausvaihtoehdot:
a Naytdn suurentaminen tai pienentdminen.
b Muokkaa reitin nimea napauttamalla symbolia <.
¢ Aseta uusi tapahtuma napauttamalla vasemmanpuoleises-
sa palkissa olevaa symbolia ¢ tai avaa siivoustapahtuman
asetukset napauttamalla reitilla olevaa kuvaketta. Taalla
voit tehda seuraavat asetukset:
Aseta haluttu puhdistusaineen annostus liukusaatimella.
Aktivoi imu napauttamalla symbolia + .
Valitse imuteho napauttamalla painiketta Alhainen imute-
ho tai Korkea imuteho. Aktivoitu toiminto muuttuu keltai-
seksi.
Aktivoi puhdistuspaa napauttamalla symbolia «°.
Valitse harjan nopeus napauttamalla painiketta Alhainen
harjan nopeus, Keskitason harjan nopeus tai Nopea har-
jan nopeus. Aktivoitu toiminto muuttuu keltaiseksi.
Aktivoi sivuharja napauttamalla symbolia m .
Huomautus
Sivuharja voidaan aktivoida vain, kun puhdistuspéé on kytketty
péélle.
d Pida olemassa olevaa symbolia 9 painettuna kartalla ja siir-
ra tapahtuma haluttuun kohtaan reitilla.
e Napauta symbolia = kytkedksesi paalle pysyvan toistuvan
aanimerkin talle reitille.

N —
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f Napauta symbolia & kytkedksesi paalle majakan ja tarvit-
taessa taman reitin pistesuihkun.

g Napauta symbolia »<, niin Puhdistustapahtumat palaute-
taan opetuksen aikana kaytettyyn asetukseen.

h Valitse vy6hyketyyppi, jota haluat tarkastella, jonka haluat
luoda tai jota haluat muokata, napauttamalla symbolia €.
Voit valita Kielletty alue-, Ei puhdasta vydhyketta-, Nopeus-
suodatin- tai LoopingHorn-vyohykkeen.

i Maarita vyohyke napauttamalla symbolia 4.

j Siirra vyohykettd napauttamalla symbolia <.

k Voit kiertda vydhykettd napauttamalla symbolia O .

| Voit poistaa vydhykkeen napauttamalla symbolia « .

m Siirrd vyohykkeen kulmapisteitd napauttamalla symbolia
4.

n Aseta haluamasi vesimaara liukusaatimella.

o Poista reitti napauttamalla symbolia 1.

Reittien ketjuttaminen rutiineiksi

Voit yhdistaa useita reitteja rutiiniksi, jolloin ne voidaan puhdistaa

autonomisesti yksi toisensa jalkeen. Vain reitit, jotka alkavat ja

paattyvat sijaintikoodilla, voidaan ketjuttaa. Kunkin ketjutetun rei-
tin lopussa olevan sijaintikoodin on vastattava seuraavan reitin
alussa olevaa sijaintikoodia.

. Napauta aloitussivulla toimintoa Autonominen.

. Napauta avautuvalla sivulla toimintoa Nykyiset reitit.

. Siirry valilehdelle Rutiinit, ja napauta painiketta Uusi rutiini.

. Valitse ensimmainen rutiinin osana puhdistettava reitti.

. Valitse tarvittaessa lisaa reitteja, jotka puhdistetaan yksi toi-
sensa jalkeen. Vain ne reitit, joiden alussa oleva sijaintikoodi
vastaa edellisen reitin lopussa olevaa sijaintikoodia, ovat valit-
tavissa tassa.

6. Tallenna rutiini v -symbolin avulla, ja anna sille nimi.

Huomautus

Vaihtoehtoisesti voit myés valita useita reitteja vélilehdelté Reitit

Jja tallentaa ne rutiiniksi kdyttdmallg oikeassa alareunassa olevaa

symbolia D .

A ON -~

Reitin suorittaminen
Reitin suorittaminen sijaintikoodin kanssa

Laite on asemoitava kulmaan + / - 30 ° ja 1 metrin etaisyydelle

lahtdpisteen sijaintikoodin eteen.

1. Aseta laite lahtOpisteeseen.

2. Avaa tarvittaessa aloitusvalikko.

3. Valitse toiminto Autonominen napauttamalla sita.
Autonomisten toimintojen yleiskatsaussivu avautuu.

4. Napauta toimintoa Nykyiset reitit.

5. Valitse reitti napauttamalla sita. Katso luku Nykyiset reitit. Jos
useita reitteja on tarkoitus suorittaa perakkain, valitse seuraa-
va reitti ja yhdista reitit rutiiniksi, joka voidaan suorittaa suo-
raan tai tallentaa myéhempaa kayttdéa varten.

Huomautus

e Kun olet valinnut ensimmadisen reitin, ndytetéén vain ne reitit,
Joiden léhtopiste vastaa edellisen reitin péétepistetta.

e Reitin I&htdpisteen on oltava sijaintikoodi, ja rutiinin seuraavaa
reittid varten on oltava kéytettévissa riittdvéasti resursseja.
Péétepisteen on oltava sijaintikoodi, vain rutiinin viimeinen
reitti voi p&éttya ilman sijaintikoodia.

KARCHER suosittelee telakointiaseman kayttdmisté reitin Iah-
to- ja paéatepisteend, silld néin varmistetaan, ettd resursseja
on ladattu riittédvésti rutiinin seuraavaa reittié varten.

e Reitit numeroidaan valintajérjestyksessa.

e Vahingossa valitun reitin voi poistaa napauttamalla sité uudel-
leen.

6. Kun olet valinnut reitin, napauta oikeassa alakulmassa olevaa
symbolia



Valintaikkuna avautuu.
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@ Suunnittelu Aloitusaika

@) kuten Tallenna rutiini

(® Pikakaynnistys

(@ Aloitus Sijaintikoodin kanssa

7. Napauta painiketta Aloitus sijaintikoodin kanssa.

8. Tybnna laite kosketusndytdssa pyydetyn sijaintikoodin eteen.

9. Odota, kunnes laite on tunnistanut sijaintikoodin.
10.Vahvista sijaintikoodi.
Reitti suoritetaan.

Reitin suorittaminen ilman sijaintikoodia
Huomautus

Valittu reitti voidaan aloittaa ilman Sijaintikoodia, esim.jos sijain-
tikoodeja ei ole tarkoitus kiinnittéé pysyvaésti. Tatéa varten sijainti-
koodeja kéytetdan vain reittid opetettaessa ja on varmistettava,

ettéd robotti Idhtee liikkeelle oikeasta sijainnista, kun reittid suori-

tetaan. Telakointiasemaa varten tarvitaan aina sijaintikoodi.

1. Aseta laite muistiin tallennettuun reitin lahtdpisteeseen.

2. Avaa tarvittaessa aloitusvalikko.

3. Valitse toiminto Autonominen napauttamalla sita.
Autonomisten toimintojen yleiskatsaussivu avautuu.

4. Napauta toimintoa Nykyiset reitit.

[o20N4)]

symbolia >
Valintaikkuna avautuu.

. Valitse reitti napauttamalla sité. Katso luku Nykyiset reitit.
. Kun olet valinnut reitin, napauta oikeassa alakulmassa olevaa
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( Suunnittelu Aloitusaika

@) kuten Tallenna rutiini

(® Pikakaynnistys

@ Aloitus Sijaintikoodin kanssa

7. Suorita reitti valittdmasti napauttamalla painiketta Pikakayn-

nistys.
Reitti suoritetaan.

Suomi

Reitin kdynnistaminen aikaviiveella
Reitin voi kaynnistaa enintdan viikon viiveella.
1. Aseta laite lahtOpisteeseen.
2. Avaa tarvittaessa aloitusvalikko.
3. Valitse toiminto Autonominen napauttamalla sita.

Autonomisten toimintojen yleiskatsaussivu avautuu.

. Napauta toimintoa Nykyiset reitit.

4
5. Valitse reitti napauttamalla sitd. Katso Nykyiset reitit.
6

. Kun olet valinnut reitin, napauta oikeassa alakulmassa olevaa

symbolia >
Valintaikkuna avautuu.
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(™ Suunnittelu Aloitusaika

@ kuten Tallenna rutiini

(®) Pikakaynnistys

@ Aloitus Sijaintikoodin kanssa

7. Napauta painiketta Suunnittelu Aloitusaika.
Ajastin avautuu.
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8. Aseta aloitusaika.
a Aseta aloituspaiva.
b Aseta aloitusaika.
¢ Valitse suoritettava reitti/rutiini.
d Valitse tehtavalle vari.
9. Saada tarvittaessa puhdistustehtavan toisto.
a Aseta toistolle paattymispaiva.
b Aseta toistovali.

10.Tallenna haluamasi alkamisaika napauttamalla symbolia B.

Reitti suoritetaan asetettuna ajankohtana.
Reitin keskeytys ja jatkaminen

1. Keskeyta reitti suorituksen aikana napauttamalla symbolia Il .
Laite pysahtyy 10 sekunniksi. Jos haluat pysayttaa laitteen py-

syvasti, on annettava salasana.
2. Reitin jatkaminen:

a Aseta laite reitilla olevalle alueelle, joka nakyy kartalla vihre-

ana.

b Napauta symbolia >, ja sy6ta salasana suorittaaksesi reitin

uudelleen.
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Reitin lopettaminen
1. Keskeyta reitti napauttamalla symbolia !I ja antamalla sala-
sana.
2. Lopeta reitti napauttamalla symbolia x .

Kalenteritoiminto

Kalenteritoimintoa kaytetdan autonomisten puhdistustehtavien
suorittamiseen tiettyyn aikaan (kellonaika / paivamaara) ilman
kayttajan lasnaoloa, esimerkiksi yolla tai sunnuntaisin ja juhlapy-
hina. Tehtava voidaan suorittaa kerran tai toistuvasti.
1. Avaa tarvittaessa aloitusvalikko.
2. Valitse toiminto Autonominen napauttamalla sita.

Autonomisten toimintojen yleiskatsaussivu avautuu.
3. Napauta symbolia 5.

Ajastin avautuu.

9:31 AM

‘f;ll\————zooL S

| [J \ (R e s s s 9% @
delay start

Start Date 11/21/2024 ‘ Repeating Task

09 : 41

Routes / Routines

Task color

]

<

4. Anna puhdistustehtavalle nimi.
5. Aseta aloitusaika.
a Aseta aloituspaiva.
b Aseta aloitusaika.
¢ Valitse suoritettava reitti/rutiini.
d Valitse tehtavalle vari.
6. Saada tarvittaessa puhdistustehtavan toisto.
a Aseta toistolle paattymispaiva.
b Aseta toistovali.
7. Tallenna haluamasi alkamisaika napauttamalla symbolia B.
Reitti suoritetaan asetettuna ajankohtana.

Puhdistusraportin naytto
Puhdistusraportti sisaltaa tietoja suoritetuista puhdistuksista.
1. Napauta aloitussivulla toimintoa Autonominen.
2. Napauta avautuvalla sivulla symbolia E.
Nayttoon tulee viimeisimpien suoritettujen puhdistusten yleis-
katsaus.
3. Napauta haluamaasi reitin tai rutiinin puhdistusraporttia.

S g—

IS Cleaned: 29 m* | 5
- 2

Esimerkkiraportti rutiinista, jossa on useita reitteja

(® Puhdistusaineen kulutus [ml]
@ Kuljettu alue [m?] (tyleveys x matka)
() Puhdistettu alue [m?]
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(® Puhdistamaton alue [m?]

(5) Puhdistettu osuus opetetusta reitista [%]

® Puhdistuksen kesto [min]

@ Kuljettu matka [m]

Nayttovaihtoehtojen valintaesim. nopeusnaytto)

(® Veden kulutus [I]

Graafinen puhdistusraportti

@) Poista

@2 Vierityspalkki rutiinin kaikkien reittien nayttamisté varten

@3 Taakse
a Voit suurentaa tai pienentaa raportin yksityiskohtia painik-

keilla + ja —.

b Poista valittu puhdistusraportti napauttamalla painiketta 1.
¢ Palaa aloitussivulle napauttamalla painiketta <.

Manuaalinen kaytto

Manuaalisessa kaytdssa kayttaja ohjaa laitetta puhdistettavan
alueen yli. Katso tahan liittyen myos laitteen kayttéohje.

Manuaalisen kdyton aloittaminen
Edellytys: Laite sijaitsee kayttdpaikalla, katso Laitteen kéyttéoh-
Jje.
1. Avaa tarvittaessa aloitusvalikko.
2. Valitse toiminto Manuaalinen siivous napauttamalla sita.
Yleiskatsaussivu, jolla nakyvat puhdistusparametrit, avautuu.

E/CI‘\ -—I 70% I

weow I %[ ow

/O Low

. Aseta haluamasi vesimaara liukusaatimella.
. Aseta haluttu puhdistusaineen annostus liukusaatimella.
. Aseta imuparametrit.
a Aktivoi imu napauttamalla symbolia % .
b Valitse imuteho napauttamalla painiketta Alhainen imute-
ho tai Korkea imuteho.
Aktivoitu toiminto muuttuu keltaiseksi.
6. Aseta harjaparametrit.

a Aktivoi puhdistuspaé napauttamalla symbolia .

b Valitse harjan nopeus napauttamalla painiketta Alhainen
harjan nopeus, Keskitason harjan nopeus tai Nopea har-
jan nopeus.

Aktivoitu toiminto muuttuu keltaiseksi.

¢ Saada harjan pintapainetta liukusaatimella (ei kaytettavissa
kaikissa laitevaihtoehdoissa).

7. Aktivoi sivuharja napauttamalla symbolia = (ei kaytettavissa
kaikissa laitevaihtoehdoissa).

Huomautus

Sivuharja voidaan aktivoida vain, kun puhdistuspéé on kytketty

péaélle.

8. Siirra laite puhdistettavan alueen paalle, katso Laitteen kaytté-

ohje.

a b~ w

Manuaalisen kdyton lopettaminen
1. Deaktivoi sivuharja napauttamalla symbolia m .
2. Deaktivoi puhdistuspaa napauttamalla symbolia «°.
Deaktivoidut toiminnot muuttuvat harmaiksi.
3. Ime jaljelle jaanyt vesi pois reitin viimeisilla metreilla.
4. Deaktivoi imu napauttamalla symbolia % .



Laitteen lataaminen (telakointi)

Lataaminen ilman telakointiasemaa
Kun laite ladataan ilman telakointiasemaa, se ladataan mukana
toimitetulla verkkokaapelilla. Katso laitteen kayttdohje. Lisatoi-
menpiteet, kuten likavesitankin tyhjentdminen tai puhdasvesitan-
kin tayttdminen, on suoritettava manuaalisesti.
® Liitd verkkokaapeli. Katso laitteen kédyttéohje.

Lataaminen telakointiasemalla (lisdvaruste)
Ladattaessa optimaalisella telakointiasemalla laite yhdistetaan
telakointiasemaan. Yhdistdminen on aina kaynnistettava naytén
kautta jaljempana kuvatulla tavalla.

HUOMIO
Manuaalisesta telakoinnista johtuva vaurioitumisvaara
Laitteen manuaalinen telakointi telakointiasemaan voi vahingoit-
taa laitetta ja asemaa.
Kéytéa telakointiin vain telakointitoimintoa laitteen ndytdn kautta.
Onnistuneen yhdistédmisen jéalkeen suoritetaan seuraavat toi-
menpiteet:
Likavesitankki tyhjennetaan.
Likavesitankki huuhdellaan.
Puhdasvesisailio taytetaan.
Akku ladataan.
. Aseta laite telakointiaseman eteen noin 1 m:n etéisyydelle te-
lakointiasemasta.
. Avaa aloitusvalikko.
3. Valitse paavalikko Telakointi napauttamalla sita.
Laite etsii telakointiaseman sijaintikoodin.
4. Odota, kunnes laite on tunnistanut sijaintikoodin.
Kun laite on telakoitu, ndytdssa nakyvat tiedot latauksen kes-
tosta ja latauksen aikana suoritettujen toimien tilasta.
Toiminnon suorittaminen ilmaistaan vihrealla rastilla kyseises-
sa painikkeessa.
5. Tarvittaessa voit lopettaa resurssien vaihdon ennenaikaisesti
napauttamalla symbolia x .
6. Tarvittaessa voit siirtda robotin pois telakointiasemasta Pura
telakointi -toiminnolla.
Laite pysyy telakointiasemassa, kunnes joko telakointi pure-
taan tai uusi puhdistustehtava kaynnistyy aikataulutuksen
VUOKSI.

- e o o o
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Laitteen huolto

. Avaa aloitusvalikko.
2.

Napauta paavalikkoa Paivittdinen hoito.

T&alla on valittavana erilaisia valikoita:

Huoltotoiminnot

Taalla voit kayttaa komponentteja suoraan.

Kayttoohje

Taalla voit tarkastella laitteen ja ohjelmiston kayttdohjetta.
Huolto-ohjeita

T&alta naet luettelon suoritettavista huoltotdista ja ohjevideoi-
ta.

Huoltotoiminnot-valikko

. Avaa aloitusvalikko.
. Napauta paavalikkoa Paivittdinen hoito.
. Napauta symbolia & kayttdaksesi yksittdisid komponentteja.

Tassa voit esimerkiksi laskea imupalkin alas, jotta voit poistaa
sen. Tarkat toiminnot riippuvat laitteesta.

Please select a component

Komponenttien yleiskatsaus (esimerkki KIRA BR 200)

(™ Harjapaa

@) Imupalkki

® Sailién huuhtelu
@) Likaveden poisto
® Sivuharja

1.
2.

Huolto-ohjeet-valikko
Avaa aloitusvalikko.
Napauta paavalikkoa Paivittdainen hoito.

3. Napauta Huolto-ohjeet-valikkoa saadaksesi yleiskatsauksen

huoltotehtavista. Tarkat tiedot riippuvat laitteesta.

———— 200L | = |||

=
M

Daily

Empty coarse dirt basket

Clean squeegee

How to maintain

Huolto-ohjeet (esimerkki KIRA B 50)

4. Napauta huoltovaihetta avataksesi ohjevideon.
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Asetukset-valikko

Té&ssa valikossa voidaan tarkistaa tietoja seka tarkistaa ja muut-
taa asetuksia, kuten paivamaaraa, kielta jne.

) e e e 2001 | G

n

() Jarjestelmatiedot
(@ Yleiset asetukset
®) Verkko

@ Infrastruktuuri

(5) Kayttajahallinta

Jarjestelmatiedot-valikko
Té&ssa valikossa voidaan ndyttdd muun muassa seuraavat tiedot:
e Laitteen tiedot, kuten materiaalinumero, sarjanumero, viimei-
sin ohjelmistotoiminto, viimeisin huoltopaiva, kayttétunnit jne.
e Ohjelmiston muutosloki, jossa on tiedot ohjelmistoversiosta,
sarjanumerosta jne.

Ohjelmiston muutoslokin nayttaminen
Tallennetut tiedot:
e Ohjelmistoversio
e Laitteen uudet asennetut toiminnot, jotka tulivat saataville ky-
seisen ohjelmistopaivityksen myota.
Nain avaat muutoslokin:
® Napauta aloitussivulla symbolia ©.
Muutosloki ndytetaan niin, ettd ohjelmistoversiot naytetaan vii-
meisesta/uusimmasta alkaen vanhimpaan. Muutoslokissa voi
tehda hakuja siirtamalla vierityspalkkia sormella.
Huomautus
Muutokset eivét ole mahdollisia.

Yleiset asetukset -valikko

Tassa valikossa ovat kaytettavissa seuraavat toiminnot:

e yleisten asetusten hallinta ja muuttaminen

e jarjestelmaasetusten hallinta ja muuttaminen.

Perusasetusten hallinta ja muuttaminen:

1. Napauta symbolia =.

Avautuu ikkuna, jossa on useita valilehtia.

e Yleista-valilehdella voit hallita ja muuttaaesim. aikavyohyket-
ta, yksikkojarjestelmaa ja sita, kuinka paljon aikaa kuluu, en-
nen kuin laite siirtyy lepotilaan.

e Jarjestelma-valilehdelld voit alustaa sivuharjan ja palauttaa

tehdasasetukset.

. Selaa sivua vierityspalkilla.

3. Jos haluat muuttaa yleisia asetuksia, napauta haluamaasi
syobttokenttaa tai sddda vastaavaa liukusaadinta.

4. Muuta jarjestelmaasetuksia.

N

Verkkoasetukset-valikko
Tassa valikossa voidaan maarittda verkkoasetukset.
Laite valitsee automaattisesti SIM-kortilla kaytettavissa olevan
LTE-matkapuhelinverkon.
Tarvittaessajos esimerkiksi matkapuhelinyhteys on huono, laite
voidaan yhdistda WLAN-verkkoon.
e Laite voidaan kirjata olemassa olevaan jo tunnettuun WLAN-
verkkoon.
e |aite voidaan kirjata manuaalisesti uuteen WLAN-verkkoon.
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o Kaytettavissa olevien WLAN-verkkojen asetukset voidaan
maarittaa.

Kayttajan rooli maarittaa, mita oikeuksia hanella on tassa valikos-

sa.

Laite voi soittaa WLAN-verkkoon radioantennin kautta. Karcher

suosittelee, etta laite liitetdan vain turvallisiin ja salattuihin

WLAN-verkkoihin ("tunnetut verkot").

WLAN-verkko maéaritetdan seuraavasti:

1. Napauta symbolia = .
Kaikki sijaintipaikan "Nakyvat verkot" ja "Tunnetut verkot" nay-
tetdan verkon voimakkuuden kanssa. Parhaillaan yhdistetty
verkko naytetadan ketjusymbolilla nimen edessa.

D e —— 200L | ]|

A 8:49 AM Q

Available networks Known networks

-+ Add manually

% AKDev

() Néakyvat WLAN-verkot

(@ Tunnetut WLAN-verkot

(® Painike Lisdd WLAN-verkko manuaalisesti

(® Painike salattua WLAN-verkkoa varten sek& verkon vahvuus

2. Valitse nakyva verkko.
a Napauta painiketta, jossa on WLAN-verkon nimi.
Ikkuna avautuu.
b Syéta WLAN-verkon salasana.
Laite on kirjattu valituun WLAN-verkkoon.
3. Lisaa uusi verkko manuaalisesti.
a Napauta painiketta Lisda manuaalisesti.
Ikkuna avautuu.
b Sy6ta langattoman yhteyspisteen / reitittimen SSID-salaus.
¢ Valitse salaustyyppi luettelosta.
d Sy6td WLAN-verkon salasana.
e Hylkaa valinta napauttamalla symbolia * .
f Vahvista valinta napauttamalla symbolia v .
WLAN-verkko lisattiin.

Infrastruktuuri-valikko
Tassa valikossa laite voidaan integroida muihin ohjausohjelmis-
toihin VDA 5050 -litdnnan kautta ja rullaporttiohjaus voidaan
maarittda 1/0O Box -valikon kautta.

Kayttdjahallinta-valikko
Tassa valikossa voidaan luoda ja poistaa kayttdjia seka muokata
kayttajaprofiileja.
Maaritetty rooli tarjoaa kayttdoikeuksien esivalinnan. Nama kayt-
tooikeudet voidaan mukauttaa yksildllisesti kullekin kayttajalle.
Valittavissa olevat kayttdoikeudet:
e Reittien opetus
Kayttajan luominen
Kayttajaprofiilien muokkaus
Kuvakaappausten tulostaminen
Reittien muuttaminen
Manuaalisen puhdistuksen suorittaminen
Kaytettavissa olevat roolit:
Kayttaja
Esimies
Kehittaja, vain erityisoikeuksien kanssa
Huolto, vain erityisoikeuksien kanssa



Kayttdjan luominen uudelleen
Uusia kayttgjia luodaan seuraavasti:
1. Napauta symbolia & .

Ikkuna Kayttajaprofiili avautuu.

supervisor

operator

Please select user profile

() Uusi kayttaja
@ Nykyiset kayttajat
2. Napauta painiketta Uusi kayttadja.
Nakyviin tulee ikkuna, jossa on 3 valilehtea.

8:47 AM a

Teach routes
Edit users
Operator WiFi settings
Supervisor Screenshot
Edit routes

Manual cleaning

&, Language 4 Permissions

@ Rooli Esimies
@ Rooli Kayttaja
(® Kayttajatunnuksen syoéttokentta
@ Vaélilehti Kayttéoikeudet
() Vaélilehti PIN
o) Valilehti Kieli
3. Valitse valilehti Kieli.
a Maarita kayttajalle kieli luettelosta.
b Selaa tarvittaessa luetteloa siirtamalla vierityspalkkia.
¢ Vahvista valinta napauttamalla symbolia v .
4. Valitse valilehti «_PIN.
a Maaritd PIN-koodi kayttajalle ndppaimiston avulla.
b Vahvista PIN-koodi toistamalla se.
¢ Vahvista valinta napauttamalla symbolia v .
5. Valitse valilehti Kayttooikeudet.
a Napauta syo6ttokenttaa, ja kirjoita kayttajatunnus nappaimis-
tolla.
b Maarita kayttajalle rooli Kayttdja napauttamalla painiketta
Kayttaja.
¢ Maéarita kayttajalle rooli Esimies napauttamalla painiketta
Esimies.
d Mukauta kayttajan esiasetettuja kayttdoikeuksia liukusaati-
milla.
Mydnnetyt kayttdoikeudet muuttuvat keltaisiksi.
e Vahvista valinta napauttamalla symbolia v .

Suomi

Kayttdjaprofiilien tarkistaminen ja muokkaaminen
1. Napauta symbolia &.
Ikkuna Kayttajaprofiili avautuu.

) e e 2001 | 5] |

n

& supervisor

& operator

Please select user profile

@ Uusi kayttaja

(@) Nykyiset kayttajat

2. Napauta sen kayttajan painiketta, jonka haluat tarkistaa tai jo-
ta haluat muuttaa.

3. Muuta ja tallenna haluamasi kayttajatiedot.

Kayttdjan poistaminen

Vain yllapitajilla, kehittajilla tai huollolla on oikeus poistaa kaytta-

jia.

Kayttajia poistetaan seuraavasti:

1. Napauta symbolia &.
Ikkuna Kayttajaprofiili avautuu.

supervisor

operator

Please select user profile

(@ Uusi kayttaja
@ Nykyiset kayttajat
2. Kirjaudu sisaan vastaavaan profiiliin.
3. Napsauta symbolia .
Kayttaja on poistettu.
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Symbolien yleiskatsaus Symboli |Merkitys
Symboli [Merkitys + Suurenna/plus
ES Uloskirjautuminen (Logout) Pienenna/miinus
Imurointi —
8 - Huoltotoiminnot
= Yleiset asetukset S Seuraava / selaa eteenpain
V4 Muokkaa = Vyohyketyypin valinta (reittejd muokattaessa):
oncta/vikeE = e Kielletty alue
X P y e Ei puhdasta vydhyketta
Kayttajahallinta e Nopeussuodatin
e LoopingHorn-vy6hyke
v Vahvista/OK Nayton valinta puhdistusraportissa
P VyBhykkeen kulmapisteiden siirtaminen < Selaa takaisin
{@} Asetukset ® Tehdasasetusten palautus
o Harjan asetukset n Paluu aloituskuvaruutuun
o0 Harjapuhdistuksen asetukset
- Aanimerkkisignaalin asetukset / 4animerkkisignaalin
asettaminen
a Valosignaalin asetukset / valosignaalin asettaminen
= Sivuharja
® Aseta ja siirrd tapahtuma. Tapahtuman tyyppi maéarit-
tda merkin varin:
e sininen = puhdistus
e oranssi = danimerkkisignaali
e vaaleanpunainen = |dhtdkohta
7 Tapahtuman palauttaminen perusasetuksiin
® Info
B Kalenteri
i Poista
~ Selaa yl6spain
o Selaa alaspain
= Wi-Fi-verkkoasetukset / Wi-Fi-verkon vahvuus (mita
: heikompi Wi-Fi-verkko, sitd vahemman palkkeja)
I Tauko
Sijaintikoodi
N Puhdistuksen jatkaminen
> Puhdistuksen kaynnistys
= Puhdistusraportin avaaminen
= Smart Fill -toiminto
Tallenna
[ ]
ﬁ Lahto-/kohdepiste
Q Haku
{§}i Jarjestelmatiedot
A Vybhykkeen maarittdminen
J Vyohykkeen kiertdminen
o Vyohykkeen poistaminen
xS Vyohykkeen siirtdminen
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Om dette dokumentet
Programvaren som beskrives i dette dokumentet, er gyldig for al-
le robotapparater i KIRA B-serien.
Skjermbildene som vises i handboken, kan variere litt avhengig
av apparat og pabyggssett.

Oppbygning av skjermen
Skjermen er bergringsfelsom, ogsa kalt bergringsskjerm. Et kort
trykk med fingeren er nok for a velge en funksjon.
Ved hjelp av bergringsskjermen kan brukeren bl. a. oppgi grunn-
leggende innstillinger for apparatet, planlegge ruter, vise rengjg-
ringsrapporter, rette opp feil og vise informasjon om
rengjeringsfremdriften og apparatets status.
Statusinformasjon for enheten vises gverst i bergringsskjermen,
f. eks. klokkeslett. Menyene og betjeningselementene vises i me-
nyomradet midt pa skjermen. Avhengig av menyen vises forskjel-
lige symboler til hgyre, venstre og nederst.

\ELIE]]
cleaning

Autonomous @

24 1
Daily care

Docking ]

Skjermoppbygning

@ Fyllleniva tank

@ Nettpenning

®) Klokkeslett

® Meldinger

(5 Batteristatus

(& Menyomréde

(@ Menyavhengige knapper

Omfattende driftskonsepter
| de ulike menyene i programvaren forekommer enkelte betje-
ningstrinn gjentatte ganger og forklares her separat.
Funksjoner med krav om passord
Noen funksjoner, f.eks. & avbryte og gjenoppta ruter, krever at du
oppgir brukerpassord. Etter at du har trykket pa den ngdvendige
knappen, apnes en inntastingsdialogboks.
Tillatelser
Tillatelser tildeles hver bruker for a definere hvilke funksjoner
som kan kjgres. Disse tillatelsene méa overholdes for alle funksjo-
ner. | basisinnstillingen er det forhandskonfigurert forskjellige rol-
leforslag som du kan redigere i henhold til krav dine.
Menynavigasjon
| hovedmenyene navigerer du til undermenyene ved a trykke lett
pa de aktuelle knappene. Vanligvis gar du tilbake til hovedmeny-
en ved a trykke pa < . Hvis det ikke finnes en eksplisitt knapp i

Norsk

menyene for a lagre endringer, overtas innstillingene nar du hop-
per tilbake.

Startskjerm

Hvis du trykker pa symbolet & eller den aktuelle menyknappen,
gar du fra startskjermen til hovedmenyene og innstillingene.
Du kan logge ut ved a trykke pa symbolet & .

RS

) e e e 2

Autonomous @

@7 @ Docking %

ELIE]]
cleaning ( )
Daily care 4@

(® Symbol for utlogging (logout)

(@ Hovedmeny Dokking

®) Hovedmeny Autonom

(@ Hovedmeny Manuell rengjering

(6 Hovedmeny Daglig pleie

(& Symbol innstillinger

Nar det oppdages en Posisjonskode, vises en melding i statuslin-
jen.

VELIE]]
cleaning

=

Autonomous @

Daily care

Docking %

® Melding

Nar du trykker pa meldingen apnes en oversikt over rutene som
er tilgjengelige for den aktuelle posisjonen. Se kapittel Autonom.
Merknad

Ved a trykke pé symbolet @ kan du ga tilbake til startskjermen
fra andre menyer.
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Ved autonom drift rengjerer enheten én eller flere tidligere inn-
leerte overflater selvstendig. Innleeringen gjgres ved a krysse og
lagre en rute.
1. Apne startskjermen ved behov.
2. Velg menyen Autonom ved a trykke pa den.

Det apnes en oversiktsside med de autonome funksjonene.

(™ Eksisterende ruter
Her blir lagrede ruter behandlet, koblet til rutiner eller startet.

@ Ny rute
Her programmeres det nye ruter.
(®) Rengjgringsrapporter

® Plan
Innlzere rute

Nar du programmerer en rute, blir en rengjgringsoppgave utfert

manuelt, registreres og lagres til slutt for autonom rengjering.

Merknader for optimal utforming av en rute er inkludert i oppsett-

veiledningen. Reglene for autonom drift ma overholdes, f. eks.

ma det veere plassert en posisjonskode pa startpunktet for en ru-
te.

Under innleering lagres falgende informasjon om ruten:

e Enhetens kjgrebane.

e Punkter der rengjgringsfunksjoner er slatt pa eller av.

e Parameterinnstillingene, f. eks. for pafering av vann, dosering
av rengjgringsmiddel, bersteturtall, sugekraft og berstetrykk.
De tilgjengelige parametrene avhenger av apparat og utstyr.

e Trykk pa hornet (f. eks i et kryss).

Det registreres ikke:

e Korte pauser under programmering

e Kjgrehastighet ved programmering

Om en bruker far lov til & programmere nye ruter avhenger av

personens rolle, d vs. av tillatelsene deres.

1. Apne startmenyen og start programmeringen via Autonom og
Ny rute.

2. Velg om du vil rengjere under programmeringen eller om du
bare vil simulere en rengjaring. Ved simulert programmering
registreres alle rengjgringsalternativer, men de utferes ikke
aktivt.

Forutsetninger:

Batteriet er fulladet.
Ferskvannstanken er full
Avlgpsvannstanken er tom.

. Bekreft at de aktuelle forutsetningene oppfylles via v eller for-
lat menyen via symbolet x og oppfyll forutsetningene.

4. Plasser apparatet foran posisjonskoden pa startpunktet. Rett
da inn forsiden pa apparatet med ca. 1 m avstand til posisjons-
koden, og vent til apparatet har registrert posisjonskoden.

5. Bekreft posisjonskoden.

6. Kjgrover overflaten som skal rengjgres. Overhold foreskrevne
avstander. Se bruksanvisningen for apparatet.

Det allerede behandlede omradet og den tidligere ruten vises
pa sanntidskartet. Den aktuelle posisjonen vises av et lite ap-
parat.

Wwe oo
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Merknad
Ved rengjoring ma du farst aktivere oppsugingen fgr vannet
kobles til. Dette forhindrer at det blir igien vann pa strekningen.

11:01 AM

ater: 7 Cleaned area: 0 m :04:
W Cleaned om’ 00:04:29 h
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robot while it is recording

@ Utlgs HUP-hendelse
@ Aktiver/deaktiver avsuging
(® Aktiver/deaktiver rengjaringshode
@ Aktiver/deaktiver sidekost (ikke for alle apparater)
® Still inn vannmengden
®) Innstilling av dosering av vaskemiddel
@ Lagre
Rute kun for oppsuging (gul)
(® Rute oppsuging + rengjaringshode (bl&)
Smart Fill (se Smart Fill-funksjon)
7. Avslutt rute.
a Deaktiver sidekosten (kun for apparater med sidekoster)
b Deaktiver rengjgringshodet.
¢ Kjor en kort strekning (ca. 10-15 m) med aktiv oppsuging for
8 suge opp vannrester.
d Deaktiver suging.
8. Posisjoner apparatet.
® Hvis ruten skal avsluttes i en dokkingstasjon, ma apparatet
posisjoneres ca. 1 meter foran dokkingstasjonen.
® Hvis enden av ruten skal fungere som utgangspunkt for vi-
dere ruter, ma apparatet posisjoneres foran en posisjonsko-
de.
9. Lagre den programmerte ruten.
a Trykk pa symbolet B.
b Ved behov ma du vente til apparatet har registrert posisjons-
koden.
¢ Trykk pa menyknappen Avslutte rute med posisjonsko-
de.
d Bekreft posisjonskoden ved behov.
e Skriv inn et navn for ruten ved hjelp av tastaturet i inntas-
tingsfeltet.
Ruten lagres under det angitte navnet.



Smart Fill-funksjon
Med Smart Fill-funksjonen kan du programmere en flate bare
ved a kjgre rundt kanten pa flaten. Smart Fill-funksjonen er be-
regnet pa store, frittstdende flater. Kjgrestrekningen innenfor fla-
ten planlegges deretter uavhengig for autonom rengjering med
apparatet. Til dette star to pafyllingsalternativer til disposisjon un-
der behandlingen. Spiralfylling og meanderfylling. Avhengig av
starrelsen og formen pa flaten, er de forskjellige fyllingene bedre
egnet.

9:52 AM
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Teach-in process is running. Operate the
robot while it is recording

(® Gjer visningen starre/mindre
() Start- og sluttpunkt for Smart Fill

Avslutt Smart-Fill (kun mulig nar roboten er tilbake péa slutt-
punktet)

@ Avbryt for Smart-Fill

() Apparatposisjon

®) Tilbakelagt strekning

@ Lagre rute

Sett programmeringen pa pause

® Avbryt (Programmeringen avsluttes, hovedmenyen apner)
Flate hvor rengjgringsbanen planlegges autonomt

Merknad

e Start- og sluttpunktet for ruten ma veere identisk. Du kan se
startpunktet pa bergrings skjermen pa en sirkel.

e | en rute kan flere overflater defineres som Smart-Fill-omréde.
Strekningene fgr og etter Smart-Fill-funksjonen programme-
res pé vanlig mate.

e Det kan defineres et gnsket antall Smart-Fill-flater innenfor en
rute.

e Med Smart-Fill kan bare omrader uten hindringer i midten av

Smart-Fill-omrédet rengjares pé en effektiv méte.

. Start funksjonen Programmer rute. Se Innlzere rute.

. Programmer ruten til startpunktet for flateinnrammingen.

3. Trykk pa menyknappen E pa startpunktet for flateinnrammin-
gen. Funksjonen kan avbrytes ved a trykke pa symbolet x .

4. Kjer rundt omradet som skal rengjares til enheten er i malsir-
kelen pa sanntidskartet.

5. Trykk pa symbolet E2.

Smart Fill-omradet lagres
6. Fortsett funksjonen Programmer rute.

N —

Behandle rute
Eksisterende ruter
Eksisterende, programmerte ruter og rutiner kan sorteres etter
posisjonskoden for startpunktet eller sgkes opp etter navn.
1. Trykk pa funksjonen Autonom pa startsiden.
2. Trykk pa funksjonen Eksisterende ruter pa siden som apner
seg.

Norsk

Et vindu med 2 faner apner seg.
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(@ Sok etter posisjonskode
(@) Sorter alfabetisk

(® Sorter etter dato

@ Sok etter navn

®) Rutiner

® Ruter

@ Tilbake

e Eksisterende ruter Ruter vises pa fanen.
Koblede ruter Rutiner vises pa fanen.
Med symbolene pa venstre side kan eksisterende ruter sorte-
res alfabetisk eller etter opprettelsesdato, og det kan sgkes et-
ter posisjonskode eller navn.
. Trykk pa fanen Ruter.
. Sgk etter en rute med navn.
a Trykk pa symbolet .
b Trykk pa inntastingsfeltet.
¢ Oppgi navnet pa ruten du leter etter med tastaturet.
d Trykk pa menyknappen Sgk.
Ruten som ble funnet, vises.
5. Sek etter rute med posisjonskode.
a Trykk pa symbolet & .
Tilgjengelige ruter sorteres na etter posisjonskoden.
b Trykk pa mappen med posisjonskoden du sgker etter.
Ruten som ble funnet, vises.
6. Trykk pa fanen Rutiner.
Koblede ruter vises.
7. Trykk pé en rute eller rutine for & utfare den, eller trykk pa
tannhjulet gverst til hgyre i den aktuelle ruten for a behandle
den.

AW

Dialogboksen "Behandle rute"
Oppbygning for siden

e e e e 200 | 5 % 9:51 AM
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(@ Tilbakestiller alle rengjgringshendelser til innstillingene som
brukes nar du programmerer.

@ Drei sone
® Slett sone

Preview WS 05
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@ Flytt sone

() Flytt hjgrnepunkter for sonen
® Definer sone

@ Plasser ny hendelsesmarkgr
Minimer skjermen

(© Forstarr skiermen

Velg sonetype

@) Starter fremgang

@2 Behandle Navn

Aktiver Roterende varsellampe og Bluespots (valgfritt pabyg-
gingssett gjiennom hele ruten

Aktiver Horn i slgyfe for denne ruten
(@5 Slett rute
Rengjgringshendelser
@ Rute (bla = vatrengjering, gul = suging)
Soner
Du kan bruke soneknappene for & definere og behandle forskjel-
lige soner. Du kan bruke symbolet "Velg sonetype" for & bestem-
me hvilken sonetype du vil behandle. Fglgende sonetyper kan
defineres:
o No-Go-sone
Disse sonene brukes ikke av rengjgringsroboten, ikke engang
for & unngd hindringer.
e NoClean-sone
| disse sonene blir alle rengjgringsfunksjoner koblet ut, ogsa
nar du f. eks. kjgrer giennom dem for & unnga hindringer.
e SpeedFilter-sone
| denne sonen kjgrer rengjgringsroboten alltid med hastighe-
ten som er definert i sonen.
e LoopingHorn-sone
Mens roboten er i denne sonen, aktiveres det kontinuerlige
hornet.

Behandle eksisterende rute
. Trykk pa startsiden pa funksjonen Autonom.
. Trykk pa funksjonen Eksisterende ruter pa siden som apner
seg.
3. For a velge en rute ma du klikke pa symbolet & i vinduet for
forhandsvisning av rute, se Eksisterende ruter.
4. Velg gnsket rute.
Vinduet for behandling av rute apnes, se Dialogboksen "Be-
handle rute".
5. Behanle ruten. Du har fglgende alternativer for behandling:
a Gjgr visningen stgrre/mindre
b Trykk pa symbolet ¢ for & behandle navnet pa ruten.
¢ Trykk pa symbolet ¢ i den venstre linjen for & oppgi en ny
hendelse, eller trykk pa et eksisterende symbol pa ruten for
a apne innstillingene for rengjgringshendelsen. Her kan du
foreta fglgende innstillinger:
Still inn gnsket dosering av rengjgringsmiddel med skyvere-
gulatoren.
Aktiver oppsugingen ved a trykke pa symbolet % .
For a velge sugeeffekt ma du trykke pa menyknappen Su-
geytelse lav eller Sugeytelse hgy. Den aktiverte funksjo-
nen blir gul
¢® Aktiver rengjgringshodet ved a trykke pa symbolet.
Trykk pa menyknappen Berstehastighet lav, Borstehas-
tighet middels eller Barstehastighet hgy for a velge bar-
stehastighet. Den aktiverte funksjonen blir gul.
Aktiver sidekosten ved & trykke pa symbolet m .
Merknad
Sidekosten kan bare aktiveres nér rengjoringshodet er slatt pa.
d Hold det eksisterende symbolet ¢ pa kartet inne og flytt
hendelsen til gnsket sted pa ruten.
e Trykk pa symbolet t= for & koble inn kontinuerlig, gjentatt
tuting for denne ruten.
f Trykk pa symbolet & for a sla pa det roterende lyset og ev.
punktstraleren for denne ruten.

N —
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g Trykk pa symbolet »< for & tilbakestille Rengjaringshendel-
ser til innstillingen ved programmering.

h Trykk pa symbolet £ for a velge hvilken type sone du vil se,
opprette eller behandle.
Du kan velge mellom Forbudt sone,lkke rengjgringsso-
ne,Hastighetsfilter, LoopingHorn-sone.

i Trykk pa symbolet 4 for & definere en sone.

j Trykk pa symbolet < for a flytte en sone.

k Trykk pa symbolet O for & dreie en sone.

| Trykk pa symbolet « for & slette en sone.

m Trykk pa symbolet 4 for & flytte hjgrnepunktene for en so-
ne.

n Juster gnsket vannmengde med skyveregulatoren.

o Trykk pa symbolet @ for a slette ruten.

Koble sammen ruter som rutiner

Du kan koble sammen flere ruter som en rutine, slik at de kan ren-

gjeres autonomt etter hverandre. Kun ruter som starter og slutter

med en posisjonskode kan kobles sammen. Posisjonskoden pa
slutten av hver tilkoblede rute ma derfor samsvare med posi-
sjonskoden for starten neste rute.

1. Trykk pa funksjonen Autonom pa startsiden.

2. Pa siden som apner seg, trykker du pa funksjonen Eksis-
terende ruter.

3. Veksle til fanen Rutiner og trykk pa knappen Ny rutine.

4. Velg den farste ruten som skal rengjeres som en del av ruti-
nen.

5. Velg ev. flere ruter som skal rengjeres etter hverandre. Her
kan du bare velge ruter som starter med en posisjonskode
som samsvarer med posisjonskoden pa slutten av den forrige
ruten.

6. Lagre rutinen via symbolet v og gi den et navn.

Merknad

Du kan ogsa velge flere ruter pa fanen Ruter og lagre dem som

rutine nederst til hgyre med symbolet > .

Kjor rute

Kjor rute med posisjonskode

Apparatet ma plasseres i en vinkel pa + /- 30 ° og i en avstand

pa 1 m foran posisjonskoden for startpunktet

1. Plasser apparatet pa startpunktet.

2. Apne startmenyen ved behov.

3. Velg funksjonen Autonom ved a trykke pa den.
Oversiktssiden med de autonome funksjonene apnes.

4. Trykk pa funksjonen Eksisterende ruter.

5. Velg en rute ved a trykke. Se kapittel Eksisterende ruter. Hvis
det skal kjgres flere ruter kjares etter hverandre, velger du
neste rute og sammenfatter til en rutine som kan kjgres direkte
og/eller lagres til senere.

Merknad

e Nardu har valgt den farste ruten, vises bare ruter med et start-
punkt som stemmer overens med sluttpounktet for den forrige
ruten.

e Startpunktet for en rute ma vaere en posisjonskode, og det méa
finnnes nok ressurser for den neste rutinen tilstrekkelige res-
surser for neste rute i rutinen.

Sluttpunktet ma vaere en posisjonskode, bare den siste ruten
i en rutine kan ende uten en posisjonskode.

KARCHER anbefaler & bruke en dokkingstasjon som start- og
sluttpunkt for en rute, da dette sikrer at tilstrekkelige ressurser
lastes inn for neste rute i rutinen.

e Rutene er nummerert i den rekkefalgen de er valgt.

e FEn tilfeldig valgt rute kan velges bort ved & trykke igjen.

6. Nar du har valgt ruten, trykker du pa > -symbolet nederst til
hayre.



Et utvalg apnes.
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Quick
schedule

Save
routine
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Quick start

%4

start

@ Planlegg Starttid

(@ som Lagre rutine

(® Hurtigstart

(@ Start med Posisjonskode

7. Trykk pa Start med posisjonskode.

8. Skyv apparatet foran posisjonskoden som det spgrres om i
bergingsskjermen.

9. Vent til apparatet har registrert posisjonskoden.

10.Bekreft posisjonskoden.

Ruten kjares.

Kjor rute uten posisjonskode

Merknad

En valgt rute kan startes uten Posisjonskode, f. eks. hvis posi-

sjonskoder ikke skal plasseres permanent. For dette brukes po-

sisjonskodene bare under programmering av ruten, og nar de

utfares, er det nadvendig & sikre at roboten startes i riktig posi-

sjon. En dockingstasjon trenger alltid posisjonskode.

1. Plasser apparatet ved det programmerte startpunktet for ru-
ten.

2. Apne startmenyen ved behov.

3. Velg funksjonen Autonom ved a trykke pa den.
Oversiktssiden med de autonome funksjonene apnes.

4. Trykk pa funksjonen Eksisterende ruter.

. Velg en rute ved a trykke. Se kapittel Fksisterende ruter.

6. Nar du har valgt ruten, trykker du pa > -symbolet nederst til
hayre.
Et utvalg apnes.
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(™ Planlegg Starttid

(@ som Lagre rutine

®) Hurtigstart

(@ Start med Posisjonskode

7. Trykk pa menyknappen Hurtigstart for a kjgre ruten omgaen-
de.

Ruten kjares.

Norsk

Start rute forsinket
Den valgte ruten kan ogsa startes med en forsinkelse pa opptil én
uke.
1. Plasser apparatet pa startpunktet.
2. Apne startmenyen ved behov.
3. Velg funksjonen Autonom ved a trykke pa den.
Oversiktssiden med de autonome funksjonene apnes.
4. Trykk pa funksjonen Eksisterende ruter.
5. Velg en rute ved a trykke. Se Eksisterande ruter.
6. Nar du har valgt ruten, trykker du pa > -symbolet nederst til
hgyre.
Et utvalg apnes.

R e e 2001 | %
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(™ Planlegg Starttid

(@ som Lagre rutine

®) Hurtigstart

(@ Start med Posisjonskode

7. Trykk pa menyknappen Starttid.
Tidsplanleggeren apner.

T e 200L |
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delay start
Start Date 11/21/2024 ‘ Repeating Task

09 : 41

Routes / Routines

Task color D .
<

8. Still inn starttid.
a Still inn startdato.
b Still inn starttid
¢ Velg rute / rutine som skal kjgres.
d Velg farge for oppgaven.
9. Oppgi ev. en gjentakelse av rengjgringsoppgaven.
a Oppgi en sluttdato for gjentakelsen.
b Oppgi et intervall for gjentakelsen.
10.Lagre gnsket starttid ved & trykke pa symbolet B.
Ruten kjgres pa tidspunktet som er oppgitt.

Avbryt og gjenoppta rute
1. Trykk pa symbolet Il for & avbryte ruten under kjgring.
Apparatet stopper i 10 sekunder. Hvis du vil sette apparatet
permanent pa pause, ma du oppgi passordet.
2. Gjenoppta rute:
a Plasser apparatet i det omradet pa ruten som er grgnt pa
kartet.

111



b > Trykk paikonet og skriv inn passordet for a kjgre ruten pa
nytt.

Avslutt rute
1. Trykk pa symbolet I og oppgi passordet for & sette ruten pa
pause.
2. Trykk pa symbolet x for & avslutte ruten.

Kalenderfunksjon

Kalenderfunksjonen brukes til & utfere autonome rengjgrings-
oppgaver pa et bestemt tidspunkt (tid /dato) uten at operataren er
til stede, f.eks. om natten eller pa sgn- og helligdager. Oppgaven
kan utfgres én gang eller gjentatte ganger.
1. Apne startmenyen ved behov.
2. Velg funksjonen Autonom ved a trykke pa den.

Oversiktssiden med de autonome funksjonene apnes.
3. Trykk pa symbolet &.

Tidsplanleggeren apner.

9:31 AM
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delay start

Start Date

11/21/2024| Repeating Task

Routes / Routines

Task color
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4. Tilordne et navn for rengjgringsoppgaven.
5. Still inn starttid.
a Still inn startdato.
b Still inn starttid
¢ Velg rute / rutine som skal kjeres.
d Velg farge for oppgaven.
6. Oppgi ev. en gjentakelse av rengjgringsoppgaven.
a Oppgi en sluttdato for gjentakelsen.
b Oppgi et intervall for gjentakelsen.
7. Lagre ensket starttid ved & trykke pa symbolet 5.
Ruten kjgres pa tidspunktet som er oppgitt.

Vis rengjgringsrapport
Rengjgringsrapporten gir informasjon om fullfgrt rengjering.
1. Trykk pa funksjonen Autonom pa startsiden.

2. Pa siden som apner seg, trykker du pa funksjonen E.
Det vises en oversikt over den sist fullfgrte rengjeringen.
3. Trykk pa ensket rengjeringsrapport for en rute eller rutine.
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Cleaning report - Rantine with

Eksempelrapport for en rutine med flere ruter

(@ Forbruk av rengjgringsmiddel [ml]
@ Kjert omrade [m2] (arbeidsbredde x strekning)
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(® Rengjort overflate [m2]
@ Ikke rengjort overflate [m
() Rengjort del av den programmerte ruten [%]
®) Rengjeringsvarighet [min]
@ Tilbakelagt strekning [m]
Velg visningsalternativer (f.eks. hastighetsvisning)
(® Vannforbruk [l]
Grafisk rengjgringsrapport
@ Slett
@ Rullefelt for & vise alle ruter i en rutine
@ Tilbake
a Med knappene + og — kan du forstgrre og forminske de-
taljer i rapporten.
b Slett den valgte rengjgringsrapporten ved a trykke pa -
knappen.
¢ Ga tilbake til startsiden ved a trykke pa < -knappen.

Manuell drift

Ved manuell drift kjgres maskinen av operatgren over flaten som
skal rengjares, fglg bruksanvisningen for apparatet.

Start manuell drift
Forutsetning: Apparatet er plassert pa bruksstedet, se bruksan-
visningen for apparatet.
1. Apne startmenyen ved behov.
2. Velg funksjonen Manuell rengjering ved & trykke pa den.
Oversiktssiden med rengjgringsparametrene apnes.

2)
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3. Juster gnsket vannmengde med skyveregulatoren.

4. Stillinn gnsket dosering av rengjgringsmiddel med skyveregu-
latoren.

5. Still inn parametrene for oppsugingen.

a Aktiver oppsugingen ved a trykke pa symbolet .

b For a velge sugeeffekt ma du trykke pa menyknappen Su-
geytelse lav eller Sugeytelse hay.

Den aktiverte funksjonen blir gul.
6. Still inn bgrsteparametrene.

a Aktiver rengjgringshodet ved & trykke pa symbolet «°.

b Trykk pa menyknappen Berstehastighet lav, Borstehas-
tighet middels eller Barstehastighet hey for a velge bar-
stehastighet
Den aktiverte funksjonen blir gul.

¢ Still inn kontakttrykket for barsten med skyveregulatoren
(ikke tilgjengelig for alle apparatmodeller).

7. Aktiver sidekosten ved & trykke pa symbolet = (ikke tilgjenge-
lig for alle apparatmodeller).

Merknad

Sidekosten kan bare aktiveres nér rengjoringshodet er slatt pa.

8. Kjgr apparatet over flaten som skal rengjgres, se bruksanvis-
ningen for apparatet.



Avslutt manuell drift
. Deaktiver sidekosten ved a trykke pa symbolet m .
2. Deaktiver rengjgringshodet ved a trykke pa symbolet =°.
De deaktiverte funksjonene blir gra.
3. Pa de siste meterne av ruten ma du suge opp vannrester.
4. Deaktiver oppsugingen ved a trykke pa symbolet % .

Lad apparatet (dokking)

Lading uten dokkingstasjon
Nar du lader uten dokkingstasjon, lades apparatet via streamka-
belen. Se bruksanvisningen for apparatet. Ytterligere handlinger,
som temming av avigpsvannstanken eller fylling av ferskvanns-
tanken, ma utfgres manuelt.
® Koble til stremkabelen. Se bruksanvisningen for apparatet.

-

Lading med dokkingstasjon (tilleggsutstyr)
Ved lading med valgfri dokking blir apparatet koblet til en dok-
kingstasjon. Tilkoblingen ma alltid startes via displayet som be-
skrevet under.
OBS
Fare for skader ved manuell dokking
Hvis apparatet dokkes manuelt til en dokkingstasjon, kan appa-
ratet og stasjonen bli skadet.
Bruk kun dokkingsfunksjonen via displayet pa apparatet nar du
vil dokke apparatet.
Etter vellykket tilkobling utferes felgende handlinger:
e Avlgpsvannstanken tsmmes.
Avlgpsvannstanken skylles.
Ferskvannstanken fylles.
Batteriet lades.
. Plasser apparatet foran dokkingstasjonen, og hold en avstand
pa ca. 1 m til dokkingstasjonen.
. Ga til startmenyen.
3. Velg hovedmenyen Dokking ved & trykke.
Apparatet sgker etter posisjonskoden for dokkingstasjonen.
4. Vent til apparatet har registrert posisjonskoden.
Nar apparatet er dokket, viser skjermen informasjon om varig-
heten pa ladingen og statusen for handlingene som utfares
under ladingen.
Avslutning av en handling vises med en grgnn hake pa den
aktuelle menyknappen.
5. Trykk pa symbolet x ved behov for & avslutte ressursutveks-
lingen tidligere.
6. Ved behov ma du la roboten kjgre ut av dokkingstasjonen
igjen med "Undock"-funksjonen.
Apparatet blir i dokkingstasjonen til fradokking gjennomfares
eller en ny rengjaringsoppgave startes basert pa tidsplanen.

Vedlikehold apparatet

1. Ga til startmenyen.

2. Trykk pa hovedmenyen Daglig pleie.
Her finnes ulike menyer a velge mellom:

e Servicefunksjoner
Her kan du aktivere komponentene direkte.

e Bruksanvisning
Her kan du vise bruksanvisningen for apparatet og program-
varen.

e Vedlikeholdsinformasjoner
Her kan du vise en liste over vedlikeholdsarbeider som skal ut-
fgres med instruksjonsvideoer.

Meny servicefunksjoner
. Ga til startmenyen.
2. Trykk pa hovedmenyen Daglig pleie.
3. Trykk pa symbolet & for a aktivere enkeltkomponenter. Her
kan du for eksempel senke sugebommen slik at du kan ta den
av. De ngyaktige funksjonene avhenger av apparatet.
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N

-

Norsk

3 e e e e 200 L

n

Please select a component

Komponentoversikt (eksempel KIRA BR 200)

(™ Barstehode

(@ Sugebom

®) Tankspyling

(® Avlgpsvannutlgp
(5) Sidekost

Meny vedlikeholdsinstruksjoner
. Ga til startmenyen.
. Trykk pa hovedmenyen Daglig pleie.
3. Trykk pa menyen Vedlikeholdsinstruksjoner for a fa en over-
sikt over vedlikeholdsoppgavene. Den ngyaktige informasjo-
nen avhenger av apparatet

N =

Empty coarse dirt basket

Clean squeegee

How to maintain

Vedlikeholdsinstruksjoner (eksempel KIRA B 50)
4. Trykk pa et vedlikeholdstrinn for & hente opp instruksjonsvide-

oen.

Menyen Innstillinger

| denne menyen kan informasjon kontrolleres og innstillinger slik
som dato, sprak osv. kan kontrolleres og endres.

3 e e s e 200 L

A 8:47 AM Q

@ Systeminformasjon
@) Generelle innstillinger
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(® Nettverk
@ Infrastruktur
(® Brukeradministrasjon

Meny systeminformasjon
| denne menyen kan du bl.a. vise felgende informasjon:
e Apparatdata slik som materialnummer, serienummer, nyeste
programvarefunksjon, siste servicetidspunkt, driftstimer osv.
e Endringsprotokoll for programvare med informasjon om
programvareversjon, serienummer osv.

Vis endringsprotokollen for programvaren

Registrert informasjon:

e Programvareversjon

o Nylig installerte funksjoner pa appparatet, som ble levert med
aktuell programvareoppdatering.

Slik henter du opp endringsprotokollen:

® Pa startsiden trykker du pa symbolet ©.
Endringsprotokollen vises, og viser programvareversjonene
som starter med den nyeste /siste og deretter stigende. Ved &
skyve rullefeltet med fingeren kan du sgke i endringsprotokol-
len.

Merknad

Endringer er ikke mulig.

Meny generelle innstillinger

Folgende funksjoner kan velges i denne menyen:

e Kontroller og endre generelle innstillinger

e Kontroller og endre systeminnstillinger

Kontroller og endre basisinnstillinger:

1. Trykk pa symbolet =.

Et vindu med flere faner apnes.

e Pa fanen "Generelt" kan du sjekke og endre f.eks. tidssone,
enhetssystem og hvor mye tid som gar fer apparatet gar i hvi-
lemodus.

e Pa fanen "System" initialiser du sidekosten og tilbakestiller til
fabrikkinnstillinger.

2. Bruk rullefeltet til & bla pa siden.

3. For & endre de generelle innstillingene ma du trykke pa gnsket
inntastingsfelt eller justere den aktuelle skyveregulatoren.

4. Endre systeminnstillinger.

Meny nettverksinnstillinger

| denne menyen kan du konfigurere nettverksinnstillingen.
Apparatet kobler seg til et tilgjengelig LTE-nettverk automatisk
via SIM-kortet.
Ved behov, f.eks. ved mobilkontakt, kan apparatet kobles til med
et WLAN-nettverk.
e Apparatet kan logges pa et eksisterende, allerede kjent

WLAN-nettverk.
e Apparatet kan logges pa et nytt WLAN-nettverk manuelt.
e Innstillingen for tilgjengelige WLAN-nettverk kan konfigureres.
Rollen som brukeren har fatt tildelt, bestemmer hvilke rettigheter
de har i denne menyen.
Apparatet kan ringe til et WLAN-nettverk via en radioantenne.
Karcher anbefaler at du bare kobler apparatet sikre og krypterte
WLAN-nettverk ("kjente nettverk").
Slik konfigurerer du WLAN-nettverket:
1. Trykk pa symbolet = .

114 Norsk

Alle "Synlige nettverk" og "Kjente nettverk" pa stedet vises
med den aktuelle nettstyrken. Det tilkoblede nettverket vises
med et kjiedesymbol foran navnet.

Z}| m——— 2001 | 5| 8:49 AM o

Available networks Known networks

-+  Add manually

4 =  AKDev

(™ Synlige WLAN-nettverk
@ Kjente WLAN-nettverk
® Legg til menyknapp for WLAN-nettverk manuelt
@ Menyknapp for et kryptert WLAN-nettverk med informasjon
om nettstyrke
2. Velg et synlig nettverk.
a Trykk pa menyknappen med navnet pa WLAN-nettverket.
Et vindu apnes.
b Oppgi passordet for WLAN-nettverket.
Apparatet er logget pa det valgte WLAN-nettverket.
3. Legg til et nytt nettverk manuelt.
a Trykk pa menyknappen Legg til manuelt.
Et vindu apnes.
b Oppgi SSID-kryptering for Wireless Access Point /ruteren.
¢ Velg krypteringstype fra listen.
d Oppgi passordet for WLAN-nettverket.
e Forkast valget ved a trykke pa symbolet x.
f Bekreft valget ved a trykke pa symbolet v .
WLAN-nettverket blir lagt til.

Meny infrastruktur
| denne menyen kan apparatet integreres i en annen styringspro-
gramvare via VDA 5050-grensesnittet, og rulledgrstyringen kan
konfigureres via 1/0O- boksmenyen.

Meny brukeradministrasjon
| denne menyen kan du opprette og slette brukere samt behandle
brukerprofiler.
Den tildelte rollen tilbyr et forhandsvalg av tillatelser. Disse tilla-
telsene kan tilpasses individuelt til den aktuelle brukeren.
Tillatelser som kan velges:
e Programmering av ruter
Opprett bruker
Behandling av brukerprofiler
Utskrift av skjermbilder
Endring av ruter
Gjennomfaring av manuell rengjering
Roller som kan velges:
Operater
Veileder
Utvikler, kun med spesielle rettigheter
Service, kun med spesielle rettigheter



Opprett ny bruker Kontroller og behandle brukerprofiler
Slik oppretter du nye brukere: 1. Trykk pa symbolet &.
1. Trykk pa symbolet &. Vinduet Brukerprofil &pnes.

Vinduet Brukerprofil apnes.

) e e 2001 | 5] |

n

& supervisor
supervisor

& operator
operator

Please select user profile

Please select user profile

@ Ny bruker
@ Ny bruker @) Eksisterende brukere
(@ Eksisterende brukere 2. Trykk pa menyknappen for brukeren du vil kontrollere eller en-
2. Trykk pa menyknappen Ny bruker. dre.
Et vindu med 3 faner apner seg. 3. Endre og lagre gnskede data for brukeren.

Slett bruker
Bare administratorer, utviklere eller servicepersonal har rett til &

all s47aM | Q slette brukere.
Teach routes Sllk Sletter du brukere:
— 1. Trykk pa symbolet &.
Operator WiElsctines Vinduet Brukerprofil apnes.

Supervisor Screenshot

Edit routes

Manual cleaning

&, Language 4 Permissions

supervisor

operator

™ Rolle Veileder

@ Rolle Operatar

(® Inntastingsfelt for brukernavn
@ Fane Tillatelser Please select user profile
() Fane PIN-kode
() Fane Sprak

3. Velg fanen Sprak. (® Ny bruker
a Tilordne et sprak fra listen til brukeren. (@ Eksisterende brukere
b Ved behov kan du bla gjennom listen ved & bevege rullefel- 2. Logg pa den aktuelle profilen.
tet. 3. Klikk pa symbolet @ .
c Bekreft valget ved & trykke pa symbolet v . Brukeren er slettet.

4. Velg fanen «_PIN.
a Bruk tastaturet for a tilordne en PIN-kode til brukeren.
b Bekreft PIN-koden ved & gjenta den.
c Bekreft valget ved a trykke pa symbolet v .
5. Velg fanen Tillatelser.
a Trykk pa inntastingsfeltet og skriv brukernavnet med tasta-
turet.
b Trykk pa menyknappen Operater for & tilordne rollen Ope-
rater til brukeren.
¢ Trykk pa menyknappen Veileder for & tilordne rollen Veile-
der til brukeren.
d Bruk skyveregulatorene til & tilpasse brukerens forhandsinn-
stilte tillatelser.
Autoriserte personer vil bli gule.
e Bekreft valget ved a trykke pa symbolet v .
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Oversikt over symboler

Symbol

Betydning

Forstarr /pluss

Forminsk /minus

Vedlikeholdsfunksjoner

Videre / Bla frem

“w v T

Velg sonetype (ved redigering av ruter):
e Forbudt sone

o |kke rengjgringssone

e Hastighetsfilter

e LoopingHorn-sone

Velg visning i rengjgringsrapporten

Bla tilbake

Gjenoppretting til fabrikkinnstillinger

2 ®| ~

Tilbake til startskjermen

Symbol |Betydning
ES Logg ut
25 Oppsug
= Generelle innstillinger
Y Rediger
X Avslutt /forkast
Brukeradministrasjon
v Bekreft /OK
A4 Forskyv hjgrnepunkter sonen
{c}} Innstillinger
e Innstillinger barste
a° Innstillinger barsterengjering
bﬂ Fastsett innstillinger hornsignal / hornsignal
& Fastsett innstillinger lyssignal / hornsignal
= Sidekost
g Fastsett og slfyv hendelse. Hendelsestypen bestem-
mer fargen pa markgren:
e bla = rengjering
e oransje = hornsignal
e rosa = utgangspunkt
2 Tilbakestill hendelsen til basisinnstillinger
® Informasjon
B Kalender
o} Slett
~ Bla opp
o Bla ned
= WLAN-nettverksinnstillinger / WLAN-nettverksstyrke
(jo svakere WLAN-nettverk, jo feerre sayler)
I Pause
Posisjonskode
>l Fortsett rengjaring
> Starte rengjgringen
Se rengjgringsrapport
S Smart Fill-funksjon
Lagre
m Start- /sluttpunkt
Q Sok
o Systeminformasjon
A Definer sone
O Drei sone
& Slett sone
& Flytt sone
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Om dette dokument
Softwaren, der er beskrevet i dette dokument, geelder for alle ro-
botenheder i KIRA B-serien.
De screenshots, der vises i vejledningen, kan under visse om-
steendigheder afvige lidt fra dit apparat og monteringssaettene.

Skaermens opbygning
Skaermen er bergringsfalsom, ogsa kaldet et touchdisplay. Et
kort tryk med fingeren er nok til at veelge en funktion.
Ved hjeelp af touchdisplayet kan brugeren bl.a. indstille fastleegge
grundleeggende indstillinger, planlaegge ruter, vise renggrings-
rapporter, afhjeelpe fejl og vise oplysninger om renggringsforlg-
bet og apparatets status.
Apparatets statusoplysninger vises gverst pa touchdisplayets
kant, f.eks. klokkeslzettet. Menuerne og betjeningselementerne
vises i menuomradet i midten af displayet. Afhaengigt af menuen
vises der forskellige symboler pa hgjre, venstre og nederste kant.

\ELIE]]
cleaning

Autonomous

Docking Daily care

Skaermopbygning

@ Niveau tank

@ Netstyrke

®) Klokkesleet

® Meldinger

(5 Batteristatus

(& Menuomrade

@ Menuafhaengige knapper

Overordnede betjeningskoncepter
| de forskellige menuer i softwaren forekommer nogle driftstrin
gentagne gange og forklares her separat.
Funktioner med krav om adgangskode
Nogle funktioner, f.eks. afbrydelse og genoptagelse af ruter, krae-
ver, at brugeradgangskoden indtastes. Nar du har trykket pa den
pakraevede knap, abnes der en indtastningsdialog.
Rettigheder
Der tildeles rettigheder for hver bruger for at definere, hvilke funk-
tioner der ma udfares. Disse rettigheder skal overholdes ved alle
funktioner. | grundindstillingen er der forkonfigureret forskellige
rolleforslag, som du kan redigere i overensstemmelse med dine
krav.
Menunavigation
I hovedmenuerne navigerer du til undermenuerne ved at trykke
pa de pageeldende knapper. Som regel vender du tilbage til den

Dansk

overordnede menu ved at trykke p& < . Hvis der ikke er en eks-
plicit knap i menuerne til at gemme aendringer, overtages eendre-
de indstillinger, nar du springer tilbage.

Startskaerm
Fra startskaermen kommer man til hovedmenuerne og indstillin-

gerne ved at trykke pa symbolet & eller den pageeldende knap.
Man logger af ved at trykke pa symbolet & .

ER e 2001 | 5|

8:45 AM o

[ [ ————r1

Autonomous

Manual
cleaning
Daily care 4@

Docking

O )

(@ Symbol log af (Logout)

@ Hovedmenu Docking

®) Hovedmenu Autonom

(® Hovedmenu Handrenggring

() Hovedmenu Daglig pleje

(® Symbolet Indstillinger

Nar der registreres en Positionskode, vises der en meddelelse i
statuslinjen.

Manval
cleaning

Autonomous @

Daily care

Docking %

™ Melding

Ved at trykke pa meldingen abnes der en oversigt over de ruter,
der er tilgaengelige pa den pagaeldende position. Se kapitlet
Autonom.

Obs
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Ved at trykke pa symbolet @ kommer man fra andre menuer til
startskeermen.

Under autonom drift renggr maskinen et eller flere tidligere ind-
leerte arealer automatisk. Indleeringen sker ved at gennemkgre
0g gemme en rute.
1. Hent om ngdvendigt startskeermen.
2. Veelg menuen Autonom ved at trykke.

Der abnes en oversigtsside med de autonome funktioner.

(® Eksisterende ruter
Her redigeres gemte ruter, sammenkaedes til rutiner eller star-
tes.

Ny rute
Her indlaeres nye ruter.

(® Renggringsrapporter
(@ Skema

Indlzering af rute

Ved indleeringen af en rute udfgres en renggringsopgave manu-

elt, som registreres under den og derefter gemmes til den auto-

nome rengaring.

Henvisninger vedrgrende optimal udformning af en rute findes

setup-guiden. Reglerne for den autonome drift skal overholdes,

f.eks. skal der vaere placeret en positionskode pa startpunktet for
en rute.

Under indleeringen gemmes fglgende oplysninger om ruten:

e Maskinens kgrebane.

e Punkter, hvor renggringsfunktionerne er blevet til- eller frakob-
let.

e Parameterindstillingerne, f.eks. for vandpafgring, rengarings-
middeldosering, bgrsteomdrejningstal, sugekapacitet og bar-
stemodtryk. De tilgeengelige parametre afheenger af din enhed
0g udstyret.

e Tryk pa hornet (f.eks. i et kryds).

Folgende registreres ikke:

e Kort pause under indlzeringen

e Korehastigheden ved indleeringen

Hvorvidt en bruger mé indlaere nye ruter, afheenger af rollen,

dvs. rettighederne.

1. Hent startmenuen, og start indleeringen via Autonom og Ny
rute.

2. Veelg, om der skal renggres under indleeringen, eller om ren-
geringen kun skal simuleres. Under den simulerede indlaering
registreres alle rengeringsmuligheder, men udfgres ikke ak-
tivt.

Forudseetninger:

Batteriet er fuldstaendigt opladet.
Rentvandstanken er fuld
Smudsvandtanken er tom.

. Bekreeft opfyldelsen af den pageeldende forudsaetning med
v, eller forlad menuen med symbolet X, og opfyld forudsaet-
ningerne.

4. Positionér apparatet foran positionskoden pa startpunktet. Ju-

stér til det formal apparatets forside med en afstand paca. 1 m

we e o
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til positionskoden, og vent, indtil apparatet har registreret po-
sitionskoden.

5. Bekraeft positionskoden.

6. Kar over overfladen, der skal renggres. Overhold i den forbin-
delse de foreskrevne afstande. Se driftsvejledningen til appa-
ratet.

Det allerede behandlede omrade og den hidtidige rute vises
pa live-kortet. Den aktuelle position vises med et lille apparat.

Obs

Aktivér farst opsugningen under rengaringen, far vandet tilkob-

les. Derved forhindres det, at der bliver vand tilbage pa streeknin-

gen.

11:01 AM

= Water: Cleaned area: 0 m* 00:04:29 h

|

Teacl|-in process is running. Operatjp the
robot while it is recording

@ Indstilling horn-begivenhed
@) Aktiver/deaktiver opsugning
(® Aktiver/deaktiver rengaringshoved
(@ Aktivering/deaktivering af sidekost (ikke ved alle apparater)
() Indstilling af vandmeaengden
® Indstilling af reng@ringsmiddeldosering
@ Gem
Rute kun opsugning (gul)
(® Rute opsugning + renggringshoved (bla)
Smart Fill (se Smart-Fill-funktion)
7. Afslut rute.
a Deaktivering af sidekosten (kun ved apparater med sideko-
ste)
b Deaktivér renggringshovedet.
¢ Kar en kort straekning (ca. 10-15 m) med aktiv opsugning for
at opsuge restvand.
d Deaktiver opsugningen.
8. Positionér apparatet.
® Positionér apparatet cirka 1 meter foran dockingstationen,
hvis ruten skal afsluttes ved en dockingstation.
® Hvis rutens afslutning skal anvendes som udgangspunkt for
yderligere ruter, skal apparatet positioneres foran en positi-
onskode.
9. Gem den indleerte rute.
a Tryk pa symbolet &.
b Vent eventuelt, indtil apparatet har registreret positionsko-
den.
¢ Tryk pa knappen Afslut ruten med positionskode.
d Bekraeft eventuelt positionskoden.
e Indtast et navn for ruten i indtastningsfeltet ved hjaelp af ta-
staturet.
Ruten gemmes under det indtastede navn.

C——




Smart-Fill-funktion

Ved hjaelp af funktionen Smart-Fill kan der indlaeres et areal ved
kun at kgre rundt om arealets ydergraense. Funktionen er tiltaenkt
store, fri arealer. Karebanen inden for arealet planlaegges deref-
ter automatisk af apparatet for den autonome rengering. Til dette
formal star der to fyldningsmuligheder til radighed ved bearbejd-
ningen: Spiral-fyldning og meander-fyldning. Afhaengigt af area-
lets starrelse og form er de forskellige fyldninger bedre egnet.

Teach-in process is running. Operate the
robot while it is recording

(@ Forstarrelse/reduktion af visning
(@) Start- og slutpunkt for Smart-Fill

® Afslutning af Smart-Fill (kun muligt, nar robotten igen er pa
malpunktet)

@® Annuller for Smart-Fill

() Position apparat

®) Tilbagelagt straekning

@ Gem rute

Indstilling af indleering pa pause

® Annuller (Indlzeringen sluttes, hovedmenuen abnet)
Areal, hvor renggringsstien planleegges autonomt

Obs

e Rutens start- og slutpunkter skal vaere identiske. Startpunktet
kan ses som en cirkel pa touchscreenen.

e Der kan defineres flere arealer som Smart-Fill-omrade pa en
rute. Straekningerne for og efter Smart-Fill-funktionen indlee-
res som saedvanligt.

e Inden for en rute kan der defineres vilkérligt mange Smart-Fill-
arealer.

e Med Smart-Fill kan kun omréder uden forhindringer i midten
af Smart-Fill-omradet renggres effektivt.

1. Start funktionen Indlaering rute. Se Indleering af rute.

2. Indleer ruten indtil startpunktet for omradets kant.

3. Tryk pa knappen & pa startpunktet for arealets kant. Funktio-
nen kan afbrydes ved at trykke pa symbolet x .

4. Kor rundt i omradet, der skal renggres, indtil apparatet befin-
der i malcirklen pa livekortet.

5. Tryk pa symbolet .

Smart-Fill-omradet gemmes.
6. Fortseet funktionen Indlaering af rute.

Redigering af rute
Eksisterende ruter
Eksisterende, indleerte ruter og rutiner kan filtreres efter start-
punktets positionskode eller s@ges efter navnet.
1. Tryk pa funktionen Autonom pa startsiden.
2. Tryk pa Eksisterende ruter pa siden, der abnes.

Dansk

Der abnes et vindue med 2 faner.

9:39 AM

[ (GF | D t m  m: 955%

o

"

7 3 we n2  wasser2 2@

@ Sagning efter positionskode
() Alfabetisk sortering
(® Segning efter dato
(® Swagning efter navn
®) Rutiner
® Ruter
@ Tilbage
e Eksisterende ruter vises i fanen Ruter.
Sammenkaedede ruter vises i fanen Rutiner.
Med symbolerne pa den venstre kant kan eksisterende ruter
sorteres alfabetisk eller efter oprettelsesdato og seges efter
positionskode eller navn.
. Tryk pa Ruter pa fanen.
. Sag efter en rute efter navnet.
a Tryk pa symbolet .
b Tryk i indtastningsfeltet.
¢ Indtast navnet pa den sggte rute med tastaturet.
d Tryk pa knappen Sag.
Den fundne rute vises.
5. Sag en rute efter positionskode.
a Tryk pa symbolet @.
De tilgaengelige ruter vises sorteret efter positionskoden.
b Tryk pa mappen med den s@gte positionskode.
Den fundne rute vises.
6. Tryk pa Rutiner pa fanen.
Sammenkaedede ruter vises.
7. Tryk pa en rute eller rutine for at udfere den, eller tryk pa tand-
hjulet gverst til hgjre pa den respektive flise for at redigere
den.

AW

Dialog "Redigér rute"
Sidens opbygning

e e e e 200 | 5 % 9:51 AM
+ WS 05

o3
o
o

07

3

@ Nulstiller alle renggringsbegivenheder til indstillingerne, der
blev anvendt under indlzeringen.

@ Drej zone
® Slet zone

Preview WS 05
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(@ Forskyd zone

(& Forskyd zonens hjgrnepunkter
® Definér zone

@ Placer ny begivenhedsmarker
Zoom ud

(® Zoom ind

Veelg zonens type

(@) Starter forlgb

@2 Redigér Navn

Aktivér Advarselslampe og bluespots (ekstra pabygningssaet)
under hele ruten

Aktivér Looping-horn for denne rute
@ Slet rute
Renggringshaendelser
@ Ruteforlgb (bla = vadrengering, gul = sugning)
Zoner
Med zoneknapperne kan du definere og redigere forskellige zo-
ner. Med symbolet "Veelg zonens type" kan du beslutte, hvilken
type zone du vil bearbejde. Fglgende zonetyper kan defineres:
e NoGo-zone
Renggringsrobotten karer ikke til disse zoner, heller ikke for at
undga forhindringer.
e NoClean-zone
| disse zoner er frakobles alle renggringsfunktioner, selvom
der f.eks. kares i dem for at undgé forhindringer.
e SpeedFilter-zone
| denne zone kgrer renggringsrobotten altid med den hastig-
hed, der er defineret i zonen.
e LoopingHorn-zone
Mens robotten er i denne zone, er det kontinuerlige horn akti-
veret.

Redigering af eksisterende rute
. Tryk pa funktionen Autonom pa startsiden.
. Tryk pa funktionen Eksisterende ruter pa siden, der dbnes.
3. Klik pa symbolet @ i vinduet til forhandsvisning af ruten for at
veelge en rute, se Eksisterende ruter.
4. Veelg den gnskede rute.
Vinduet for ruteredigeringen abnes, se Dialog "Redigér rute".
5. Redigér ruten. Du har fglgende muligheder for at redigere:
a Forster og reducér visningen.
b Tryk pa symbolet ¢ for at redigere rutens navn.
¢ Tryk pa symbolet ¢ ivenstre bjeelke for at indstille en ny be-
givenhed, eller tryk pa et eksisterende symbol pa ruten for
at abne indstillingerne for renggringsbegivenheden. Her kan
du foretage fglgende indstillinger:
Indstil den gnskede renggringsmiddeldosering med skyde-
regulatoren.
Aktivér opsugningen ved at trykke pa symbolet % .
Tryk pa knappen Sugekapacitet lav eller Sugekapacitet
hgj for at vaelge sugekapaciteten. Den aktiverede funktion
bliver gul
Aktivér rengaringshovedet ved at trykke pa symbolet «°.
Tryk pa knappen Bersteomdrejningstal lavt, Bersteom-
drejningstal medium eller Barsteomdrejningstal hgjt for
at veelge bgrstehastigheden. Den aktiverede funktion bliver
gul.
Aktivér sidekosten ved at trykke pa symbolet m .
Obs
Sidekosten kan kun aktiveres, nér rengaringshovedet er tilkoblet.
d Hold det eksisterende symbol ¢ pa kortet trykket ned, og
flyt begivenheden til det gnskede sted pa ruten.
e Tryk pa symbolet = for at frakoble vedvarende gentaget
horn for denne rute.
f Tryk pa symbolet & for at taeende advarselslyset og evt.
punktstralen for denne rute.
g Tryk pa symbolet »¢ for at nulstille Renggringshaendelser il
indstillingen under indlaeringen.

N —
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h Tryk pa symbolet £ for at vaelge typen af zonen, som man
ser, vil oprette eller redigere.
Man kan vaelge Nogo-zone, Zone unden renggring, Hastig-
hedsfilter, LoopingHorn-zone.

i Tryk pa symbolet 4 for at definere en zone.

j Tryk pa symbolet < for at forskyde en zone.

k Tryk pa symbolet O for at dreje en zone.

| Tryk pa symbolet @ for at slette en zone.

m Tryk pa symbolet 4 for at forskyde hjgrnepunkterne i en
zone.

n Indstil den gnskede vandmasngde med skyderegulatoren.

o Tryk pa symbolet w for at slette ruten.

Sammenkadning af ruter som rutiner
Du kan sammenkeede ruter som rutine, sa de kan renggres auto-
nomt efter hinanden. | den forbindelse kan der kun sammenkae-
des ruter, der starter og slutter med en positionskode.
Positionskoden i slutningen af hver sammenkeedet rute skal der-
for stemme overens med positionskoden i begyndelsen af den
naeste rute.
. Tryk pa funktionen Autonom pa startsiden.
. Tryk pa funktionen Eksisterende ruter pa siden, der abnes.
. Skift til fanen Rutiner, og tryk pa knappen Ny rutine.
. Veelg den farste rute, der skal rengares som en del af rutinen.
. Veelg evt. yderligere ruter, der skal rengares efter hinanden.
Her kan du kun veelge de ruter, hvis positionskode i begyndel-
sen stemmer overens med positionskoden i slutningen af den
forrige rute.
6. Gem rutinen via v -symbolet, og giv den et navn.
Obs
Som alternativ kan du ogsa veelge flere ruter under fanen Ruter
og gemme dem som en rutine ved hjeelp af > -symbolet forne-
den til hgjre.

abhwN -

Kor rute

Ker rute med positionskode

Apparatet skal placeres i en vinkel pa + / - 30 ° og i en afstand pa

1 m foran positionskoden for startpunktet

1. Positionér apparatet ved startpunktet.

2. Abn om ngdvendigt startmenuen.

3. Veelg funktionen Autonom ved at trykke.

Oversigtssiden for de autonome funktioner abnes.

4. Tryk pa funktionen Eksisterende ruter.

5. Veelg en rute ved at trykke. Se kapitlet Eksisterende ruter.
Hvis flere ruter udfgres efter hinanden, skal du vaelge den nee-
ste rute og kombinere den til en rutine, der kan udfgres direkte
og/eller gemmes til senere.

Obs

e Nar du har valgt den farste rute, vises kun de ruter, hvis start-
punkt falder sammen med slutpunktet for den foregdende ru-
te.

e Startpunktet for en rute skal veere en positionskode, i den for-
bindelse skal der veere tilstraekkelige ressourcer til den neeste
rute i rutinen.

Slutpunktet skal vaere en positionskode, kun den sidste rute i
en rutine kan slutte uden en positionskode.

KARCHER anbefaler at bruge en dockingstation som start- og
slutpunkt for en rute, da det sikrer, at der oplades tilstreekkeli-
ge ressourcer til den neeste rute i rutinen.

e Ruterne nummereres i den raekkefolge, de er valgt.

e En rute, der er valgt ved et uheld, kan fravaelges ved at trykke
pé den igen.

6. Tryk forneden til hgjre pa > -symbolet, nar ruten er blevet
valgt.



Der abnes et udvalg. Tidsforsinket start af rute

En rute kan startes med en forsinkelse pa op til en uge.
1. Positionér apparatet pa startpunktet.

D e i 2001 | 5 % 931AM | (| (5 | e 597 | 5] 2. Abn eventuelt startmenuen.

n

3. Veelg funktionen Autonom ved at trykke.
Oversigtssiden for autonome funktioner abnes.

4. Tryk pa funktionen Eksisterende ruter.

5. Veelg en rute ved at trykke Se Eksisterende ruter.

6. Tryk forneden til hgjre pa > -symbolet, nar ruten er blevet
valgt.
Der abnes et udvalg.

Quick
schedule

Save
routine

08 | [0

Quick start

%4

[ —— Y 931AM | [ (G| (D e e e e 99% @

Start n

(@ Planlaegning af Starttidspunkt
(@) som Gem rutine

(® Hurtigstart

(@ Start med Positionskode

7. Tryk pa knappen Start med positionskode.

8. Skub apparatet hen foran positionskoden, der kraeves pé be-
rgringsskaermen.

9. Vent, indtil apparatet har registreret positionskoden.

10.Bekreeft positionskoden.

Ruten udferes.

(™ Planleegning af Starttidspunkt
(@ som Gem rutine

Obs (® Hurtigstart
En valgt rute kan startes uden Positionskode, f.eks. hvis positi- @ Start med Positionskode

onskoder ikke skal placeres permanent. Til dette formal placerer
man kun positionskoderne under indlaeringen af ruten og skal sik-
re, at robotten startes pa den korrekte position, under udfarelsen.

Der er altid brug for en positionskode til en dockingstation.

1. Positionér apparatet pa det indleerte startpunkt for ruten.

Ker rute uden positionskode

7. Tryk pa knappen PlanlegStarttidspunkt.
Planlaeggeren abnes.

2. Abn eventuelt startmenuen. Rzt 7 | 931AM (] B | B 5 |
3. Veelg funktionen Autonom ved at trykke. delay start
Oversigtssiden for autonome funktioner &bnes. Start Date 11/21/2024] Repeating Task

4. Tryk pa funktionen Eksisterende ruter.
. Veelg en rute ved at trykke Se kapitlet Eksisterende ruter.
. Tryk forneden til hgjre pa > -symbolet, nar ruten er blevet
valgt.
Der &bnes et udvalg. A

[© &)}

Task color

R e e e 200 L | % 9:31AM | [ [5] | (D e e 99% | {5

<

8. Indstil starttidspunkt.
a Indstil startdato.
b Indstilling af starttidspunkt
¢ Veelg rute/rutine, der skal udfgres.
d Veelg farve til opgaven.
9. Indstil eventuelt en gentagelse af renggringsopgaven.
a Indstil en slutdato for gentagelsen.
b Indstil et interval for gentagelsen.
10.Gem den gnskede starttidspunkt ved at trykke pa symbolet
=
Ruten udferes pa det indstillede tidspunkt.

v |09 O

=,

(™ Planlaegning af Starttidspunkt
@ som Gem rutine Afbrydelse og genoptagelse af rute

(® Hurtigstart 1. Tryk p& symbolet Il for at afbryde ruten under udferelsen.
@ Start med Positionskode Apparatet stopper i 10 sekunder. For indstille apparatet per-
manent pa pause skal adgangskoden indtastes.
2. Genoptagelse af rute:
a Positionér apparatet i omradet pa den rute, der vises med
grent pa kortet

7. Tryk pa knappen Hurtigstart for at udfare ruten med det sam-
me.
Ruten udferes.
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b Tryk pa symbolet >, og indtast adgangskoden for at kgre
ruten igen.

Afslut rute
1. Tryk pa symbolet Il , og indtast adgangskoden for at indstille
ruten pa pause.
2. Tryk pa symbolet x for at afslutte ruten.

Kalenderfunktion

Kalenderfunktionen anvendes til at udfgre autonome renggrings-
opgaver pa et bestemt tidspunkt (tidspunkt/dato) uden brugerens
tilstedevaerelse, f.eks. om natten eller pa sgn- og helligdage. Op-
gaven kan udfgres én gang eller gentagne gange.
1. Abn eventuelt startmenuen.
2. Veelg funktionen Autonom ved at trykke.

Oversigtssiden for autonome funktioner abnes.
3. Tryk pa symbolet &I.

Planlaeggeren abnes.

9:31 AM

R e s 200L | %

| L1 (51 | Oy e e e 9% |

delay start

Start Date

11/21/2024| Repeating Task

Routes / Routines

Task color

<

4. Tildel et navn for renggringsopgaven.
5. Indstil starttidspunkt.
a Indstil startdato.
b Indstilling af starttidspunkt
¢ Veelg rute/rutine, der skal udfgres.
d Veelg farve til opgaven.
6. Indstil eventuelt en gentagelse af renggringsopgaven.
a Indstil en slutdato for gentagelsen.
b Indstil et interval for gentagelsen.
7. Gem den @nskede starttidspunkt ved at trykke pa symbolet &.
Ruten udferes pa det indstillede tidspunkt.

Visning af rengeringsrapporter
Renggringsrapporten indeholder oplysninger om afsluttede ren-
garinger.

1. Tryk pa funktionen Autonom pa startsiden.
2. Tryk pa symbolet E pa siden, der skal abnes.

Der vises en oversigt over de senest afsluttede renggringer.
3. Tryk pa den gnskede rengaringsrapport for en rute eller rutine.

Cleaning report - Rantine with

Eksempelrapport for en rutine med flere ruter
(™ Renggringsmiddelforbrug [ml]
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(@ Kart areal [m 2] (arbejdsbredde x streekning)
®) Rengjort areal [m2]
@ Ikke-rengjort areal [m2]
() Rengjort del af den indleerte rute [%)]
®) Rengaringstid [min]
(@ Tilbagelagte streekning [m]
Valg af visningsoptioner (f.eks. hastighedsvisning)
(® Vandforbrug [l]
Grafisk renggringsrapport
@ Slet
@ Rullebjeelke til visning af alle ruter i en rutine
@ Tilbage
a Forstar eller reducér detaljer i rapporten med +-og - -ta-
sterne.
b Slet den valgte renggringsrapport ved at trykke pa  -ta-
sten.
¢ Ga tilbage til startsiden ved at trykke pa < -tasten.

Manuel drift

Under manuel drift styrer operatgren maskinen hen over det are-
al, der skal renggres, se til det formal driftsvejledningen til appa-
ratet.

Start af manuel drift
Forudseetning: Apparatet befinder sig pa brugsstedet, se drift-
svejledningen til apparatet.
1. Abn eventuelt startmenuen.
2. Veelg funktionen Handrengering ved at trykke.
Oversigtssiden med renggringsparametrene abnes.

ﬁ\ -—I 70%

weoium | IR {’5 Low fo |

/O Low

3. Indstil den gnskede vandmaengde med skyderegulatoren.

4. Indstil den gnskede renggringsmiddeldosering med skydere-
gulatoren.

5. Indstil parametrene for opsugningen.

a Aktivér opsugningen ved at trykke pa symbolet + .

b Tryk pa knappen Sugekapacitet lav eller Sugekapacitet
hgj for at vaelge sugekapaciteten.

Den aktiverede funktion bliver gul.
6. Juster bgrsteparametrene.

a Aktivér renggringshovedet ved at trykke pa symbolet ¢°.

b Tryk pa knappen Bersteomdrejningstal lavt, Bersteom-
drejningstal medium eller Bersteomdrejningstal hgijt for
at veelge barstehastigheden.

Den aktiverede funktion bliver gul.

¢ Indstil barstens modtryk med skydereguleringen (findes ik-
ke ved alle apparatvarianter).

7. Aktivér sidekosten ved at trykke pa symbolet = (findes ikke
ved alle apparatervarianter).

Obs

Sidekosten kan kun aktiveres, nar rengaringshovedet er tilkoblet.

8. Bevaeg apparatet over arealet, der skal rengares, se driftsvej-
ledningen til apparatet.



Afslutning af manuel drift
. Deaktivér sidekosten ved at trykke pa symbolet m .
2. Deaktivér renggringshovedet ved at trykke pa symbolet «°.
De deaktiverede funktioner bliver gra.
3. Opsug restvandet pa de sidste meter af ruten.
4. Deaktivér opsugningen ved at trykke pa symbolet .

Opladning af apparatet (docking)

Opladning uden dockingstation
Ved opladning uden dockingstation oplades apparatet med det
eksisterende netkabel. Se driftsvejledningen til maskinen Yderli-
gere handlinger, som f.eks. tsmning af smudsvandtanken eller
pafyldning af rentvandstanken, skal udferes manuelt.
® Tilslut netkablet. Se driftsvejledningen til apparatet.

-

Opladning med dockingstation (option)
Under opladningen med en valgfri dockingstation forbindes ap-
paratet med dockingstationen. Forbindelsen skal altid startes via
displayet som beskrevet nedenfor.
BEMAERK
Risiko for beskadigelse pa grund af manuel docking
Ved manuel docking af apparatet pa en dockingstation kan appa-
ratet og stationen blive beskadiget.
Brug kun dockingfunktionen via displayet pa apparatet til
docking.
Nar forbindelsen er etableret, udferes felgende handlinger:
e Smudsvandtanken tgmmes.
Smudsvandtanken skylles.
Rentvandstanken fyldes op.
Batteriet oplades.
. Positionér apparatet foran dockingstationen, og overhold en
afstand pa ca. 1 m til dockingstationen.
. Abn startmenuen.
3. Veelg hovedmenuen Docking ved at trykke.
Apparatet sgger efter positionskoden for dockingstationen.
4. Vent, indtil apparatet har registreret positionskoden.
Nar appartet er docket, viser skaermen oplysninger om varig-
heden af opladningen og status for de handlinger, der udferes
under opladningen.
Afslutningen af en handling vises med et grgnt flueben pa den
pageeldende knap.
5. Tryk efter behov pa symbolet x for at afslutte ressourceud-
vekslingen forinden.
6. Lad efter behov robotten kgre ud af dockingstationen igen ved
hjeelp af funktionen "Afdock".
Apparatet forbliver i dockingstationen, indtil enten afdocking
udfaeres, eller en ny rengeringsopgave startes pa grund af tids-
planleegning.

Vedligeholdelse af apparat

1. Abn startmenuen.

2. Tryk pa hovedmenuen Daglig pleje.
Her kan der veelges mellem forskellige menuer:

e Servicefunktioner
Her kan du styre komponenter direkte.

e Betjeningsvejledning
Her kan du vise betjeningsvejledningen for apparatet og soft-
waren.

e Vedligeholdelseshenvisninger
Her ser du en liste over vedligeholdelsesarbejder med vejled-
ningsvideoer, der skal udfgres med instruktionsvideoer.

- e o o

N

Menuen Servicefunktioner
. Abn startmenuen.
2. Tryk pa hovedmenuen Daglig pleje.

-
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3. Tryk pa symbolet & for at aktivere enkelte komponenter. Her
kan du f.eks. kgre sugebjaelken ned for at kunne tage den af.
De ngjagtige funktioner afheenger af apparatet.

Please select a component

Komponentoversigt (eksempel KIRA BR 200)

(@ Barstehoved

(@) Sugebjeelke

(® Tankskylning

(® Smudsvandsaflab
() Sidekost

Menuen Vedligeholdelseshenvisninger
. Abn startmenuen.
2. Tryk pa hovedmenuen Daglig pleje.
3. Tryk pa menuen Vedligeholdelseshenvisninger for at vise en
oversigt over vedligeholdelsesopgaverne. De ngjagtige oplys-
ninger afhaenger af apparatet

-

‘E/\r\————zooL = il

Daily

Empty coarse dirt basket

oy

Clean squeegee

How to maintain

Vedligeholdelseshenvisninger (eksempel KIRA B 50)
4. Tryk pa et vedligeholdelsestrin for at hente vejledningsvideo-
en.
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Menuen Indstillinger

| denne menu kan oplysninger kontrolleres, og indstillinger som
f.eks. dato, sprog osv. kan kontrolleres og eendres.

) e e e 2001 | ]|

n

8:47 AM o

() Systemoplysninger
(@ Generelle indstillinger
®) Netveerk

® Infrastruktur

(® Brugeradministration

Menuen Systemoplysninger
| denne menu kan der blandt andet vises faglgende oplysninger:
e Apparatdata som f.eks. materialenummer, serienummer, se-
neste softwarefunktion, sidste servicetidspunkt, driftstimer
osv.
e /AEndringsprotokol for softwarn med oplysninger om soft-
wareversion, serienummer osv.

Visning af @&ndringsprotokol for softwaren

Registrede oplysninger:

e Softwareversion

e Nye, indlaeste funktioner pa apparatet, der blev leveret med
den pageeldende softwareopdatering.

Sadan abner du aendringsprotokollen:

® Tryk pa symbolet ® pa startsiden.
AEndringsprotokollen vises, i den forbindelse vises software-
versionerne startende med den seneste/nyeste og derefter
faldende. Man kan sg@ge i @&ndringsprotokollen ved at flytte rul-
lepanelet med fingeren.

Obs

AEndringer er ikke mulige.

Menuen Generelle indstillinger

| denne menu kan der vaelges fglgende funktioner:

e Kontrol og @ndring af generelle indstillinger

e Kontrol og aendring af systemindstillinger

Kontrol og eendring af grundindstillinger:

1. Tryk pa symbolet =.

Der abnes et vindue med flere faner.

e Pa fanen "Generelt" kontrollere og eendrer man f.eks. tidszo-
ne, enhedssystem og hvor lang tid der gar, fgr apparatet skifte
til dvaletilstand.

e Pa fanen "System" initialiserer man sidekosten og nulstiller til
fabriksindstillingerne.

2. Bladr gennem siden med rullepanelet.

3. Tryk pa det gnskede indtastningsfelt, eller indstil den tilsvaren-
de skyderegulering for at 2endre de generelle indstillinger.

4. /Endr systemindstillinger.

Menuen Netvarksindstillinger
| denne menu kan netvaerksindstillingen konfigureres.
Apparatet forbindes automatisk med et tilgeengelige LTE-mobil-
telefonnet ved hjeelp af sit SIM-kort.
Skyl efter behov, f.eks. ved en darlig mobilforbindelse, kan appa-
ratet forbindes med et WLAN-netveerk.
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e Apparatet kan logges pa et eksisterende, allerede kendt
WLAN-netveerk.

e Apparatet kan logges manuelt pa et nyt WLAN-netvaerk.

e Indstillingen af de tilgaengelige WLAN-netvaerk kan konfigure-
res.

Brugerens tildelte rolle bestemmer, hvilke rettigheder vedkom-

mende har i denne menu.

Apparatet kan forbindes med et WLAN-netvaerk via en radioan-

tenne. Karcher anbefaler kun at forbinde apparatet med sikre og

krypterede WLAN-netveerker ("Kendte netveerk").

Sadan konfigureres WLAN-netvaerket:

1. Tryk pa symbolet =.
Alle "synlige netvaerk" og "kendte netvaerk" pa stedet vises
med den pagaeldende netveerksstyrke. Det aktuelt forbundne
netvaerk vises med et keedesymbol foran navnet.

8:49 AM Q

Available networks Known networks

-+ Add manually

® % AKDev

(@ Synlige WLAN-netvaerk
@ Kendte WLAN-netveerk
(® Knappen Tilfgj WLAN-netveerk manuelt
@ Knap for et krypteret WLAN-netvaerk med angivelse af net-
veerksstyrken
2. Veelg et synligt netvaerk.
a Tryk pa knappen med navnet pa WLAN-netveerket.
Der abnes et vindue.
b Indtast adgangskoden til WLAN-netveerket.
Apparatet er forbundet med det valgte WLAN-netvaerk.
3. Tilfgj et nyt netvaerk manuelt.
a Tryk pa knappen Tilfgj manuelt.
Der abnes et vindue.
b Indtast SSID-krypteringen for det trddlgse adgangspunkt/
routeren.
¢ Veelg krypteringstypen i listen.
d Indtast adgangskoden for WLAN-netveaerket.
e Annullér valget ved at trykke pa symbolet x .
f Bekreeft valget ved at trykke pa symbolet v .
WLAN-netvaerket blev tilfgjet.

Menuen Infrastruktur
| denne menu kan apparatet integreres i en anden styringssoft-
ware via VDA 5050-greensefladen, og rulleportstyringen kan ind-
stilles via I/O Box-menuen.

Menuen Brugeradministration
| denne menu kan brugere oprettes og slettes, og brugerprofiler
kan redigeres.
Den tildelte rolle omfatter et udvalg af rettigheder. Disse rettighe-
der kan tilpasses individuelt til den pagaseldende bruger.
Rettigheder, der kan veelges:
e Indlzering af ruter
Oprettelse af bruger
Redigering af brugerprofiler
Udskrivning af skeermbilleder
AEndring af ruter
Gennemfgrelse af manuel renggring



Roller, der kan veelges:

Betjeningsperson

Tilsynsfgrende

Udvikler, kun med seerlige rettigheder
Service, kun med seerlige rettigheder

Oprettelse af ny bruger
Sadan oprettes nye brugere:

1.

Tryk pa symbolet .
Vinduet Brugerprofil abnes.

supervisor

operator

Please select user profile

® Ny bruger
(@ Eksisterende brugere

2.

Tryk pa knappen Ny bruger.
Der abnes et vindue med 3 faner.

) e e e 200 L

n 8:47 AM Q
Teach routes
Edit users
Operator WiFi settings
Supervisor Screenshot
Edit routes

Manuval cleaning

/°_ Permissions

¢, Language

@ Rolle Tilsynsfgrende

@ Rolle Betjeningsperson

(® Indtastningsfelt for brugernavn
@ Fane Tilladelser

®) Fane PIN

& Fane Sprog

3.

4.

5.

Veelg fanen Sprog.

a Tildel brugeren et sprog fra listen.

b Bladr om ngdvendigt gennem listen ved at flytte rullepane-
let.

c Bekraeft valget ved at trykke pa symbolet v .

Veelg fanen ««_PIN.

a Tildel brugeren en PIN med tastaturet.

b Bekreeft PIN ved at gentage den.

¢ Bekraeft valget ved at trykke pa symbolet v .

Veelg fanen Tilladelser.

a Tryk i indtastningsfeltet, og skriv brugernavnet med tastatu-
ret.

b Tryk pa knappen Betjeningsperson for at tildele brugeren
rollen Betjeningsperson.

¢ Tryk pa knappen Tilsynsfgrende for at tildele brugeren rol-
len Tilsynsfgrende.

Dansk

d Individualisér brugerens forindstillede rettigheder med sky-
dereguleringerne.
Udvidede rettigheder bliverr gule.
e Bekraeft valget ved at trykke pa symbolet v .
Kontrol og redigering af brugerprofiler
1. Tryk pa symbolet &.
Vinduet Brugerprofil abnes.

supervisor

operator

Please select user profile

@ Ny bruger

(@ Eksisterende brugere

2. Tryk pa knappen for brugeren, som du vil kontrollere eller z&en-
dre.

3. /£ndr og gem de gnskede data for brugeren.

Sletning af bruger

Kun administratorer, udviklere eller service har ret til at slette bru-

gere.

Sadan slettes brugere:

1. Tryk pa symbolet &.
Vinduet Brugerprofil abnes.

8:47 AM
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3

supervisor

operator

Please select user profile

@ Ny bruger
(@) Eksisterende brugere

2. Log ind pa den tilsvarende profil.
3. Klik pa symbolet .
Brugeren er slettet.
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Oversigt over symbolerne Symbol |Betydning

Symbol |Betydning 4+ Forstar/plus

B Log af (Logout) Formindsk/minus

25 Opsugning Vedligeholdelsesfunktioner

Generelle indstillinger Naeste/rul frem

“w v T

Bearbejdning Veelg zonens type (ved redigering af ruter):

e Nogo-zone

e Zone unden renggring
Brugeradministration e Hastighedsfilter

e LoopingHorn-zone

Bekraeft/OK Veelg visning i renggringsrapporten

Afslut/annullér

Forskyd zonens hjgrnepunkter Rul tilbage

Indstillinger Nulstilling til fabriksindstillinger

2 ®| ~

Tilbage til startskaermen

Indstillinger for barste

Indstillinger for barsterengegring

Indstillinger for horn/indstilling af hornsignal

Indstilling for lyssignal/indstilling af lyssignal

B: T (20 Bk B x|

Sidekost

Indstil og flyt begivenhed. Begivenhedstypen bestem-
mer markgrens farve:

e bla = rengering

e orange = hornsignal

e rosa = startpunkt

Nulstilling af begivenhed til grundindstillinger

<@ [

Info

Kalender

Slet

Rul op

Rul ned

<> =20 e %

WLAN-netvaerksindstillinger/WLAN-netvaerksstyrke
(jo svagere WLAN-netveerket er, jo faerre sgijler)

Pause

)

Positionskode

Fortseettelse af rengaring

Start af rengaringen

Abning af rengeringsrapport

Smart-Fill-funktion

Gem

Start-/slutpunkt

Sag

Systemoplysninger

Definér zone

Drej zone

Slet zone

+ PGNP HDE DYV ZE=

Forskyd zone
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Po6hialused
Selle dokumendi kohta
Kaesolevas dokumendis kirjeldatud tarkvara kehtib kdigi KIRA B-
seeria robootikaseadmete kohta.
Juhendis kujutatud ekraanitémmised vdivad sdltuvalt teie sead-
mest ja paigalduskomplektidest veidi erineda.

Ekraani uilesehitus
Ekraan on puutetundlik, seda nimetatakse ka puuteekraaniks.
Funktsiooni valimiseks piisab sérmega lihidalt puudutamisest.
Puuteekraani abil saab kasutaja m h kindlaks maarata seadme
pbhiseadeid, planeerida marsruute, vaadata puhastusaruandeid,
kdrvaldada rikkeid ja lasta naidata teavet puhastamise edenemi-
se ja seadme oleku kohta.
Seadme olekuteave kuvatakse puuteekraani llaservas,
nt kellaaeg. Meniild ja kasitsemiselemendid kuvatakse ekraani
keskel asuvas meniitalas. Séltuvalt meniist kuvatakse pare-
mal, vasakul ja alumisel serval erinevad simbolid.
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= wor | Uy
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Autonomous @

\ELIE]]
cleaning

24 1
Daily care

Docking ]

Ekraani Ulesehitus

() Paagi taitetase

(@) Vorgu tugevus

®) Kellaaeg

@ Teated

(® Aku olek

(&) Menluala

@ Menlust séltuvad lilitusklahvid

Terviklikud kasitsemiskontseptsioonid
Méned kasitsemissammud korduvad tarkvara erinevates menuu-
des ja neid selgitatakse siinkohal eraldi.
Salasona péaringuga funktsioonid
Méned funktsioonid, nt marsruutide katkestamine ja jatkamine,
nduavad kasutaja salasbna sisestamist. Parast vajaliku lilitusk-
lahvi puudutamist avaneb sisestusdialoog.
Oigused
Igale kasutajale antakse digused, et maaratleda, milliseid funkt-
sioone vdib taita. Neid digusi tuleb jargida kdigi funktsioonide pu-
hul. Péhiseadistuses on erinevad rolliettepanekud
eelkonfigureeritud, mida saate vastavalt oma vajadustele redi-
geerida.
Meniiiis navigeerimine
Peamenliiides saate navigeerida alammenuiidesse, puudutades
vastavaid lulitusklahve. Reeglina saate naasta kérgema taseme

Eesti

menulsse, kui puudutate klahvi < . Kui mentldes puudub selge
|Glitusklahv muudatuste salvestamiseks, voetakse muudetud
seaded tagasihlpates (le.

Algvaade

Algvaatest saate peamentilidesse ja seadetesse paaseda, puu-
dutades stiimbolit € vdi vastavat lilitusklahvi.
Vélja saab logida, puudutades siimbolit & .

) e e 2001 | ]|

A 8:45 AM o
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Autonomous @

Manual
cleaning
Daily care 4@

@7 @ Docking %

@ Vaéljalogimise simbol (logout)
(@ Peamenii Docking

(® Peameniu Autonom

@ Peameniii Manuelle Reinigung
(&) Peamentl Wartung

(& Sumbol Seaded

Kui Positionscode on tuvastatud, ilmub olekuribale teade.

=

VELIE]]
cleaning

Autonomous @

Docking %

Daily care

@ Teade

Teadet puudutades avaneb Ulevaade vastaval positsioonil saa-
davalolevatest marsruutidest. Vt peatikki Autonom.

Maérkus

Siimbolit @ puudutades pdéseb teistest mendiiiidest tagasi alg-
vaatesse.
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Autonoomses reziimis puhastab seade iseseisvalt Gihe v6i mitu
eelnevalt 8petatud pinda. Opetamine toimub marsruudi labimise
ja salvestamise teel.
1. Vajaduse korral kutsuge ette algvaade.
2. Valige menii Autonom puudutamisega.

Avaneb Ulevaateleht autonoomsete funktsioonidega.

(@ Vorhandene Routen
See on koht, kus salvestatud marsruute redigeeritakse, seo-
takse rutiinidega voi kaivitatakse.

Neue Route
Siin dpetatakse uusi marsruute.

(® Reinigungsberichte
@ Geplante Aufgaben

Marsruudi 6petamine

Marsruudi valjadpetamisel tehakse puhastusiilesanne kasitsi,

samaaegselt margitakse Ules ja salvestatakse seejarel auto-

noomseks puhastamiseks.

Juhised marsruudi optimaalseks kavandamiseks leiate seadis-

tusjuhendist. Kinni tuleb pidada autonoomse reziimi reeglitest,

nt peab marsruudi alguspunktile olema paigaldatud positsiooni-
kood.

Opetamise ajal salvestatakse marsruudi kohta jargmine teave:

e Seadme sbidutee.

e Punktid, kus puhastusfunktsioonid on sisse- vdi valjalilitatud.

e Parameetri seaded, nt vee pealekandmine, puhastusvahendi
doseerimine, harja pééretearv, imemisvdimsus ja harja vastu-
surumisréhk. Saadaolevad parameetrid séltuvad teie sead-
mest ja varustusest.

e Sireeni rakendamine (nt ristmikul).

Ei registreerita:

e Lihikesed pausid 6petamise ajal

e Sdidukiirus dpetamise ajal

Kas kasutajal on lubatud uusi marsruute 6petada, sdltub tema

rollist, s t tema digustest.

1. Kutsuge stardimen(il ette ja kaivitage Opetamine Autonom ja
Neue Route kaudu.

2. Valige, kas dpetamise ajal tuleb puhastada vdi peab puhasta-
mine olema ainult simuleeritud. Simuleeritud dpetamise ajal
salvestatakse kdik puhastusvalikud, kuid neid ei teostata ak-
tiivselt.

Eeldused:

Aku on taielikult laetud.
Puhtaveepaak on tais
Mustaveepaak on tuhi.

. Kinnitage vastava eeltingimuse taitmist v kaudu v6i lahkuge
menulst simboli x kaudu ja taitke eeltingimused.

4. Positsioneerige seade alguspunktil oleva positsioonikoodi et-
te. Selleks joondage seadme esikiilg u 1 m kaugusele posit-
sioonikoodist ja oodake, kuni seade on positsioonikoodi
tuvastanud.

5. Kinnitage positsioonikood.

we e o
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6. Soitke puhastatava pinna juurde. Pidage seejuures kinni ette-
kirjutatud vahekaugustest. Vt seadme kasutusjuhendit.
Juba t6ddeldud ala ja senine marsruut kuvatakse reaalajas
kaardil. Praegune positsioon kuvatakse vaikse seadme kau-
du.

Maérkus

Puhastamisel aktiveerige enne vee sissellilitamist kbigepealt vél-

Jjaimemine. See takistab vee jdamist rajale.

11:01 AM

= Water: Cleaned area: 0 m* 00:04:29 h

l ——

[

= u

Teacl|-in process is running. Operatle the
robot while it is recording

@ Hup-Eventi maéramine

@) Imusisteemi aktiveerimine/deaktiveerimine

(® Puhastuspea aktiveerimine/deaktiveerimine

®@ {(iljlgharja aktiveerimine/deaktiveerimine (mitte kdigil seadme-
e

(& Veekoguse seadistamine

(® Puhastusvahendi doseeringu seadistamine
@) Salvestamine

Marsruut ainult valjaimemine (kollane)

(® Marsruut valjaimemine + puhastuspea (sinine)
Smart Fill (vt Smart-Fill funktsioon)

7. Lépetage marsruut.
a Kiilgharja deaktiveerimine (ainult kiilgharjaga seadmete pu-
hul)
b Deaktiveerige puhastuspea.
¢ Soitke lihike maa (u 10-15 m) aktiivse imususteemiga, et
jaakvesi sisse imeda.
d Deaktiveerige puhtaks imemine.
8. Positsioneerige seade.
® Kui marsruut tuleb 1dpetada dokkimisjaama juures, positsio-
neerige seade umbes 1 meetri kaugusele dokkimisjaama
ette.
® Kui marsruudi I6pp on ette ndhtud edasiste marsruutide lah-
tepunktiks, tuleb seade positsioneerida positsioonikoodi et-
te.
9. Salvestage 6pitud marsruut.
a Puudutage siimbolit &.
b Vajaduse korral oodake, kuni seade on tuvastanud posit-
sioonikoodi.
¢ Puudutage lilitusklahvi Route mit Positionscode fertigs-
tellen.
d Vajaduse korral kinnitage positsioonikood.
e Kirjutage sisestusvaljale marsruudi nimi, kasutades klavia-
tuuri.
Marsruut salvestatakse sisestatud nime alla.



Smart-Fill funktsioon

Funktsiooniga Smart-Fill saab pinda dpetada, sbites ainult im-
ber pinna serva. Funktsioon on mdeldud suurtele, vabadele
pindadele. Seejarel planeerib seade automaatselt sdidutee pin-
nal autonoomseks puhastamiseks. Selle jaoks on redigeerimise
ajal saadaval kaks taitmisvdimalust: Spiraaltaidis ja meandritéi-
dis. Séltuvalt pinna suurusest ja kujust sobivad paremini erinevad
taidised.

Teach-in process is running. Operate the
robot while it is recording

@ Kujutise suurendamine/vahendamine

@ Smart-Filli algus- ja sihtpunkt

® Smart-Filli Ibpetamine (véimalik ainult siis, kui robot on uuesti
sihtpunktis)

@ Smart-Filli Abbrechen

(6 Seadme positsioon

() Labitud rada

(@ Marsruudi salvestamine

Opetamise pauseerimine

(® Abbrechen (6petamine |6petatakse, avaneb peamen(iu)

Pind, mille jaoks planeeritakse puhastusrada autonoomselt

Mérkus

e Marsruudi algus- ja 16pp-punkt peavad olema identsed. Algus-
punkti on véimalik tuvastada puuteekraanil oleva ringi jérgi.

e Marsruudil saab méératleda mitu pinda Smart-Fill piirkonna-
na. Enne ja padrast Smart-Fill-funktsiooni olevaid radu opeta-
takse nagu tavaliselt.

e Marsruudil vbib méératleda suvalise arvu Smart-Fill pindu,

e Funktsiooniga Smart-Fill saab tbhusalt puhastada ainult neid
alasid, kus ei ole takistusi Smart-Fill-pinna keskel.

1. Kaivitage funktsioon Marsruudi opetamine. Vt Marsruudi
Opetamine.

2. Opetage marsruuti kuni pinnarandi alguspunktini.

3. Puudutage pinnarandi alguspunktis lulitusklahvi & . Funkt-
siooni saab katkestada, puudutades stimbolit x .

4. Soéitke Umber puhastatava piirkonna, kuni seade on reaalajas
kaardil sihtringis.

5. Puudutage siimbolit F3.

Smart-Fill-piirkond salvestatakse.
6. Jatkake funktsiooniga Marsruudi 6petamine.

Marsruudi redigeerimine
Vorhandene Routen
Olemasolevaid, 6petatud marsruute ja rutiine saab filtreerida al-
guspunkti positsioonikoodi jargi vdi otsida nime jargi.
1. Puudutage esilehel funktsiooni Autonom.
2. Puudutage avaneval lehekiiljel funktsiooni Vorhandene Rou-
ten.

Eesti

Avaneb aken, kus on 2 vahekaarti.

9:39 AM
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(@ Positsioonikoodi jargi otsimine
@) Tahestikuline sorteerimine

(® Sorteerimine kuup&eva jargi
(® Otsimine nime jéargi

&) Routinen

(® Routen

@ Zurick

e Vahekaardil Routen kuvatakse olemasolevad marsruudid.

e Vahekaardil Routinen kuvatakse seotud marsruudid.

e Vasakul serval olevate siimbolitega saab sorteerida olemas-
olevaid marsruute tahestikuliselt voi loomiskuupaeva jargi
ning otsida positsioonikoodi vdi nime jargi.

3. Puudutage vahekaarti Routen.

4. Otsige marsruuti nime jargi.

a Puudutage sumbolit .
b Puudutage sisestusvalja.
c Sisestage otsitava marsruudi nimi klaviatuuri abil.
d Puudutage lllitusklahvi Otsimine.
Kuvatakse leitud marsruut.
5. Otsige marsruuti positsioonikoodi jargi.
a Puudutage stimbolit & .
Olemasolevad marsruudid kuvatakse positsioonikoodi jargi
sorteeritult.
b Puudutage otsitud positsioonikoodiga kausta.
Kuvatakse leitud marsruut.
6. Puudutage vahekaarti Routinen .
Kuvatakse seotud marsruudid.

7. Puudutage marsruuti voi rutiini selle teostamiseks vdi puudu-
tage selle redigeerimiseks vastava ruudukese paremal lla-
osas asuvale hammasrattale.

Dialoog "Marsruudi redigeerimine"
Lehekiilje iilesehitus

——— 200 L | 5%

951AM | [ [Gl] | iy e e e e 57%
WS 05

gy, |
[ Cleaned Area: 6.90 m*

Preview WS 05

(@ Lahtestab kdik puhastussiindmused seadetele, mida kasutati
Opetamise ajal.

@) Tsooni keeramine
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® Tsooni kustutamine

@ Tsooni nihutamine

(&) Tsooni nurgapunktide nihutamine
(® Tsooni maaratlemine

@ Uue suindmusemarkeri asetamine
Kujutise vahendamine

® Kujutise suurendamine

Tsooni liigi valimine

@ Startpunkt

@ Name redigeerimine

@ Warnleuchte ja bluespotside aktiveerimine (valikuline paigal-
duskomplekt) kogu marsruudi jooksul

Dauerhupen aktiveerimine selle marsruudi jaoks
@ Marsruudi kustutamine
Reinigungsmarker
(@ Marsruudi kulgemine (sinine = margpuhastus,
kollane = imemine)
Tsoonid
Tsoonide lulitusklahvide kaudu saate méaaratleda ja redigeerida
erinevaid tsoone. Stimboli "Tsooni liigi valimine" kaudu saate ot-
sustada, millist tsooni liiki te soovite redigeerida. Maaratleda
saab jargmisi tsooniliike:
e NoGo tsoon
Puhastusrobot ei sbida neisse tsoonidesse, isegi mitte takis-
tuste valtimiseks.
e NoClean tsoon
Neis tsoonides lillitatakse kdik puhastusfunktsioonid vélja, ise-
gi kui neis sdidetakse nt takistuste valtimiseks.
e SpeedFilter tsoon
Neis tsoonides sdidab puhastusrobot alati tsoonis maaratletud
kiirusega.
e LoopingHorn tsoon
Kui robot on selles tsoonis, aktiveeritakse pidev sireen.

Olemasoleva marsruudi redigeerimine
. Puudutage esilehel funktsiooni Autonom.
. Puudutage avaneval lehekdljel funktsiooni Vorhandene Rou-
ten.
3. Marsruudi valimiseks klopsake marsruudi eelvaateaknas
simbolile &, vt Vorhandene Routen.
4. Valige soovitud marsruut.
Avatakse marsruudi redigeerimise aken, vt Dialoog "Marsruu-
di redigeerimine”.
5. Redigeerige marsruuti. Teil on redigeerimiseks jargmised voi-
malused:
a Suurendage voi vahendage kujutist.
b Marsruudi nime redigeerimiseks puudutage stiimbolit <.
¢ Puudutage vasakul ribal olevat siimbolit 9, et maarata uus
stindmus, vdi puudutage marsruudil olemasolevat siimbolit,
et avada puhastussiindmuse seaded. Siin saate teha jarg-
mised seadistused:
Seadistage soovitud puhastusvahendi doseering nihkregu-
laatoriga.
Aktiveerige valjaimemine, puudutades simbolit % .
Imemisvéimsuse valimiseks puudutage lilitusklahvi Saug-
leisung gering v6i Saugleistung hoch. Aktiveeritud funkt-
sioon muutub kollaseks
Aktiveerige puhastuspea, puudutades sumbolit &°.
Puudutage lilitusklahvi Burstengeschwindigkeit gering,
Birstengeschwindigkeit mittel voi Biirstengeschwin-
digkeit hoch, et valida harja kiirus. Aktiveeritud funktsioon
muutub kollaseks.
Aktiveerige kulghari, puudutades simbolit m .
Maérkus
Kiilgharja saab aktiveerida ainult sissellilitatud puhastuspea kor-
ral.
d Hoidke olemasolevat simbolit ¢ kaardil vajutatult ja nihuta-
ge stindmus marsruudil soovitud kohta.

N —

130 Eesti

e Puudutage sumbolit =, et lllitada selle marsruudi jaoks sis-
se pidevalt korduv sireen.

f Puudutage siimbolit -&:, et Illitada sisse vilkur ja vajaduse
korral selle marsruudi punktkiirgur.

g Puudutage simbolit »%, et |Ahtestada Reinigungsmarker
Opetamise ajal kasutatud seadistusele.

h Puudutage simbolit &, et valida tsooni liikk, mida soovite
vaadata, luua vdi redigeerida.
Valikus on Nogo Zone, No Clean Zone, Speed Filter, Loo-
pingHorn tsoon.

i Tsooni maaratlemiseks puudutage siimbolit 4.

j Tsooni nihutamiseks puudutage siimbolit <.

k Tsooni keeramiseks puudutage simbolit O .

| Tsooni kustutamiseks puudutage siimbolit & .

m Tsooni nurgapunktide nihutamiseks puudutage stimbolit
A.

n Seadistage soovitud veekogus nihkregulaatoriga.

0 Marsruudi kustutamiseks puudutage stimbolit @ .

Marsruutide iihendamine rutiinidena

Te saate mitu marsruuti thendada rutiinina, et neid saaks Ukstei-

se jarel autonoomselt puhastada. Seejuures saab tUihendada ai-

nult neid marsruute, mis algavad ja I6pevad positsioonikoodiga.

Iga hendatud marsruudi Idpus olev positsioonikood peab Gihtima

jargmise marsruudi alguses oleva positsioonikoodiga.

1. Puudutage esilehel funktsiooni Autonom.

2. Puudutage avaneval lehekiiljel funktsiooni Vorhandene Rou-

ten.

3. Lulituge vahekaardile Rutiinid ja puudutage lulitusklahvi Uus
rutiin.

. Valige esimene marsruut, mis tuleb puhastada rutiini osana.

. Vajaduse korral valige jargmised marsruudid, mis tuleb Ukstei-
se jarel puhastada. Siin on valikus ainult need marsruudid, mil-
le alguse positsioonikood Uhtib eelmise marsruudi 16pu
positsioonikoodiga.

6. Salvestage rutiin simboli v kaudu ja andke sellele nimi.

Maérkus

Alternatiivina véite vahekaardil Marsruudid valida ka mitu mars-

ruuti ja salvestada need siimboli > kaudu paremal all rutiinina.

a b

Marsruudi teostamine
Marsruudi teostamine positsioonikoodiga

Seade tuleb positsioneerida + / - 30 ° nurga alla ja 1 m kauguse-

le alguspunkti positsioonikoodist

1. Positsioneerige seade alguspunkti.

2. Vajaduse korral kutsuge ette stardimendu.

3. Valige funktsioon Autonom puudutamisega.

Avaneb Ulevaate lehekiilg autonoomsete funktsioonidega.

4. Puudutage funktsiooni Vorhandene Routen.

5. Valige marsruut puudutamisega. Vt peatikki Vorhandene
Routen. Kui Uksteise jarel tuleb labida mitu marsruuti, siis va-
lige jargmine marsruut ja Uhendage need rutiiniks, mida saab
otse kaivitada voi hiljem salvestada.

Mérkus

e Pdérast esimese marsruudi valimist kuvatakse veel ainult need
marsruudid, mille alguspunkt tihtib eelmise marsruudi 16pp-
punktiga.

e Marsruudi alguspunkt peab olema positsioonikood ja jérgmise
marsruudi jaoks peab rutiinis olema piisavalt ressursse.
Lépp-punkt peab olema positsioonikood, ainult rutiini viimane
marsruut vbib I6ppeda ilma positsioonikoodita.

KARCHER soovitab kasutada marsruudi algus- ja I6pp-punk-
tina dokkimisjaama, kuna see tagab, et jdrgmise marsruudi
Jjaoks on rutiini laaditud piisavalt ressursse.

o Marsruudid nummerdatakse valiku jéarjekorras.

e Kogemata valitud marsruudi saab eemaldada, kui seda veel-
kord puudutada.

6. Parast marsruudi valimist puudutage suimbolit > paremal all.
Avaneb valik.
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Quick
schedule

Save
routine

%5 Rof Quickstart

start

(©) Startzeit planeerimine

(@ kui Routine speichern

(® Schnellstart

(® Kaivitamine Positionscode-ga

7. Puudutage lilitusklahvi Start positsioonikoodiga.

8. Lukake seade puuteekraanil ndutud positsioonikoodi ette.
9. Oodake, kuni seade on tuvastanud positsioonikoodi.
10.Kinnitage positsioonikood.

Marsruut teostatakse.

Marsruudi teostamine positsioonikoodita

Mérkus

Valitud marsruuti saab alustada Positionscode-ta, nt kui posit-

sioonikoode ei pea plisivalt paigaldama. Selleks paigaldatakse

positsioonikoode ainult marsruudi épetamise ajal ja teostamisel

tuleb kindlustada, et robot kéivitatakse biges positsioonis. Dokki-

misjaama jaoks on alati vaja positsioonikoodi.

1. Positsioneerige seade marsruudi 6petatud alguspunkti.

2. Vajaduse korral kutsuge ette stardimenuu.

3. Valige funktsioon Autonom puudutamisega.
Avaneb Ulevaate lehekiilg autonoomsete funktsioonidega.

4. Puudutage funktsiooni Vorhandene Routen.

5. Valige marsruut puudutamisega. Vt peatiikki Vorhandene
Routen.

6. Parast marsruudi valimist puudutage simbolit > paremal all.
Avaneb valik.
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Quick start

\%4

start

(@ Startzeit planeerimine

@ kui Routine speichern

® Schnellstart

(® Kaivitamine Positionscode-ga

7. Puudutage lilitusklahvi Schnellstart, et marsruuti kohe labi-
da.

Marsruut teostatakse.

Marsruudi alustamine ajalise viivitusega
Marsruuti saab alustada kuni Ghenadalase viivitusega.
1. Positsioneerige seade alguspunkti.

Eesti
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. Vajaduse korral kutsuge ette stardimenuda.

3. Valige funktsioon Autonom puudutamisega.
Avaneb Ulevaate lehekiilg autonoomsete funktsioonidega.

. Puudutage funktsiooni Vorhandene Routen.

. Valige marsruut puudutamisega. Vt Vorhandene Routen.

. Péarast marsruudi valimist puudutage simbolit > paremal all.
Avaneb valik.
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() Startzeit planeerimine

@) kui Routine speichern

® Schnellstart

(® Kaivitamine Positionscode-ga

7. Puudutage lulitusklahvi Startzeit planeerimine.
Avaneb ajaplaneerija.

9:31 AM
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Start Date 11/21/2024‘ Repeating Task
09 : 41

Routes / Routines

Task color
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8. Seadistage algusaeg.
a Seadistage alguskuupaev.
b Seadistage algusaeg
¢ Valige teostatav marsruut / rutiin.
d Valige varv llesande jaoks.
9. Vajaduse korral seadistage puhastusilesande kordamine.
a Seadistage korduse I6ppkuupaev.
b Seadistage kordamise intervall.
10.Salvestage soovitud algusaeg, puudutades simbolit &.
Marsruut teostatakse seadistatud ajal.

Marsruudi katkestamine ja jatkamine
1. Puudutage sumbolit Il , et katkestada marsruut teostamise
ajal.
Seade peatub 10 sekundiks. Seadme pusivalt pauseerimi-
seks tuleb sisestada salasdna.
2. Marsruudi taasalustamine:
a Positsioneerige seade marsruudil asuvasse piirkonda, mis
on kujutatud kaardil roheliselt
b Puudutage siimbolit > ja sisestage salasdna marsruudi
taasalustamiseks.
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Marsruudi I6petamine
1. Puudutage sumbolit Il ja sisestage salaséna marsruudi pau-
seerimiseks.
2. Puudutage siimbolit x marsruudi Iopetamiseks.

Kalendrifunktsioon

Kalendrifunktsiooni kasutatakse autonoomsete puhastustilesan-
nete teostamiseks teatud ajal (kellaaeg / kuupaev) iima operaa-
tori kohalolekuta, naiteks 60siti voi pihapaeviti ja riigipihadel.
Ulesannet saab teostada iiks kord véi korduvalt.
1. Vajaduse korral kutsuge ette stardimeniu.
2. Valige funktsioon Autonom puudutamisega.

Avaneb Ulevaate lehekilg autonoomsete funktsioonidega.
3. Puudutage simbolit &1.

Avaneb ajaplaneerija.

9:31 AM

‘f;ll\————zooL S

| [J \ (R e s s s 9% @
delay start

Start Date 11/21/2024 ‘ Repeating Task

09 : 41

Routes / Routines

Task color

]

<

4. Maarake puhastusllesandele nimi.
5. Seadistage algusaeg.
a Seadistage alguskuupaev.
b Seadistage algusaeg
¢ Valige teostatav marsruut / rutiin.
d Valige varv Ulesande jaoks.
6. Vajaduse korral seadistage puhastustlesande kordamine.
a Seadistage korduse I6ppkuupaev.
b Seadistage kordamise intervall.
7. Salvestage soovitud algusaeg, puudutades siimbolit &.
Marsruut teostatakse seadistatud ajal.

Puhastusaruande kuvamine
Puhastusaruanne annab teavet |6petatud puhastuste kohta.
1. Puudutage esilehel funktsiooni Autonom.
2. Puudutage avaneval lehekiiljel simbolit E .
Kuvatakse ulevaade viimati tehtud puhastustest.
3. Puudutage marsruudi voi rutiini soovitud puhastusaruannet.

+ RS 3
I 7 Covered:53m’ | A Detergent consumption: =

Cleaning report - Rantine with

Naidisaruanne mitme marsruudiga rutiini kohta

() Puhastusvahendi tarbimine [ml]

(@ Labitud pindala [m2] (t6dlaius x rada)
®) Puhastatud pindala [m2]

@ Puhastamata pindala [m2]
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(& Opetatud marsruudi [%] puhastatud osa

®) Puhastuse kestus [min]

(@ Labitud rada [m]

Valige kuvamisvdimalused (nt kiiruse kujutis)
® Vee tarbimine [l]

Graafiline puhastusaruanne

@ Léschen

(19 Kerimisriba kdigi marsruutide kuvamiseks rutiinis
@3 Zurick

a Aruande Uksikasjade suurendamiseks voi vahendamiseks
kasutage klahve + ja —.

b Kustutage valitud puhastusaruanne, vajutades klahvi 1.

¢ Esilehele naasmiseks puudutage klahvi <.

Manuaalne reziim
Manuaalses reziimis juhib operaator seadme (lile puhastatava
pinna, selleks jargige ka seadme kasutusjuhendit.

Manuaalse reziimi kaivitamine
Eeldus: Seade asub kasutuskohas, vt Seadme kasutusjuhendit.
1. Vajaduse korral kutsuge ette stardimeniiu.
2. Valige funktsioon Manuelle Reinigung puudutamisega.
Avaneb puhastusparameetritega Ulevaateleht.

ﬁ\ | 70% I

weoo I %[ ow

/O Low

3. Seadistage soovitud veekogus nihkregulaatoriga.

4. Seadistage soovitud puhastusvahendi doseering nihkregulaa-
toriga.

5. Seadistage valjaimemise parameetrid.

a Aktiveerige valjaimemine, puudutades siimbolit % .

b Imemisvdimsuse valimiseks puudutage lilitusklahvi Saug-
leisung gering voi Saugleistung hoch.

Aktiveeritud funktsioon muutub kollaseks.
6. Seadistage harja parameetrid.

a Aktiveerige puhastuspea, puudutades simbolit &°.

b Harja kiiruse valimiseks puudutage lilitusklahvi Biirsten-
geschwindigkeit gering, Biirstengeschwindigkeit mittel
voi Biirstengeschwindigkeit hoch
Aktiveeritud funktsioon muutub kollaseks.

¢ Seadistage harja vastusurumisrdhk nihkregulaatoriga (ei
ole saadaval kdigi seadmevariantide puhul).

7. Aktiveerige kilghari, puudutades siimbolit = (ei ole saadaval
koigi seadmevariantide puhul).

Mérkus

Ktilgharja saab aktiveerida ainult sisseltilitatud puhastuspea kor-

ral.

8. Liigutage seade lle puhastatava pinna, vt Seadme kasutusju-
hendit.

Manuaalse reziimi Iopetamine
1. Aktiveerige kilghari, puudutades simbolit = .
2. Deaktiveerige puhastuspea, puudutades sumbolit &°.
Deaktiveeritud funktsioonid muutuvad halliks.
3. Imege marsruudi viimastel meetritel jadkvesi sisse.
4. Deaktiveerige valjaimemine, puudutades simbolit % .



Seadme laadimine (dokkimine)

Laadimine dokkimisjaamata
Dokkimisjaamata laadimisel laetakse seadet olemasoleva vérgu-
kaabli kaudu. Vt seadme kasutusjuhendit. Taiendavad tegevu-
sed nagu mustaveepaagi tuhjendamine vdi puhtaveepaagi
taitmine, tuleb teha kasitsi.

o Uhendage vérgukaabel kiilge. Vt seadme kasutusjuhendit.

Laadimine dokkimisjaamaga (lisavarustus)
Valikulise dokkimisjaamaga laadimisel ihendatakse seade dok-
kimisjaamaga. Uhendamine tuleb alati kaivitada ekraani kaudu,
nagu allpool kirjeldatud.

TAHELEPANU
Kahjustusoht manuaalse dokkimise tottu
Seadme manuaalsel dokkimisel dokkimisjaama véivad seade ja
Jjaam kahjustuda.
Kasutage dokkimiseks eranditult dokkimisfunktsiooni seadme
ekraani kaudu.
Parast edukat Uhendamist tehakse jargmised toimingud:
e Mustaveepaak tiihjendatakse.
Mustaveepaak loputatakse.
Puhtaveepaak taidetakse.
Laetakse akut.
. Positsioneerige seade dokkimisjaama ette, hoides seejuures
u 1 m vahekaugust dokkimisjaamast.
. Kutsuge ette stardimeniid.
3. Valige peameniitii Docking puudutamisega.
Seade otsib dokkimisjaama positsioonikoodi.
4. Oodake, kuni seade on tuvastanud positsioonikoodi.
Kui seade on dokitud, iimub ekraanile teave laadimise kestuse
ja laadimise ajal tehtud toimingute oleku kohta.
Tegevuse Idpetamist kuvatakse rohelise linnukesega vastaval
ltlitusklahvil.
5. Vajaduse korral puudutage simbolit x , et I6petada ressurssi-
de vahetamine enneaegselt.
6. Vajaduse korral laske robotil uuesti dokkimisjaamast valja soi-
ta, kasutades funktsiooni "Lahtidokkimine".
Seade jaab dokkimisjaama, kuni teostatakse kas lahtidokkimi-
ne voi kaivitub uus puhastusiilesanne ajakava alusel.

Seadme hooldamine

1. Kutsuge ette stardimenad.
2. Puudutage peameniius Wartung.
Siin on valikus erinevad menuid:
e Teenuse funktsioonid
Siin saate komponente otse tldrida.
e Kasutusjuhend
Siin saate vaadata seadme ja tarkvara kasitsusjuhendit.
e Hooldusjuhised
Siin naete loetelu hooldustdddest, mida tuleb teha juhendvi-
deotega.

- e o o

N

Eesti

Teenusfunktsioonide meniiii
1. Kutsuge ette stardimenid.
2. Puudutage peameniiis Wartung.
3. Uksikute komponentide tiiiirimiseks puudutage siimbolit & .
Siin saate naiteks imitala alla lasta, et see eemaldada. Tapsed
funktsioonid séltuvad seadmest.

Please select a component

Komponentide lilevaade (ndide KIRA BR 200)

(@ Harjapea
@ Imitala
(®) Paagi loputamine
(® Musta vee aravool
®) Kllghari
Meniiii hooldusjuhised
1. Kutsuge ette stardimentd.
2. Puudutage peamenlis Wartung.
3. Puudutage meniid Hooldusjuhised, et saada ulevaade hool-
dusiilesannetest. Tapne teave soltub seadmest

9:18 AM

D e 2001 | ]|

n

Daily

Empty coarse dirt basket

Clean squeegee

oy

How to maintain

Hooldusjuhised (naide KIRA B 50)
4. Puudutage hooldussammu, et kutsuda ette juhendvideo.
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Seadete meniiu

Selles menuls saab kontrollida teavet ning kontrollida ja muuta
seadistusi nagu kuupaev, keel jne.

) e e e 2001 | G

n

() Sisteemiinformatsioonid
@ Uldised seaded

® Vork

@® Infrastruktuur

(® Kasutajate haldus

Meniiii siisteemiteave

Selles menuus saab muuhulgas kuvada jargmist teavet:

e Seadme andmed, naiteks materjali number, seerianumber,
varskeim tarkvara funktsioon, viimane teenindusaeg, t66tun-
nid jne.

e Tarkvara muutmisprotokoll teabega tarkvaraversiooni, see-
rianumbri jne kohta.

Tarkvara muutmisprotokolli kuvamine

Tuvastatud teave:

e Tarkvara versioon

e Seadme uued paigaldatud funktsioonid, mis tehti kattesaada-
vaks vastava tarkvarauuendusega.

Nii saate ette kutsuda muutmisprotokolli:

® Puudutage esilehel simbolit ©.
Kuvatakse muutmisprotokoll, seejuures kuvatakse tarkvara-
versioonid, alustades viimastest / uusimatest ja seejarel kaha-
nevalt. Muutmisprotokolli saab 1abi otsida, nihutades sérmega
kerimisriba.

Maérkus

Muudatused ei ole véimalikud.

Uldiste seadete meniiii

Selles menius on saadaval jargmised funktsioonid:

e Uldiste seadete kontrollimine ja muutmine

e Slsteemi seadete kontrollimine ja muutmine

Pdhiseadete kontrollimine ja muutmine:

1. Puudutage siimbolit =.

Avaneb mitme vahekaardiga aken.

e Vahekaardil "Uldine" saate kontrollida ja muuta nt ajavééndit,
Uhikususteemi ja kui palju aega mé6dub, enne kui seade |a-
heb unereziimi.

e Vahekaardil "Susteem" initsialiseeritakse kilghari ja l1ahtesta-
takse tehaseseadetele.

2. Sirvige lehekulge kerimisribaga.

3. Uldiste seadete muutmiseks puudutage soovitud sisestusvilja
vOi seadistage vastavat nihkregulaatorit.

4. Muutke slsteemi seadeid.

Meniiii andmevorgu seaded
Selles menuis saab konfigureerida vérguseadeid.
Seade valib oma SIM-kaardiga automaatselt saadavalolevasse
LTE-mobiilsidevérku.
Vajaduse korral, nt halva mobiilsideiihenduse korral, vdib sead-
me Uhendada WLAN-andmevdrku.
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e Seadme saab sisse logida olemasolevasse, juba tuntud
WLAN-andmevérku.
e Seadme saab kasitsi uude WLAN-andmevorku sisse logida.
e Saadavalolevate WLAN-andmevoérkude seadistust saab kon-
figureerida.
Kasutaja omistatud roll méarab &ra, millised digused tal selles
menuls on.
Seade saab raadioantenni kaudu helistada WLAN-andmevdrku.
Karcher soovitab thendada seadme ainult turvalistesse ja kriip-
teeritud WLAN-andmevérkudesse ("Tuntud vérgud").
WLAN-andmevork konfigureeritakse nii:
1. Puudutage suimbolit = .
Kdik asukohas "Nahtavad vérgud" ja "Tuntud vérgud" kuva-
takse vastava vorgutugevusega. Hetkel iihendatud vérk kuva-
takse nime ees ketisiimboliga.

8:49 AM Q

Available networks Known networks
-+ Add manually

o

“ % AKDev

(™ Néhtavad WLAN-andmevorgud
@ Tuntud WLAN-andmevérgud
(® Lulitusklahv WLAN-andmevérgu manuaalne lisamine
@ Kripteeritud WLAN-andmevdrgu lulitusklahv vérgutugevuse
kuvamisega
2. Valige nahtav vork.
a Puudutage WLAN-andmevérgu nimega lilitusklahvi.
Avaneb aken.
b Sisestage WLAN-andmevdrgu salasdna.
Seade on sisse logitud valitud WLAN-andmevorku.
3. Lisage uus vork manuaalselt.
a Puudutage lllitusklahvi Manuaalne lisamine .
Avaneb aken.
b Sisestage traadita paadsupunkti /ruuteri SSID kriipteering.
¢ Valige loendist kripteerimistip.
d Sisestage WLAN-andmevdrgu salasona.
e Tuhistage valik, puudutades stimbolit x .
f Kinnitage valik, puudutades simbolit v .
WLAN-andmevérk on lisatud.

Meniiii Infrastruktuur
Selles meniils saab seadme integreerida VDA 5050 liidese kau-
du teise juhtimistarkvaraga ja rullvarava juhtimist saab seadista-
da menuu I/O Box kaudu.

Meniiii Kasutajahaldus
Selles meniils saab kasutajaid uuesti luua ja kustutada ning re-
digeerida kasutajate profiile.
Omistatud roll pakub &iguste eelvalikut. Neid digusi saab vastava
kasutaja jaoks individuaalselt kohandada.
Valimiseks saadaolevad 6igused:
Marsruutide 6petamine (teach)
Kasutaja loomine
Kasutajaprofiilide redigeerimine
Kuvatdémmiste printimine
Marsruutide muutmine
Manuaalse puhastamise teostamine
Valikuks saadaolevad rollid:
e Anwender



e Administrator

e Entwickler, ainult eridigustega

e Service, ainult eridigustega

Kasutaja uuesti loomine

Nii luuakse uusi kasutajaid:

1. Puudutage stiimbolit &.
Avaneb aken Benutzerprofil.

D o e e 2001 | G

n

supervisor

operator

&
A3

Please select user profile

™ Neuer Benutzer
(@ Olemasolevad kasutajad

2. Puudutage lilitusklahvi Neuer Benutzer.
Avaneb 3 vahekaardiga aken.

2 e e e 200 L

n
Teach routes
Edit users
Operator WiFi settings
Supervisor Screenshot
Edit routes

Manuval cleaning

&, Language

@ Roll Administrator

@ Roll Anwender

(® Kasutajanime sisestusvali
@ Vahekaart Berechtigungen
(®) Vahekaart PIN

(6 Vahekaart Sprache

3. Valige vahekaart Sprache.
a Omistage kasutajale loetelust keel.
b Vajaduse korral sirvige loendis, nihutades kerimisriba.
¢ Kinnitage valik, puudutades stiimbolit v .
4. Valige vahekaart «_PIN.
a Omistage kasutajale klaviatuuriga PIN.
b Kinnitage PIN, korrates seda.
¢ Kinnitage valik, puudutades simbolit v .
5. Valige vahekaart Berechtigungen.
a Puudutage sisestusvaljale ja sisestage kasutajanimi klavia-
tuuri abil.
b Puudutage lilitusklahvi Anwender, et omistada kasutajale
roll Anwender.
¢ Puudutage lulitusklahvi Administrator, et omistada kasuta-
jale roll Administrator.
d Individualiseerige nihkregulaatoritega kasutaja eelseadista-
tud digused.
Antud digused muutuvad kollaseks.
e Kinnitage valik, puudutades simbolit - .

Eesti

Kasutajaprofiilide kontrollimine ja redigeerimine
1. Puudutage stimbolit & .
Avaneb aken Benutzerprofil.

) e e 2001 | 5] |

n

& supervisor

& operator

Please select user profile

@ Neuer Benutzer
@) Olemasolevad kasutajad

2. Puudutage selle kasutaja lulitusklahvi, keda soovite kontrolli-
da voi muuta.

3. Muutke ja salvestage soovitud kasutajaandmed.

Kasutaja kustutamine

Ainult administraatoritel, arendajatel voi teenindusel on digus ka-

sutajaid kustutada.

Kasutajaid kustutatakse nii:

1. Puudutage simbolit & .
Avaneb aken Benutzerprofil.

supervisor

operator

Please select user profile

@ Neuer Benutzer

(@ Olemasolevad kasutajad

2. Logige sisse vastavasse profiili.

3. Klépsake stumbolil 1.
Kasutaja on kustutatud.
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Ulevaade siimbolitest

Siimbol [Tahendus
= Valjalogimine (logout)
%’L Valjaimemine

Uldised seaded

Tootlemine

Lopetamine /tlhistamine

Kasutajate haldus

Kinnitamine / OK

Tsooni nurgapunktide nihutamine

Seaded

Harja seaded

Harja puhastamise seaded

Sireeni signaali seaded/ sireeni signaali maaramine

B: T (20 Bk B x|

Valgusignaali seaded/ valgusignaali maaramine

Kilghari

<@ [

Maarake ja nihutage stindmust. Stindmuse liik maa-
rab markeri varvi:

e sinine = puhastamine

e oranz = sireeni signaal

e roosa = alguspunkt

Sindmuse lahtestamine pdhiseadetele

Info

Kalender

Kustutamine

Ulespoole kerimine

<> =20 e %

Allapoole kerimine

)

WLAN-andmevérgu seaded / WLAN-andmevdrgu tu-
gevus (mida nérgem on WLAN-andmevork, seda va-
hem ribasid)

Paus

Positsioonikood

Puhastamise jatkamine

Puhastamise alustamine

Puhastusaruande ettekutsumine

Smart-Fill funktsioon

Salvestamine

Stardi- / sihtpunkt

Otsimine

Slsteemiteave

Tsooni maaratlemine

Tsooni keeramine

Tsooni kustutamine

4+ |GNh e P HDIImDEV Z

Tsooni nihutamine

-
w
»

Eesti

Siimbol

Tahendus

Suurendamine / pluss

Vahendamine / miinus

Hooldusfunktsioonid

Edasi / edasi sirvimine

“w v T

Tsooni liigi valimine (marsruutide redigeerimisel):
e Nogo Zone

e No Clean Zone

e Speed Filter

e LoopingHorn tsoon

Puhastusaruande kuva valimine

Tagasi sirvimine

Lahtestamine tehaseseadetele

2 ®| ~

Tagasi algvaatesse
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Pamatnorades

Par So dokumentu
Saja dokumenta aprakstita programmatra ir deriga visam KIRA
B sérijas robotu iericém.
Saja lietosanas instrukcija redzamie ekranuznémumi var ne-
daudz atSkirties atkariba no jusu ierices un uzstadito modulu
konfiguracijas.

Ekrana struktira
Ekrans ir skarienjutigs, to devé arT par skarienekranu. Lai izvélé-
tos funkciju, pieskarieties ar ekranam pirkstu.
Izmantojot skarienekranu, lietotajs var, cita starpa, iestatit ierices
pamatiestatijumus, planot marsrutus, skattt tiriSanas parskatus,
novérst traucéjumus un apskatit informaciju par tiriSanas gaitu
un ierices statusu.
Skarienekrana aug$éja mala tiek radita ierices statusa informaci-
ja, pieméram, laiks. Ekrana vidusdala atrodas izvélnu un vadibas
elementu zona. Atkariba no izvélnes, ekrana labaja, kreisaja vai
apaks$éja mala tiek raditi dazadi simboli.

\ELIE]]

Autonomous X
cleaning

Docking

Daily care

Ekrana strukttra

@ Tvertnes uzpildes stavoklis
(@ Tikla signala stiprums
®) Pulkstena laiks
® Zinojumi
(& Akumulatora statuss
®) lzvélnu zona
@ Pogas, kas atkarigas no izvélnes

Visparigie vadibas principi
Dazadas programmaturas izvéInés dazi darbibas soli atkartojas
un tiek Seit skaidroti atseviski.
Funkcijas ar paroles pieprasijumu
Dazam funkcijam, piemé&ram, marsrutu partraukSanai un atsak-
8anai, ir nepiecieSama lietotaja paroles ievade. Péc pieskariena
nepiecieSamajai pogai tiek atvérts ievades dialogs.
Lietotaju tiesibas
Katram lietotajam tiek pieskirtas tiesibas, kas nosaka, kuras
funkcijas vins drikst izmantot. 8is piekluves tiesibas ir jaievéro vi-
sam funkcijam. Pamata iestatljumos ir ieprieks definéti dazadi lie-
totaju lomu ieteikumi, kurus var pielagot atbilstoSi individualajam
prasitbam.

LatvieSu

Izvélnu navigacija

Galvenajas izvélnés uz apaksizvélném var pariet, pieskaroties
attiecigajam pogam. Parasti, lai atgrieztos uz iepriek§&jo limeni,
ir japieskaras pogai < "Atpakal" Ja izvélné nav TpaSas pogas iz-
mainu saglabasanai, tad, atgrieZoties atpakal, izmainttie iestati-
jumi tiek automatiski saglabati.

Sakuma ekrans

No sakuma ekrana, pieskaroties attiecigajam simbolam & vai
pogai, var pariet uz galvenajam izvélném un iestatijumiem.
Jus varat iziet no sistémas, pieskaroties simbolam E .

Autonomous @

VELIE]]
cleaning
Daily care 4@

@7 @ Docking %

(™) Simbols IzrakstiSanas (lziet no sistémas)

() Galvena izvélne Doko8ana

(® Galvena izveélne Autonomi

@ Galvena izvélne Manuala tiriana

(6 Galvena izvelne lkdienas apripe

®) lkona lestatijumi

Ja tiek atpazits Pozicijas kods, statusa josla tiek paradits zino-
jums.

Manual
cleaning

Autonomous @

Daily care

@ Docking %

@ Zinojums

Pieskaroties zinojumam, tiek atvérts parskats par marSrutiem,
kas pieejami attiecigaja pozicija. Skatit nodalu Autonomi.
Noradijum

Pieskarieties simbolam @, no jebkuras citas izvélnes var atgriez-
ties sakuma ekrana.
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Autonomaja darbibas reZima ierice patstavigi tira vienu vai vai-
rakas iepriek$ apmacitas zonas. Apmaciba tiek veikta, apbraucot
un saglabajot marsrutu.
1. Ja nepiecieSams, atveriet sakuma ekranu.
2. Pieskarties izvélnei Autonomi, lai to atvértu.

Tiek atvérta parskata lapa ar autonomajam funkcijam.

(™) EsoSie marsruti
Seit var redigét saglabatos marsrutus, sasaistit tos ka rutinas
vai uzsakt izpildi.

@ Jauns marsruts
Seit var iemacit jaunus marsrutus.

® Tiri8anas parskati

@ Grafiks
Marsruta apmaciba

Marsruta apmacibas laika tiriSanas uzdevums tiek veikts manu-
ali, vienlaikus tas tiek ierakstits un péc tam saglabats autonomai
tiriSanai.

Norades par optimalu marsruta izveidi skatiet iestatiSanas rokas-

gramata. Jaievéro autonomas darbibas noteikumi,

pieméram, marsruta starta punkta jabat uzstaditam pozicijas ko-

dam.

Apmacibas laika tiek saglabata $ada informacija par marsrutu:

e lerices parvietoSanas cels.

e Vietas, kuras tika ieslégtas vai izslégtas tIrTSanas funkcijas.

e Parametru iestatijumi, pieméram, Gdens uzklasanai, tiriSanas
lTdzekla dozeéSanai, birstes apgriezienu skaitam, sakSanas
jaudai un birstes piespieSanas spiedienam. Pieejamie para-
metri ir atkarigi no ierices un aprikojuma.

e Skanas signala ieslégSana (pieméram, krustojuma).

Netiek ierakstiti:

e Tsi partraukumi apmacibas laika

e BraukS$anas atrums apmacibas laika

Vai lietotajam ir tiestbas apmacit jaunus marSrutus, ir atkarigs no

vina lomam, t. i., pieSkirtajam tiesibam.

1. Atveriet sakuma izvélni un izvélieties Autonomi un Jauns
marsruts, lai saktu apmacibu.

2. lzvélieties, vai apmacibas laika tirit vai tikai simulét tiriSanu.
Simulacijas rezZima tiek ierakstitas visas tiriSanas opcijas, bet
tas netiek aktivi veiktas.

PriekSnoteikumi:

Akumulators ir pilniba uzladets.
Tira Gdens tvertne ir pilna.
Netira Gdens tvertne ir tuksa.

. Apstipriniet katra priekSnosacijuma izpildi ar v vai izejiet no
izvélnes, izmantojot simbolu * , un nodroSiniet priekSnosaci-
jumu izpildi.

4. Novietojiet ierici pirms pozicijas koda starta punkta. Lai to iz-
darftu, ierices priekSpusi novietojiet aptuveni 1 m attdluma no
pozicijas koda un gaidiet, ITdz ierice atpazist pozicijas kodu.

5. Apstipriniet pozicijas kodu.

6. Brauciet pa tirramo zonu. levérojiet noteiktos attdlumus. Ska-
tiet jierices lietoSanas instrukciju.

we e o

138 LatvieSu

TieSraides kartes skata tiek paradita jau apstradata zona un
[Tdz §im veiktais marSruts. Pasreizéja pozicija tiek attélota ar
mazu ierici.

Noradijum

TirSanas laika pirms adens ieslégSanas vispirms ieslédziet sik-

nédanu. Tas novérs tdens palikSanu uz cela.

11:01 AM

= Water: Cleaned area: 0 m* 00:04:29 h

l L e———_

= i
Teacl|-in process is running. Operatle the
robot while it is recording

() Skanas signala notikuma iestatiSana

@) Uzsiksanas aktivizéSana/deaktivizéSana

(® Tiri8anas galvas aktivizéSana/deaktivizé$ana

(@ Sanu slotas aktivizéSana/deaktivizéSana (ne visas ierices)
(® Udens daudzuma iestati$ana

(® Tiri8anas lidzekla dozéSanas iestatiSana

(@) Saglabasana

Marsruts tikai nostkSanai (dzeltens)

(® Marsruts nosuk$anai + tiriSanas galvai (zils)

Smart Fill (skattt Smart-Fill funkcija)

7. MarSruta pabeig8ana.
a Deaktivizéjiet sanu slotu (tikai iericém ar sanu slotu).
b Deaktivizéjiet tiriSanas galvu.
¢ Nobrauciet nelielu attdlumu (apt. 10-15 m) ar aktivu nosak-
Sanu, lai uzsktu 0dens paliekas.
d Deaktivizéjiet nostuksanu.
8. lerices novietoSana.
® Ja marSrutam ir jabeidzas dokstacija, novietojiet ierici aptu-
veni 1 metru pirms dokstacijas.
® Ja marsruta beigas kalpo ka sakumpunkts turpmakiem
marsrutiem, ierici janovieto pirms pozicijas koda.
9. Apmacita marsruta saglabasana.
a Pieskarieties simbolam E.
b Ja nepiecieSams, pagaidiet, lldz ierice ir atpazinusi pozici-
jas kodu.
¢ Pieskarieties pogai Pabeigt marsrutu ar pozicijas kodu.
d Ja nepiecieSams, apstipriniet pozicijas kodu.
e levades lauka ievadiet marSruta nosaukumu, izmantojot
tastatdru.
Marsruts tiek saglabats ar ievadito nosaukumu.




Smart-Fill funkcija

Izmantojot funkciju Smart-Fill, iespéjams veikt zonas apmacibu,
tikai apbraucot zonas malu. Funkcija ir paredzéta lielam, brivam
zonam. MarsSruts iek$ zonas péc tam tiek autonomi planots tirisa-
nai, ko ierice veic pati. Apstradei pieejamas divas aizpildiSanas

opcijas: spiralveida aizpildiSana un meandra aizpildiSana. Atkari-
ba no zonas lieluma un formas dazadas aizpildi3anas metodes ir
piemérotakas.

Teach-in process is running. Operate the
robot while it is recording

@ Attéla palielinaSana/samazinasana

@ Smart-Fill sakuma un beigu punkts

® Smart-Fill pabeigSana (iesp&jama tikai, ja robots atrodas bei-
gu punkta)

® Smart-Fill Atcelt

(®) lerices pozicija

(® Nobrauktais attalums

@ Maréruta saglabasana

Apmacibas apturéSana

® Atcelt (apmaciba ir pabeigta, tiek atvérta galvena izvélne)

Zona, kuras tirisanas cel$ tiek autonomi planots

Noradijum

e Marsruta sakuma un beigu punktiem jabut vienadiem. Saku-
ma punkts ir redzams ka aplis skarienekrana.

e Viend marsruta var definét vairakas zonas ka Smart-Fill zo-
nas. Marsruti pirms un péc Smart-Fill funkcijas tiek apmaciti ka
parasti.

e Viend marsruta var definét jebkuru Smart-Fill zonu skaitu.

o Ar Smart-Fill var efektivi tirit tikai zonas bez Skérsliem Smart-
Fill zonas vidd.

1. Palaidiet funkciju Marsruta apmaciba. Skatiet Marsruta ap-
maciba.

2. Saciet marSruta apmacibu I1dz zonas robezkontldras sakum-
punktam.

3. RobezZkontidras sakuma punkta pieskarieties pogai &. Funk-
ciju var atcelt, pieskaroties simbolam x .

4. Apbrauciet tiramo zonu, 1dz ierice atrodas mérka aplt tieSrai-
des karte.

5. Pieskarieties simbolam E3.

Smart-Fill zona tiek saglabata.
6. Turpiniet funkciju MarSruta apmaciba.

Marsruta redigé$ana
Esosie marsruti
EsoSos, iepriek§ apmacitos marsrutus un rutinas var filtrét péc
sakuma punkta pozicijas koda vai meklét péc nosaukuma.
1. Sakuma lapa pieskarieties funkcijai Autonomi.
2. Atvértaja lapa pieskarieties funkcijai EsoSie marsruti.

Tiek atvérts logs ar 2 cilném.

9:39AM | [ [Gl] | (e e . 95
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® Meklét péc pozicijas koda
(@) Kartot alfabéta seciba
(® Kartot péc datuma
(@ Mekléet péc nosaukuma
(® Rutinas
® Marsruti
@ Atpakal
e Cilné Marsruti tiek paradtti visi apmacitie marsruti.
Cilné Rutinas tiek paraditi savienotie (sasaistitie) marsruti.
Ar simboliem kreisaja mala var eso$os marsrutus kartot alfa-
bétiski vai péc izveides datuma, ka art meklét péc pozicijas ko-
da vai nosaukuma.
. Pieskarieties cilnei Marsruti.
. Lai meklétu marSrutu péc nosaukuma:
a Pieskarieties simbolam <.
b levadi tekstu ievades lauka.
¢ lzmantojot tastatdru, ievadiet mekléjama marsruta nosauku-
mu.
d Pieskarieties pogai Meklét.
Tiks paradits atrastais marsruts.
5. Lai meklétu marsrutu péc pozicijas koda:
a Pieskarieties simbolam .
Tiks paradrti pieejamie marsruti, sakartoti péc pozicijas ko-
da.
b Pieskarieties mapei ar mekléto pozicijas kodu.
Tiks paradits atrastais marsruts.
6. Pieskarieties cilnei Rutinas.
Tiek paradtti sasaistitie marsruti.
7. Pieskarieties marSrutam vai rutinai, lai to palaistu, vai pieska-
rieties zobrata simbolam attiecigas kartites aug$éja labaja
starT, lai to redigétu.

AW

Dialogs "Marsruta redigésana"
Lapas struktira
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Atjauno visu tiris8anas notikumu iestatijumus, kas tika izman-
toti apmacibas laika.
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(@ Pagriezt zonu

®) Dzest zonu

@ Parvietot zonu

() Parvietot zonas stira punktus

® Definét zonu

@ Novietot jaunu notikuma markieri

Attéla samazinaSana

(© Attéla palielinaSana

Izvélieties zonas veidu

(@) SakSanas norise

@ Redigét Nosaukums

(@3 Aktivét Bakuguns un zilu punktveida apgaismojumu (papildu
aprikojums) visa marsruta gaita

Aktivet Periodiska tauréSana $aja marSruta

(@ Marsruta dzésana

Tiri8anas notikumi

(@ Marsruta gaita (zils = slapja tiriS8ana, dzeltens = nosukSana)

Zonas
Ar zonu pogam iespé&jams definét un redigét dazadas zonas. No-
klikSkinot uz “Izvéléties zonas veidu”, var izvéléties, kadu zonu
vElaties apstradat. Pieejamie zonu veidi:
e NoGo zona
Tiri8anas robots So zonu nekad neskérsos — pat ne, lai ap-
brauktu Skérslus.
e NoClean zona
Saja zona visas tiridanas funkcijas tiek atslégtas, pat ja robots
taja iebrauc, lai izvairitos no skérsliem.
e SpeedFilter zona
Robots $aja zona parvietojas tikai ar konkréti Sai zonai definé-
to atrumu.
e LoopingHorn zona
Kameér robots atrodas $aja zona, tiek ieslégts nepartraukts
skanas signals.

Esosa marsruta redigésana
. Sakuma lapa pieskarieties funkcijai Autonomi.
. Atvértaja lapa pieskarieties funkcijai Esosie marsruti.
3. Lai atlasttu marSrutu, marsruta priekSskatijuma loga noklikski-
niet uz simbola &, skatit Esosie marsruti.
4. Izvélieties vélamo marsrutu.
Tiks atvérts marsruta redigésanas logs, skatiet Dialogs
"Marsruta redigésana”.
5. Rediggjiet marsrutu. Pieejamas redigéSanas iespéjas:
a Palielinat vai samazinat attélojumu.
b Pieskarieties simbolam ¢, lai redigétu marsruta nosauku-
mu.
¢ Pieskarieties simbolam ¢ josla kreisaja pusé€, lai iestatitu
jaunu notikumu, vai pieskarieties eso$ajam simbolam mar-
$ruta, lai atvértu tirisanas notikuma iestatijumus. Seit varat
veikt $adus iestatljumus:
Ar reguléSanas slidni iestatit nepiecieSamo tiriSanas Ilidzek-
la dozeéSanu.
Aktivizét nosikSanu, pieskaroties simbolam <+ .
Lai izvélétos slkSanas jaudu, pieskarieties pogai Stiksanas
jauda zema vai StikSanas jauda augsta. Aktivizéta funkci-
ja klust dzeltena
Aktivizét tiriSanas galvu, pieskaroties simbolam «°.
Pieskarieties pogai Birstes atrums zems, Birstes atrums
vidéjs vai Birstes atrums augsts, lai izvélétos birstes atru-
mu. Aktivizéta funkcija kst dzeltena.
Aktivizét sanu slotu, pieskaroties simbolam = .
Noradijum
Sanu slotu iespéjams aktivizét tikai tad, kad ir ieslégta tiriSanas
galva.
d Nospiediet un turiet esoSo simbolu @ karté un parvietojiet
notikumu uz vélamo vietu marsruta.
e Pieskarieties simbolam =, lai ieslégtu nepartrauktu skanas
signalu §im marSrutam.
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f Pieskarieties simbolam &, lai ieslégtu rotéjoSo bakuguni
un, ja nepiecieSams, arT punkta stroklu Sim marSrutam.

g Pieskarieties simbolam <, |ai atiestatitu TiriSanas notikumi
uz apmacibas iestatljumiem.

h Pieskarieties simbolam £, lai atlasttu zonas veidu, kuru vé-
laties apskatit, izveidot vai redigét.
Jus varat izvéléties Aizliegta zona, Nav tiras zonas, Atruma
filtrs, LoopingHorn zonu.

i Pieskarieties simbolam 4, lai definétu zonu.

j Pieskarieties simbolam <, lai parvietotu zonu.

k Pieskarieties simbolam U, lai pagrieztu zonu.

| Pieskarieties simbolam &, lai dzéstu zonu.

m Pieskarieties simbolam 4, lai parvietotu zonas stiira punk-
tus.

n Ar reguléSanas slidni iestatiet vélamo Gdens daudzumu.

o Pieskarieties simbolam 1, lai dzéstu marSrutu.

Marsrutu sasaiste rutinas

JUs varat sasaistit vairakus marsSrutus rutinas, lai tie tiktu autono-

mi izpildtti viens péc otra. Tiek sasaistiti tikai tadi marsSruti, kuri

sakas un beidzas ar pozicijas kodu. Lai sasaiste butu iesp&jama,

katra sasaistitd marSruta beigu pozicijas kodam ir jasakrit ar na-
kama marSruta sakuma pozicijas kodu.

1. Sakuma lapa pieskarieties funkcijai Autonomi.

2. Atvértaja lapa pieskarieties funkcijai EsoSie marsruti.

3. Parslédzieties uz cilni Rutinas un pieskarieties pogai Jauna

rutina.

. lzvélieties pirmo marSrutu, kas jaizpilda ka dala no rutinas.

5. Ja nepiecieSams, izvélieties citus marsrutus, kuri jaizpilda se-
cigi. Te bas pieejami tikai tie marsruti, kuru sdkuma pozicijas
kods sakrit ar iepriek$€ja marsruta beigu pozicijas kodu.

6. Saglabajiet rutinu, izmantojot simbolu v , un pieskiriet tai no-
saukumu.

Noradijum

Varat ariizvéléties vairdkus marSrutus cilné MarsSruti un saglabat

tos ka rutinas, izmantojot simbolu > apak$éja labaja stari.

N

Marsruta izpilde
Marsruta izpilde ar pozicijas kodu

lerice janovieto + / - 30 ° lenki un 1 m attaluma pirms sakumpun-

kta pozicijas koda.

1. Novietojiet ierici sakuma punkta.

2. Ja nepiecieSams, atveriet sakuma izvélni.

3. Pieskarties funkcijai Autonomi, lai to atvértu.

Tiks atvérta parskata lapa ar autonomajam funkcijam.

4. Pieskarieties funkcijai EsoSie marsruti.

5. lzvélieties marsrutu, pieskaroties tam. Skatit nodalu Esosie
marSruti. Ja jaizpilda vairaki marsruti péc kartas, izvélieties na-
kamo marSrutu un apvienojiet tos rutina, kuru var uzreiz izpil-
drt vai saglabat vélakam laikam.

Noradijum

e Péc pirma marsruta izvéles tiek paradrti tikai tie marSruti, kuru
sakuma punkts sakrit ar iepriek$éja marsruta beigu punktu.

e Marsruta sakuma punktam jabat pozicijas kodam, turklat jabat
pietiekamiem resursiem ndkamajam marSrutam rutina.
Marsruta beigu punktam jabat pozicijas kodam, tikai pédéjais
marSruts rutina drikst beigties bez pozicijas koda.

KARCHER iesaka ka marsruta sakuma un beigu punktu iz-
mantot dokstaciju, lai nodrosinatu, ka nakamajam marsrutam
rutind tiek ieladéti pietiekami resursi.

e Marsruti tiek numuréti izvéles seciba.

e Kladaini izvélétu marsrutu var atsaukt, vélreiz tam pieskaro-
ties.

6. Péc marsruta izvéles pieskarieties simbolam > apak&éja la-
baja starr.



Tiek atvérta izvélne.
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Quick
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Save
routine

Quick start

%4

start

@ Planot Palaisanas laiks

(@) ka Saglabat rutinu

(® Atra palaide

(@ Sakt ar Pozicijas kods

7. Pieskarieties pogai Sakt ar pozicijas kodu.

8. Bidot novietojiet ierici pirms skarienekrana pieprasita pozici-
jas koda.

9. Pagaidiet, I1dz ierice atpazist pozicijas kodu.

10.Apstipriniet pozicijas kodu.

Marsruts tiek izpildits.

Marsruta izpilde bez pozicijas koda
Noradijum
Izvéleto marSrutu var sakt bez Pozicijas kods, pieméram, ja pozi-
cijas kodi netiek uzstadrti pastavigi. Saja gadijuma pozicijas kodi
tiek uzstaditi tikai marSruta apmacibas laika, un izpildes bridrir ja-
nodroSina, ka robots tiek palaists pareizaja vieta. Dokstacijai
vienmér ir nepiecieSams pozicijas kods.
1. Novietojiet ierici pie apmacitd marsruta sdkuma punkta.
2. Ja nepiecieSams, atveriet sakuma izvélni.
3. Pieskarties funkcijai Autonomi, lai to atvértu.
Tiks atvérta parskata lapa ar autonomajam funkcijam.
4. Pieskarieties funkcijai EsoSie marsruti.
5. Izvelieties marSrutu, pieskaroties tam. Skatit nodalu Esosie
marSruti.
6. Péc marsruta izvéles pieskarieties simbolam > apaks$éja la-
baja starr.
Tiek atvérta izvélne.

9:31 AM
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(™ Planot PalaiSanas laiks

(@ ka Saglabat rutinu

(® Atra palaide

(@ Sakt ar Pozicijas kods

7. Pieskarieties pogai Atra palaide, lai nekavéjoties izpilditu
marsrutu.

Marsruts tiek izpildits.

LatvieSu

Marsruta saksana ar laika nobidi
Mars8rutu var palaist ar aizkavi lidz pat vienai nedélai.
1. Novietojiet ierici sakuma punkta.
2. Ja nepiecieSams, atveriet sakuma izvélni.
3. Pieskarties funkcijai Autonomi, lai to atvértu.
Tiks atvérta parskata lapa ar autonomajam funkcijam.
4. Pieskarieties funkcijai EsoSie marsruti.
5. Izvélieties marsrutu, pieskaroties tam. Skatiet Esosie marsru-
ti.
6. Péc marsruta izvéles pieskarieties simbolam > apaks$éja la-
baja star.
Tiek atvérta izvélne.
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(@ Planot PalaiSanas laiks

(@ ka Saglabat rutinu

(® Atra palaide

(@ Sakt ar Pozicijas kods

7. Pieskarieties pogai Planot PalaiSanas laiks.
Tiek atvérts laika planotajs.

931AM | [ [5] | () e e 99% | {5
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delay start

Start Date 11/21/2024 ‘ Repeating Task

09 : 41

Routes / Routines

Task color
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8. lestatiet sakuma laiku.
a lestatiet sakuma datumu.
b lestatiet sakuma laiku.
¢ lzvélieties izpildamo marSrutu / rutinu.
d Izvélieties uzdevuma krasu.
9. Ja nepiecieSams, iestatiet tiriSanas uzdevuma atkartoSanu.
a lestatiet atkartojuma beigu datumu.
b lestatiet atkartojuma intervalu.
10.Saglabajiet vélamo sakuma laiku, pieskaroties simbolam B&.
Marsruts tiek izpildits noteiktaja laika.

Marsruta partrauk$ana un atsaksana
1. Pieskarieties simbolam 1, lai partrauktu marsrutu ta izpildes
laika.
lerice apstajas uz 10 sekundém. Lai ierici pilntba apturétu, ja-
ievada parole.
2. Lai atsaktu marsrutu:
a Novietojiet ierici marSruta apgabala, kas karté attélots zala
krasa.
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b Pieskarieties simbolam > un ievadiet paroli, lai atsaktu
marsrutu.

Marsruta beigSana
1. Pieskarieties simbolam Il un ievadiet paroli, lai apturétu mar-
Srutu.
2. Pieskarieties simbolam x, lai beigtu marsrutu.

Kalendara funkcija

Kalendara funkcija tiek izmantota, lai autonomi veiktu tiriSanas
uzdevumus noteikta laika (laika / datuma) bez operatora klatbat-
nes, pieméram, naktls vai svétdienas un svétku dienas. Uzde-
vums var tikt izpildtts vienreiz vai atkartoti.
1. Ja nepiecieSams, atveriet sakuma izvélni.
2. Pieskarties funkcijai Autonomi, lai to atvértu.

Tiks atvérta parskata lapa ar autonomajam funkcijam.
3. Pieskarieties simbolam =.

Tiek atvérts laika planotajs.

9:31 AM
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4. Pieskiriet tiri3anas uzdevumam nosaukumu.
5. lestatiet sakuma laiku.
a lestatiet sakuma datumu.
b lestatiet sakuma laiku.
c lzvélieties izpildamo marsSrutu / rutinu.
d Izvélieties uzdevuma krasu.
6. Ja nepiecieSams, iestatiet tiriSanas uzdevuma atkartosanu.
a lestatiet atkartojuma beigu datumu.
b lestatiet atkartojuma intervalu.
7. Saglabajiet vélamo sakuma laiku, pieskaroties simbolam B.
Marsruts tiek izpildits noteiktaja laika.

Tinsanas parskata radiSana
TirSanas parskats sniedz informaciju par pabeigtajam tiriSanas
reizém.
1. Sakuma lapa pieskarieties funkcijai Autonomi.
2. Atvértaja lapa pieskarieties simbolam E.
Tiek paradits parskats par nesen pabeigtajam tiriSanam.
3. Pieskarties vélamajam tiriSanas parskatam par marsrutu vai
rutinu.

Cleaning report - Rantine with

Pieméra parskats par rutinu ar vairakiem marsrutiem:
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(@ Tiri8anas Iidzek|u patéring [ml]
(@) Braucama zona [m2] (darba platums x attalums)
® Notirita zona [m2]
@ Netirita zona [m2]
() Notirita apmacita marsruta dala [%]
(® Tirisanas ilgums [min]
(@ Nobrauktais attdlums [m]
Izvélieties radiSanas opcijas (pieméram, atruma attélojums)
® Udens patérins [I]
Grafiskais tiriSanas parskats
@) Dzést
@ RitinaSanas josla, lai paraditu visus marsrutus rutina
@3 Atpakal
a lzmantojiet pogas + un —, lai palielindtu vai samazinatu
parskata detalas.
b Izdzésiet atlasrtto tiriSanas parskatu, pieskaroties pogai .
¢ Pieskarieties pogai <, lai atgrieztos sdkuma lapa.

Manualais rezZims

Manualaja rezima ierici vada operators, virzot to pa tiramo virs-
mu, ievérojot arT ierices lietoSanas instrukciju.

Manualas darbibas rezima uzsaksana
PriekSnoteikums: lerice atrodas lietoSanas vieta, skatit lerices
lietoSanas instrukcija.

1. Ja nepiecieSams, atveriet sakuma izvélni.
2. Pieskarties funkcijai Manuala tiriSana, lai to atvértu.
Tiek atvérta parskata lapa ar tiriSanas parametriem.
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3. Ar regulésSanas slidni iestatiet vélamo Gdens daudzumu.

4. Ar reguléSanas slidni iestatit nepiecieSamo tiriSanas 1dzekla
dozésanu.

5. lestatiet siikS8anas parametrus.

a Aktivizéjiet nostkSanu, pieskaroties simbolam % .

b Laiizvélétos slikSanas jaudu, pieskarieties pogai SikSanas
jauda zema vai StikSanas jauda augsta.

Aktivizéta funkcija klast dzeltena.
6. lestatiet birstes parametrus.

a Aktivizéjiet tiri8anas galvu, pieskaroties simbolam «°.

b Lai izvélétos birstes atrumu, pieskarieties pogai Birstes at-
rums zems, Birstes atrums vidéjs vai Birstes atrums
augsts.

Aktivizéta funkcija klast dzeltena.

¢ Ar reguléSanas slidni iestatiet birstes piespieSanas spéku
(ne visiem ierices modeliem).

7. Aktivizéjiet sanu slotu, pieskaroties simbolam = (ne visiem ie-
rices modeliem).

Noradijum

Sanu slotu iespéjams aktivizét tikai tad, kad ir ieslégta tiriSanas

galva.

8. Parvietojiet ierici pa tiramo virsmu, skatt lerices lietoSanas
instrukcija.



Manualas darbibas rezima pabeigSana
. Deaktivizéjiet sanu slotu, pieskaroties simbolam m .
2. Deaktiviz€jiet tirSanas galvu, pieskaroties simbolam «°.
Deaktivetas funkcijas kllst pelékas.
3. Pédéjos marSruta metros uzsdciet Gdens paliekas.

4. Deaktivizgjiet nostkSanu, pieskaroties simbolam % .

lerices uzlade (dokstacija)

Uzlade bez dokstacijas
Ja ierice tiek uzladéta bez dokstacijas, ta tiek uzladéta, izmanto-
jot esoSo elektrotikla kabeli. Skatiet ierTces lietoSanas instrukciju.
Papildu darbibas, pieméram, netird ddens tvertnes iztuk§oSana
vai tira ddens tvertnes uzpilde, javeic manuali.
® Pievienojiet tikla kabeli. Skatiet ierices lietoSanas instrukciju.

-

Uzlade ar dokstaciju (opcija)
Uzlades laika ar dokstaciju (opcija) ierice tiek savienota ar
dokstaciju. Savieno8anu vienmér jauzsak, ka aprakstits zemak,
izmantojot ierices ekranu.
IEVERIBAI
Bojajumu risks manualas pieslégsanas dokstacijai dél
lerices manuala pieslég$ana dokstacijai var sabojat ierici un sta-
ciju.
Pieslégs$anai izmantojiet tikai pieslégsanas funkciju, kas atrodas
uz ierices ekrana.
Péc veiksmigas pieslégSanas dokstacijai tiek veiktas $adas dar-
bibas:
e Tiek iztukSota netira Gdens tvertne.
Tiek izskalota netira ddens tvertne.
Tiek piepildita tira Gdens tvertne.
Tiek uzladéts akumulators.
. Novietojiet ierici dokstacijas prieksa, ieverojot
aptuveni 1 metra attdlumu no dokstacijas.
. Atveriet sakuma izvélni.
3. Pieskarties galvenajai izvélnei DokoSana.
lerice meklé dokstacijas pozicijas kodu.
4. Pagaidiet, I1dz ierice atpazist pozicijas kodu.
Kad ierice ir pieslégusies, ekrana paradas informacija par uz-
lades ilgumu un uzlades laika veikto darbibu statusu.
Par darbibas pabeigSanu liecina zal$ keksitis uz attiecigas po-
gas.
5. Ja nepiecieSams, pieskarties simbolam x , lai priekSlaicigi
partrauktu resursu apmainu.
6. Ja nepiecieSams, izmantojiet funkciju "Atvienot no dokstaci-
jas", lai robots izbrauktu no dokstacijas.
lerice paliek dokstacija, l1dz tiek veikta atvienoSanas vai tiek
uzsakts jauns tiriSanas uzdevums péc laika plana.

lerices apkope

1. Atveriet sakuma izvélni.

2. Pieskarieties galvenajai izvélnei Ikdienas aprape.
Seit ir pieejamas dazadas izvélnes:

e Servisa funkcijas
Seit var tiei vadit komponentes.

e LietoSanas instrukcija
Seit var apskatit ierices un programmatiiras lieto$anas ins-
trukcijas.

e Apkopes norades
Seit varat apskatit veicamo apkopes darbu sarakstu ar instruk-
ciju video.

- e o o
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Servisa funkciju izvélne
. Atveriet sakuma izvélni.
. Pieskarieties galvenajai izv€lnei Ikdienas apripe.
3. Pieskarieties simbolam & | lai parvalditu atseviSkus kompo-
nentus. Seit, pieméram, var nolaist iestk3anas siju, lai to va-
rétu nonemt. Precizas funkcijas ir atkarigas no ierices.

N —

Please select a component

Komponentu parskats (piemérs KIRA BR 200)

(@ Sukas galva

@) lesUksanas sija

(3 Tvertnes skaloSana

(® Netira Gdens izplade

() Sanu slota

Apkopes norazu izvélne

. Atveriet sakuma izvélni.

. Pieskarieties galvenajai izvélnei Ikdienas apriipe.

3. Pieskarieties izvélnei ,Apkopes norades”, lai iegutu parskatu
par apkopes uzdevumiem. Preciza informacija ir atkariga no
ierices

N —

Empty coarse dirt basket

Clean squeegee

How to maintain

Apkopes norades (piemérs KIRA B 50)
4. Pieskarieties kadam apkopes solim, lai atvértu instrukciju vi-
deo.
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lestatijumu izvélne
Saja izv&Iné var parbaudit informaciju, ka arf parbaudtt un mainit
iestatljumus, pieméram, datumu, valodu u. c.

) e e e 2001 | G

n

(@ Sistémas informéacija

(2 Visparigie iestatijumi

®) Tikls

® Infrastruktlra

(®) Lietotaja parvaldiba

Sistémas informacijas izvélne

Saja izvélné var paradit, cita starpa, $adu informaciju:

e lerices dati, pieméram, materiala numurs, sérijas numurs,
jaunaka programmatdras funkcija, pédéjas apkopes laiks, dar-
ba stundas utt.

e Programmatiiras izmainu protokols ar informaciju par prog-
rammatdras versiju, sérijas numuru utt.

Programmatiras izmainu Zurnala radiSana

Registréta informacija:

e Programmatiras versija

e lerices jaunas funkcijas, kas pieejamas ar attiecigo program-
matdras atjauninajumu.

Lai atvertu izmainu protokolu:

® Sakuma lapa pieskarieties simbolam ®.

Tiek paradits izmainu protokols, kura programmataras versi-
jas attélotas, sakot ar pédéjo / jaunako un dilsto$a seciba. Vel-
kot ritinaSanas joslu ar pirkstu, var meklét izmainu protokola.

Noradijum

Izmainas nav iespéjamas.

Visparigo iestatijumu izvélne

Saja izvéIné pieejamas $adas funkcijas:

e Visparigo iestatljumu parbaude un maina

e Sistémas iestatljumu parbaude un maina

Pamata iestatijumu parbaude un maina:

1. Pieskarieties simbolam =.

Tiek atverts logs ar vairakam cilném.

e Cilné “Visparigi” var parbaudtt un mainit,pieméram, laika jos-
lu, mérvientbu sistému un péc cik ilga laika ierice pariet gaid-
staves rezima.

e Cilné “Sistema” tiek inicializéta sanu slota un veikta ripnicas
iestatljumu atjaunoSana.

2. Izmantojiet ritinaSanas joslu, lai parldkotu lapu.

3. Lai mainTtu visparigos iestatijumus, pieskarieties vajadziga-
jam ievades laukam vai noreguléjiet attiecigo slidni.

4. Mainiet sistémas iestatijumus.

Tikla iestatijumu izvélne
Saja izvéIné var konfigurét tikla iestatfjumus.
lerice automatiski pieslédzas pie pieejama LTE mobila tikla, iz-
mantojot savu SIM karti.
NepiecieSamibas gadijuma, pieméram, ja ir vaja mobila signala
uztverSana, ierici var savienot ar WLAN tiklu.
e lerici var pieslégt esoSam, jau zinamam WLAN tiklam.
e lerici var manuali pieslégt jaunam WLAN tiklam.

144 LatvieSu

e Var konfigurét pieejamos WLAN tiklus.
Pieskirta lietotaja loma nosaka, kadas tiesibas vinam ir $aja izvel-
ne.
lerice var pieslégties WLAN tiklam, izmantojot radio antenu. Kar-
cher iesaka pieslégt ierici tikai droSiem un Sifrétiem WLAN tikliem
(“Zinamie tikli”).
Lai konfigurétu WLAN tiklu:
1. Pieskarieties simbolam = .
Tiek paraditi visi tkla “redzamie tikli” un “zinamie tikli” ar attie-
cigo signala stiprumu. Paslaik pieslégtais tikls tiek attélots ar
kédes simbolu nosaukuma prieksa.

D e —— 200L | ]|

A 8:49 AM Q

Available networks Known networks

-+ Add manually

% AKDev

() Redzamie WLAN tikli

(@ Zinamie WLAN tikli

®) Poga "Pievienot WLAN tiklu manuali"

(@ Poga Sifretam WLAN tiklam ar tikla stipruma noradi

2. lzveleties redzamo tiklu.
a Pieskarieties pogai ar WLAN tikla nosaukumu.
Tiek atvérts logs.
b levadiet WLAN tikla paroli.
lerice tiek pieslégta izvélétajam WLAN tiklam.
3. Manuali pievienojiet jaunu tiklu.
a Pieskarieties pogai Pievienot manuali.
Tiek atvérts logs.
b levadiet bezvadu piekluves punkta / marsrutétaja SSID (tk-
la nosaukumu).
c lzvélieties SifréSanas veidu no saraksta.
d levadiet WLAN tikla paroli.
e Atceliet izveli, pieskaroties simbolam x .
f Apstipriniet izvéli, pieskaroties simbolam v .
WLAN tikls ir pievienots.

Infrastruktiiras izvélne
8aja izvélné ierici var integrét cita vadibas programmatara, iz-
mantojot VDA 5050 saskarni, ka arT iestatit rullu slégu vadibu, iz-
mantojot 1/0 Box izvélni.

Lietotaju parvaldibas izvelne
8aja izvélné var izveidot jaunus lietotajus, dzést tos un redigét lie-
totaju profilus.
Pieskirta loma piedava ieprieks definétu atlauju komplektu. STs
atlaujas var individuali pielagot attiecigajam lietotajam.
Pieejamas atlaujas izvélei:
e Marsrutu apméaciba
Lietotaju izveide
Lietotaju profilu redigésana
Ekranuznémumu drukasana
MarSrutu maina
Manualas tirisanas veikSana
Pieejamas lomas izvélei:
Operators
Uzraugs
Izstradatajs, tikai ar pasam tiestbam
ApkalposSana, tikai ar ipaSam tiesibam



Jauna lietotaja izveide
Lai izveidotu jaunu lietotaju:
1. Pieskarieties simbolam & .
Tiek atvérts logs Lietotaja profils.

supervisor

operator

Please select user profile

@ Jauns lietotajs

() Esosie lietotaji

2. Pieskarieties pogai Jauns lietotajs.
Tiek atverts logs ar 3 cilném.

8:47 AM a

Teach routes

Edit users
Operator WiFi settings
Supervisor Screenshot
Edit routes

Manual cleaning

2, Language

4 Permissions

@ Loma Uzraugs

(@ Loma Operators

(® Lietotajvarda ievades lauks
@ Cilne Atlaujas

®) Cilne PIN

®) Cilne Valoda

3. lzvélieties cilni Valoda.

a Pieskiriet lietotdjam valodu no saraksta.

b Ja nepiecieSams, parskatiet sarakstu, parvietojot ritina3a-

nas joslu.

¢ Apstipriniet izvéli, pieskaroties simbolam v .

4. lzvélieties cilni «_PIN.

a Pieskiriet lietotajam PIN, izmantojot tastataru.

b Apstipriniet PIN, ievadot to atkartoti.

¢ Apstipriniet izvéli, pieskaroties simbolam v .

5. lzvélieties cilni Atlaujas.

a Pieskarieties ievades laukam un ievadiet lietotajvardu ar

tastatdru.

b Pieskarieties pogai Operators, lai pieskirtu lietotajam lomu

Operators.

¢ Pieskarieties pogai Uzraugs, lai pieskirtu lietotajam lomu

Uzraugs.

d Ar slidniem pielagojiet lietotajam pieskirtas ieprieks iestati-

tas atlaujas.
Pieskirtas atlaujas klast dzeltenas.

e Apstipriniet izvéli, pieskaroties simbolam v .

Lietotaju profilu parbaude un redigésana

1. Pieskarieties simbolam & .

LatvieSu

Tiek atvérts logs Lietotaja profils.

supervisor

operator

Please select user profile

@ Jauns lietotajs

@) Esosie lietotaji

2. Pieskarieties ta lietotaja pogai, kuru vélaties parbaudit vai re-
digét.

3. Mainiet vajadzigos lietotaja datus un saglabajiet.

Lietotaja dzéesana

Tikai administratori, izstradataji vai serviss drikst dzést lietotajus.

Lai dzéstu lietotaju:

1. Pieskarieties simbolam & .
Tiek atvérts logs Lietotaja profils.

supervisor

operator

Please select user profile

@ Jauns lietotajs

() Esosie lietotaji

2. Piesakieties attiecigaja profila.

3. Pieskarieties simbolam 1 .
Lietotajs tiek dzésts.
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Simbolu parskats

Simbols |[Nozime
B IzrakstiSanas (lziet no sistémas)
é& Nosuk3ana

Visparigie iestattjumi

Redigét

Iziet / Atcelt

Lietotaja parvaldiba

Apstiprinat / OK

Parvietot zonas stlra punktus

lestatijumi

Birstes iestatjumi

Birstes tiriSanas iestattjumi

Skanas signala iestattjumi / iestatiS8ana

B: T (20 Bk B x|

Gaismas signala iestatijumi / iestatiS8anas

Sanu slota

<@ [

Notikuma iestatiS8ana un parvietosana. Notikuma

veids nosaka markiera krasu:
e zils = tir8ana

e oranzs = skanas signals

e roza = sakuma punkts

Notikuma atiestatiSana uz rGpnicas iestatijumiem

Informacija

Kalendars

Dzeést

Ritinat uz augsu

<> =20 e %

Ritinat uz leju

)

Wi-Fi tikla iestattjumi / Wi-Fi tikla stiprums (jo vajaks

Wi-Fi tikls, jo mazak joslu).

Partraukums

SEH

Pozicijas kods

Turpinat tirsanu

Tiri$anas sakSana

Tir8anas parskata atvérSana

Smart-Fill funkcija

Saglabat

Sakuma / beigu punkts

Meklet

Sistémas informacija

Definét zonu

Pagriezt zonu

Dzést zonu

$ 0|GN e CHDID DV X

Parvietot zonu
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Simbols

Nozime

Palielinat / Pluss

Palielinat / Minuss

Apkopes funkcijas

Talak / Ritinat uz priekSu

“w v T

Zona veida izvéle (mar$rutu redigésanas laika):
e Aizliegta zona

e Nav tiras zonas

e Atruma filtrs

e LoopingHorn zona

Radrt tiriSanas parskata

Ritinat atpakal

Atjaunot rGpnicas iestatijumus

2 ®| ~

Atgriezties sakuma ekrana




Pagrindai.........cccccuvveeeiiiieninennnn.n. 147
Prisistatymo langas............c........ 147
AUtoNOMINEG SHtIS ..o 148
Rankinis reZimas. ........cccceiiiiiiiiii e 152
Jrenginio jkrovimas (pastatymas) 153
Prietaiso priezilra..........cccccoeevviiieeiccnnnen.. 153
Meniu ir nustatymai.. 154
Simboliy apzvalga.........ccccoviriiiiiiiee e 156

Apie Sj dokumentg
Siame dokumente aprasyta programiné jranga galioja visiems
KIRA B serijos robotams.
Instrukcijose pateiktos ekrano nuotraukos gali Siek tiek skirtis,
priklausomai nuo jasy prietaiso ir montavimo rinkiniy.

Ekrano struktura
Ekranas yra lietimui jautrus, dar vadinamas jutikliniu ekranu.
Funkcijai pasirinkti uztenka greitai baksteléti pirstu.
Jutikliniame ekrane naudotojas, be kita ko, gali nustatyti pagrin-
dinius prietaiso nustatymus, planuoti marSrutus, perziaréti valy-
mo ataskaitas, Salinti gedimus ir perziaréti informacijg apie
valymo eigg bei prietaiso bukle.
Prietaiso bsenos informacija rodoma jutiklinio ekrano virSutinia-
me kraste, pvz., laikas. Meniu ir valdymo elementai rodomi ekra-
no centre esancioje meniu srityje. Priklausomai nuo meniu,
desSiniajame, kairiajame ir apatiniame kraste rodomi skirtingi sim-
boliai.

\ELIE]]

Autonomous X
cleaning

Docking

Daily care

Ekrano strukttra

() Bako pripildymo lygis

@ Tinklelio storis

®) Laikas

® Pranesimai

(& Akumuliatoriaus busena

® Meniu sritis

@ Nuo meniu priklausantys mygtukai

ISsamios veiklos koncepcijos
Kai kurie darbo veiksmai kartojasi jvairiuose programinés jrangos
meniu ir Cia paaiSkinami atskirai.
Funkcijos, kurioms reikalingas slaptazodis
Kai kurioms funkcijoms, pvz., marSruty nutraukimui ir atnaujini-
mui, reikia jvesti naudotojo slaptazodj. Baksteléjus reikiamg myg-
tukg, atidaromas jvesties dialogo langas.
Prieigos teisés
Kiekvienam naudotojui priskiriami jgaliojimai, kad baty galima nu-
statyti, kokias funkcijas galima vykdyti. Siy leidimy reikia laikytis
atliekant visas funkcijas. Pagrindiniuose nustatymuose i$ anksto
sukonfigruoti jvairls vaidmeny pasitlymai, kuriuos galite reda-
guoti pagal savo poreikius.

Meniu narSymas

Pagrindiniuose meniu bakstelédami atitinkamus mygtukus galite
pereiti j papildomus meniu. Paprastai j aukstesnio lygio meniu ga-
lite grjzti baksteléje < . Jei meniu néra aiSkaus pakeitimy iSsau-
gojimo mygtuko, pakeistos nuostatos pritaikomos perSokus
atgal.

Prisistatymo langas

IS pagrindinio ekrano galite pasiekti pagrindinius meniu ir nusta-
tymus baksteléje piktogramg & arba atitinkamg mygtuka.
Atsijungti galite baksteléje & simbolj.

Autonomous @

VELIE]]
cleaning
Daily care 4@

@7 @ Docking %

(™ Atsijungimo (Logout) simbolis

(@ Pagrindinis meniu Prijungimas

(® Pagrindinis meniu Autonominé sritis

@ Pagrindinis meniu Rankinis valymas

(6 Pagrindinis meniu Kasdiené prieZiara

® Nustatymy simbolis

Jei atpazjstamas Padéties kodas, blsenos juostoje rodomas pra-
nesimas.

Manual
cleaning

Autonomous @

Daily care

@ Docking %

(® PraneSimas

Baksteléjus pranesima, atveriama marsruty, galimy atitinkamoje
padétyje, apzvalga. Zr. Autonominé sritis sk.

Pastaba

Bakstelekite simbolj @, kad i§ kity meniu griztuméte j pagrindinj
ekrang.
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Autonominé sritis

Veikiant autonomiskai, masina savarankiSkai valo vieng ar dau-

giau i$ anksto suprogramuoty pavirSiy. Programuojama vaziuo-

jant ir i8saugant marsruta.

1. Jei reikia, atverkite pradzios ekrang.

2. Bakstelédami pasirinkite meniu Autonominé sritis.
Atidaromas apzvalgos puslapis su autonominémis funkcijo-
mis.

() Esami marsrutai
Cia redaguojami iSsaugoti marsrutai, susiejami su marsrutais
arba paleidziami.

(@ Naujas marsrutas
Cia programuojami nauji marSrutai.

(® Valymo ataskaitos

@ Grafikas

Programavimo marsrutas

ISmokus marSruta, valymo uzduotis atliekama rankiniu badu, jra-

Soma | procesg ir iSsaugoma autonominiam valymui.

Patarimai, kaip optimaliai suprojektuoti marsruta, pateikiami sg-

rankos vadove. Bitina laikytis autonominio veikimo taisykliy,

pvz., prie marSruto pradzios tasko turi bati pridedamas padéties
kodas.

Programuojant i§saugoma $i informacija apie marsruta:

e Masinos vaziavimo kelias.

e Vietos, kuriose jjungtos arba iSjungtos valymo funkcijos.

e Parametry nustatymai, pvz., vandens naudojimo, valiklio do-
zés, Sepecio sikiy daznio ir siurbimo galios ir Sepecio prispau-
dimo slégio. Galimi parametrai priklauso nuo jasy prietaiso ir
jrangos.

e Garsinio signalo jjungimas (pvz., prie perejos)

Nejrasoma:

e Trumpos pertraukos programuojant

e VaZziavimo greitis programuojant

Ar naudotojui leidziama programuoti naujus marsrutus, priklauso

nuo jo vaidmens, t. y. nuo jo jgaliojimy.

1. Atverkite pradzios meniu ir pradékite programavimo procesg
per Autonominé sritis ir Naujas marsrutas.

2. Pasirinkite, ar valymas turi vykti programavimo metu, ar valy-
mas turi bati tik imituojamas. Imituojamo programavimo metu
visos valymo parinktys jraSomos, bet aktyviai nevykdomos.
Batinosios iSankstinés saglygos:

Baterija yra iki galo jkraunama.
Svaraus vandens talpykla yra pilna
NesSvaraus vandens talpykla yra tuscia.

. Patvirtinkite, kad atitinkama iSankstiné sglyga jvykdyta, nau-
dodami v arba iSeikite iS meniu naudodami X simbolj ir jvyk-
dykite i8ankstines saglygas.

4. Masing pastatykite pradzios taske. Norédami tai padaryti, nu-
statykite prietaiso priekj mazdaug 1 m atstumu nuo padéties
kodo ir palaukite, kol prietaisas atpazins padéties koda.

5. Patvirtinkite padéties koda.

6. Apvaziuokite valyting plotg. Laikykités nustatyty atstumy. Zr.
prietaiso naudojimo instrukcijg.

we e o

Tiesioginiame Zemélapyje rodoma jau apeita teritorija ir iki Siol
nueitas marsrutas. Dabartine padétj rodo mazas prietaisas.
Pastaba
Valydami pirmiausia jjunkite siurbima ir tik tada paleiskite vande-
nj. Tai neleidzZia vandeniui likti ant atkarpos.

11:01 AM

= Water: Cleaned area: 0 m* 00:04:29 h

l C——

Teacl|-in process is running. Operatjp the
robot while it is recording

(™ Nustatyti garsinio signalo jvykj
(@ Siurbimo aktyvinimas / deaktyvinimas
(® Valymo galvutés aktyvinimas / deaktyvinimas

@ Soninés $luotos aktyvinimas / deaktyvinimas (ne visuose prie-
taisuose)

(® Vandens kiekio nustatymas

®) Ploviklio dozés nustatymas

@ lradyti

Tik siurbimo mar&rutas (geltonas)

(@ Siurbimo marsrutas + valymo galvuté (mélyna)
Smart Fill (Zr. ,Smart-Fill funkcija)

7. Uzbaikite marsruta.
a ISjungti Sonine Sluota (tik prietaisuose su Sonine Sluota)
b ISjunkite valymo galvute.
¢ Vaziuokite trumpaja sekcija (apie 10—-15 m) aktyvine siurbi-
ma, kad susiurbtuméte likusj vanden;.
d ISjunkite siurbima.
8. Nustatykite prietaiso padét;.
® Jeigu marsrutas turi bati baigtas prie statymo stoties, masi-
ng pastatykite mazdaug 1 metro atstumu prieSais statymo
stotj.
® Jeigu marSruto pabaiga turi bati tolesniy marsruty pradzios
taskas, prietaisg reikia pastatyti prie$ padéties koda.
9. ISsaugoti suprogramuotg marsruta.
a Bakstelékite simbolj & .
b Jeigu batina, palaukite, kol prietaisas atpazins padéties ko-
da.
c Bakstelékite mygtukg Baikite marsrutg su padéties kodu.
d Jeigu bdtina, patvirtinkite padéties koda.
e Jvedimo lauke klaviatira jveskite marSruto pavadinima.
MarSrutas jraSomas taikant jvestg pavadinima.
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»Smart-Fill“ funkcija
Naudojant funkcijg Smart-Fill pavir§iy galima programuoti va-
ziuojant tik aplink jo krastg. Funkcija skirta dideliems laisviems
pavirS§iams. Tuomet prietaisas automatiSkai suplanuoja marsrutg
zonoje, kad baty galima savarankiskai valyti. Redaguojant gali-
ma pasirinkti dvi uzpildymo parinktis: Spiralinis uzpildas ir ,Mean-
der” uzpildas. Priklausomai nuo pavirSiaus dydzio ir formos,
labiau tinka skirtingi uzpildai.

Teach-in process is running. Operate the
robot while it is recording

@ Vaizdo didinimas arba mazinimas

@ Smart-Fill pradzios ir pabaigos taskas

(® Baigti ,.Smart-Fill* (galima tik tada, kai robotas grjzta j tikslinj
taska)

@ AtSaukti Smart-Fill

() Prietaiso padétis

®) NuvaZiuotas atstumas

@ lradyti marsrutg

Programavimo pristabdymas

® Aﬁé;aukti (Programavimas baigtas, atveriamas pagrindinis me-
niu

Teritorija, kurioje valymo kelias planuojamas autonomiskai

Pastaba

e Marsruto pradzios ir pabaigos taskai turi bdti identiski. Pra-
dzios taSkg galima atpaZinti pagal apskritimg jutikliniame ekra-
ne.

e Marsrute kaip Smart-Fill galima apibréZzti kelias zonas. Atkar-
pos prie$ ir po funkcijos Smart Fill programuojami kaip jprasta.

e Marsrute galima apibréZti bet kokj skaiciy Smart Fill sriciy,

e Naudojant Smart-Fill , galima efektyviai valyti tik tas vietas,
kuriose néra kliac¢iy Smart-Fill pavirsiaus centre.

1. Paleiskite funkcijg Marsruto programavimas. Zr. Programa-
vimo marSrutas.

2. Marsrutg programuokite iki pavirSiaus kontdro pradzios tasko.

3. Pradiniame srities kontlro taske bakstelékite mygtukg .
Funkcijg galima atSaukti baksteléjus simbolj x .

4. Vaziuokite aplink valoma teritorijg, kol prietaisas atsidurs tiks-
liniame apskritime tiesioginés transliacijos zemélapyije.

5. Bakstelékite simbolj Fa.
Smart-Fill sritis iSsaugoma.

6. Teskite funkcijg Marsruto programavimas.

Redaguoti marsruta
Esami marsrutai

Esamus suprogramuotus marsrutus ir rutinas galima filtruoti pa-
gal pradzios tasko pozicijos kodg arba ieSkoti pagal pavadinima.
1. Pradiniame puslapyje bakstelékite funkcijg Autonominé sri-

tis .
2. Atsidariusiame puslapyje bakstelékite funkcijg Esami mars-

rutai .

Atveriamas langas su 2 skirtukais.

9:39 AM

[ (GF | D t m  m: 955%

o

"

7 3 we n2  wasser2 2@

(@ Paieska atsizvelgiant | padéties kodg
@) RusSiuoti pagal abeceéle
(® Rusiuoti pagal datg
(@ Paieska pagal pavadinimg
&) Rutinos
® Marsrutai
@ Atgal
e Esami marSrutai rodomi skirtuke Marsrutai.
Susieti marSrutai rodomi skirtuke Rutinos.
Esamus marsrutus galima surGsSiuoti pagal abécéle arba su-
kdrimo datg ir ieSkoti pagal pozicijos kodg arba pavadinima,
naudojant kairéje puséje esancius simbolius.
. Bakstelékite skirtukg Marsrutai.
. leSkoti marsruto pagal pavadinima.
a Bakstelékite simbolj .
b Spustelékite jvesties lauka.
¢ Klaviatira jveskite ieSkomo marsruto pavadinima.
d Bakstelékite mygtukg PaieSka.
Rodomi rasti marSrutai.
5. leSkoti marSruto atsizvelgiant j padéties koda.
a Bakstelékite simbolj @.
Galimi marsrutai rodomi surGsSiuoti pagal padéties koda.
b Bakstelékite aplankg su ieSkomu padéties kodu.
Rodomi rasti marSrutai.
6. Bakstelékite skirtuka Rutinos .
Rodomi susieti marSrutai.
7. Bakstelékite marsrutg ar ruting, kad jg jvykdytuméte, arba
bakstelékite atitinkamo skirtuko virSutiniame desiniajame
kampe esantj krumpliaratj, kad jj redaguotumete.

AW

Dialogo langas ,,Redaguoti marsrutg“
Puslapio struktura

e e e e 200 | 5 % 9:51 AM
+ WS 05

o3
o
o

07

3

@ Atstato visy valymo jvykiy nustatymus, kurie buvo naudojami
programavimo metu.

(2 Sukimosi zona
(® Istrinti zong

Preview WS 05
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@ Perkelti zong

(& Perkelkite kampines zonos dalis
® Apibrézti zong

@ |dékite naujg jvykio Zymeklj
Ekrano maZinimas

(® Ekrano didinimas

Pasirinkite zonos tipg

@) Pradiné eiga

@2 Vardas keitimas

Mirksintis Svyturélis ir mélynosios demés (pasirenkamas tvir-
tinimo rinkinys) viso marsruto metu.

Kilpos garsinis signalas aktyvinti Siam marsrutui
@3 Marsruto pasalinimas
Valymo jvykiai
@ Marsrutas (meélyna = drégnas valymas , geltona = siurbimas )
Zonos
Zony mygtukais galite apibréZzti ir redaguoti skirtingas zonas.
Naudodami piktograma ,Pasirinkti zonos tipg“ galite nuspresti,
kokio tipo zong norite redaguoti. Galima nustatyti Siuos zony ti-
pus:
e Draudziama zona
Valymo robotas j Sias zonas nejvaziuos net norédamas is-
vengti kliaciy.
e NoClean zona
Siose zonose i§jungiamos visos valymo funkcijos, net jei,
pvz., jjas vaziuojama siekiant iSvengti kliGciy.
e SpeedFilter zona
Siose zonose valymo robotas visada vaziuoja zonoje nustaty-
tu greiciu.
e LoopingHorn zona
Kol robotas yra Sioje zonoje, jjungiamas nuolatinis garsinis si-
gnalas.

Redaguoti esama marsruta
1. Pradiniame puslapyje bakstelékite funkcijg Autonominé sri-
tis.
2. Atsidariusiame puslapyje bakstelékite funkcijg Esami mars-
rutai.
3. Norédami pasirinkti marsrutg, marsruto perzidros lange spus-
telékite piktogramg @, zr. Esami marsrutai.
4. Pasirinkite norimg marsrutg.
Atidaromas marSruto redagavimo langas, zr. Dialogo langas
»,Redaguoti marsrutg“.
5. Redaguokite marsrutg. Galite naudoti Sias redagavimo parink-
tis:
a Didinkite arba mazinkite vaizdg.
b Bakstelékite simbolj ¢ ir redaguokite marsSruto pavadinima.
c Bakstelékite ¢ simbolj juostoje kairéje, kad nustatytuméte
naujg jvykj, arba bakstelékite esamg simbolj marsrute, kad
atidarytumeéte valymo jvykio nustatymus. Cia galite atlikti
Siuos nustatymus:
Reguliavimo slankikliu nustatykite pageidaujamg ploviklio
doze.
Aktyvinkite siurbimg bakstelédami simbolj # .
Norédami pasirinkti siurbimo galig, bakstelékite mygtuka Si-
urbimo efektyvumas mazas arba Siurbimo efektyvumas
didelis. Jjungta funkcija nusidazo geltonai
Valymo galvute aktyvinkite bakstelédami simbolj «°.
Norédami pasirinkti $epedio greitj, bakstelékite mygtukg Se-
peéio greitis mazas, Sepecio greitis vidutinis arba Sepe-
€io greitis didelis. Aktyvinta funkcija tampa geltona.
Aktyvinkite Sonine Sluotg bakstelédami simbolj m .
Pastaba
Sonine $luotg galima jjungti tik tada, kai jjungta valymo galvuté.
d Paspauskite ir palaikykite esamg simbolj © zemélapyje ir
perkelkite jvykj j norimg vietg marSrute.
e Bakstelékite simbolj l=, kad jjungtuméte nuolatinj pasikarto-
jantj Sio marsruto garsinj signalg.

f Bakstelékite simbolj &, kad jjungtuméte besisukantj Svytu-
rélj ir, jei reikia, Sio marsruto prozektorius.

g Bakstelékite simbolj »<, kad Valymo jvykiai i§ naujo nustaty-
tuméte programavimo metu naudotg nustatyma.

h Bakstelékite simbolj £ ir pasirinkite zonos tipg, kurj norite
perziaréti, sukurti arba redaguoti.
Galite rinktis i$ Draudziama zona, Nevalymo zonos, Greicio
filtras, LoopingHorn Zone.

i Noredami nustatyti zong, bakstelékite simbolj 4.

j Norédami perkelti zona, bakstelékite simbolj <.

k Norédami pasukti zong, bakstelékite simbolj O .

| Norédami istrinti zong, bakstelékite simbolj « .

m Norédami perkelti zonos svarbiausius taskus, bakstelékite

simbolj 4.
n Reguliavimo slankikliu nustatykite pageidaujamg vandens
kiekj.

o Norédami istrinti marSruta, bakstelékite simbolj i .

Marsruty grandininis jungimas kaip marsruty
Keletg marsruty galite susieti j ruting, kad bty galima valyti au-
tonomiskai, naudojant juos vieng po kito. Susieti galima tik tuos
marsrutus, kurie prasideda ir baigiasi padéties kodu. Kiekvieno
grandininio marsruto pabaigos padéties kodas turi sutapti su kito
marsruto pradzios padéties kodu.

1. Pradiniame puslapyje bakstelékite funkcijg Autonominé sri-
tis.

2. Atsidariusiame puslapyje bakstelékite funkcijg Esami mars-
rutai.

3. Pereikite j skirtukg Rutinos ir bakstelékite mygtuka Nauja ru-
tina.

4. Pasirinkite pirmajj marsruta, kurj reikia iSvalyti kaip jprastinés
proceduros dal;.

5. Jei reikia, vieng po kito pasirinkite kitus valomus marsrutus.
Cia galima pasirinkti tik tuos marsrutus, kuriy pradzios padé-
ties kodas sutampa su ankstesnio marSruto pabaigos padé-
ties kodu.

6. ISsaugokite procedirg naudodami simbolj v ir suteikite jai pa-
vadinima.

Pastaba

Taip pat galite pasirinkti kelis marSrutus skirtuke Marsrutai ir i$-

saugoti juos kaip ruting naudodami > simbolj apacioje desinéje.

Marsruto taikymas
Marsruto taikymas su padéties kodu

Masina turi bati pastatyta + / - 30 ° kampu ir 1 m atstumu nuo nu-

rodyto pradzios tadko padéties kodo

1. Nustatykite prietaisg pradiniame taske.

2. Jei reikia, iSkvieskite pradzios meniu.

3. Spustelédami parinkite funkcijg Autonominé sritis.
Atidaromas apzvalgos puslapis su autonominémis funkcijo-
mis.

4. Bakstelékite funkcijg Esami marsrutai.

5. Bakstelédami pasirinkite marsrutg. Zr. Esami marsrutai sk. Jei
i$ eilés reikia atlikti kelis marsrutus, pasirinkite kitg marsrutg ir
sujunkite juos j ruting, kurig galima atlikti tiesiogiai arba iSsau-
goti vélesniam laikui.

Pastaba

e Pasirinkus pirmajj marsrutg, rodomi tik tie marsrutai, kuriy pra-
dZios taskas sutampa su ankstesnio marsruto pabaigos tasku.

e Marsruto pradzios taskas turi biti padéties kodas, o kitam
marsrutui turi bati skirta pakankamai istekliy.

Pabaigos taskas turi bdti padéties kodas, tik paskutinis rutinos
marSrutas gali baigtis be padéties kodo.

KARCHER rekomenduoja mars$ruto pradzios ir pabaigos tas-
kuose naudoti stotele, nes taip uztikrinama, kad kitam marsru-
tui bus pakrauta pakankamai istekliy.

e Marsrutai sunumeruoti pasirinkimo tvarka.

e Per klaidg pasirinktg marsrutg galima atSaukti dar kartg spus-
teléjus jj.

6. Pasirinke marsrutg, bakstelékite > simbolj apacioje desinéje.
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Atidaromas pasirinkimas.

ER e 2001 | %

9:31 AM

[ G0 | D et e s 9% 5

Quick
schedule

Save
routine

08 | [0

Quick start

%4

start

@ ljungimo laikas Planas

@ kaip ISsaugoti ruting

(® Spartusis paleidimas

(@ Pradekite nuo Padéties kodas

7. Bakstelékite mygtukg Paleidimas su padéties kodu.

8. Masing pastumkite prieSais jutikliniame ekrane praSomg pa-
déties koda.

9. Palaukite, kol prietaisas atpazins padéties koda.

10.Patvirtinkite padéties kodg.

Mars8rutas taikomas.

Marsruto taikymas be padéties kodo

Pastaba

Pasirinktg marsrutg galima jjungti be Padéties kodas, pvz., jei pa-

deciy kodai neturi biti pritvirtinti visam laikui. Todél padéties ko-

dai taikomi tik tada, kai programuojamas marsrutas ir reikia
uZtikrinti, kad robotas baty paleistas teisingoje padétyje, kai jis
bus vykdomas. Pastatymo stociai visada reikalingas padéties ko-
das.

1. Nustatykite prietaisg suprogramuotame marsruto pradiniame
taske.

2. Jeireikia, iSkvieskite pradzios meniu.

3. Spustelédami parinkite funkcijg Autonominé sritis.
Atidaromas apzvalgos puslapis su autonominémis funkcijo-
mis.

4. Bakstelékite funkcijg Esami marsrutai.

. Bakstelédami pasirinkite marsruta Zr. Esami marsrutai sk.

. Pasirinke marSruta, bakstelékite > simbolj apacioje desSinéje.

Atidaromas pasirinkimas.

[e20é)]

9:31 AM

R e s 2001 | %

| L1 (51 | O e e e 9% )

Quick
schedule

Save
routine

o5 Ro{ Quickstart

start

@ ljungimo laikas Planas

(@ kaip I8saugoti ruting

(® Spartusis paleidimas

(@ Pradékite nuo Padéties kodas

7. Bakstelékite mygtukg Spartusis paleidimas, kad i$ karto vyk-
dytuméte marsruta.

Marsrutas taikomas.

Marsruto paleidimas su laiko atidéjimu

Marsrutg galima taikyti atidedant ne ilgiau kaip iki vienos savai-

tés.

1. Nustatykite prietaisg pradiniame taske.

2. Jei reikia, iSkvieskite pradzios meniu.

3. Spustelédami parinkite funkcijg Autonominé sritis.
Atidaromas apzvalgos puslapis su autonominémis funkcijo-
mis.

. Bakstelékite funkcijg Esami marsrutai.

. Bakstelédami pasirinkite marruta Zr. Esami marsrutai.

. Pasirinke marSruta, bakstelékite > simbolj apacioje desSinéje.
Atidaromas pasirinkimas.

[20N¢) N

R e e 2001 | %

931AM | [ [5] | () e e 99% | {5

@ ljungimo laikas Planas

(@ kaip I8saugoti ruting

(3 Spartusis paleidimas

(@ Pradékite nuo Padéties kodas

7. Bakstelékite mygtuka Jjungimo laikas planavimas.
Atidaromas laikmatis.

9:31 AM

T ——r— 200L | X

a \ [ [ ——-1-1 @
delay start

Start Date 11/21/2024 ‘ Repeating Task

09 : 41

Routes / Routines

Task color

(]

<

8. Nustatykite pradzios laika.
a Nustatykite pradzios datg.
b Pradzios laiko nustatymas
¢ Pasirinkite marSrutg / ruting, kuris bus vykdomas.
d Pasirinkite uzduoties spalva.
9. Jei reikia, nustatykite pakartoting valymo uzduot;.
a Nustatykite kartojimo pabaigos data.
b Nustatykite kartojimo intervalg.
10.18saugokite norimg pradzios laikg bakstelédami simbolj B&.
Marsrutas vykdomas nustatytu laiku.

Marsruto pertrauka ir atnaujinimas
1. Bakstelékite simbolj Il , jei norite nutraukti marsrutg vykdymo
metu.
Prietaisas sustoja 10 sekundziy. Norint visam laikui pristabdyti
prietaisa, reikia jvesti slaptazodj.
2. MarSruto atnaujinimas:
a Nustatykite prietaisg marSruto zonoje, kuri Zemélapyje pa-
zyméta zalia spalva.
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b Bakstelékite simbolj > ir jveskite slaptaZzodj, kad marSrutas
vél bty vykdomas.

Marsruto uzbaigimas
1. Bakstelékite simbolj Il ir jveskite slaptazodj, kad pristabdytu-
méte marsrutg.
2. Bakstelékite simbolj x, kad uzbaigtuméte marsrutg.

Kalendoriaus funkcija

Kalendoriaus funkcija naudojama autonominéms valymo uzduo-

tims atlikti tam tikru laiku (laikas / data) nedalyvaujant naudotojui,

pavyzdZiui, naktj arba sekmadieniais ir Svenciy dienomis. Uzduo-
tj galima atlikti vieng kartg arba pakartotinai.

1. Jei reikia, iSkvieskite pradzios meniu.

2. Spustelédami parinkite funkcijg Autonominé sritis.
Atidaromas apzvalgos puslapis su autonominémis funkcijo-
mis.

3. Bakstelékite simbolj &

Atidaromas laikmatis.

9:31 AM

E/?\ s s e 200 L | % [ GF | D et e s 9% 5
delay start
Start Date 11/21/2024‘ Repeating Task
09 : 41

Routes / Routines

Task color

]

«

4. Priskirkite valymo uzduodiai pavadinima.
5. Nustatykite pradzios laika.
a Nustatykite pradzios data.
b Pradzios laiko nustatymas
¢ Pasirinkite marsrutg / ruting, kuris bus vykdomas.
d Pasirinkite uzduoties spalva.
6. Jei reikia, nustatykite pakartotine valymo uzduot;.
a Nustatykite kartojimo pabaigos datg.
b Nustatykite kartojimo intervalg.
7. 18saugokite norimg pradzios laikg bakstelédami simbolj &.
MarSrutas vykdomas nustatytu laiku.

Rodyti valymo ataskaitg
Valymo ataskaitoje pateikiama informacija apie atliktus valymus.
1. Pradiniame puslapyje bakstelékite funkcijg Autonominé sri-
tis.
2. Atsidariusiame puslapyje bakstelékite simbolj E .
Rodoma paskutiniy atlikty valymy apzvalga.
3. Bakstelékite norimg marsruto ar procedaros valymo ataskaitg.

2 g

aned: 0 m’

/\\

20200
% Covered: 53 m* f Detergent consumpti

Cleaning report - Rantine with

Keletg marsruty turincios procediros ataskaitos pavyzdys

(@ Valiklio suvartojimas [ml]
(@) Apvaziuotas plotas [m2] (darbinis plotis x atstumas)
® Nuvalytas plotas [m?]
@ Nenuvalytas plotas [m2]
() I8valyta suprogramuoto marsruto dalis [%]
(® Valymo trukme [min]
@ NuvaZiuotas atstumas [m]
Pasirinkite rodymo parinktis (pvz., grei€io rodymg)
(® Vandens suvartojimas [I]
Grafiné valymo ataskaita
@ Pasalinti
@ Slinkties juosta visiems marSrutams rodyti
@3 Atgal
a Norédami padidinti arba sumazinti ataskaitos detales, nau-
dokite mygtukus + ir —.
b IStrinkite pasirinktg valymo ataskaitg bakstelédami mygtuka
fir
c Bakstelékite mygtukg <, kad grjztuméte j pradinj puslapj.

Rankinis rezimas

Valant rankiniu badu operatorius masing nukreipia vir§ valomo
pavirSiaus; zr. prietaiso eksploatavimo instrukcija.

Pradéti rankinj valdyma
Batina sglyga: Prietaisas yra naudojimo vietoje, Zr. Prietaiso nau-
dojimo instrukcijos.
1. Jei reikia, atverkite pradzios meniu.
2. Spustelédami parinkite funkcijg Rankinis valymas.
Atidaromas apzvalgos puslapis su valymo parametrais.

ﬁ\ ] 70% I
weoim | IR ZJS Low

[ Low <, wof]

3. Sliauzikliu nustatykite norimg vandens kiek|.

4. Reguliavimo slankikliu nustatykite pageidaujamg ploviklio do-
ze.

5. Nustatykite siurbimo parametrus.

a Aktyvinkite siurbimg bakstelédami simbolj % .

b Norédami pasirinkti siurbimo galig, bakstelékite mygtuka Si-
urbimo efektyvumas mazas arba Siurbimo efektyvumas
didelis.

Jjungta funkcija nusidazo geltonai.
6. Nustatykite Sepecio parametrus.

a Valymo galvute aktyvinkite bakstelédami simbolj »*

b Norédami pasirinkti § sepeC|o greitj, bakstelékite mygtuka Se-
peéio greitis mazas, Sepecio greitis vidutinis arba Sepe-
Cio greitis didelis.

Jjungta funkcija nusidazo geltonai.

¢ Sepetio prispaudimo slégj reguliuokite slankikliu (ne visuo-
se prietaisy variantuose).

7. Aktyvinkite Sonine Sluotg bakstelédami simbolj =
suose prietaiso variantuose).

Pastaba

Sonine $luotg galima jjungti tik tada, kai jjungta valymo galvuté.

8. Perkelkite prietaisg vir§ valomo pavirSiaus, Zr. Prietaiso nau-
dojimo instrukcijos.

(yra ne vi-
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Rankinio valdymo uzbaigimas
1. I8junkite Sonine Sluotg bakstelédami simbolj m .
2. Valymo galvute iSaktyvinkite paliesdami simbolj .
ISjungtos funkcijos tampa pilkos spalvos.
3. Paskutiniuose marsruto metruose iSsiurbkite likusj vandenj.
4. |8aktyvinkite siurbimg bakstelédami simbolj % .

Irenginio jkrovimas (pastatymas)

|krovimas be statymo stoties
Jkraunant be pastatymo stotelés, prietaisas jkraunamas naudo-
jant esama tinklo kabelj. Zr. prietaiso naudojimo instrukcijg. Pa-
pildomus veiksmus, pavyzdZziui, iStustinti nuoteky baka arba
pripildyti gélo vandens baka, reikia atlikti rankiniu badu.
® Prijunkite tinklo kabelj. Zr. prietaiso naudojimo instrukcija.

Jkrovimas su statymo stotimi (parinktis)
lkraunant su pasirenkama statymo stotimi, prietaisas sujungia-
mas su statymo stotimi. RySys visada turi bati pradedamas per
ekrang, kaip apra8yta toliau.

DEMESIO
Sugadinimo rizika dél rankinio prijungimo
Rankiniu badu prijungdami prietaisg prie pastatymo stoties galite
sugadinti prietaisg ir stotj.
Prisijungimo funkcijg naudokite tik per prietaiso ekrang, skirtg pa-
statymui.
Sékmingai prisijungus atliekami Sie veiksmai:
e [Stustinama neSvaraus vandens talpykla.
ISplaunama neSvaraus vandens talpykla.
Svaraus vandens talpykla pripildyta.
Baterija yra jkraunama.
. Padékite prietaisg prieSais pastatymo stotj, iSlaikydami
mazdaug 1 m atstumag nuo pastatymo stoties.
. Atverkite pradzios meniu.
3. Bakstelédami pasirinkite pagrindinj meniu Prijungimas.
Prietaisas ieSko pastatymo stoties padéties kodo.
4. Palaukite, kol prietaisas atpazins padéties kodg.
Kai prietaisas jkrautas, ekrane rodoma informacija apie jkrovi-
mo trukme ir jkrovimo metu atlikty veiksmy blseng.
Veiksmy uzbaigimg rodo zalia varnelé ant atitinkamo mygtu-
ko.
5. Jeireikia, bakstelékite simbolj x , kad i§ anksto nutrauktuméte
iStekliy mainus.
6. Jei reikia, naudokite funkcijg ,Nutraukti pastatymg®, kad robo-
tas vél baty iSvestas i$ pastatymo stoties.
Prietaisas lieka pastatymo stotyje tol, kol jis bus atjungtas arba
kol pagal tvarkarastj bus pradéta nauja valymo uzduotis.
1. Atverkite pradzZios meniu.
2. Bakstelékite pagrindinj meniu Kasdiené priezitra.
Galite rinktis i$ jvairiy meniu:
e Techninés priezidros funkcijos
Cia galite tiesiogiai valdyti komponentus.
e Instrukcijy zinynas
Cia galite perzidréti prietaiso ir programinés jrangos naudoji-
mo instrukcijas.
e Techniné priezidra
Cia gallite perzidréti atliekamy techninés priezidros darby sa-
rasg su instrukcijy vaizdo jrasais.

- e o o

N

Techninés prieziliros funkcijy meniu
1. Atverkite pradzios meniu.
2. Bakstelékite pagrindinj meniu Kasdiené priezidra.
3. Norédami valdyti atskirus komponentus, bakstelékite simbolj
& . Pavyzdziui, Cia galite nuleisti siurbimo sija, kad galétumeé-
te ja nuimti. Tikslios funkcijos priklauso nuo prietaiso.

Please select a component

Komponenty apzvalga (pavyzdys KIRA BR 200)

(™ Sepecio galvuté

@ Siurbimo sija

®) Talpyklos skalavimas

(® Nuoteky nutekéjimas

&) Soniné $luota

Techninés prieziliros meniu

. Atverkite pradzios meniu.

. Bakstelékite pagrindinj meniu Kasdiené prieziara.

3. Bakstelékite techninés priezZidros instrukcijy meniu, kad galé-
tumeéte perzidréti techninés priezitros uzduotis. Tiksli informa-
cija priklauso nuo prietaiso

N —

Empty coarse dirt basket

Clean squeegee

How to maintain

Techninés priezilros instrukcijos (pavyzdys KIRA B 50)
4. Bakstelékite techninés priezilros veiksmag, kad iSkviestuméte
instrukcijy vaizdo jrasa.
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Meniu ir nustatymai
Siame meniu galima tikrinti informacijg ir keisti nustatymus, pvz.,
datg, kalbg ir kt.

) e e e 2001 | ]|

n

8:47 AM o

(@ Sistemos informacija

(@ Bendriegji nustatymai

®) Tinklas

® Infrastruktlra

® ,Vartotojy administravimas®

Sistemos informacijos meniu

Siame meniu gali biti rodoma $i informacija:

e Jrenginio duomenys, pavyzdZiui, medzZiagos numeris, serijos
numeris, naujausia programinés jrangos funkcija, paskutinés
techninés priezilros data, darbo valandos ir kt.

e Programinés jrangos pakeitimy protokolas su informacija
apie programineés jrangos versija, serijos numer;j ir kt.

Rodyti programinés jrangos pakeitimy protokolg

Jradyta informacija:

e Programinés jrangos versija

e Naujai jdiegtos prietaiso funkcijos, kurios tapo prieinamos su
atitinkamu programinés jrangos atnaujinimu.

Kaip atverti pakeitimy protokola:

® Pradiniame puslapyje bakstelékite simbolj ©.
Rodomas pakeitimy protokolas, kuriame programinés jrangos
versijos pradedamos rodyti nuo paskutinés / naujausios ir to-
liau mazéjancios. Pakeitimy protokole galima ieSkoti pirstu ju-
dinant slinkties juosta.

Pastaba

Pakeitimai negalimi.

Bendruyjy nustatymy meniu

Siame meniu galima atlikti Sias funkcijas:

e Patikrinkite ir pakeiskite bendruosius nustatymus

e Patikrinkite ir pakeiskite bendruosius nustatymus

Patikrinkite ir pakeiskite pagrindinius nustatymus:

1. Bakstelékite simbolj =.

Atsidaro langas su keliais skirtukais.

e Skirtuke ,Bendroji informacija“ galite patikrinti ir pakeisti, pvz.,
laiko juosta, vieneto sistema ir kiek laiko praeis, kol prietaisas
pereis j miego rezimg.

e Skirtuke ,Sistema* inicializuokite Sonine Sluotg ir atkurkite ga-
myklinius nustatymus.

2. Norédami slinkti per puslapj, naudokite slinkties juostg.

3. Norédami pakeisti bendruosius nustatymus, bakstelékite nori-
mag jvesties laukg arba sureguliuokite atitinkama slankikl;.

4. Pakeiskite sistemos nustatymus.

Tinklo nustatymy meniu
Siame meniu galima konfigiruoti tinklo nustatymus.
Prietaisas automatiskai renkasi laisvg LTE mobiliojo rySio tinklg
su savo SIM kortele.
Jeigu bitina, pvz., jei mobiliojo telefono rySys prastas, prietaisg
galima prijungti prie WLAN tinklo.

e Prietaisg galima prijungti prie esamo, jau pazjstamo WLAN tin-
klo.

e Prietaisg prie naujo WLAN tinklo galima prisijungti rankiniu ba-
du.

e Galima konfigaruoti galimy WLAN tinkly nustatymus.

Naudotojui priskirtas vaidmuo lemia, kokias teises jis turi Siame

meniu.

Prietaisas gali prisijungti prie WLAN tinklo per bobiliojo rySio an-

teng. Karcher rekomenduoja prietaisg jungti tik prie saugiy ir Sif-

ruoty WLAN tinkly (,zinomy tinkly®).

Taip sukonfigdruotas WLAN tinklas:

1. Bakstelékite simbolj = .
Rodomi visi ,Matomi tinklai“ ir ,Pazjstami tinklai“ vietovéje su
atitinkamu tinklo stiprumu. Siuo metu prijungtas tinklas rodo-
mas su grandinélés simboliu prie$ pavadinima.

8:49 AM Q

Available networks Known networks

-+ Add manually

® % AKDev

@ Matomieji WLAN tinklai

@ Zinomieji WLAN tinklai

(® Mygtukas ,Pridéti WLAN tinklg rankiniu badu®

@ Uzsifruoto WLAN tinklo mygtukas, nurodantis tinklo stipruma

2. Pasirinkite matoma tinkla.
a Bakstelékite mygtukg su WLAN tinklo pavadinimu.
Atsidaro langas.
b Jveskite WLAN tinklo slaptazod;.
Prietaisas prisijungia prie pasirinkto WLAN tinklo.
3. Rankiniu badu pridékite nauja tinkla.
a Bakstelékite mygtukg Pridéti rankiniu bidu.
Atsidaro langas.
b Jveskite belaidzio prieigos tasko / marsrutizatoriaus SSID
koda.
¢ IS sgraso pasirinkite Sifravimo tipa.
d Jveskite WLAN tinklo slaptaZodi.
e Atmeskite pasirinkimg bakstelédami simbolj x .
f Patvirtinkite pasirinkimg bakstelédami simbolj v .
WLAN tinklas pridedamas.

Infrastruktaros meniu
Siame meniu prietaisg galima integruoti j kitg valdymo programi-
ne jrangg per VDA 5050 sgsajg ir nustatyti pakeliamy varty val-
dymag per I/O Box meniu.

Meniu Vartotojo administravimas
Siame meniu galima kurti ir $alinti naudotojus bei redaguoti nau-
dotojy profilius.
Priskirtas vaidmuo sidlo i anksto parinktus jgaliojimus. Sie jga-
liojimai gali bati individualiai pritaikyti konkre€¢iam naudotojui.
Galimi atrinkti leidimai:
Marsruty programavimas (teachen)
Naudotojo sukirimas
Redaguokite naudotojy profilius
Spausdinti ekrano kopijas
Keisti marsrutus
e Rankinio valdymo vykdymas
Galimi vaidmenys:
e Operatorius
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e Programuotojas, tik su specialiomis teisémis.
e Aptarnavimas, tik su specialiomis teisémis.
Naudotojo sukirimas i$ naujo
Taip kuriami nauji naudotojai:
1. Bakstelékite simbolj & .

Atidaromas Vartotojo profilis langas.

D o e e 2001 | G

n

supervisor

operator

&
A3

Please select user profile

(™ Naujas vartotojas

(@ Esami naudotojai

2. Bakstelékite mygtukg Naujas vartotojas.
Atsidaro langas su 3 skirtukais.

2 e e e 200 L

n
Teach routes
Edit users
Operator WiFi settings
Supervisor Screenshot
Edit routes

Manuval cleaning

&, Language

(@ Vaidmuo Operatorius

(® Vartotojo vardo jvesties laukas
(@ Skirtukas Leidimai

() Skirtukas PIN

(&) Skirtukas Kalba

3. Pasirinkite skirtukg Kalba.
a Priskirkite naudotojui kalbg i$ sgraso.
b Jei reikia, slinkite per sgrasg judindami slinkties juosta.
¢ Patvirtinkite pasirinkimg bakstelédami simbolj v .
4. Pasirinkite skirtukg «_PIN.
a Naudodami klaviattrg priskirkite naudotojui PIN koda.
b Patvirtinkite PIN kod3 jj pakartodami.
¢ Patvirtinkite pasirinkimg bakstelédami simbolj .
5. Pasirinkite skirtukg Leidimai.
a )veskite j jvesties laukg ir klaviatdra jveskite naudotojo var-
da.
b Bakstelékite mygtukg Operatorius, kad naudotojui baty pri-
skirtas Operatorius vaidmuo.
c Bakstelékite mygtuka Prizitirétojas, kad naudotojui baty
d Naudodami slankiklius pritaikykite naudotojo i$ anksto nu-
statytus jgaliojimus.
Suteikti leidimai tampa geltonos spalvos.
e Patvirtinkite pasirinkimg bakstelédami simbolj .

Patikrinkite ir redaguokite naudotojy profilius
1. Bakstelékite simbolj & .
Atidaromas Vartotojo profilis langas.

) e e 2001 | 5] |

n

& supervisor

& operator

Please select user profile

@ Naujas vartotojas
(@ Esami naudotojai

2. Bakstelékite naudotojo, kurj norite patikrinti arba pakeisti,
mygtuka.
3. Pakeiskite ir iSsaugokite norimus naudotojo duomenis.
IStrinti naudotoja
Teise iStrinti naudotojus turi tik administratoriai, vystytojai arba
techninés priezilros tarnyba.
Naudotojas buvo pasalintas:
1. Bakstelékite simbolj .
Atidaromas Vartotojo profilis langas.

supervisor

operator

Please select user profile

(™ Naujas vartotojas

(@ Esami naudotojai

2. Prisijunkite prie atitinkamo profilio.

3. Spustelékite simbolj @ .
Naudotojas iStrinamas.
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Simboliy apzvalga

Simbolis

ReikSmeé

Simbolis

ReikSmeé

=

Atsijungti (Logout)

+

Padidinti / pliusas

%,L

Siurbimas

Sumazinti / minusas

Bendrieji nustatymai

Techninés priezitros funkcijos

Keitimas

Toliau / narsyti j priekj

Uzbaigti / atmesti

»Vartotojy administravimas*

Patvirtinti / GERAI

“w v T

Pasirinkite zonos tipg (redaguojant marsrutus):
e DraudZiama zona

e Nevalymo zonos

e Greicio filtras

e LoopingHorn zona

Pasirinkite rodyti valymo ataskaitoje

Perkelkite kampines zonos dalis

Slinkti atgal

Valymo nustatymai

Gamykliniy nustatymy atkdrimas

Sepegdiy nustatymai

2 ®| ~

Grijzti j pradzios ekrang

Valymo Sepeciais nustatymai

IEEe S NE:: NIRRT N AN

Garsinio signalo nustatymas / nustatyti garsinj signa-
Ia

I»:
D

Sviesos signalo nustatymai / nustatyti $viesos signalg

Sonineé $luota

< [

Nustatyti ir perkelti jvykj. Nuo jvykio tipo priklauso zy-
meklio spalva:

e melyna = valymas

e oranziné = garsinis signalas

e roziné spalva = pradinis taskas

IS naujo nustatyti numatytuosius jvykio nustatymus

Info

Kalendorius

Pasalinti

Slinkite aukstyn

<> 20 e %

Slinkite Zemyn

.)))

Wi-Fi tinklo nustatymai / Wi-Fi tinklo stiprumas (kuo
silpnesnis Wi-Fi tinklas, tuo maziau juosteliy)

Pertrauka

Padéciy kodai

Testi valymag

Valymo pradzia

ISkvieskite valymo ataskaitg

"Smart-Fill" funkcija

Jrasyti

Pradzia / paskirties vieta

AP HEHDBE @D Vv

PaieSka

@,

Sistemos informacija

Apibrézti zong

Sukimosi zona

IStrinti zong

$ G N

Perkelti zong
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Podstawy

Informacje o tym dokumencie
Oprogramowanie opisane w niniejszym dokumencie dotyczy
wszystkich robotéw z serii KIRA B.

Zrzuty ekranu pokazane w instrukcji moga sie nieznacznie réznic
w zalezno$ci od posiadanego urzadzenia i zestawow montazo-
wych.

Budowa ekranu
Ekran reaguje na dotyk, dlatego jest on nazywany wyswietla-
czem dotykowym. Do wybrania funkcji wystarczy krétkie dotknie-
cie palcem.
Na wyswietlaczu dotykowym uzytkownik moze definiowac
m.in. podstawowe ustawienia urzgdzenia, planowac trasy, prze-
glada¢ raporty dot. czyszczenia, usuwac usterki i wyswietla¢ in-
formacje o postepie czyszczenia i stanie urzgdzenia.
Informacje o stanie urzadzenia sg wyswietlane przy gornej kra-
wedzi wySwietlacza dotykowego np. godzina. Menu i elementy
obstugowe sg wyswietlane na $rodku wyswietlacza. W zalezno-
$ci od menu przy prawej, lewej lub dolnej krawedzi wyswietlane
sg rézne symbole.

VELIE]]
cleaning

Autonomous @

Daily care

Docking %

Uktad ekranu

() Poziom napetnienia zbiornika
(2 Sita sygnatu sieci

(® Godzina

@ Komunikaty

(5 Stan akumulatora

® Obszar menu

@ Przyciski zalezne od menu

Nadrzedne koncepcje obstugi
W niektérych menu oprogramowania powtarzajg sie poszczegél-
ne kroki, ktére zostaty tutaj wyjasnione osobno.
Funkcje wymagajace podania hasta
Niektore funkcje, np. przerywanie i wznawianie tras, wymagajg
wprowadzenia hasta uzytkownika. Po naci$nieciu wymaganego
przycisku otworzy sie okno dialogowe do wprowadzenia danych.
Uprawnienia
Uprawnienia sg przypisywane kazdemu uzytkownikowi w celu
okreslenia, ktdére funkcje mogg by¢ wykonywane. Te uprawnienia
obowiagzujg dla wszystkich funkcji. W ustawieniach podstawo-
wych skonfigurowane sg rézne proponowane role, ktére mozna
edytowac zgodnie z wtasnymi wymaganiami.

Polski

Nawigacja po menu

Z menu gtéwnego mozna przechodzi¢ do podmenu za pomocg
odpowiednich przyciskéw. Zasadniczo do nadrzednego menu
mozna powrdci€, naciskajgc przycisk < . Jesli w menu nie ma
wyraznego przycisku do zapisywania zmian, zmienione ustawie-
nia zostang wdrozone po powrocie do menu.

Ekran startowy

Po nacis$nieciu odpowiedniego symbolu & lub przycisku mozna
uzyskac dostep do menu gtéwnych i ustawien z poziomu ekranu
startowego.

Po nacisnigciu symbolu & nastgpuje wylogowanie.

Manval
cleaning

Autonomous @

Docking %

Daily care

(©) Symbol wylogowania (Logout)

(@ Menu gtéwne Dokowanie

®) Menu gtéwne Autonomicznie

@ Menu gtéwne Czyszczenie reczne

(® Menu gtéwne Codzienna konserwacja

(6 Symbol Ustawienia

Jesli urzadzenie rozpozna Kod pozyciji, na pasku stanu pojawi sie
komunikat.

Manval
cleaning

Autonomous @

Docking %

Daily care

@ Komunikat

Dotkniecie komunikatu powoduje otwarcie przeglad tras dostep-
nych w danej pozycji. Patrz rozdziat Autonomicznie.
Wskazowka

Nacisngc symbol @, aby méc powrécic do ekranu gtbwnego z in-
nych menu.
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Autonomicznie

W trybie autonomicznym urzgdzenie czysci samodzielnie jeden

lub kilka wczeéniej nauczonych obszaréw. Nauczanie odbywa

sie poprzez pokonywanie i zapisywanie trasy.

1. W razie potrzeby nalezy wywota¢ ekran startowy.

2. Wybra¢ menu Autonomicznie poprzez jego dotkniecie.
Otwiera sie strona z przegladem funkcji autonomicznych.

@ Istniejgce trasy
Tutaj mozna edytowac zapisane trasy, potgczy¢ je z procedu-
rami lub uruchomic.

Nowa trasa
Tutaj wezytywane sg tez nowe trasy.

(® Raporty z czyszczenia
@ Harmonogram

Uczenie trasy

Po wczytaniu trasy zadanie czyszczenia jest wykonywane recz-

nie i w miedzyczasie rejestrowane, a nastepnie zapisywane dla

czyszczenia autonomicznego.

Wskazowki dotyczace optymalnego projektowania trasy mozna

znalez¢ w podreczniku konfiguracji. Nalezy przestrzega¢ zasad

autonomicznej pracy, np. kod pozycji musi by¢ umieszczony w

punkcie poczgtkowym trasy.

Podczas uczenia zapisywane sg nastepujgce informacje o trasie:

e tor jazdy urzgdzenia;

e punkty, w ktérych funkcje czyszczenia zostaly wigczone lub
wylgczone;

e ustawienia parametréw np. dla podawania wody, dozowania
srodka czyszczgcego, predkosci obrotowej szczotek, wydaj-
nosci ssania i docisku szczotek. Dostepne parametry zalezg
od urzgdzenia i jego wyposazenia.

e uzywanie sygnatu dzwiekowego ( np. na skrzyzowaniu).

Nie s3 rejestrowane:

o Krotkie przerwy podczas wczytywania

e Predkosc¢ jazdy podczas wczytywania

To, czy uzytkownik moze wczytywac nowe trasy, zalezy od jego

roli tzn. uprawnien.

1. Wywota¢ menu startowe i rozpoczg¢ proces wczytywania za
pomocg Autonomicznie i Nowa trasa.

2. Wybraé, czy podczas wczytywania ma odbywac sie czyszcze-
nie, czy tylko jego symulacja. Podczas symulowanego wczy-
tywania wszystkie opcje czyszczenia sg rejestrowane, lecz nie
sg aktywnie wykonywane.

Warunki:

Akumulator jest w petni tadowany.
Zbiornik Swiezej wody jest petny
Zbiornik brudnej wody jest pusty.

. Potwierdzi¢ spetnienie warunku za pomocag ~ lub opuéci¢ z
menu za pomocg symbolu x i speti¢ niezbedne warunki.

4. Ustawi¢ urzgdzenie przed kodem pozycji w punkcie poczatko-
wym. W tym celu nalezy ustawi¢ przod urzgdzenia w odlegto-
sci ok. 1 m od kodu pozycji i poczekaé, az urzadzenie
rozpozna kod pozycji.

5. Potwierdzi¢ kod pozycji.

Wwe e o
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6. Przejechac po czyszczonej powierzchni. Nalezy przestrzegaé
zalecanych odlegtosci. Patrz Instrukcja obstugi urzgdzenia.
Na mapie na zywo wyswietla sie obszar, nad ktérym juz pra-
cowano, a takze dotychczasowa trasa. Aktualna pozycja jest
wskazywana przez mate urzadzenie.

Wskazowka

Podczas czyszczenia nalezy najpierw wigczy¢ odsysanie, a do-

piero potem wode. Zapobiega to pozostawaniu wody na danym

odcinku.

11:01 AM

Cleaned area: 0 m* 00:04:29 h

L ——

K< %

robot while it is recording

(™ Ustawianie sygnatu zdarzenia

(@ Wigczanie/wytgczanie odsysania

(® Witgczanie/wytgczanie glowicy czyszczacej

(@ Wigczanie/wytgczanie szczotki bocznej (nie we wszystkich
urzadzeniach)

(5) Ustawianie ilosci wody

(® Ustawianie dozowania $rodka czyszczacego

@) Zapisywanie

Trasa: tylko odsysanie (z6#ta)

(@ Trasa: odsysanie + glowica czyszczaca (niebieska)

Smart Fill (patrz Funkcja Smart Fill)

7. Zakonczyc¢ trase.
a Dezaktywowaé szczotke boczng (tylko w przypadku urza-
dzen ze szczotka boczng)
b Dezaktywowac szczotke boczna.
¢ Przejechac krotki odcinek (ok. 10-15 m) z aktywnym od-
sysaniem, aby zassac¢ resztki wody.
d Wytgczy¢ odsysanie.
8. Ustawi¢ urzgdzenie.
® Jesli trasa ma zakonczyc¢ sie w stacji dokujacej, nalezy usta-
wi¢ urzgdzenie w odlegtosci okoto 1 metra przed stacjg do-
kujaca.
® Jesli koniec trasy ma stuzy¢ jako punkt wyjsciowy dla dal-
szych tras, nalezy ustawic urzgdzenie przed kodem pozyciji.
9. Zapisa¢ wczytang trase.
a Nacisng¢ symbol B.
b W razie potrzeby poczekac, az urzgdzenie rozpozna kod
pozycji.
¢ Nacisnag¢ przycisk Zakoncz trase z kodem pozycji.
d W razie potrzeby potwierdzi¢ kod pozyciji.
e Whpisa¢ nazwe trasy na klawiaturze w odpowiednim polu.
Trasa jest zapisywana pod wprowadzong nazwa.




Funkcja Smart Fill
Dzieki funkcji Smart Fill mozna wczyta¢ powierzchnie, jezdzac
tylko po jej krawedzi. Funkcja jest przeznaczona do duzych, wol-
nych powierzchni. Trasa wewnatrz tej powierzchni zostaje auto-
matycznie zaplanowana przez urzadzenie w celu
przeprowadzenia autonomicznego czyszczenia. Podczas edyc;ji
dostepne sg dwie opcje wypetniania: spiralne i meandrowe. W
zaleznosci od wielkosci i ksztattu obszaru lepiej sprawdzajg sie
poszczegdlne wypetnienia.
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Teach-in process is running. Operate the
robot while it is recording

(» Powigkszanie/zmniejszanie widoku
@) Punkt poczatkowy i docelowy Smart Fill

Zakonczenie Smart Fill (mozliwe tylko wtedy, gdy robot po-
wréci do punktu docelowego)

@® Anuluj Smart Fill

(&) Pozycja urzadzenia

®) Przebyty odcinek

(@ Zapisywanie trasy
Przerwanie wczytywania

® Anuluj chzytywanie zostato zakonczone, otwiera sie¢ menu
gtéwne

Obszar, dla ktérego zaplanowano autonomiczng sciezke
czyszczenia

Wskazowka

e Punkty poczgtkowe i koricowe trasy muszg byc identyczne.
Punkt poczgtkowy mozna rozpoznac po okregu na ekranie do-
tykowym.

e Na trasie mozna zdefiniowac kilka obszaréw jako obszary
Smart Fill. Sekcje przed i za funkcjg Smart Fill bedg wczytywa-
ne w tradycyjny sposob.

e Na trasie mozna zdefiniowa¢ dowolng liczbe obszaréw Smart
Fill.

o Dzieki funkcji Smart Fill tylko obszary bez przeszkdd po $rod-
ku obszaru Smart Fill bedg skutecznie czyszczone.

1. Uruchomi¢ funkcje Wczytywanie trasy. Patrz Uczenie trasy.

2. Wczytac trase do punktu poczatkowego dla obrysu po-
wierzchni.

3. W punkcie poczgtkowym obrysu powierzchni nacisng¢
przycisk B.Funkcje mozna przerwac¢ za pomocg symbolu x .

4. Objezdzac¢ czyszczony obszar do momentu, az urzadzenie
znajdzie sie w okregu docelowym na mapie na zywo.

5. Nacisng¢ symbol E.

Obszar Smart Fill zostaje zapisany.
6. Kontynuowac funkcje Wczytywanie trasy.

Edycja trasy

Istniejace trasy
Dostepne i wczytane trasy oraz procedury mozna filtrowa¢ we-
dtug kodoéw pozycji punktu poczgtkowego lub wyszukiwaé we-
diug nazwy.
1. Na stronie startowej wybra¢ funkcje Autonomicznie.
2. Na otwartej stronie wybra¢ funkcje Istniejace trasy.

Polski

Otwiera sie okno z 2 zaktadkami.

9:39 AM
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(@ Wyszukaj wedtug kodu pozycji
(@) Sortuj alfabetycznie

(® Sortuj wedtug daty

(® Wyszukaj wedtug nazwy

() Procedury

®) Trasy
@ Wstecz

e Dostepne trasy wyswietlajg sie w zaktadce Trasy.
W zaktadce Procedury wys$wietlajg sie potgczone trasy.
Dostepne trasy mozna posortowacé alfabetycznie lub wedtug
daty utworzenia i wyszukiwa¢ wedtug kodéw pozyciji lub na-
zwy za pomocg symboli umieszczonych po lewej stronie.
. Nacisnag¢ zaktadke Trasy.
. Wyszukac trase wedtug nazwy.
a Nacisng¢ symbol 2.
b Dotkng¢ pole wprowadzania danych.
¢ Wprowadzi¢ nazwe wyszukiwanej trasy na klawiaturze.
d Nacisna¢ przycisk Szukaj.
Wyswietla sie znaleziona trasa.
5. Wyszukac¢ trase wedtug kodu pozycji.
a Nacisng¢ symbol [@.
Dostepne trasy sg posortowane weditug kodéw pozyciji.
b Nacisng¢ folder ze znalezionym kodem pozyciji.
Wyswietla sie znaleziona trasa.
6. Nacisng¢ zaktadke Procedury.
Wyswietlajag sie potaczone trasy.
7. Nacisng¢ trase lub procedure, aby jg wykonaé. Po dotknieciu
symbolu kota zebatego w prawym gérnym rogu odpowiednie-
go kafelka mozna jg edytowac.

AW

Okno dialogowe “Edycja trasy”
Struktura strony

9:51 AM
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WS 05

Preview WS 05

(™ Resetuje wszystkie zdarzenia dotyczgce czyszczenia do
ustawien uzywanych podczas wczytywania.

(@ Obracanie strefy
(® Usuwanie strefy
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@ Przesuwanie strefy

() Przesuwanie punktéw naroznych strefy

® Definiowanie strefy

@ Umieszczanie nowego znacznika zdarzenia
Zmniejszenie ilustraciji

(® Powigkszenie ilustracii

Wybér typu strefy

(@) Postep uruchamiania

@2 Edycja Nazwa

@3 Aktywacja Lampa ostrzegawcza i oSwietlania Blue Spot
(opcjonalny zestaw montazowy) podczas catej trasy

Aktywacja Zapetlony sygnat dzwigkowy dla tej trasy

@3 Usun trase

Wydarzenia zwigzane z czyszczeniem

(@ Przebieg trasy (niebieska = czyszczenie na mokro , zétta =
odkurzanie )

Strefy

Za pomoca przyciskéw stref mozna zdefiniowaé i edytowac réz-

ne strefy. Za pomocg symbolu "Wybor typu strefy" mozna zdecy-

dowad, ktory typ strefy chcesz edytowaé. Mozna zdefiniowac

nastepujgce typy stref:

e Strefa NoGo
Robot czyszczacy nie wjedzie do tych stref, nawet w celu omi-
niecia przeszkaod.

e Strefa NoClean
W tych strefach wszystkie funkcje czyszczenia sg wytaczone,
nawet np. w celu unikniecia przeszkadd.

e Strefa SpeedFilter
W tych strefach robot czyszczacy zawsze porusza sie z pred-
koscig zdefiniowang w strefie.

e Strefa LoopingHorn
Gdy robot znajduje sie w tej strefie, wigcza sie ciggly sygnat
dzwiekowy.

Edycja istniejgcej trasy
1. Na stronie startowej wybra¢ funkcje Autonomicznie.
2. Na otwartej stronie wybrac¢ funkcje Istniejace trasy.
3. Aby wybrac¢ trase, nalezy klikng¢ symbol & w oknie podglgdu
trasy, patrz Istniejgce trasy.
4. Wybra¢ zadang trase.
Otwiera sie okno edyciji trasy, patrz Okno dialogowe “Edycja
trasy”.
5. Dokona¢ edycji trasy. Dostepne sg nastepujace opcje edyciji:
a Powigkszanie lub zmniejszanie widoku.
b Nacisngé symbol ¢, aby edytowaé nazwe trasy.
¢ Nacisng¢ symbol ¢ na pasku po lewej stronie, aby ustawi¢
nowe zdarzenie lub dotkng¢ symbol dostepny na trasie, aby
otworzy¢ ustawienia zdarzenia dotyczgcego czyszczenia.
Tutaj mozna wprowadzi¢ nastepujgce ustawienia:
Ustawi¢ zgdane dozowanie srodka czyszczgcego za pomo-
cg suwaka.
Wiaczy¢ odsysanie za pomocg symbolu 4.
Aby wybraé moc ssania, nacisng¢ przycisk Niska wydaj-
nos¢ ssania lub Wysoka wydajnos$¢ ssania. Aktywowana
funkcja zmieni kolor na zotty
Wigczy¢ glowice czyszczacg za pomocg symbolu ¢°.
Nacisng¢ przycisk Niska predkosé obrotowa szczotek,
Srednia predko$é obrotowa szczotek lub Wysoka pred-
kos¢ obrotowa szczotek, aby wybraé predkos¢ szczotki.
Aktywowana funkcja zmieni kolor na zétty
Wiaczy¢ szczotke boczng za pomocg symbolu s .
Wskazowka
Miotte boczng mozna aktywowac tylko wtedy, gdy gtowica czysz-
czgca jest wigczona.
d Nacisngc¢ i przytrzymac symbol ¢ dostepny na mapie i prze-
sungc¢ zdarzenie na zadane miejsce na trasie.
e Nacisng¢ symbol =, aby wigczy¢ ciggte powtarzanie sygna-
tu dzwigkowego dla tej trasy.
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f Nacisng¢ symbol &, aby wtgczy¢ lampe sygnalizacyjno-
ostrzegawczg i ewentualnie swiatto punktowe dla tej trasy.

g Nacisng¢ symbol »<, aby zresetowa¢ Wydarzenia zwigzane
z czyszczeniem do ustawien uzywanych podczas wczyty-
wania.

h Nacisng¢ symbol £, aby wybra¢ typ wyswietlanej strefy,
utworzy¢ nowg strefe lub edytowac istniejgca strefe.
Do wyboru jest strefa Strefa "no-go", Brak strefy czystej, Filtr
predkosci, LoopingHorn.

i Nacisng¢ symbol £, aby zdefiniowac strefe.

j Nacisngé symbol <, aby przesung¢ strefe.

k Nacisng¢ symbol U, aby obréci¢ strefe.

I Nacisngé symbol &, aby usung¢ strefe.

m Nacisng¢ symbol 4, aby przesungc¢ punkty narozne strefy.

n Ustawi¢ zgdang ilo$¢ wody za pomoca suwaka.

o Nacisng¢ symbol i, aby usung¢ trase.

taczenie tras w procedury

Kilka tras mozna potgczy¢ w jedng procedure, aby mogty by¢

czyszczone autonomicznie jedna po drugiej. Mozna fgczy¢ tylko

trasy, ktére zaczynajg i konczg sie kodem pozycji. Kod pozycji na
koncu kazdej podtgczanej trasy musi by¢ zgodny z kodem pozyciji
na poczatku nastepne;j trasy.

1. Na stronie startowej wybra¢ funkcje Autonomicznie.

2. Na otwartej stronie wybrac¢ funkcje Istniejace trasy.

3. Przejs¢ do zaktadki Procedury i nacisna¢ przycisk Nowa pro-
cedura.

4. Wybrac pierwszg trase, ktdra ma zosta¢ wyczyszczona w ra-
mach procedury.

5. Wybra¢ kolejne trasy, ktére majg by¢ czyszczone jedna po
drugiej. Tutaj mozna wybrac tylko te trasy, ktérych kod pozycji
na poczatku jest zgodny z kodem pozycji na koncu poprzed-
niej trasy.

6. Zapisac¢ procedure za pomocg symbolu v inadac¢ jej nazwe.

Wskazéwka

Alternatywnie w zaktadce Trasy mozna wybrac Kilka tras i zapi-

sac je jako procedure za pomocg symbolu > w prawym dolnym

rogu.

Wykonac trase
Wykonywanie trasy z kodem pozycji

Urzgdzenie musi by¢ ustawione pod katem + /- 30 ° i w odlegto-

$ci 1 m przed kodem pozycji punktu poczatkowego

1. Ustawic urzadzenie w punkcie poczgtkowym.

2. W razie potrzeby wywota¢ menu startowe.

3. Wybraé¢ funkcje Autonomicznie poprzez jej nacisniecie.
Otwiera sie strona z przegladem funkcji autonomicznych.

4. Nacisngc¢ funkcje Istniejace trasy.

5. Wybrac¢ trase poprzez jej nacisniecie. Patrz rozdziat Istnigjgce
trasy. Jesli kilka tras ma zosta¢ wykonanych po kolei, nalezy
wybraé nastepna trase i potgczyc¢ je w procedure, ktérg mozna
bezposrednio wykonac lub zapisa¢ na pdzniej.

Wskazowka

e Po wybraniu pierwszej trasy wys$wietlane sg tylko trasy, kto-
rych punkt poczatkowy odpowiada punktowi koricowemu po-
przedniej trasy.

e Punktem poczatkowym trasy musi by¢ kod pozycji, a dla na-
stepnej trasy w procedurze muszg by¢ dostepne wystarczajg-
ce zasoby.

Punkt koncowy musi by¢ kodem pozycji, tylko ostatnia trasa
procedury moze zakoniczyc¢ sie bez kodu pozycji.

Firma KARCHER zaleca uzywanie stacji dokujgcej jako punk-
tu poczatkowego i koricowego trasy, poniewaz zapewnia to
zatadowanie wystarczajgcej ilosci zasobow dla nastepnej tra-
Sy w procedurze.

e Trasy sg numerowane w kolejnosci wyboru.

e Omytkowo wybrang trase mozna odznaczyc, stukajgc w nig
ponownie.

6. Po wybraniu trasy nalezy nacisngé symbol > w prawym dol-
nym rogu.



Otwiera sie wybrana trasa.
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Quick start

%4

start

@ Planowanie Czas uruchomienia
(@) jako Zapisz procedure
(® Szybki start
(@ Start z Kod pozyciji
7. Nacisngc przycisk Start z kodem pozycji.
8. Ustawi¢ urzadzenie przed kodem pozycji zgdanym na ekranie
dotykowym.
9. Poczekaé, az urzadzenie rozpozna kod pozyciji.
10.Potwierdzi¢ kod pozyciji.
Trasa jest wykonywana.
Wykonac¢ trase bez kodu pozycji
Wskazowka
Wybrang trase mozna rozpoczg¢ bez Kod pozyciji, np. jesli kody
pozycji nie majg by¢ umieszczone na state. Dlatego kody pozycji
stosuje sie tylko podczas wczytywania trasy. Dodatkowo nalezy
upewnic sie, ze robot jest uruchamiany w prawidtowej pozycji
podczas jej wykonywania. Kod pozycji jest zawsze wymagany
dla stacji dokujgcej.
1. Ustawi¢ urzgdzenie we wczytanym punkcie poczatkowym tra-
sy.
2. W razie potrzeby wywota¢ menu startowe.
3. Wybra¢ funkcje Autonomicznie poprzez jej nacisniecie.
Otwiera sie strona z przeglagdem funkcji autonomicznych.
. Nacisna¢ funkcje Istniejgce trasy.
. Wybrac trase poprzez jej nacis$niecie. Patrz rozdziat Istniejgce
trasy.
6. Po wybraniu trasy nalezy nacisng¢ symbol > w prawym dol-
nym rogu.
Otwiera sie wybrana trasa.
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start

@ Planowanie Czas uruchomienia
() jako Zapisz procedure

(® Szybki start

(® Start z Kod pozyciji

Polski

7. Nacisng¢ przycisk Szybki start, aby natychmiast wykonac¢ tra-
se.

Trasa jest wykonywana.

Rozpoczecie trasy z opéznieniem czasowym

Trase mozna uruchomi¢ z opdznieniem do jednego tygodnia.

1. Ustawic urzgdzenie w punkcie poczgtkowym.

2. W razie potrzeby wywota¢ menu startowe.

3. Wybra¢ funkcje Autonomicznie poprzez jej nacisniecie.
Otwiera sie strona z przegladem funkcji autonomicznych.

4. Nacisng¢ funkcje Istniejace trasy.

5. Wybrac¢ trase poprzez jej nacisnigcie. Patrz Istnigjgce trasy.

6. Po wybraniu trasy nalezy nacisngé symbol w prawym dol-
nym rogu.
Otwiera sie wybrana trasa.

9:31 AM
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(™ Planowanie Czas uruchomienia

() jako Zapisz procedure

(3® Szybki start

@ Start z Kod pozyciji

7. Nacisng¢ przycisk Planowanie Czas uruchomienia .
Otwiera sie harmonogram.

9:31 AM
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Start Date 11/21/2024 ‘ Repeating Task

09 : 41

Routes / Routines

Task color
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8. Ustawic¢ czas rozpoczecia.
a Ustawi¢ date rozpoczecia.
b Ustawi¢ czas rozpoczecia
¢ Wybra¢ trase /procedure do wykonania.
d Wybrac¢ kolor dla zadania.
9. W razie potrzeby powtorzyé zadanie czyszczenia.
a Ustawi¢ date zakonczenia powtarzania.
b Ustawi¢ interwat powtarzania.
10.Zapisac zadany czas rozpoczecia, naciskajgc symbol B.
Trasa zostanie wykonana w ustawionym czasie.
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Przerywanie i wznawianie trasy
1. Nacisng¢ symbol Il , aby przerwa¢ wykonywang trase.
Urzgdzenie zatrzymuje sie na 10 sekund. Aby na state zatrzy-
macé urzgdzenie, nalezy wprowadzi¢ hasto.
2. Wznawianie trasy:
a Ustawi¢ urzadzenie w obszarze trasy, ktory zostat zazna-
czony na zielono na mapie.
b Nacisng¢ symbol > i wprowadzi¢ hasto, aby ponownie wy-
kona¢ trase.

Konczenie trasy

. Nacisng¢ symbol Il i wprowadzi¢ hasto, aby wstrzymac trase.
2. Nacisng¢ symbol x, aby zakonczyc¢ trase.

—_

Funkcja kalendarza

Funkcja kalendarza stuzy do wykonywania autonomicznych za-
dan czyszczenia w okreslonym czasie (godzina / data) bez obec-
nosci operatora, na przyktad w nocy lub w niedziele i swieta.
Zadanie moze by¢ wykonywane jednorazowo lub wielokrotnie.
1. W razie potrzeby wywota¢ menu startowe.
2. Wybra¢ funkcje Autonomicznie poprzez jej nacisniecie.

Otwiera sie strona z przegladem funkcji autonomicznych.
3. Nacisng¢ symbol 5.

Otwiera sie harmonogram.
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4. Przypisa¢ nazwe do zadania czyszczenia.
5. Ustawi¢ czas rozpoczecia.
a Ustawi¢ date rozpoczecia.
b Ustawi¢ czas rozpoczecia
¢ Wybra¢ trase /procedure do wykonania.
d Wybrac¢ kolor dla zadania.
6. W razie potrzeby powtoérzy¢ zadanie czyszczenia.
a Ustawi¢ date zakonczenia powtarzania.
b Ustawi¢ interwat powtarzania.
7. Zapisa¢ zgdany czas rozpoczecia, naciskajgc symbol B.
Trasa zostanie wykonana w ustawionym czasie.

Wyswietlanie raportéw dot. czyszczenia
Raport dot. czyszczenia zawiera informacje o zakonczonych pro-
cesach czyszczenia.
1. Na stronie startowej wybra¢ funkcje Autonomicznie.
2. Na otwartej stronie nacisng¢ symbol .
Wyswietla sie przeglad ostatnio zakonczonych proceséw
czyszczenia.
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3. Nacisng¢ zgdany raport dot. czyszczenia danej trasy lub pro-
cedury.

I+ % Cleaned: 29

I 7 covered:53m* | 4 Detergent consum;

Cleaning report - Raiitine with

Przyktadowy raport procedury z kilkoma trasami

() Zuzycie $rodka czyszczgcego [ml]

) Przejechany obszar [m2] (szerokos¢ robocza x odlegtosé)
® Oczyszczona powierzchnia [m?]
@ Nieoczyszczona powierzchnia [m
(6) Oczyszczona cze$¢ wezytanej trasy [%]

(® Czas czyszczenia [min]

@ Przebyty odcinek [m]

Wybdr opcji wyswietlania (np. wskaznik predkosci)
(® Zuzycie wody [I]

Graficzny raport dot. czyszczenia

@ Usun

@) cI?asek przewijania do wyswietlania wszystkich tras w proce-
urze

@3 Wstecz
a Za pomocg przyciskdw + i — mozna powiekszy¢ lub po-
mniejszy¢ szczegoty raportu.
b Usung¢ wybrany raport dot. czyszczenia za pomocg przyci-
sku @,
¢ Nacisngc przycisk <, aby powrdci¢ do strony startowe;.

Praca w trybie recznym

W trybie recznym urzadzenie jest prowadzone przez operatora
po czyszczonej powierzchni; nalezy przy tym przestrzegac in-
strukcji obstugi urzgdzenia.

2]

Rozpoczynanie pracy w trybie recznym
Warunek: Urzgdzenie znajduje sie w miejscu uzytkowania, patrz
Instrukcja obstugi urzgdzenia.

1. W razie potrzeby wywota¢ menu startowe.
2. Wybra¢ funkcje Czyszczenie reczne poprzez jej nacisniecie.
Otwiera sie strona z przegladem parametréw czyszczenia.

Eﬁ\ -—I 70% I
ow | meoim | T {’5 Low

3. Ustawi¢ zgdang ilo$¢ wody za pomocg suwaka.

4. Ustawi¢ zgdane dozowanie $srodka czyszczacego za pomocag
suwaka.

5. Ustawi¢ parametry odsysania.



a Wiaczy¢ odsysanie za pomocg symbolu % .

b Aby wybra¢ moc ssania, nacisng¢ przycisk Niska wydaj-
nos¢ ssania lub Wysoka wydajnos$¢ ssania.
Aktywowana funkcja zmieni kolor na zotty

6. Ustawi¢ parametry szczotki.

a Wigczy¢ glowice czyszczgcg za pomocg symbolu ¢ .

b Aby wybra¢ predko$¢ szczotki, nalezy nacisngc¢ przycisk Ni-
ska predkos$é obrotowa szczotek, Srednia predkosé ob-
rotowa szczotek lub Wysoka predkosé¢ obrotowa
szczotek
Aktywowana funkcja zmieni kolor na zétty

¢ Ustawi¢ docisk szczotki za pomocg suwaka (nie jest dostep-
ny we wszystkich wersjach urzgdzenia).

7. Wigczy¢ szczotke boczng za pomocg symbolu = (nie jest do-
stepny we wszystkich wersjach urzadzenia).

Wskazowka

Miotte boczng mozna aktywowac tylko wtedy, gdy gtowica czysz-

czgca jest wigczona.

8. Przesuna¢ urzadzenie po czyszczonej powierzchni, patrz In-
strukcja obstugi urzgdzenia.

Zakonczenie pracy w trybie recznym
1. Wylgczy¢ szczotke boczng za pomocg symbolu m .
2. Wytgczy¢ gtowice czyszczacg za pomocg symbolu &°.
Dezaktywowane funkcje zmienig kolor na szary.
3. Odessac resztki wody na ostatnich metrach trasy.
4. Wytgczy¢ odsysanie za pomocg symbolu % .

tadowanie urzadzenia (dokowanie)

tadowanie bez stacji dokujacej

Podczas tadowania bez stacji dokujgcej urzadzenie jest fadowa-
ne za pomocg dostepnego kabla sieciowego. Patrz instrukcja ob-
stugi urzadzenia. Dodatkowe czynno$ci, takie jak oproznianie
zbiornika brudnej wody lub napetnianie zbiornika $wiezej wody,
muszg by¢ wykonywane recznie.
® Podtaczy¢ kabel sieciowy. Patrz Instrukcja obstugi urzadze-

nia.

tadowanie za pomocg stacji dokujgcej (opcja)
Podczas tadowania za pomocg opcjonalnej stacji dokujgcej urza-
dzenie jest podtgczane do stacji dokujacej. Podtaczanie nalezy
zawsze rozpoczynac¢ na wyswietlaczu w opisany ponizej sposéb.
UWAGA
Niebezpieczenstwo uszkodzenia w wyniku recznego doko-
wania
Reczne dokowanie urzgdzenia do stacji dokujgcej moze spowo-
dowac uszkodzenie zaréwno urzgdzenia, jak i stacji.
Z funkcji dokowania mozna korzystaé wytgcznie za posrednic-
twem wyswietlacza urzgdzenia.
Po pomysinym podtgczeniu wykonywane sg nastepujace czyn-
nosci:
Zbiornik brudnej wody jest oprézniany.
Zbiornik brudnej wody jest przeptukiwany.
Zbiornik swiezej wody jest napetniany.
Akumulator jest tadowany.
. Ustawi¢ urzadzenie przed stacjg dokujaca, zachowujgc odle-
gtos¢ ok. 1 m od stacji dokujace;.
. Wywotaé menu startowe.
3. Wybraé¢ menu gtéwne Dokowanie poprzez jego dotkniecie.
Urzadzenie wyszukuje kod pozycji stacji dokujacej.
4. Poczeka¢, az urzgdzenie rozpozna kod pozycji.
Po zadokowaniu urzagdzenia na ekranie wyswietlane sg infor-
macje o czasie trwania tadowania i statusie czynnosci wyko-
nywanych podczas tadowania.
Zakonczenie czynnosci jest sygnalizowane poprzez pojawie-
nie sie zielonego haczyka na odpowiednim przycisku.
5. W razie potrzeby nacisng¢ symbol x , aby przedwczesnie za-
konczy¢ wymiane zasobdw.
6. W razie potrzeby uzy¢ funkcji "Odtgczenie", aby wyjecha¢ ro-
botem ze stacji dokujgce;.

- e o o o
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Urzadzenie pozostaje w stacji dokujgcej do momentu odtgcze-
nia lub rozpoczecia nowego zadania czyszczenia zgodnie z
harmonogramem.

Konserwacja urzadzenia

1. Wywota¢ menu startowe.

2. Nacisng¢ menu gtéwne Codzienna konserwacja.
Do wyboru sg rézne menu:

e Funkcje serwisowe
Tutaj mozna bezposrednio sterowa¢ komponentami.

e |[nstrukcja obstugi
Tutaj mozna wyswietli¢ instrukcje obstugi urzadzenia i opro-
gramowania.

e \Wskazowki dotyczgce konserwaciji
Tutaj mozna zobaczyc¢ liste planowanych prac konserwacyj-
nych wraz z filmami instruktazowymi.

Menu Funkcje serwisowe
. Wywotaé menu startowe.
2. Nacisng¢ menu gtéwne Codzienna konserwacja.
3. Nacisng¢ symbol & , aby sterowa¢ poszczegdélnymi kompo-
nentami. Tutaj mozna na przyktad opusci¢ belke ssaca, aby jg
wyjaé. Doktadne funkcje zalezg od urzadzenia.

-

Please select a component

Przeglad komponentéw (przyktad KIRA BR 200)

(1) Gtowica szczotki

@) Listwa ssgca

(® Ptukanie zbiornika

@ Odptyw brudnej wody

(6 Szczotka boczna

Menu Wskazoéwki dotyczace konserwaciji

1. Wywota¢ menu startowe.

2. Nacisng¢ menu gtéwne Codzienna konserwacja.

3. Nacisng¢ menu Wskazowki dotyczace konserwaciji, aby uzy-
skac dostep do przeglagdu zadan konserwacyjnych. Dokfadne
informacje zalezag od urzadzenia

———— 200L | = |||

=
M

Daily

Empty coarse dirt basket

Clean squeegee

How to maintain

Wskazowki dotyczace konserwacji (przyktad KIRA B 50)
4. Nacisng¢ czynnos$¢ konserwacyjng, aby wyswietli¢ film in-
struktazowy.
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Menu Ustawienia

W tym menu mozna sprawdzac¢ informacje i zmienia¢ ustawienia,
takie jak data, jezyk itp.

) e e e 2001 | G

n

( Informacje systemowe

(@ Ustawienia ogolne

B Sie¢

® Infrastruktura

(&) Zarzgdzanie uzytkownikami

Menu Informacje systemowe

W tym menu mozna wyswietli¢ nastepujgce informacje:

e Dane urzadzenia, takie jak numer materiatu, numer seryjny,
najnowsza funkcja oprogramowania, data ostatniego serwisu,
godziny pracy itp.

e Protokét zmian oprogramowania z informacjami o wersji
oprogramowania, numerze seryjnym itp.

Wyswietlanie protokotu zmian oprogramowania

Zarejestrowane informacje:

e Wersja oprogr.

o Nowo zainstalowane funkcje urzgdzenia, kiére zostaty udo-
stepnione wraz z odpowiednig aktualizacjg oprogramowania.

Wywotywanie protokotu zmian:

® Na stronie startowej nacisng¢ symbol ©.
Wyswietla sie protokét zmian z wersjami oprogramowania za-
czynajgcymi sie od ostatniej /najnowszej w kolejnosci malejg-
cej. Protokdt zmian mozna przeszukiwac, przesuwajgc
palcem pasek przewijania.

Wskazowka

Zmiany nie sg mozliwe.

Menu Ustawienia ogélne

W tym menu dostepne sg nastepujgce funkcje:

e Sprawdzanie i zmiana ustawien ogdlnych

e Sprawdzanie i zmiana ustawien systemowych

Sprawdzanie i zmiana ustawien podstawowych:

1. Nacisng¢ symbol =.

Otwiera sie okno z kilkoma zaktadkami.

e W zakfadce "Ogdlne" mozna sprawdzi¢ i zmieni¢np. strefe
czasowg, system jednostek i czas uptywajgcy do przejscia
urzgdzenia w tryb uspienia.

e W zakladce "System" mozna wykonac inicjalizacje szczotki
bocznej i zresetowaé urzgdzenie do ustawien fabrycznych.

2. Do przewijania strony stuzy pasek przewijania.

3. Aby zmieni¢ ustawienia ogdine, nalezy dotkngé odpowiednie
pole wprowadzania danych lub odpowiednio ustawi¢ suwak.

4. Zmieni¢ ustawienia systemowe.

Menu Ustawienia sieciowe
W tym menu mozna skonfigurowa¢ ustawienia sieciowe.
Urzgdzenie automatycznie fgczy sie z dostepng siecig komorko-
wa LTE za pomoca karty SIM.
W razie potrzeby, np. jesli potaczenie z telefonem komorkowym
jest stabe, urzgdzenie mozna podtaczy¢ do sieci WLAN.
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e Urzadzenie moze sie zalogowac do dostepnej, znanej juz sieci
WLAN.
e Urzadzenie mozna recznie zalogowaé do nowej sieci WLAN.
e Mozna tez skonfigurowac ustawienia dostepnych sieci WLAN.
Przypisana rola uzytkownika okresla, jakie uprawnienia ma on w
tym menu.
Urzgdzenie moze tgczyc sie z siecig WLAN za posrednictwem
anteny radiowej. Firma Karcher zaleca podtgczanie urzadzenia
wytgcznie do bezpiecznych i zaszyfrowanych sieci WLAN ("zna-
nych sieci").
Konfiguracja sieci WLAN:
1. Nacisng¢ symbol = .
Wszystkie "Widoczne sieci" i "Znane sieci" w danej lokalizacji
sg wyswietlane wraz z sitg sygnatu. Przed nazwa aktualnie po-
taczonej sieci pojawia sie symbol tancucha.

8:49 AM Q

Available networks Known networks
-+ Add manually

o

“ % AKDev

(™ Widoczne sieci WLAN
@ Znane sieci WLAN
(® Przycisk recznego dodawania sieci WLAN
@ Przycisk zaszyfrowanej sieci WLAN ze wskazaniem sity sy-
gnatu sieci
2. Wybra¢ widoczna siec.
a Nacisna¢ przycisk z nazwg sieci WLAN.
Otwiera sie okno.
b Wprowadzi¢ hasto dla sieci WLAN.
Urzagdzenie jest zalogowane do wybranej sieci WLAN.
3. Doda¢ nowg sie¢ recznie.
a Nacisng¢ przycisk Dodaj recznie .
Otwiera sie okno.
b Wprowadzi¢ szyfrowanie SSID punktu Wireless Access
Point /routera.
¢ Wybra¢ typ szyfrowania z listy.
d Wprowadzi¢ hasto do sieci WLAN.
e Odrzuci¢ wybor za pomocg symbolu X .
f Potwierdzi¢ wybdr za pomocg symbolu v .
Sie¢ WLAN zostata dodana.

Menu Infrastruktura
W tym menu urzgdzenie mozna zintegrowac¢ z innym oprogramo-
waniem sterujgcym za pomocsg interfejsu VDA 5050 i mozna
skonfigurowa¢ sterownik bramy rolowanej za pomocg menu |/
O Box.

Menu Zarzadzanie uzytkownikami
W tym menu mozna tworzy¢ i usuwaé uzytkownikéw oraz edyto-
wac ich profile.
Przypisana rola oferuje wstepny wybdr uprawnien. Uprawnienia
mozna indywidualnie dostosowa¢ do danego uzytkownika.
Do wyboru sg nastepujgce uprawnienia:
e Woczytywanie tras (programowanie)
Tworzenie uzytkownika
Edycja profili uzytkownikow
Drukowanie zrzutéw ekranu
Zmiana tras
Reczne przeprowadzanie czyszczenia



Do wyboru sg nastepujgce role:
e Operator
e Administrator
Programista, tylko ze specjalnymi uprawnieniami
e Serwis, tylko ze specjalnymi uprawnieniami
Tworzenie nowego uzytkownika
Tworzenie nowego uzytkownika:
1. Nacisng¢ symbol & .
Otwiera sie okno Profil uzytkownika.

supervisor

operator

Please select user profile

™ Nowy uzytkownik

@ Dostepni uzytkownicy

2. Nacisng¢ przycisk Nowy uzytkownik.
Otwiera sie okno z 3 zaktadkami.

R e 2001 | 8:47 AM Q

Teach routes

Edit users
Operator WiFi settings
Supervisor Screenshot
Edit routes

Manuval cleaning

& Language .. /> Permissions

(® Rola Administrator

@ Rola Operator

(®) Pole wprowadzania nazwy uzytkownika
(@ Zaktadka Uprawnienia

(6) Zaktadka PIN

(6 Zaktadka Jezyk

3. Wybra¢ zakladke Jezyk.
a Przypisa¢ do uzytkownika jezyk z listy.
b W razie potrzeby przewingc liste za pomocg paska przewi-
jania.
¢ Potwierdzi¢ wybor za pomocg symbolu v .
4. Wybrac¢ zaktadke «+_PIN.
a Uzy¢ klawiatury, aby przypisa¢ PIN do uzytkownika.
b Potwierdzi¢ kod PIN poprzez jego powtdrne wprowadzenie.
¢ Potwierdzi¢ wybor za pomocg symbolu v .
5. Wybra¢ zaktadke Uprawnienia.
a Wpisa¢ nazwe uzytkownika na klawiaturze w odpowiednim
polu.
b Nacisna¢ przycisk Operator, aby przypisac role Operator
do uzytkownika.
¢ Nacisng¢ przycisk Administrator, aby przypisa¢ role Admi-
nistrator do uzytkownika.

Polski

d Dostosowac wstepnie ustawione uprawnienia uzytkownika
za pomocg suwakow.
Przyznane uprawnienia zmieniajg kolor na zotty.
e Potwierdzi¢ wybor za pomocg symbolu v .
Sprawdzanie i edycja profili uzytkownikow
1. Nacisng¢ symbol &
Otwiera sie okno Profil uzytkownika.

DD e e e 2001 | G

n

supervisor

operator

&
&

Please select user profile

@ Nowy uzytkownik

@) Dostepni uzytkownicy

2. Nacisng¢ przycisk uzytkownika, ktérego dane chcesz spraw-
dzi¢ lub zmienic.

3. Zmienic¢ i zapisa¢ zgdane dane uzytkownika.

Usuwanie uzytkownika

Tylko administratorzy, deweloperzy lub serwis sg uprawnieni do

usuwania uzytkownikow.

Usuwanie uzytkownika:

1. Nacisngé symbol &.
Otwiera sie okno Profil uzytkownika.

8:47 AM

) e e 2001 | 5] |

n

& supervisor

& operator

Please select user profile

@ Nowy uzytkownik
@) Dostepni uzytkownicy
2. Zalogowac¢ sie do odpowiedniego profilu.
3. Klikng¢ symbol .
Uzytkownik zostaje usuniety.

165




Przeglad symboli

Symbol

Znaczenie

Powiekszenie /plus

Zmniejszenie /minus

Funkcje konserwaciji

Dalej /przewijanie

“w v T

Wybér typu strefy (podczas edyciji tras):

e Strefa "no-go"

e Brak strefy czystej

e Filtr predkosci

e Strefa LoopingHorn

Wybér wskazania w raporcie dot. czyszczenia

Przewijanie do tytu

Przywracanie ustawien fabrycznych

2 ®| ~

Powrdét do ekranu startowego

Symbol |Znaczenie

= Wylogowanie (Logout)

%’g Uktad odsysania

= Ustawienia ogolne

Y Opracowanie

% Zakonczenie /odrzucenie

Zarzadzanie uzytkownikami

v Potwierdzenie /OK

A4 Przesuwanie punktéw naroznych strefy

& Ustawienia

2% Ustawienia szczotki

o0 Ustawienia czyszczenia za pomocg szczotki

- Ustawienia sygnatu dzwiekowego /ustawianie sygna-

tu dzwiekowego
a Ustawienia sygnatu swietinego /ustawianie sygnatu

Swietlnego

Szczotka boczna

< [

Ustawianie i przesuwanie zdarzenia. Kolor znacznika
okresla, jaki to rodzaj zdarzenia:

e niebieski = czyszczenie

e pomaranczowy = sygnat dzwigkowy

e rozowy = punkt poczatkowy

Przywracanie ustawien fabrycznych zdarzen

Informacja

Kalendarz

Usun

Przewijanie w gore

<> =20 e %

Przewijanie w dot

)

Ustawienia sieci WLAN /sita sygnatu WLAN (im stab-
sza sie¢ WLAN, tym mniej paskéw)

Przerwa

Kod pozycji

Kontynuacja czyszczenia

Uruchamianie czyszczenia

Wywotywanie raportu dot. czyszczenia

Funkcja Smart Fill

Zapis

Punkt poczgtkowy /docelowy

Wyszukiwanie

Informacje systemowe

Definiowanie strefy

Obracanie strefy

Usuwanie strefy

+ PGl e L EHDIE DYV ZE=

Przesuwanie strefy
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Alapok

A dokumentumrdél
A jelen dokumentumban leirt szoftver a KIRA B sorozat 6sszes
roboteszkozére érvényes.
Az utasitasban lathato képerny6képek kissé eltérhetnek a készi-
léktdl és a tartozékoktdl figgben.

A képerny6 felépitése
A képernyd érintésre érzékeny, mas néven érintéképernyd. Az
ujjal torténd rovid érintés elegendd egy funkcid kivalasztasahoz.
Az érint6képerny6 segitségével a felhasznald tébbek kozott be-
allithatja az eszkdz alapvet6 beallitasait, megtervezheti az utvo-
nalakat, megtekintheti a tisztitasi jelentéseket, elharithatja a
hibakat, valamint megtekintheti a tisztitas elérehaladasaval és az
eszkdz allapotaval kapcsolatos informaciokat.
Az eszkoz allapotinformacidja az érintéképernyd tetején jelenik
meg, ilyen pl. a pontos id6. A menik és kezel6elemek a kijelz6
kdzepén talalhaté mendterileten jelennek meg. A menutél fug-
gben kuldénbdzé ikonok jelennek meg a jobb, bal és alsé részen.

\ELIE]]

Autonomous X
cleaning

Docking

Daily care

Képernyd elrendezése

@ Tartaly téltési szintje
(@) Halozaterésség
(®) ldépont
@ Uzenetek
(& Akkumulator allapot
® Mendteriilet
@ Meniifliggé gombok

Atfogé miikédési koncepciok
A szoftver kiildnb6z8& mentiben egyes miiveleti Iépések ismétel-
ten eléfordulhatnak, és itt kilon keriilnek ismertetésre.
Jelszéhoz kotott funkciok
Egyes funkciokhoz, példaul az utvonalak megszakitasahoz és
folytatasahoz meg kell adni a felhasznaloi jelszét. A kivant gomb
megérintése utan megnyilik egy beviteli parbeszédablak.

Jogosultsagok

Az egyes felhasznaldkhoz engedélyek vannak hozzarendelve
annak meghatarozasara, hogy mely funkcidk hajthatok végre.
Ezeket a jogosultsagokat minden funkcié esetében be kell tarta-
ni. Az alapbeallitasban kiilénb6z6 szerepkérjavaslatok vannak
elére konfiguralva, amelyeket igényei szerint szerkeszthet.

Magyar

Navigalas a meniiben

A fémenlkben a megfeleld gombokra koppintva navigalhat az al-
meniikbe. Altalaban a < -ra torténé koppintassal térhet vissza a
folérendelt menlibe. Ha a menulkben nincs explicit gomb a médo-
sitdsok mentéséhez, a beallitasok megvaltoznak, amikor vissza-
ugrik.

Kezdbképernyo

A kezd6képernyén a & szimbdlumra vagy a gombra koppintva
megnyithatja a fémenuket és beallitasokat.
A B szimbolumra koppintva kijelentkezhet.

VELIE]]
cleaning
Daily care 4@

Autonomous @

@7 @ Docking %

@ Kijelentkezés (Logout) szimbdlum

(@ Fémeni Dokkolas

® Fémeni Autonom

@ Fémenu Kézi tisztitas

(&) Fémenil Napi apolas

(&) Bedllitasok ikon

A Poziciokod észlelésekor egy lizenet jelenik meg az allapotsor-
ban.

Manual
cleaning

Autonomous @

Daily care

@ Docking %

@ Uzenet

Az lizenetre koppintva megnyilik az adott pozicidban elérhetd Gt-
vonalak attekintése. Lasd a(z) Autonémfejezetet.

Megjegyzés

A @ szimbblumra koppintva visszatérhet a kezd6képernyére
mas menlikbdl.
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Autonom izem esetén a készulék dnalléan tisztit meg egy vagy
tébb korabban betanitott fellletet. A betanitas az utvonalon torté-
nd végighaladassal és az utvonal elmentésével torténik.
1. Ha sziikséges, Iépjen be a kezdb6képernydre.
2. Koppintassal valassza ki a Autonédm meniit.

Megnyilik egy attekintd oldal az autondm funkciokkal.

™ Meglévé utvonalak
Itt a mentett Utvonalakat szerkesztik, rutinokhoz lancoljak
vagy elinditjak.
Uj atvonal
Itt uj utvonalak tanithatok be.
® Takaritasi beszamolok

@ Melléklet

Utvonal betanitasa

Az Utvonal betanitasa soran a tisztitasi feladatot manualisan vég-

zik el, régzitik, majd taroljak az 6nall6 tisztitashoz.

Az utvonal optimalis kialakitasara vonatkozé tudnivaldkat a tele-

pitési utmutato tartalmazza. Az autondm lizem szabalyait be kell

tartani, pl. egy pozicidkddot kell csatolni egy utvonal kezd6pont-
jahoz.

A betanitas soran a kdvetkezd informacidkat tarolja a rendszer

az utvonalrol:

o A késziilék utvonala.

e Azok a pontok ahol a tisztitas funkcidk be- vagy kikapcsolasra
kertltek.

e A paraméterbeallitasok, pl.a vizkivitel, tisztitészer-adagolas,
kefe fordulatszam, szivoteljesitmény és kefe fellleti nyomas
paraméterek esetében. A rendelkezésre allé paraméterek az
eszkoztdl és a felszereltségtdl figgenek.

e Kirthasznalat (pl.egy keresztez6désnél).

A rendszer nem rogziti az alabbiakat:

e ROvid szinetek a betanitas soran

e A menetsebesség betanitas kdzben

Az, hogy egy felhasznalé Uj Gtvonalakat tanulhat-e, a szerepétél,

azaz a jogosultsagaitol figg.

1. Inditsa el a Start meniit, majd a Autoném és Uj Gtvonal se-
gitségével kezdje el a betanulast.

2. Vélassza ki, hogy a betanulés soran takarit, vagy csak szimu-
lalja a tisztitast. A szimulélt betanitds soran az 6sszes tisztitasi
lehet&séget rogzitik, de nem hajtjak végre aktivan.
El6feltételek:

Az akkumulator fel van téltve.
A friss viz tartaly tele van
A szennyviztartaly Ures.

. A v révén er@sitse meg a vonatkozé eléfeltétel teljesitését,
vagy a x szimbdlumon keresztil Iépjen ki a menibdl és telje-
sitse az el6feltételeket.

4. A késziiléket helyezze az inditasi pontra, a poziciokdd elé. Eh-
hez igazitsa a készUlék elejét kb. 1 m-re a poziciokodtol, és
varjon, amig a készulék észleli a poziciokodot.

5. Er@sitse meg a pozicidkodot.

we e o
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6. Haladjon végig a tisztitand6 terileten. Ennek soran tartsa be
az eldirt tavolsagokat. Lasd a késziilék hasznalati utasitasat.
A mar szerkesztett terlilet és az el6z6 utvonal megjelenik az
€16 térképen. Az aktualis poziciot egy kis eszkoz jelzi.

Megjegyzés

Tisztitaskor el6szér aktivalja az elszivast, miel6tt a vizet bekap-

csolna. Ez megakadalyozza, hogy a viz a szakaszon maradjon.

11:01 AM

= Water: Cleaned area: 0 m* 00:04:29 h

=. B0
oF - C

robot while it is recording

@ Kirt esemény beallitasa
() Elszivas aktivalasa/kikapcsolasa
(® Tisztitofej aktivalasa/kikapcsolasa
®@ lQISaJsepré aktivalasal/kikapcsolasa (nem mindegyik készu-
ekné
(® A vizmennyiség beallitasa
®) A tisztitoszer adagolas bedllitasa
@ Mentés
Utvonal csak elszivas (sarga)
(© Elszivas ut + tisztitofej (kék)
Smart Fill (lasd Smart Fill funkcio)
7. Fejezze be az utvonalat.
a Az oldalsepré kikapcsolasa (csak oldalseprével rendelkezd
készllékek esetén)
b Kapcsolja ki a tisztitofejet.
¢ Bekapcsolt elszivas mellett haladjon még tovabb egy rovid
szakaszon (kb. 10-15 m), hogy felszivja a maradék vizet.
d Kapcsolja ki az elszivast.
8. A késziiléket éllitsa be.
® Ha az utvonalat dokkoléallomason kell befejezni, a késziilé-
ket korulbelll 1 méterrel a dokkoldallomas elé kell pozicio-
nalni.
® Ha az utvonal vége tovabbi utvonalak kiindulopontjaként
szolgal, a késziléket allitsa egy poziciokod elé.
9. Mentse el a betanitott Utvonalat.
a Koppintson az & szimbdlumra.
b Ha sziikséges, varja meg, amig a készilék fel nem ismeri a
poziciokédot.
¢ Koppintson a Utvonal befejezése poziciokéddal gombra.
d Ha sziikséges, er8sitse meg a poziciokodot.
e A beviteli mezdbe irja be az utvonal nevét a billenty(izet se-
gitségével.
Az utvonal a megadott néven kerlil mentésre.



Smart Fill funkcié

A Smart-Fill funkciéval ugy tanithaté be egy felllet, hogy csak a
teriilet szélén halad végig. A funkciét nagy, szabad feliiletekhez
tervezték. A fellleten belili Utvonalat ezutan a készilék 6nalléan
tervezi meg az autondm tisztitashoz. Erre a célra két toltési lehe-
t6ség all rendelkezésre a megmunkalas soran: Spiral toltés és
Meander téltés. A felllet méretétél és alakjatél fliggden a kuldn-
b6z6 toltések megfelelébbek.

Teach-in process is running. Operate the
robot while it is recording

@ Megijelenités nagyitasa/kicsinyitése
@ A Smart-Fill kezd6- és végpontja

® Smart-Fill befejezése (Csak akkor lehetséges, ha a robot vis-
szatér a célpontra)

@ Smart-Fill Mégsem

() Keésziilek pozicidja

(&) Megtett utszakasz

@ Utvonal mentése

Tanitas szlineteltetése

(® Mégsem (a betanitas véget ér, megnyilik a fémen)

ggla(rﬂlet, amelyre a tisztitasi utvonal autoném médon tervezd-
i

Megjegyzés

e Az utvonal kezd6- és végpontjainak azonosnak kell lenniiik. A
kiindulési pont egy kbrén lathatd az érintéképernydn.

e Egy utvonalon t6bb feliilet is meghatarozhatd Smart-Fill terdi-
letként. A Smart-Fill funkci6 elbtti és utani Gtvonalak a szoka-
So0s moédon keriilnek betanitasra.

e Egy utvonalon beliil tetsz6leges szamu Smart-Fill fellilet hata-
rozhaté meg,

e A Smart-Fill funkciéval csak a Smart-Fill fellilet kbzepén lévé
akadalyok nélkiili teriiletek tisztithatok hatékonyan.

1. Inditsa el az Gtvonal betanitas funkciét. Lasd Utvonal beta-
nitasa.

2. Az utvonalat tanitsa be el6re a terllet szélén talalhaté indulasi
pontig.

3. Koppintson a B gombra a terllet hataranak kezdSpontjanal.
A funkcio a x szimbdlumra koppintva szakithaté meg.

4. Hajtson kdrbe a megtisztitandé terlleten, amig a készulék a
célkorbe nem kertl az él6 térképen.

5. Koppintson az B szimbolumra.

A Smart-Fill terilet mentésre kerul.
6. Folytassa az Utvonal betanitasa funkciot.

Utvonal szerkesztése
Meglévé utvonalak
A meglévé, betanitott utvonalak és rutinok szlirheték a kiindulasi
pont poziciékddja alapjan, vagy név alapjan kereshetdk.
1. Koppintson a Autoném funkciéra a kezd6lapon.
2. A nyité oldalon koppintson a Meglévé utvonalak funkciéra.

Magyar

Megnyilik egy ablak 2 fiillel.

9:39 AM
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@ Keresés a poziciokdd szerint
() Betlirendes rendezés

(® Rendezés datum szerint

(@ Kereseés név alapjan

() Rutineljarasok

® Utvonalak

@) Vissza

e A meglévé Utvonalak a Utvonalak fiilén jelennek meg.

e A csatolt utvonalak a Rutineljarasok fiilon jelennek meg.

e A bal szélen |évé szimbolumokkal a meglévé Utvonalak bet(-
rendben vagy a létrehozas datuma szerint rendezheték, és
poziciokdd vagy név szerint keresheték.

3. Koppintson a Utvonalak fiilre.

4. Utvonal keresése név alapjan.

a Koppintson az @ szimbdélumra.
b Koppintson a beviteli mezére.
c Irja be a keresett titvonal nevét a billenty(izet segitségével.
d Koppintson a Keresés gombra.
Megjelenik a megtalalt atvonal.
5. Utvonal keresése poziciékéd szerint.
a Koppintson az @ szimbdlumra.
A rendelkezésre allo utvonalak a poziciokdd szerint rendez-
ve jelennek meg.
b Koppintson a keresett pozicidokodot tartalmazé mappara.
Megjelenik a megtalalt atvonal.
6. Koppintson a Rutineljarasok fulre.
Osszefiizott atvonalak jelennek meg.

7. Koppintson egy Utvonalra vagy rutinra a végrehajtashoz, vagy
a fogaskerékre a megfelelé csempe jobb felsd sarkaban a
szerkesztéshez.

,Utvonal szerkesztése” parbeszédpanel
Az oldal felépitése

——— 200 L | 5%

951AM | [ [Gl] | iy e e e e 57%
WS 05

e o
[ Cleaned Area: 6.90 m*

Preview WS 05

() Visszadllitja az Gsszes tisztitasi esemeényt a betanitas soran
hasznalt beéllitasokra.

() Zdna elforgatasa
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(® Zébna torlése
@ Zbna eltolasa
(®) A zbna sarokpontjainak eltolasa
(& Zbéna meghatarozasa
@ Uj eseményjeldld elhelyezése
Megijelenités kicsinyitése
(® Megijelenités nagyitasa
Zonatipus kivalasztasa
@ Inditasi folyamat
@ Név szerkesztése
@ A Villogo jelzéfény és a Bluespot-ok (opcionalis beépitd kész-
let) aktivalasa az egész utvonalon
Kurt hurok aktivalas ehhez az utvonalhoz
@ Utvonal torlése
Takaritasi események
@) Utvonal (kék = nedves tisztitas, sarga = porszivozas)
Zo6nak
A zénagombokkal killénb6z6 zonakat definialhat és szerkeszt-
het. A "Zbna tipusanak kivalasztasa" szimbdlum segitségével el-
dontheti, hogy milyen tipusu zénat szeretne szerkeszteni. A
kovetkez6 zonatipusok hatarozhatok meg:
e NoGo zbna
Ezeket a zénakat a tisztité robot nem hasznélja, még az aka-
dalyok elkerllésére sem.
o NoClean zéna
Ezekben a zénakban minden tisztitasi funkcié ki van kapcsol-
va, még akkor is, ha példaulakadalyokat kell elkerdlni.
e SpeedFilter zéna
Ebben a zénaban a tisztité robot mindig a zénaban meghata-
rozott sebességgel halad.
e LoopingHorn zéna
Amig a robot ebben a zénaban van, a folyamatos kurt aktiva-
l6dik.
Meglévo utvonal szerkesztése
. Koppintson a Autoném funkciéra a kezdélapon.
. Afelnyil6 oldalon koppintson a Meglévé utvonalak funkciéra.
3. Az utvonal kivalasztasahoz kattintson az utvonal el6nézeti ab-
lakaban taldlhaté & ikonra, lasd Meglévé atvonalak.
4. Valassza ki a kivant utvonalat.
Megnyilik az Gtvonalszerkeszté ablak, lasd ,Utvonal szer-
kesztése” parbeszédpanel.
5. Szerkessze az utvonalat. A kdvetkez§ szerkesztési lehetésé-
gei vannak:
a Megjelenités nagyitasa vagy kicsinyitése.
b Az utvonal nevének szerkesztéséhez koppintson a ¢ szim-
bélumra.
¢ Koppints a bal oldali sav ¢ szimbdlumara egy Uj esemény
beallitdsahoz, vagy koppints egy meglévé ikonra az utvona-
lon a takaritasi esemény beallitasainak megnyitasahoz. Itta
kovetkezd beallitasokat végezheti el:
Az bhajtott tisztitdszer adagolast éllitsa be a csuszkaval.
Aktivalja az elszivast a % szimbdlumra koppintva.
A szivoteljesitmény kivalasztasahoz koppintson a Szivétel-
jesitmény alacsony vagy a Szivételjesitmény magas
gombra. Az aktivalt funkcié sargara valt
Aktivalja a tisztitofejet a «* szimbdlumra koppintva.
Nyomja meg a Kefe fordulatszam alacsony, Kefe fordu-
latszam kozepes vagy Kefe fordulatszam magas gombot
a kefe sebességének kivalasztasahoz. Az aktivalt funkcié
sargara valt.
Aktivalja az oldalséseprét az = szimbolumra koppintva.
Megjegyzés
Az oldalsepré csak bekapcsolt tisztitoéfej esetén aktivalhato.
d Tartsa lenyomva a meglévé ¢ szimbdolumot a térképen, és
mozgassa az eseményt a kivant helyre az utvonalon.
e Koppintson a & szimboélumra a folyamatos ismétlédé duda-
las bekapcsolasahoz erre az utvonalra.

N =
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f Koppintson az & szimboélumra a forgo jelzéfény és sziikség
esetén az utvonal pontsugarzoinak bekapcsolasahoz.

g Erintse meg az »¢ szimbdlumot a Takaritasi események be-
tanitasi beallitasra torténd visszaallitasahoz.

h Koppintson az & szimbdlumra a megtekinteni, Ujra létre-
hozni vagy szerkeszteni kivant zénatipus kivalasztasahoz.
Valaszthat a Nogo zéna, Nem tiszta zéna, Sebességsz(ird,
LoopingHorn zéna koziil.

i Erintse meg az 4 szimbdlumot egy zéna meghatarozasa-
hoz.

j Zbna athelyezéséhez koppintson az < szimbodlumra.

k Erintse meg az & szimbdlumot egy zéna elforgatasahoz.

| Zéna torléséhez koppintson az @ szimbdlumra.

m Erintse meg az 4 szimbdélumot a zéna cslcsainak athe-
lyezéséhez.

n Allitsa be a kivant vizmennyiséget a cstszkaval.

o Az utvonal torléséhez koppintson az @ szimbdlumra.

Utvonalak 6sszefiizése rutinokként
Rutinszerlien 6sszekapcsolhat tobb Utvonalat, igy azok autoném
maédon tisztithatdk egymas utan. Csak a pozicidkoddal kezd6dé
és végz6dd utvonalak kapcsolhatok 0ssze. Ezért az egyes kap-
csolédo utvonalak végén 1évé poziciokdédnak meg kell egyeznie
a kovetkez6 utvonal elején 1évd poziciokoddal.

. Koppintson a Autoném funkciéra a kezdélapon.

. A felnyilé oldalon koppintson a Meglévé utvonalak funkciéra.

. Valtson a Rutinok fiilre, és koppintson az Uj rutin gombra.

. Vélassza ki az elsd tisztitandd utvonalat a rutin részeként.

. Ha szlikséges, valasszon tovabbi utvonalakat, amelyeket egy-
mas utan meg kell tisztitani. Itt csak azokat az utvonalakat va-
laszthatja ki, amelyek poziciékédja az elején megegyezik az
el6z6 utvonal végén 1évd pozicidkdddal.

6. Mentse el arutintaz v szimbdlum segitségével, és rendeljen

hozz& egy nevet.

Megjegyzés

Alternativ megoldésként tébb tvonalat is kivalaszthat az Utvo-

nalak fiilbn, és mentheti ket rutinként a jobb alsé sarokban ta-

lalhaté D -szimbélum segitségével.

A ON -~

Utvonal végrehajtasa
Utvonal poziciékéddal

A készlléket + / - 30 ° szogben és 1 m-rel a kezdbépont pozicid-

kodja elé kell helyezni

1. Helyezze a készuléket a kiindulasi pontra.

2. Ha sziikséges, inditsa el a Start mendit.

3. Koppintassal valassza ki a Autoném funkciot.

Megnyilik az autondm funkciok attekinté oldala.

4. Koppintson a Meglévé utvonalak funkciora.

5. Koppintassal valasszon ki egy utvonalat. Lasd a(z) Meglévé
utvonalakfejezetet. Ha tobb utvonalat hajt végre egymas utén,
valassza ki a kdvetkezd utvonalat, és egyesitse azt egy olyan
rutinba, amely kdzvetlenll végrehajthaté és/vagy menthetd
késdbbre.

Megjegyzés

e Az elsé utvonal kivalasztasa utan csak azok az ttvonalak je-
lennek meg, amelyek kezd6pontja egybeesik az el6zé ttvonal
végpontjaval.

e Az utvonal kezd8pontjanak poziciokédnak kell lennie, amely
elegendé eréforrassal rendelkezik a rutin kévetkezé utvonala-
hoz.

A végpontnak poziciékddnak kell lennie, csak a rutin utolsé ut-
vonala végzddhet poziciokod nélkiil is.

A KARCHER azt javasolja, hogy dokkolbéallomast hasznaljon
az utvonal kezd6- és végpontjaként, mivel ez biztositja, hogy
elegendé eréforras legyen betéltve a rutin kbvetkez6 utvona-
lara.

e Az utvonalak a kivalasztas sorrendjében vannak szamozva.

e Egy véletlenlil kivalasztott utvonal kijelblését ismételt koppin-
tassal tudja téroini.



6. Az utvonal kivalasztasa utan koppintson a jobb als6 sarokban
talalhato > -szimbolumra.
Megnyilik egy kivalasztas.

9:31 AM
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@ Kezdési id6 tervezése
(@ mint Rutineljaras mentése
(® Gyors inditas
(@ Start ezzel: Poziciokéd
7. Koppintson a Start gombra poziciékéddal.
8. Tolja a késziiléket az érint6képernydn eldirt poziciokod elé.
9. Varja meg, amig a készllék fel nem ismeri a pozicidkédot.
10.Erésitse meg a pozicidokddot.
Az utvonal végrehajtasa folyamatban.
Utvonal poziciokod nélkiil
Megjegyzés
A kivalasztott utvonal Poziciokdd nélkiil is elindithato, pl.ha a po-
ziciokodokat nem kell véglegesen régziteni. Ebbél a célbdl a po-
zicios kédokat csak az dtvonal tanulasa soran alkalmazzak, és
végrehajtaskor biztositani kell, hogy a robot a megfeleld pozicio-
ban induljon el. A dokkolballomashoz mindig szlikség van egy
pozicidkodra.
1. Helyezze a késziiléket az utvonal betanitott kezd&pontjaba.
2. Ha sziikséges, inditsa el a Start menit.
3. Koppintassal valassza ki a Autoném funkciot.
Megnyilik az autonom funkciok attekinté oldala.
4. Koppintson a Meglévé utvonalak funkciora.
5. Koppintassal valasszon ki egy Utvonalat. Lasd a(z) Meglévé
Utvonalakfejezetet.
6. Az utvonal kivalasztasa utan koppintson a jobb als6 sarokban
talalhaté P -szimbélumra.
Megnyilik egy kivalasztas.

9:31 AM
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schedule

Save
routine

%5 Rof Quickstart

start

@ Kezdési id6 tervezése

(@ mint Rutineljaras mentése
® Gyors inditas

(@ Start ezzel: Poziciokod

Magyar

7. Erintse meg a Gyors inditas gombot az Utvonal azonnali fut-
tatasahoz.
Az utvonal végrehajtasa folyamatban.

Utvonal inditasa késleltetéssel
Egy utvonal akar egyhetes késleltetéssel is elindithato.
1. Helyezze a késziléket a kiindulasi pontra.
2. Ha sziikséges, inditsa el a Start menit.
3. Koppintassal valassza ki a Autoném funkciot.
Megnyilik az autonom funkciodk attekint6 oldala.
4. Koppintson a Meglévé utvonalak funkciora.
5. Koppintassal valasszon ki egy utvonalat. Lasd Meglévé utvo-
nalak.
6. Az Utvonal kivalasztasa utan koppintson a jobb alsé sarokban
talalhaté > -szimbolumra.
Megnyilik egy kivalasztas.

9:31 AM
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(1) Kezdési id6 tervezése

(@ mint Rutineljaras mentése

(® Gyors inditas

(@ Start ezzel: Poziciékéd

7. Koppintson az Kezdési id6 tervezése gombra.
Megnyilik az Utemezé.

9:31 AM
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09 : 41
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8. Allitsa be a kezdési idét.
a Kezdés datumanak beallitasa.
b Kezdés idépontjanak beallitasa
¢ Valassza ki a végrehajtando utvonalat / rutint.
d Valassza ki a feladat szinét.
9. Szlkség esetén allitsa be a tisztitasi feladat ismétlését.
a Allitsa be az ismétlés zar6 datumat.
b Allitson be egy ismétlési intervallumot.
10.Mentse el a kivant kezdési id6t az B szimbolumra koppintva.
Az utvonal a beallitott idépontban fut le.
Utvonal megszakitasa és folytatasa
1. Az II szimbdélumra koppintva sziineteltetheti az utvonalat a
végrehajtas soran.
A készilék 10 masodpercre leall. Az eszkoz tartds szinetelte-
téséhez meg kell adni a jelszot.
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2. Utvonal folytatasa:
a Helyezze a késziiléket a térképen zolddel jel6lt atvonalon 1é-
v6 terlletre
b Koppintson az > szimbdlumra, és irja be a jelszot az utvo-
nal ujbdli végrehajtasahoz.
Utvonal befejezése
1. Koppintson az !l szimbdlumra, és adja meg a jelszé6t az utvo-
nal sziineteltetéséhez.
2. Az utvonal befejezéséhez koppintson az x szimbdlumra.

Naptar funkcié

A naptar funkcié az autoném tisztitasi feladatok elvégzésére
szolgal egy adott idépontban (idd / datum) kezelb jelenléte nél-
kiil, példaul éjszaka vagy vasar- és (innepnapokon. A feladat
egyszer vagy ismétlédéen is elvégezhetd.
1. Ha sziikséges, inditsa el a Start menit.
2. Koppintassal valassza ki a Autoném funkciot.

Megnyilik az autondm funkcidk attekinté oldala.
3. Koppintson az & szimbodlumra.

Megnyilik az Utemezé.

[ Q—Y, | YR R

ry % 931AM | [ (G| (N et e s e 99%

delay start
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4. Adjon nevet a takaritasi feladatnak.
5. Allitsa be a kezdési id6t.
a Kezdés datumanak beallitasa.
b Kezdés idépontjanak beallitdsa
¢ Valassza ki a végrehajtandé utvonalat / rutint.
d Valassza ki a feladat szinét.
6. Szlkseég esetén allitsa be a tisztitasi feladat ismétlését.
a Allitsa be az ismétlés zar6 datumat.
b Allitson be egy ismétlési intervallumot.
7. Mentse el a kivant kezdési id6t az B szimbolumra koppintva.
Az utvonal a bedllitott idépontban fut le.
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Takaritasi jelentés megtekintése
A takaritasi jelentés tajékoztatast nyujt a befejezett takaritasok-
rol.
1. Koppintson a Autoném funkciéra a kezdélapon.
2. A nyitéoldalon koppintson az & szimbdlumra.
Megijelenik a legutobb befejezett takaritasok attekintése.
3. Koppintson egy utvonal vagy rutin kivant takaritasi jelentésé-
re

s. N+ cleaned: 29 m* |

| 7 Covered: 53 m |

Cleaning report - Routine with

Példajelentés egy tdbbutvonalas rutinrol

@ Tisztitoszer fogyasztas [ml]

() Bejart tertlet [m?] (munkaszélesség x tavolsag)
(3 Megtisztitott teriilet [m?]

(® Nem megtisztitott terilet [m2]

() A tanitott utvonal tisztitott része [%]

® A tisztitas idétartama [min]

@ Megtett utszakasz [m]

® Vala?sza ki a megjelenitési beallitasokat ( pl. Sebesség kijel-
zése

(© Vizfogyasztas [I]

Grafikus takaritasi jelentés

@) Torlés

@2 Gorgetdsav egy rutin dsszes utvonalanak megjelenitéséhez
@3 Vissza

a Haszndljaa + ésa — gombokat a jelentés részleteinek na-
gyitasahoz vagy csdkkentéséhez.

b A @ gombra koppintva torolheti a kivalasztott takaritasi je-
lentést.

¢ Térjen vissza a kezd6lapra a < -gombra koppintva.



Kézi lzem esetén a készlléket a kezel6 iranyitja a tisztitandd fe-
lllet felett, ehhez vegye figyelembe a késziilék hasznalati utasi-
tasat.
Kézi miikddtetés inditasa

El6feltétel: A késziilék a hasznalat helyén talalhato, lasd a készi-
Iék hasznalati utasitasat.
1. Ha sziikséges, inditsa el a Start menit.
2. Koppintassal valassza ki a Kézi tisztitas funkciot.

Megnyilik az attekint6 oldal a tisztitasi paraméterekkel.

5 e 0% (S5 |
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. Allitsa be a kivant vizmennyiséget a cstiszkaval.
. Az ohaijtott tisztitdszer adagolast allitsa be a csuszkaval.
. Allitsa be az elszivas paramétereit.

a Aktivalja az elszivast a ¥ szimbolumra koppintva.

b A szivételjesitmény kivalasztasahoz koppintson a Szivétel-
jesitmény alacsony vagy a Szivételjesitmény magas
gombra.

Az aktivalt funkcié sargara valt.
6. Allitsa be a kefe paramétereit.
a Aktivalja a tisztitofejet a * szimbolumra koppintva.
b Nyomja meg a Kefe fordulatszam alacsony, Kefe fordu-
latszam kozepes vagy Kefe fordulatszam magas gombot
a kefe sebességének kivalasztasahoz.
Az aktivalt funkcio sargara valt.
¢ Allitsa be a kefe feliileti nyomasat a cstiszkaval (nem érheté
el minden készlék valtozatnal).
7. Aktivalja az oldalseprét a = szimbolumra koppintva (nem ér-
hetS el minden készulék valtozatnal).
Megjegyzés
Az oldalsepré csak bekapcsolt tisztitofej esetén aktivalhato.
8. Mozgassa a készliléket a tisztitando fellletre, lasd a késziilék
hasznalati utasitasat.

a b w

Kézi miikodtetés befejezése
1. Kapcsolja ki az oldalseprét az m szimbdlumra koppintva.
2. Kapcsolja ki a tisztitofejet az »* szimbdlumra koppintva.
A letiltott funkciok sziirkévé valnak.
3. Az utvonal utolsé méterein szivja ki a maradék vizet.
4. Az 4 szimbdlumra koppintva kapcsolja ki az elszivast.

Készulék toltése (dokkolas)

Toltés dokkoléallomas nélkiil
Dokkoléallomas nélkilli toltés esetén a késziilék a meglévd halo-
zati vezetéken keresztul toltédik. Lasd a készulék hasznalati ut-
mutatéjat. A tovabbi miveleteket, példaul a szennyviztartaly
kilritését vagy a friss viz tartaly feltoltését manualisan kell elvé-
gezni.
® Csatlakoztassa a halézati vezetéket. Lasd a készllék haszna-

lati utasitasat.

Toltés dokkoléallomassal (opcid)
Az opcionalis dokkoléallomassal tortend toltés soran a készuilék
a dokkoldallomashoz csatlakozik. A csatlakozast mindig a kijel-
z6n kell elinditani az alabbiakban leirtak szerint.

Magyar

FIGYELEM

Kézi dokkolas okozta karosodds veszélye

Ha a késziiléket manualisan dokkolja egy dokkoléallomashoz, a

készlilék és az allomas megsériilhet.

A dokkolési funkciot csak a késziilék kijelzbjén keresztiil hasznél-

Ja a dokkolashoz.

A sikeres csatlakozast kdvetéen a rendszer a kdvetkezd mivele-

teket hajtja végre:

e A szennyviztartaly lelritése.

A szennyviztartaly oblitése.
A friss viz tartaly feltdltése.
Az akkumulator feltoltése.

. Helyezze a készuléket a dokkoléallomas elé, kb. 1 m-es tavol-

sagot tartva a dokkoldallomastél.

2. Lépjen be a Start menube.

3. Koppintassal valassza ki a Dokkolas fémeniit.

A készilék megkeresi a dokkoldallomas poziciokddjat.

4. Varja meg, amig a készilék fel nem ismeri a poziciokddot.
Amikor a késziilék dokkolva van, a képerny6n informaciok je-
lennek meg a toltés idétartamardl és a toltés soran végrehaj-
tott miveletek allapotarol.

A miivelet befejezését zold pipa jelzi a megfelel6 gombon.

5. Ha szlikséges, érintse meg az x szimbolumot az eréforras-
csere id6 el6tti befejezéséhez.

6. Szlkség esetén hagyja, hogy a robot elhagyja a dokkoldallo-
mast a ,Ledokkolas” funkcidval.

A készUlék a dokkoldallomason marad, amig a levalasztas
vagy az utemezés miatt Uj tisztitasi feladat nem kezd&dik.

Készilék karbantartasa

1. Lépjen be a Start mentbe.
2. Koppintson a Napi apolas fémendre.
Tobbféle meni kozil lehet valasztani:
e Szerviz funkcidk
Itt kdzvetlenll vezérelheti az alkatrészeket.
o Kezelési utmutato
Itt megtekintheti a készllék és a szoftver hasznalati utasitasat.
e Karbantartasi utasitdsok
Itt 1athatja az elvégzendd karbantartasi munkak listajat az uta-
sitasokat tartalmazo videokkal egyiitt.

- e o o

Szervizfunkciok menii
. Lépjen be a Start menube.
. Koppintson a Napi apolas fémendire.
3. Erintse meg az & szimboélumot az egyes komponensek ve-
zérléséhez. Itt példaul leengedheti a szivégerendat, hogy elta-
volithassa. A pontos funkciok a készlléktél fliggenek.

N —

Please select a component

Alkatrészek attekintése (példa KIRA BR 200)

@) Kefefej

() Szivogerenda

(® Tartalyoblités

@ Szennyvizelvezetés
®) Oldalsepré
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Karbantartasi utasitasok menii
1. Lépjen be a Start mentbe.
2. Koppintson a Napi apolas fémendre.
3. Koppintson a Karbantartasi utasitasok menure a karbantartasi
feladatok attekintéséhez. A pontos informacié a késziléktél
figg

Empty coarse dirt basket

Clean squeegee

How to maintain

Karbantartasi utasitasok (példaul KIRA B 50)
4. Koppintson egy karbantartasi |épésre az utmutaté video eléré-
séhez.

Beallitasok menii
Ebben a menliben az informaciok vezérelhetdk, és a beallitasok,
példaul a datum, a nyelv stb., ellendrizheték és modosithatok.

() Rendszerinformaciok

@ Altalanos beallitasok

(® Halozat

@ Infrastruktara

(®) Felhasznalo6i adminisztracio

Rendszerinformaciok menii
Ebben a menliben tobbek kzott a kdvetkezd informaciok jelenit-
heték meg:
o Készilékadatok, példaul anyagszam, sorozatszam, legutob-
bi szoftverfunkcio, utolsé szervizidd, lizemorak stb.
e Szoftvervaltozasi naplé a szoftver verziéjaval, sorozatsza-
maval stb. kapcsolatos informaciokkal.

Szoftver valtozasnaplé megjelenitése

Osszegyiijtétt informaciok:

e Szoftververzio

o Akészulék ujonnan telepitett funkcidi, amelyeket a megfelel
szoftverfrissitéssel lattak el.

A valtozasnaplé eléréséhez:

® A kezddlapon koppintson az ©® szimbolumra.
Megijelenik a valtozasnapld, amely a legujabb / legfrissebb
szoftververziokat mutatja, majd csdkkend sorrendben. A gor-
getdsav ujjaval térténé mozgatasaval kereshet a valtozasnap-
I6ban.
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Megjegyzés
A médositasok nem lehetségesek.

Altalanos beallitasok menii

Ebben a meniiben a kdvetkez6 funkcidk valaszthatok ki:

e Altalanos beallitasok ellenérzése és médositasa

o Rendszerbeallitasok ellenérzése és médositasa

Alapbeallitasok ellenérzése és modositasa:

1. Koppintson az = szimbdlumra.

Megnyilik egy ablak tébb fiillel.

e Az "Altalanos" fiildn ellenérizheti és médosithatja pl. az id6z4-
nat, az egységrendszert és azt, hogy mennyi idé telik el, mi-
elétt a készulék alvd tzemmodba lép.

e A "Rendszer" fiilon inicializalja az oldalseprét, és visszaallit-
hatja a gyari beallitasokra.

2. Hasznalja a gorget&savot az oldal gorgetéséhez.

3. Az altalanos beallitdsok médositdsahoz koppintson a kivant
beviteli mezdre, vagy allitsa be a megfeleld csuszkat.

4. RendszerbeallitAsok modositasa.

Halozati beallitasok menii
Ebben a meniiben konfiguralhat6 a halézati beallitas.
A készllék a SIM-kéartyajaval 6nalldan becsatlakozik egy rendel-
kezésre all6 LTE mobilhalézatba.
Sziikség esetén,pl. rossz mobilkapcsolat esetén el6éfordulhat,
hogy az eszk6z WLAN-halézathoz csatlakozik.
o Az eszkdz bejelentkezhet egy meglévd, mar ismert WLAN-ha-
I6zatba.
o Az eszkdz manualisan bejelentkezhet egy Uj WLAN-hal6zat-
ba.
o Az elérhetéd WLAN-halézatok beallitasa konfiguralhato.
A felhasznalé hozzarendelt szerepe hatarozza meg, hogy milyen
jogai vannak ebben a meniben.
A készilék radidantennan keresztil tud WLAN-hal6zathoz csat-
lakozni. A Karcher azt javasolja, hogy a készuléket csak bizton-
sagos és titkositott WLAN-hal6zatokhoz ("ismert hal6zatok")
csatlakoztassa.
A Wi-Fi halézat konfiguralasa:
1. Koppintson az = szimbdlumra.
Az adott helyen minden ,Lathaté halézatok” és ,Ismert haloza-
tok” a megfelel§ haldzati er6sséggel jelennek meg. Az aktua-
lisan csatlakoztatott halézat egy lancszimbdélummal jelenik
meg a név elétt.
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Available networks Known networks

-+ Add manually

% AKDev

@ Lathaté WLAN-halozatok
@) Ismert WLAN-halézatok
(® WLAN-hal6zat manualis hozzaadasa gomb
(® Titkositott WLAN-hal6zat gombja a halozat erGsségeének jel-
zésével
2. Valasszon ki egy lathaté halézatot.
a Koppintson a gombra a WLAN-halézat nevével.
Megnyilik egy ablak.
b Adja meg a WLAN--hal6zat jelszavat.
A készilék be van jelentkezve a kivalasztott WLAN-hal6zatba.
3. Uj halézat manualis hozzaadasa.



a Koppintson a Manualis hozzaadas gombra.
Megnyilik egy ablak.

b Adja meg a vezeték nélkili hozzaférési pont / router SSID-
jét.

¢ Valassza ki a titkositas tipusat a listabdl.

d Adja meg a WLAN--haldzat jelszavat.

e Az x szimbdlumra koppintva vesse el a kivalasztast.

f Erésitse meg a valasztast az v szimboélumra koppintva.

Megtortént a WLAN-halozat hozzaadasa.

Infrastruktara menii
Ebben a meniben a készullék a VDA 5050 interfészen keresztil
integralhatd egy masik vezérlészoftverbe, és a gorgds ajtovezér-
Iés az I/0 Box menl segitségével allithaté be.

Felhasznal6kezelés meni

Ebben a menuben a felhasznaldk ujonnan létrehozhatdk és tordl-
hetdk, valamint a felhasznaloi profilok szerkesztheték.
A hozzarendelt szerepkdr a jogosultsagok elévalasztasat kinalja.
Ezek a jogosultsagok egyénileg modosithatok az adott felhasz-
naléhoz.
Jogosultsagok, amelyek kozil valaszthat:
¢ Utvonalak betanitasa (teach)
Felhasznalo létrehozasa
Felhasznaldi profilok szerkesztése
Képernybképek nyomtatasa
Utvonalak médositasa
Manualis tisztitas végzése
Szerepkorok, amelyek kdzul valaszthat:
o Kezeld
o Felettes
e Fejlesztd, csak kiilonleges jogokkal
e Szerviz, csak kildnleges jogokkal
Uj felhasznalé6 létrehozasa
Uj felhasznalok létrehozasa:
1. Koppintson az & szimbolumra.

Kinyilik az Felhasznaldi profil ablak.

supervisor

operator

Please select user profile

@ Uj felhasznald
@) Meglévé felhasznalok

2. Koppintson a Uj felhasznalé gombra.

Magyar

Megnyilik egy ablak 3 fiillel.

Teach routes
Edit users
Operator WiFi settings

Screenshot

Supervisor

Edit routes

Manuval cleaning

&, Language £ Permissions

(@ Szerep Felettes
() Szerep Kezeld
(® Felhasznalonév beviteli mezd
@ Ful Engedélyek
() Ful PIN-kod
® Ful Nyelv
3. Valassza a Nyelv fiilet.
a Rendeljen hozza egy nyelvet a listabdl a felhasznaléhoz.
b Ha szikséges, gorgessen végig a listan a gérgetésav moz-
gatasaval.
¢ Erésitse meg a vélasztast az v szimbdlumra koppintva.
4. Valassza a =~_PIN fiilet.
a A billentylizet segitségével PIN-kodot rendelhet a felhasz-
naléhoz.
b Erésitse meg a PIN-kédot ismétléssel.
¢ Erésitse meg a vélasztast az v szimbdlumra koppintva.
5. Valassza a Engedélyek fiilet.
a Koppintson a beviteli mez6re, és irja be a felhasznaldnevet
a billentylzettel.
b Koppintson a Kezelé gombra a Kezeld szerep hozzarende-
lIéséhez a felhasznalohoz.
¢ Koppintson a Felettes gombra a Felettes szerep hozzaren-
deléséhez a felhasznaléhoz.
d Hasznalja a csuszkakat a felhasznalo elére beallitott jogo-
sultsagainak testreszabasahoz.
A kiadott jogosultsagok sargara valtoznak.
e ErGsitse meg a valasztast az v szimbdlumra koppintva.
Felhasznaldi profilok ellenérzése és szerkesztése
1. Koppintson az & szimbdlumra.
Kinyilik az Felhasznaldi profil ablak.

supervisor

operator

Please select user profile

™ Uj felhasznalé
@ Meglévé felhasznalok

2. Koppintson annak a felhasznalénak a gombijara, akit ellenériz-
ni vagy médositani szeretne.
3. Modositsa és mentse a felhasznalo kivant adatait.
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Felhasznal6 torlése

Szimbo- |[Jelentés
Csak az adminisztratorok, fejleszték vagy a szerviz jogosult a fel- lum
hasznalok t,olrle§ere.“ i o Gorgetés lefelé
A felhasznaldk igy torlédnek:
1. Koppintson az & szimbolumra. = WLAN-halozat beallitasok /WLAN-halozat er6ssége
Kinyilik az Felhasznaléi profil ablak. : (Minél gyengébb a WLAN-halézat, annal kevesebb
sav)
I Szilinet
Poziciokad
T >l Tisztitas folytatasa
operator > A takaritds kezdése
= Tisztitasi jelentés megtekintése
= Smart-Fill funkcié
Mentés
Please select user profile m Kezdési /befejezési pont
Q Keresés
™ Uj felhasznald - Rendszernnformacis
@ Meglévé felhasznalok & enhdszenntormacio
2. Jelentkezzen be a megfeleld profilba. A Zbéna meghatarozasa
3. Kattintson az @ szimbdlumra. . .
A felhasznal6 térdlve. J Zéna elforgatasa
A szimboélumok attekintése N Zébna torlése
Szimbé' Jelentés ‘%’ Zo'na e|t0|ésa
lum
S Kijelentkezés (Logout) + Nagyitas / Plusz
L Szivas _ Kicsinyités / Minusz
£
o— Altalanos beallitasok £y Karbantartasi funkciok
2 Szerkesztés S Kovetkezd / El6lapozas
Kilépés /Elvetés - Valassza ki a zona tipusat (Utvonalak szerkesztése-
X ~ kor):
Felhasznaléi adminisztracio e Nogo z6na
S e Nem tiszta z6na
v Megerésités / OK e Sebességsz(ird
- — . e LoopingHorn zéna
% A z6na sarokpontjainak eltolasa A kijelzés kivalasztésa a takaritasi jelentésben
@} Beallitasok < Visszalapozas
25 Kefe beallitasok ® Az alapértelmezett beallitasok visszaallitasa
&° Kefetisztitasi bedllitdsok A Vissza a kezd6képerny6re
@ Fényjelzés beallitasok / Fényjelzés beallitas ZAKIAY ... 177
— Uvodni 0brazovka ...........ceeeeiiiiiiiiieeieiee e 177
= Oldalseprd AULONOMIN ..o 178
— E snv beallitasa és athel cco. Az sy ti ManUAINT ProVOZ ...........uuviiiiiiiiiieeere e 182
© sem;:nty’ eallitasa es.al_':a"yez’es’i. esemeny ti- Nabit zaFizeni (doOkovaNT).........ccceeeiieiiiiiieeciceee e 183
p“ia,k alarozza meg a Jelolo szinet: Udrzba ZaFizeni..........ovveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeen 183
o kek=tisztitas  Kiirtiel Menu Nastaveni..........coveuiinrniecrnsee e 183
¢ nharancssarga = kurye PFEhIed SYMDOI ... 186
e rozsaszin = kezd6pont
7 Esemény visszadllitdsa az alapbeallitasokra
@ Info
B Naptar
]ﬁ[ Torlés
~ Gorgetés felfelé
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Zaklady

O tomto dokumentu
Software popsany v tomto dokumentu je platny pro vS§echna
roboticka zafizeni fady KIRA B.
Snimky obrazovky uvedené v navodu se mohou mirné lisit v
zavislosti na vaSem zafizeni a sadach pfisluSenstvi.

Struktura obrazovky
Obrazovka je dotykova, nazyvana také dotykovy displej
(Touchdisplay). K vybéru funkce staci rychlé klepnuti prstem.
Pomoci dotykového displeje mize uZivatel mimo jiné definovat
z&kladni nastaveni zafizeni, planovat trasy, prohliZet si zpravy o
¢isténi, odstranit zavady a zobrazovat informace o pribéhu
¢isténi a stavu zafizeni.
Informace o stavu zafizeni se zobrazuji v horni ¢asti dotykového
displeje, napf.Cas. Menu a ovladaci prvky se zobrazuji v sekci
menu uprostfed displeje. V zavislosti na menu se na pravém,
levém a dolnim okraji zobrazuji rdzné symboly.

\ELIE]]

Autonomous X
cleaning

Docking

Daily care

Struktura obrazovky

® Vyska hladiny nadrze
@ Sila sité

@) Cas

® Hiaseni

(6 Stav akumulatoru

&) Sekce menu

@ lkony zavislé na menu

Presahujici koncepty obsluhy
V rdznych menu softwaru se nékteré kroky obsluhy opakuji a jsou
zde vysvétleny samostatné.
Funkce s vyzadanim hesla
Nékteré funkce, jako napf. pferuSeni a obnoveni tras, vyzaduji
zadani uzivatelského hesla. Po klepnuti na poZadovanou ikonu
se otevie dialogové okno pro zadani.
Opravnéni
Kazdému uzivateli jsou pfifazena opravnéni, ktera definuiji, které
funkce muze provadét. Tato opravnéni musi byt dodrzovana pro
vSechny funkce. V zakladnim nastaveni jsou predkonfigurovany
rlizné navrhy roli, které si mGzete upravit podle svych
poZadavkd.
Navigace v menu
V hlavnich menu mizete pfechazet do podnabidek klepnutim na
pFisludné ikony. Klepnutim na < se obvykle vratite do
nadfazeného menu. Pokud v menu neni zadna explicitni ikona
pro ulozeni zmén, zménéna nastaveni se projevi po navratu
zpét.

Cestina

Uvodni obrazovka

Z domovské obrazovky se dostanete k hlavnim menu a
nastavenim klepnutim na symbol € nebo na pfisluSnou ikonu.
Klepnéte na symbol E pro odhlaseni.
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Manual

Autonomous =
cleaning

Daily care

@ Docking

@ Symbol odhlaseni (logout)

@ Hlavni menu Dokovani

® Hlavni menu Autonomni

@® Hlavni menu Rucni Cisténi

() Hlavni menu Denni péce

® lkona Nastaveni

Pokud je detekovan objekt Kéd pozice , zobrazi se ve stavovém
fadku hlaseni.

ELIE]]
cleaning

Autonomous @

Daily care

@ Docking %

@ Hlaseni

Klepnutim na hl&Seni se otevfe pfehled tras dostupnych na dané
pozici. Viz kapitola Autonomni.

Upozornéni

Klepnutim na symbol @ se vratite z jinych menu na domovskou
obrazovku.
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Autonomni

V autonomnim provozu zafizeni automaticky Cisti jeden nebo
vice dfive nau¢enych povrchu. Zauéeni probiha jizdou po trase a
jejim ulozenim.
1. V pfipadé potfeby prejdéte na domovskou obrazovku.
2. Klepnutim vyberte menu Autonomni.

Otevre se prehledova stranka s autonomnimi funkcemi.

(™ Stavajici trasy
Zde se uloZené trasy upravuji, fetézi do rutin nebo spousti.

@) Nova trasa
Zde se u€i nové trasy.

(®) Zpréavy o cisténi
@ Program
Uceni trasy

Pfi u€eni trasy se Cisténi provadi ru¢né, béhem procesu se

zaznamenava a poté uklada pro autonomni ¢isténi.

Informace o tom, jak optimalné navrhnout trasu, najdete v

pravodci nastavenim (Setup-Guide). Je nutné dodrZovat pravidla

pro autonomni provoz, napf.k vychozimu bodu trasy musi byt
pfipojen pozi¢ni kod.

Bé&hem zaucovani se ukladaji nasledujici informace o trase:

e Jizdni draha zafizeni.

e Body, kde byly funkce €isténi zapnuty nebo vypnuty.

e Nastaveni parametr(, napf.pro aplikaci vody, davkovani
Cisticiho prostfedku, otacky kartace, saci vykon a pfitlak
kartach. Dostupné parametry zavisi na vaSem zafizeni a
vybavé.

e Pouziti klaksonu (napf.na kfizovatce)

Nezaznamenava se nasledujici:

o Kratké prestavky pfi uceni

e Jizdni rychlost pfi u€eni

Zda uzivatel smi ucit nové trasy, zavisi na jeho roli, tj. na jeho

opravnénich.

1. Oteviete menu Start a spustte proces u¢eni pomoci
Autonomni a Nova trasa.

2. Zvolte, zda ma cisténi probihat b&hem procesu uéeni, nebo
zda ma byt €isténi pouze simulovano. Béhem simulovaného
uceni se vdechny moznosti Cisténi zaznamenavaji, ale aktivné
se neprovadéji.

Predpoklady:

Baterie je pIné nabita.

Nadrz na Cerstvou vodu je pIna
Nadrz na odpadni vodu je prazdna.

. Potvrdte spInéni pfislusného pozadavku pomoci v nebo
opustte menu pomoci symbolu X a spliite pozadavky.

4. Umistéte zafizeni pred pozi¢ni kod na vychozim bodu. K
tomuto ucelu umistéte predni ¢ast zafizeni do vzdalenosti
pfiblizné& 1 m od pozi¢niho kédu a pockejte, dokud zafizeni
pozi¢ni kéd nerozpozna.

5. Potvrdte pozic¢ni kéd.

6. Prejizdéjte po ploSe urcené k Cisténi. Dodrzujte pfedepsané
odstupy. Viz Navod k pouZiti zafizeni.

wWe e o
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Ziva mapa zobrazuije jiZ o$etfenou oblast a dosavadni trasu.
Aktualni pozici zobrazuje malé zafizeni.
Upozornéni
Pri Cisténi nejprve aktivujte odsavani a teprve poté pustte vodu.
Tim se zabrani tomu, aby na trase zustala voda.

11:01 AM
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Teacl|-in process is running. Operatjp the
robot while it is recording

(™ Nastaveni udalosti klaksonu

(@ Aktivace/deaktivace odsavani

(® Aktivace/deaktivace Cistici hlavy

(@ Aktivace/deaktivace postranniho kartace (neplati pro véechna
zafizeni)

(® Nastaveni mnozstvi vody

(&) Nastaveni davkovani Cisticiho prostfedku

@ Ulozit

Trasa jen odsavani (Zluta)

(® Trasa odsavani + Cistici hlava (modra)

Smart Fill (viz Funkce Smart-Fill)

7. Ukoncit trasu.
a Deaktivace postranniho kartace (pouze u zafizeni s
postrannim kartacem)
b Deaktivujte Cistici hlavu.
¢ Jedte kratkou vzdalenost (cca 10-15 m) s aktivnim
odsavanim, abyste vysali zbytkovou vodu.
d Deaktivujte odsavani.
8. Uvedte zafizeni do pozice.
® Pokud ma trasa koncit v dokovaci stanici, umistéte zafizeni
pfiblizné 1 metr pfed dokovaci stanici.
® Pokud chcete pouzit konec trasy jako vychozi bod pro dalSi
trasy, je tfeba zafizeni umistit pfed pozi¢ni kod.
9. Ulozte naucenou ftrasu.
a Klepnéte na symbol A.
b V pfipadé potfeby pockejte, dokud zafizeni pozi¢ni kéd
nerozpozna.
¢ Klepnéte na ikonu Ukong¢it trasu s kédem pozice.
d V pfipadé potfeby potvrdte poziéni kdd.
e Pomoci klavesnice zadejte nazev trasy do zadavaciho pole.
Trasa se ulozi pod zadanym nazvem.




Funkce Smart-Fill
Pomoci funkce Smart-Fill Ize plochu naucit pouze prejetim
okraje plochy. Funkce je uréena pro velké a volné plochy. Draha
pojezdu v dané oblasti je pak nezavisle naplanovana pro
autonomni Cisténi zafizenim. Pro Upravy jsou k dispozici dvé
moznosti naplné: Spiralova naplh a meandrova napln. V

zavislosti na velikosti a tvaru plochy jsou vhodnéjsi rizné napiné.

Teach-in process is running. Operate the
robot while it is recording

(») Zobrazeni zvétsit/izmensit
(@ Pocatecni a koncovy bod funkce Smart-Fill

(® Ukonceni funkce Smart-Fill (mozZné pouze tehdy, kdyz je
robot zpét v cilovém bodé)

@ Zrusit funkce Smart-Fill

() Pozice Zafizeni

® Ujeta vzdalenost

@ Ulozit trasu

Pozastavit uceni

(® Zrusit (uceni je dokon&eno, otevie se hlavni menu)
Plocha, pro kterou je Cistici cesta planovana autonomné

Upozornéni

e Pocétecni a koncovy bod trasy musi byt shodné. Pocatecni
bod je na dotykové obrazovce oznaéen kruhem.

e Vjedné trase Ize nékolik ploch definovat jako oblast Smart-Fill.
Trasy pred a po funkci Smart-Fill se uci jako obvykle.

e Vjedné trase Ize definovat libovolny pocet ploch Smart-Fill.

e S funkci Smart-Fill Ize efektivné Cistit pouze oblasti bez

prekazek uprostred plochy Smart-Fill.

. Spustte funkci Naugit trasu. Viz Uceni trasy.

. Zaucte trasu az k pocate¢nimu bodu ohraniceni plochy.

3. Klepnéte na ikonu B v pocatecnim bodé ohraniCeni plochy.
Funkci Ize zrusit klepnutim na symbol x .

4. Jedte kolem oblasti, kterou chcete vycistit, dokud se zafizeni
nenachazi v cilovém kruhu na zivé mapé.

5. Klepnéte na symbol Fa.
Oblast Smart-Fill se ulozi.

6. Pokracujte ve funkci Naugcit trasu.

N —

Uprava trasy
Stavajici trasy
Existujici, nau¢ené trasy a rutiny Ize filtrovat podle pozi¢niho
kodu pocatecniho bodu nebo vyhledavat podle nazvu.
1. Na domovské strance klepnéte na funkci Autonomni.
2. Na strance, ktera se otevie, klepnéte na funkci Stavajici
trasy.

Cestina

Otevre se okno se 2 kartami.

9:39AM | [ [Gl] | (e e . 95

o

"

7 3 we n2  wasser2 2@

(@ Hledat podle pozi¢niho kodu
() Seradit podle abecedy
(® Sefadit podle data
(@ Hledat podle nazvu
() Rutinni postupy
®) Trasy
@ Zpét
e Stavajici trasy jsou zobrazeny na karté Trasy.
Na karté Rutinni postupy se zobrazi propojené trasy.
Pomoci symbol(i na levém okraiji Ize existujici trasy sefadit
podle abecedy nebo podle data vytvoreni a vyhledavat podle
pozi¢niho kodu nebo nazvu.
. Klepnéte na kartu Trasy.
. Vyhledejte trasu podle nazvu.
a Klepnéte na symbol Q.
b Klepnéte do zadavaci pole.
c Zadejte nazev hledané trasy pomoci klavesnice.
d Klepnéte na ikonu Hledat.
Zobrazi se nalezena trasa.
5. Hledejte trasu podle pozi¢niho kodu.
a Klepnéte na symbol .
Dostupné trasy se zobrazi sefazené podle pozi¢niho kédu.
b Klepnéte na slozku obsahujici hledany pozi¢ni kéd.
Zobrazi se nalezena trasa.
6. Klepnéte na kartu Rutinni postupy.
Zobrazi se propojené trasy.
7. Klepnutim na trasu nebo rutinu ji spustte, nebo klepnutim na
ozubené kolo v pravém hornim rohu pfislusné dlazdice ji
upravte.

AW

Dialogové okno ,,Uprava trasy*
Struktura stranky

e e e e 200 | 5 % 9:51 AM
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() Obnovi v8echny uklidové udalosti na nastaveni pouZita
bé&hem uceni.

@ Otocit z6nu
(® Smazat zénu

Preview WS 05
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(@ Presunout zénu

(5 Posunout rohové body zény
®) Definovat zonu

@ Umistit novou znacku udalosti
Zobrazeni zmensit

(® Zobrazeni zveétsit

Vybrat druh zény

@) Zahajeni postupu

(2 Nazev upravit

(@3 Majak a aktivujte Bluespots (volitelna doplfikova sada) po celé
trase

Cyklicky klakson aktivovat pro tuto trasu
(@5 Smazat trasu
Uklidové akce
@ Pribéh trasy (modra = mokré ¢isténi, Zlutd = vysavani)
Zoény
RGzné zény muzete definovat a upravovat pomoci tlacitek zon.
Pomoci symbolu ,Vybrat typ zény“ mlzete rozhodnout, jaky typ
zbny chcete upravit. Lze definovat nasledujici typy zén:
e Zona NoGo
Cistici robot do t&chto zén nezajede, a to ani proto, aby se
vyhnul pfekazkam.
e Zbna NoClean
V téchto zénach jsou vSechny Cistici funkce vypnuty, i kdyzje
do nich najeto napf. za u€elem vyhnout se prekazkam.
e Zona SpeedFilter
V této zoné se Cistici robot vzdy pohybuje rychlosti
definovanou v zéné.
e Zobna LoopingHorn
KdyzZ se robot nachazi v této zoné&, aktivuje se nepretrzity
zvukovy signal.

Upravit existujici trasu
. Na domovské strance klepnéte na funkci Autonomni.
2. Na strance, ktera se otevie, klepnéte na funkci Stavajici
trasy.
3. Chcete-li vybrat trasu, kliknéte na symbol @ v okné nahledu
trasy, viz Stavajici trasy.
4. Vyberte pozadovanou trasu.
Otevfe se okno pro Upravu trasy, viz Dialogové okno ,Uprava
trasy”.
5. Upravte trasu. Mate nasledujici moznosti Uprav:
a Zobrazeni zvétsit nebo zmensit.
b Klepnutim na symbol ¢ upravte nazev trasy.
¢ Klepnutim na symbol 9 v levé lité nastavte novou udalost
nebo klepnutim na existujici symbol na trase otevrete
nastaveni Uklidové udalosti. Zde mlzete provést nasledujici
nastaveni:
Pomoci posuvniku nastavte pozadované davkovani
Cisticiho prostfedku.
Aktivujte odsavani klepnutim na symbol 4.
Chcete-li zvolit saci vykon, klepnéte na ikonu Nizky saci
vykon nebo Vysoky saci vykon. Aktivovana funkce se
rozsviti zluté
Aktivujte Cistici hlavu klepnutim na symbol «°.
Klepnutim na ikonu Nizké otacky kartace, Stiedni otacky
kartace nebo Vysoké otacky kartace vyberte rychlost
kartach. Aktivovana funkce se rozsviti Zluté.
Postranni karta¢ aktivujete klepnutim na symbol = .
Upozornéni
Postranni kartac Ize aktivovat pouze pri zapnuté Cistici hlavé.
d Podrzte stavajici symbol ¢ na mapé a presunte udalost na
pozadované misto na trase.
e Klepnutim na symbol == zapnete pro tuto trasu nepretrzité
se opakujici zvuk klaksonu.
f Klepnutim na symbol & zapnete majak a pfipadné i bodové
reflektory pro tuto trasu.
g Klepnutim na symbol #¢ resetujete Uklidové akce na
nastaveni, které bylo nastaveno pfi uceni.

N
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h Klepnutim na symbol & vyberte typ zény, kterou chcete
zobrazit, vytvofit nebo upravit.
Na vybér jsou Zéna se zakazem vjezdu, Zadna &ista zéna,
Rychlostni filtr, zona LoopingHorn.

i Klepnutim na symbol 4 definujete zénu.

j Klepnutim na symbol < pfesunete zonu.

k Klepnutim na symbol O oto€ite zénu.

| Klepnutim na symbol @ smazete zénu.

m Klepnutim na symbol 4 miiZzete pfesunout rohové body
zény.

n Upravte poZadované mnozstvi vody pomoci posuvniku.

o Klepnutim na symbol @ smazete trasu.

Propojit trasy jako rutiny
Vice tras muzete propojit jako rutinu, aby mohly byt autonomné
Cistény jedna po druhé. Propaijit Ize pouze trasy, které zacinaji a
kon¢i pozi¢nim kodem. Pozi¢ni kéd na konci kazdé propojené
trasy se musi shodovat s pozi¢nim kédem na zacatku dalSi trasy.
1. Na domovské strance klepnéte na funkci Autonomni.
2. Na strance, ktera se otevie, klepnéte na funkci Stavajici
trasy.
3. Prepnéte na kartu Rutiny a klepnéte na ikonu Nova rutina.
4. Vyberte prvni trasu, ktera ma byt vycisténa jako ¢ast rutiny.
5. V pfipadé potfeby vyberte postupné dalSi trasy k Cisténi. K
dispozici jsou pouze trasy, jejichz pozi¢ni kéd na zacatku se
shoduje s pozi¢nim kédem na konci pfedchozi trasy.
6. Ulozte rutinu pomoci symbolu v a pojmenuite ji.
Upozornéni
Nebo muzete vybrat vice tras na karté Trasy a uloZit je jako rutinu
pomoci symbolu > v pravém dolnim rohu.

Provést trasu
Provést trasu s pozi¢nim kédem

Zafizeni musi byt umisténo pod uhlem + / - 30 ° a ve vzdalenosti

1 m pFed pozi¢nim kédem pocate¢niho bodu

1. Umistéte zafizeni do po¢atecniho bodu.

2. V pfipadé potfeby oteviete menu Start.

3. Klepnutim vyberte funkci Autonomni.

Otevre se pfehledova stranka s autonomnimi funkcemi.

4. Klepnéte na funkci Stavajici trasy.

5. Vyberte trasu klepnutim. Viz kapitola Stavajici trasy. Pokud
ma byt provedeno nékolik tras jedna po druhé, vyberte dalsi
trasu a shrite ji do rutiny, kterou Ize provést pfimo nebo ulozit
na pozdéji.

Upozornéni

e Povybéru prvnitrasy se zobrazi pouze trasy, jejichZ pocateéni
bod odpovida koncovému bodu pfedchozi trasy.

e Pocatecnim bodem trasy musi byt pozicni kéd a pro dalsi
trasu v rutiné musi byt k dispozici dostatek zdroju.

Koncovy bod musi byt pozicni kéd; pouze posledni trasa rutiny
muze koncit bez pozi¢niho kédu.

Spoleénost KARCHER doporuéuje pouZivat dokovaci stanici
Jjako pocatecni a koncovy bod trasy, protoZe to zajisti, Ze bude
nabito dostatek zdroju pro dal$i trasu v ramci rutiny.

e Trasy jsou ocCislovany v poradi vybéru.

e Omylem vybranou trasu Ize zru$it dal§im klepnutim.



6. Po vybéru trasy klepnéte na symbol >y pravém dolnim rohu.

Otevre se vybér.

% 931AM | [ (G| (N et e e e 99% B

";‘;Ii\ — 200 L | 5

v |09 O

&,

(® Naplanovat Cas spusténi

@) jako Ulozit rutinni postup

® Rychlé spusténi

(@ Start pomoci Kod pozice

7. Klepnéte na ikonu Start pomoci pozi¢niho kédu.

8. Posurite zafizeni pfed pozadovany pozi¢ni kod na dotykoveé
obrazovce.

9. Pockejte, dokud zafizeni pozi¢ni kod nerozpozna.

10.Potvrdte pozi¢ni kod.

Trasa je provedena.

Provést trasu bez pozi¢niho kédu

Upozornéni
Zvolenou trasu Ize spustit bez ohne Kéd pozice,napr. pokud
pozicni kédy nemaji byt trvale umistény. Za timto tucelem
umistéte pozicni kody pouze béhem procesu uceni trasy a
musite zajistit, aby byl robot pfi jeho provadéni spustén ve
spravné pozici. Pro dokovaci stanici je vzdy vyZadovan pozi¢ni
kod.
1. Umistéte zafizeni na nauceny pocatecni bod trasy.
2. V pfipadé potfeby oteviete menu Start.
3. Klepnutim vyberte funkci Autonomni.
Otevfe se prehledova stranka s autonomnimi funkcemi.
. Klepnéte na funkci Stavajici trasy.
. Vyberte trasu klepnutim. Viz kapitola Stavajici trasy.
. Po vybéru trasy klepnéte na symbol
Otevre se vybér.
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>y pravém dolnim rohu.
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( Naplanovat Cas spusténi

@ jako Ulozit rutinni postup

®) Rychle spusténi

(@ Start pomoci Kéd pozice

7. Klepnutim na ikonu Rychlé spusténi trasu okamzité
provedete.

Trasa je provedena.

Cestina

Provést trasu s casovym zpozdénim
Trasu Ize spustit s az tydennim zpozdénim.
1. Umistéte zafizeni do po¢atecniho bodu.
2. V pfipadé potfeby oteviete menu Start.
3. Klepnutim vyberte funkci Autonomni.
Otevre se pfehledova stranka s autonomnimi funkcemi.
4. Klepnéte na funkci Stavajici trasy.
5. Vyberte trasu klepnutim. Viz Stavajiri trasy.
6. Po vybéru trasy klepnéte na symbol > v pravém dolnim rohu.
Otevre se vybér.
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(™ Naplanovat Cas spusténi

@) jako Ulozit rutinni postup

(® Rychlé spusténi

(@ Start pomoci Kéd pozice

7. Klepnéte na ikonu Cas spusténi Naplanovat.
Otevre se planovac.
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delay start

Start Date 11/21/2024 ‘ Repeating Task

09 : 41

Routes / Routines

Task color D .
«

8. Nastavte €as zahjjeni.
a Nastavte datum zahajeni.
b Nastavit Cas zahajeni
¢ Vyberte trasu /rutinu, ktera se ma provést.
d Vyberte barvu pro dany ukol.
9. V pfipadé potieby nastavte opakovani uklidového ukolu.
a Nastavte datum ukonc€eni pro opakovani.
b Nastavte interval pro opakovani.
10.PoZadovany ¢as zahajeni ulozte klepnutim na symbol E&.
Trasa bude provedena v nastaveném Case.

Prerusit trasu a pokracovat v trase
1. Klepnutim na symbol Il pferuSite trasu b&hem jejiho
provadéni.
Zarizeni se na 10 sekund zastavi. Pro trvalé pozastaveni
zafizeni je nutné zadat heslo.
2. Pokracovat v trase:
a Umistéte zafizeni do oblasti na trase, ktera je na mapé
zobrazena zelené.
b Klepnéte na symbol > a zadejte heslo pro opétné
provedeni trasy.
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Ukongit trasu

1. Klepnéte na symbol Il a zadejte heslo pro pozastaveni trasy.

2. Klepnutim na symbol X ukoncite trasu.

Funkce kalendare

Funkce kalendare se pouZziva k provadéni autonomnich
uklidovych ukold v urcitém ¢asovém okamziku (€as /datum) bez
pritomnosti obsluhy, napfiklad v noci nebo v nedéli a o svatcich.
Ukol Ize provést jednou nebo opakované.
1. V pfipadé potfeby oteviete menu Start.
2. Klepnutim vyberte funkci Autonomni.

Otevfe se pfehledova stranka s autonomnimi funkcemi.
3. Klepnéte na symbol &.

Otevre se planovac.
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delay start

Start Date 11/21/2024‘ Repeating Task

09 : 41

Routes / Routines

Task color D .
<

4. Pojmenujte uklidovy ukol.
5. Nastavte ¢as zahjjeni.
a Nastavte datum zah3jeni.
b Nastavit ¢as zahajeni
¢ Vyberte trasu /rutinu, ktera se ma provést.
d Vyberte barvu pro dany ukol.
6. V pfipadé potfeby nastavte opakovani uklidového ukolu.
a Nastavte datum ukonc&eni pro opakovani.
b Nastavte interval pro opakovani.
7. Pozadovany ¢as zahajeni uloZte klepnutim na symbol B&.
Trasa bude provedena v nastaveném Case.

Zobrazit zpravu o Uklidu
Zprava o uklidu poskytuje informace o provedenych uklidech.
1. Na domovské strance klepnéte na funkci Autonomni.
2. Na strance, ktera se otevre, klepnéte na symbol E.
Zobrazi se prehled naposledy provedenych uklid(.
3. Klepnéte na pozadovanou zpravu o uklidu pro trasu nebo
rutinu.

+ RS 3
I 7 Covered:53m’ | A Detergent consumption: =

Cleaning report - Rantine with

Pfikladna zprava o rutiné s vice trasami

(™ Spotfeba Cisticiho prostfedku [ml]

(@ Projeta plocha [m?] (pracovni $itka x ujeta vzdalenost)
(® Vycisténa plocha [m2]

@ Nevy¢isténa plocha [m?]
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(® Vycistény podil naucené trasy [%]

() Doba cisténi [min]

@ Ujeta vzdalenost [m]

Vyberte moznosti zobrazeni (napf. zobrazeni rychlosti)

(® Spotfeba vody [l]

Graficka zpréava o ¢isténi

@) Smazat

@12 Posuvnik pro zobrazeni v8ech tras v rutiné

@3 Zpét
a Pomocitladitek + a — muzete pfiblizit nebo oddalit detailni

informace ve zpravé.

b Klepnutim na tladitko @ smazete vybranou zpravu o ¢isténi.
¢ Vratte se na domovskou stranku klepnutim na tlacitko <.

Manualni provoz

V manualnim provozu obsluha navadi zafizeni po iSténém
povrchu, v tomto kontextu dodrzujte také navod k pouZiti
zafizeni.

Spustit manualni provoz
Predpoklad: Zafizeni je na misté pouziti, viz Navod k pouziti
zafizeni.
1. V pfipadé potfeby oteviete menu Start.
2. Klepnutim vyberte funkci Ruéni ¢isténi.
Otevre se prehledova stranka s parametry ¢isténi.

ﬁ\ -—I 70%

3. Upravte pozadované mnozstvi vody pomoci posuvniku.

4. Pomoci posuvniku nastavte pozadované davkovani Cisticiho
prostfedku.

5. Nastavte parametry odsavani.

a Aktivujte odsavani klepnutim na symbol % .

b Chcete-li zvolit saci vykon, klepnéte na ikonu Nizky saci
vykon nebo Vysoky saci vykon.

Aktivovana funkce se rozsviti zluté.
6. Nastavte parametry kartaca.

a Aktivuijte Cistici hlavu klepnutim na symbol «°.

b Chcete-li vybrat rychlost kartacl, klepnéte na ikonu Nizké
otacky kartace, Stredni otacky kartace nebo Vysoké
otacky kartace
Aktivovana funkce se rozsviti zluté.

¢ Upravte pfitlak kartace pomoci posuvniku (neni k dispozici
u vSech variant zafizeni).

7. Postranni kartac aktivujte klepnutim na symbol = (neni k
dispozici u vSech variant zafizeni).

Upozornéni

Postranni kartac Ize aktivovat pouze pri zapnuté Cistici hlave.

8. Presunite zafizeni nad CiSténou oblast, viz Navod k pouZiti
zafizeni.

Ukong¢it manualni provoz

1. Postranni karta¢ deaktivujete klepnutim na symbol = .

2. Deaktivuijte Cistici hlavu klepnutim na symbol %°.

Deaktivované funkce se zbarvi Sedé.

3. Vysaijte veSkerou zbyvajici vodu na poslednich nékolika
metrech trasy.
4. Deaktivujte odsavani klepnutim na symbol % .



Nabit zafizeni (dokovani)

Nabijeni bez dokovaci stanice
Pfi nabijeni bez dokovaci stanice se zafizeni nabiji pomoci
stavajiciho napajeciho kabelu. Viz navod k pouziti zafizeni. Dalsi
ukony, jako je vyprazdnéni nadrze na odpadni vodu nebo
naplnéni nadrze na Cerstvou vodu, je nutné provadét ru¢né.
® Pfipojte sitovy kabel. Viz Navod k pouZiti zafizeni.

Nabijeni s dokovaci stanici (volitelna moznost)
PFi nabijeni s volitelnou dokovaci stanici se zafizeni pfipoji k
dokovaci stanici. Pfipojeni musi byt vzdy zahajeno pfes displej,
jak je popsano nize.
POZOR
Nebezpeci poskozeni v disledku ru¢niho dokovani
Ruéni dokovani zarizeni k dokovaci stanici mtze poskodit jak
zafizeni, tak stanici.
Pro dokovéni pouZivejte pouze funkci dokovéani pres displej na
zafizeni.
Po uspé&Sném pfipojeni se provedou nasledujici ukony:
e Nadrz na odpadni vodu se vyprazdni.
Nadrz na odpadni vodu se proplachne.
Nadrz na Cerstvou vodu se plni.
Baterie se nabiji.
. Umistéte zafizeni pfed dokovaci stanici a dodrZujte od ni
vzdalenost pfiblizné cca 1 m.
. Oteviete menu Start.
3. Klepnutim vyberte hlavni menu Dokovani.
Zafizeni hleda pozi¢ni kod dokovaci stanice.
4. Pockejte, dokud zafizeni pozi¢ni kdd nerozpozna.
Kdyz je zafizeni v dokovaci stanici, na obrazovce se zobrazi
informace o dobé nabijeni a stavu tkon( provedenych béhem
nabijeni.
Dokonc&eni ukonu je indikovano zelenym zaskrtnutim na
pfislusné ikoné.
5. V pfipadé potieby klepnéte na symbol x pro pfed€asné
ukonéeni vymény zdroju.
6. V pfipadé potfeby pouzijte funkci ,Oddokovani® k vyjmuti
robota z dokovaci stanice.
Zarizeni zlstava v dokovaci stanici, dokud neni provedeno
odpojeni nebo dokud neni na zakladé planovani spustén novy
Uklidovy ukol.

Udrzba zarizeni

1. Oteviete menu Start.

2. Klepnéte na hlavni menu Denni péce.
Na vybér jsou rizna menu:

e Servisni funkce
Zde muzete pfimo ovladat komponenty.

e Navod k obsluze
Zde si muzete prohlédnout uzZivatelskou pfirucku k zafizeni a
softwaru.

e Pokyny pro udrzbu
Zde si mlzete prohlédnout seznam udrzbarskych praci, které
je tfeba provést, s instruktaznimi videi.

Menu Servisni funkce
. Oteviete menu Start.
. Klepnéte na hlavni menu Denni péce.

- e o o
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3. Klepnutim na symbol & se ovladaji jednotlivé komponenty.
Zde mUzete napfiklad spustit saci listu, abyste ji mohli
vyjmout. Pfesné funkce zavisi na zafizeni.

Please select a component

Prehled komponent (pfiklad KIRA BR 200)

(@ Kartacova hlava

() Saci lista

(® Proplachovani nadrze
@ Odvod odpadni vody
® Postranni kartac

Menu Pokyny k udrzbé
1. Otevrete menu Start.
2. Klepnéte na hlavni menu Denni péce.
3. Klepnutim na menu Pokyny k Udrzbé zobrazite pfehled uloh
udrzby. Pfesné informace zavisi na zafizeni

———— 200L | = |||

=
M

Daily

Empty coarse dirt basket

Clean squeegee

How to maintain

Pokyny k udrzbé (pfiklad KIRA B 50)
4. Klepnutim na krok udrzby zobrazite instruktazni video.

Menu Nastaveni

V tomto menu si mizete prohlédnout informace a zménit
nastaveni, jako je datum, jazyk atd.

(@ Systémové informace
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(@ Obecné nastaveni
® Sit

@ Infrastruktura

(6) Sprava uzivateld

Menu Systémové informace
V tomto menu Ize mimo jiné zobrazit nasledujici informace:
° l'Jdaje o zafizeni, jako je ¢islo materialu, sériové Cislo,
nejnovéjsi softwarova funkce, doba posledniho servisu,
provozni hodiny atd.
e Protokol zmén softwaru s informacemi o verzi softwaru,
sériovém Cisle atd.

Zobrazeni protokolu zmén softwaru

Zaznamenané informace:

e \erze softwaru

e Nove pfidané funkce zafizeni, které byly zpfistupnény s
prislusnou aktualizaci softwaru.

Protokol zmén zobrazite nasledovné:

® Na domovské obrazovce klepnéte na symbol ©.
Zobrazi se protokol zmén, ktery zobrazuje verze softwaru
pocinaje nejnovéjSi a poté sestupné. Protokolem zmén
muzete prochazet pohybem posuvniku prstem.

Upozornéni

Zmény nejsou mozné.

Menu Obecna nastaveni

V tomto menu jsou k dispozici nasledujici funkce:

e Kontrola a zména obecnych nastaveni

e Kontrola a zména nastaveni systému

Kontrola a zména zakladnich nastaveni

1. Klepnéte na symbol =.

Otevie se okno s nékolika kartami.

e Na karté ,Obecné informace“ muzete zkontrolovat a
zmeénitnapf. Casové pasmo, systém jednotek a doba, ktera
uplyne, nez zafizeni prejde do rezimu spanku.

e Na karté ,Systém* inicializujete postranni karta¢ a resetujete
ho na tovarni nastaveni.

2. Pro prochazeni strankami pouzijte posuvnik.

3. Chcete-li zménit obecna nastaveni, klepnéte na pozadované
zadavaci pole nebo upravte pfislusny posuvnik.

4. Zménte nastaveni systému.

Menu Nastaveni sité
V tomto menu Ize konfigurovat nastaveni sité.
Zarizeni se automaticky pfipoji k dostupné mobilni siti LTE
pomoci SIM karty.
V pfipadé potfeby, napf.pokud je mobilni pfipojeni slabé, Ize
zafizeni pfipojit k siti Wi-Fi.
e Zafizeni Ize zaregistrovat k existujici, jiz znamé siti Wi-Fi.
e Zafizeni Ize ru¢né zaregistrovat k nové siti Wi-Fi.
e Lze konfigurovat nastaveni dostupnych siti Wi-Fi.
Role, ktera je uzivateli pfifazena, uréuje, jaka prava ma v tomto
menu.
Zafizeni se muze pripojit k siti Wi-Fi pomoci radiové antény.
Spole¢nost Karcher doporucuje, aby se zafizeni pfipojovalo

pouze k zabezpecenym a Sifrovanym sitim Wi-Fi (,znamé sité®).
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Jak nakonfigurovat sit Wi-Fi:

1. Klepnéte na symbol = .
Zobrazi se vSechny ,Viditelné sité” a ,Znamé sité“ v dané
lokalité s pfislusnou silou signalu. Aktualné pfipojena sit se
zobrazuje se symbolem fetézu pied jejim nazvem.

8:49 AM Ja

Available networks Known networks

-+ Add manually

% AKDev

@ Viditelné sité Wi-Fi
@ Znamé sité Wi-Fi
® lkona Pridat sit’ Wi-Fi ru¢né
@ lkona Sifrované sité Wi-Fi s indikaci sily signéalu sité
2. Vyberte viditelnou sit'.
a Klepnéte na ikonu s nazvem sité Wi-Fi.
Otevie se okno.
b Zadejte heslo pro sit’ Wi-Fi.
Zaftizeni je pfihldSeno k vybrané siti Wi-Fi.
3. Rucné pridejte novou sit’.
a Klepnéte na ikonu Pridat ru¢né.
Otevie se okno.
b Zadejte Sifrovani SSID bezdratového pfistupového bodu /
routeru.
¢ Vyberte typ Sifrovani ze seznamu.
d Zadejte heslo pro sit Wi-Fi.
e Vybér zrusite klepnutim na symbol x .
f Potvrdte svij vybér klepnutim na symbol v .
Sit Wi-Fi byla pfidana.
Menu Infrastruktura
V tomto menu Ize zafizeni integrovat do jiného fidiciho softwaru
prostfednictvim rozhrani VDA 5050 a ovladani roletovych vrat Ize
nastavit prostfednictvim menu I/O Box.

Menu Sprava uzivatelu
V tomto menu Ize vytvafet a mazat uZivatele a upravovat
uzivatelské profily.
Pfifazena role nabizi pfedvolbu opravnéni. Tato opravnéni lze
individualné pfizpUsobit kazdému uzivateli.
Opravnéni dostupna pro vybér:

e UCit trasy (teaching)
o Vytvofit uZivatele
e Upravit uzivatelské profily
e Vytisknout snimky obrazovky
e Zménit trasy
e Provést manualni Cisténi
Dostupné role k vybéru:
e Operator
Nadfizeny

Vyvojarf, pouze se zvlastnimi pravy
Servis (udrzba), pouze se zvlastnimi pravy



Vytvofrit nového uzivatele
Jak vytvofit nové uzivatele:
1. Klepnéte na symbol &.
Otevie se okno Uzivatelsky profil.

supervisor

operator

Please select user profile

@ Novy uZivatel

() Stavajici uZivatelé

2. Klepnéte na ikonu Novy uzivatel.
Otevie se okno se 3 kartami.

8:47 AM a

Teach routes

Edit users
Operator WiFi settings
Supervisor Screenshot
Edit routes

Manual cleaning

&, Language 4 Permissions

(™ Role Nadfizeny

@) Role Operator

(® Zadavaci pole pro uZivatelské jméno
@ Karta Opravnéni

() Karta PIN

®) Karta Jazyk

3. Vyberte kartu Jazyk.
a Pfifadte uzivateli jazyk ze seznamu.
b V pfipadé potfeby prochazejte seznam pomoci posuvniku.
¢ Potvrdte sv(j vybér klepnutim na symbol .
4. Vyberte kartu ««_PIN.
a Pomoci klavesnice pfifadte uzivateli PIN.
b Potvrdte PIN jeho zopakovanim.
¢ Potvrdte svuj vybér klepnutim na symbol v .
5. Vyberte kartu Opravnéni.
a Klepnéte do zadavaciho pole a napi$te uzivatelské jméno
pomoci klavesnice.
b Klepnutim na ikonu Operator pfifadite uzivateli roli
Operétor.
¢ Klepnutim na ikonu Nadfizeny pfifadite uzivateli roli
Nadfizeny.
d Pomoci posuvnikl muazete pfizplUsobit pfednastavena
opravnéni uzivatele.
Udélena opravnéni se zbarvi zluté.
e Potvrdte svij vybér klepnutim na symbol v .

Cestina

Kontrola a uprava uzivatelskych profila
1. Klepnéte na symbol &.
Otevre se okno Uzivatelsky profil.

) e e 2001 | 5] |

n

& supervisor

& operator

Please select user profile

® Novy uzivatel

() Stavajici uZivatelé

2. Klepnéte na ikonu uzivatele, kterého chcete zkontrolovat nebo
zménit.

3. Zmérite a ulozte pozadované uzivatelské udaje.

Smazat uzivatele

Pravo mazat uzivatele maji pouze administratofi, vyvojafi nebo

servis.

Jak smazat uzivatele:

1. Klepnéte na symbol .
Otevie se okno UZivatelsky profil.

supervisor

operator

Please select user profile

@ Novy uzivatel
(@ Stavajici uzivatelé
2. Prihlaste se k pfisluSnému profilu.
3. Kliknéte na symbol 1 .
Uzivatel byl smazan.
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Symbol

Vyznam

Zvétsit / Plus

ZmensSit / Minus

Funkce udrzby

Dalsi / Listovat dopfedu

“w v T

Vybrat typ zény (pfi upravé tras):

e Zbna se zakazem vjezdu

e Zadna gista zoéna

e Rychlostni filtr

e Zona LoopingHorn

Vybrat zobrazeni ve zpravé o uklidu

Listovat zpét

Resetovat na tovarni nastaveni

2 ®| ~

Zpét na domovskou obrazovku

Symbol [Vyznam
= Odhlasit se (logout)
%’ 8 Odsavani
= Obecné nastaveni
Y Upravit
X Ukongit /Zahodit
Sprava uzivatell
v Potvrdit / OK
A4 Posunout rohové body zény
& Nastaveni
e Nastaveni Kartac
&0 Nastaveni Cisténi kartace
bﬂ Nastaveni klaksonu / Nastaveni klaksonu
& Nastaveni svételného signalu / Nastaveni svételného
= signalu
= Postranni karta¢
g Nasfavte a posunte udalost. Typ udalosti uruje barvu
znacky:
e modra = uklid/Cisténi
e oranzova = klakson
e rlzova = pocateéni bod
7 Obnovit udalost na vychozi nastaveni
) Informace
= Kalendar
T Smazat
~ Listovat dopfedu
o Listovat zpét
= Nastaveni sité Wi-Fi / Sila sité Wi-Fi (¢im slabsi sit
Wi-Fi, tim méné pruht)
I Pauza
Pozi¢ni kod
>l Pokracovat v Cisténi
> Spusténi ¢isténi
=) Zobrazit zpravu o uklidu
=2 Funkce Smart-Fill
Ulozit
m Pocatecni bod / Cilovy bod
Q Hledat
& Systémove informace
A Definovat zonu
J Otocit zénu
& Smazat zénu
& Pfesunout zénu
186
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Zaklady

O tomto dokumente
Softvér popisany v tomto dokumente je platny pre vSetky robotic-
ké zariadenia konstrukéného radu KIRA B.
Snimky obrazovky uvedené v navode sa mézu mierne liSit v za-
vislosti od vasho zariadenia a nadstavbovych suprav.

Struktara obrazovky

Obrazovka je citliva na dotyk (dotykovy displej). Na vyber funkcie
postacuje kratke tuknutie prstom.

Pomocou dotykového displeja mdze pouzivatel okrem iného vy-
konavat zakladné nastavenia zariadenia, planovat trasy, preze-
rat si spravy o Cisteni, odstrafiovat poruchy a nechat si zobrazit
informacie o priebehu Eistenia a stave zariadenia.

Na hornom okraiji dotykového displeja sa zobrazuju stavové infor-
macie o zariadeni (napr. ¢as). Jednotlivé menu a ovladacie prvky
sa zobrazuju v oblasti menu v strede displeja. V zavislosti od me-
nu sa na pravom, favom a dolnom okraji zobrazuju ré6zne symbo-

ly.

\ELIE]]
cleaning

Autonomous @

Docking

24 ¥
Daily care
% o

Struktura obrazovky

@ Vysky hladiny v nadrzi

@ Intenzita signalu siete WiFi
@) Cas

® Hlasenia

() Stav nabitia akumulatora
®) Oblast menu

@ Tlacidla zavislé od menu

Koncepcie ovladania platné pre viaceré menu
V réznych menu softvéru sa niektoré ovladacie kroky vyskytuju
opakovane a v tejto Casti su vysvetlené samostatne.
Funkcie, ktoré si vyzaduju zadanie hesla
Niektoré funkcie (napr. preruSenie tras, resp. pokraovanie v
nich) si vyZaduju zadanie hesla pouzivatela. Po tuknuti na pris-
lusné tlacidlo sa otvori zadavacie dialégové okno.
Opravnenia
Ku kazdému pouzivatelovi su priradené opravnenia na zadefino-
vanie toho, ktoré funkcie sa smu vykonavat. Na tieto opravnenia
je nutné dbat pri vSetkych funkciach. V zakladnom nastaveni su
vopred nakonfigurované rézne navrhy roli, ktoré mézete nasled-
ne upravit podla vasSich poziadaviek.

Navigacia v menu

V hlavnych menu mézete tuknutim na prislusné tlacidla prejst do
jednotlivych podmenu. Tuknutim na tlagidlo < sa spravidla do-
stanete spat do nadradeného menu. Ak sa v menu nenachadza
ziadne explicitné tlacidlo na ulozenie zmien, tak pri prechode
spat dbjde k prevzatiu zmenenych nastaveni.

Uvodna obrazovka

Z Gvodnej obrazovky sa mozno tuknutim na symbol & alebo pri-
slusné tlacidlo dostat do hlavnych menu a nastaveni.
Tuknutim na symbol & déjde k odhlaseniu.

Autonomous @

VELIE]]
cleaning
Daily care 4@

@7 @ Docking %

() Symbol odhlasenia (logout)

@ Hlavné menu Docking

(® Hlavné menu Autonom

@ Hlavné menu Manuelle Reinigung

(® Hlavné menu Wartung

(6) Symbol nastaveni

Po rozpoznani Positionscode sa v stavovom riadku zobrazi hla-
senie.

Manual
cleaning

Autonomous @

Daily care

@ Docking %

@ Hlasenie

Po tuknuti na hlasenie sa otvori prehlad tras dostupnych na pri-
slusnej pozicii. Pozrite si kapitolu Autonom.

Upozornenie
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Tuknutim na symbol @ mozZno z inych menu prejst spat na tvod-
nu obrazovku.

V autonémnej prevadzke zariadenie samo vydcisti jednu alebo
viaceré predtym naucené plochy. Naucenie sa vykonava absol-
vovanim a ulozenim trasy.
1. V pripade potreby otvorte tvodnu obrazovku.
2. Tuknutim zvolte menu Autonom.

Otvori sa prehladova stranka s autonémnymi funkciami.

(® Vorhandene Routen
Tu sa vykonava Uprava ulozenych tras, ich zretazenie do
programov alebo ich spustanie.

@ Neue Route
Tu sa vykonava naucenie novych tras.

(® Reinigungsberichte
@ Geplante Aufgaben

Naucenie trasy

Pri nauceni trasy sa Cistiaca uloha vykonava manualne, pricom

jej priebeh sa zaznamenava a nasledne sa ulozi pre autonémne

Cistenie.

Pokyny tykajuce sa optimalneho utvorenia trasy su uvedené v

priru¢ke pre nastavenie. Je nutné dodrziavat pravidla platné pre

autonémnu prevadzku. Napriklad na pociato€énom bode trasy sa
musi nachadzat kod pozicie.

Pocas procesu naucéenia sa ukladaju nasledujuce informacie o

trase:

e Jazdna draha zariadenia.

e Miesta, v ktorych doslo k zapnutiu alebo vypnutiu funkcii ¢is-
tenia.

e Nastavenia parametrov, napr. pre aplikaciu vody, davkovanie
Cistiaceho prostriedku, pocet otacok kefy, saci vykon a pritlak
kefy. Dostupné parametre zavisia od vasho zariadenia a vyba-
venia.

e Aktivacia hukacky (napr. na krizovatke).

Nasledujuce polozky nie s zaznamenavané:

e Kratke preruSenia v ramci procesu naucenia

e Rychlost jazdy pri procese nau€enia

To, &i pouzivatel smie vykonavat nauéenie novych tras, zavisi od

jeho roly, €ize jeho opravneni.

1. Otvorte zakladné menu a pomocou Autonom a Neue Route
spustite naucenie.

2. Zvolte, ¢i sa ma pri nauceni vykonavat Cistenie, alebo ¢i sa ma
Cistenie len simulovat. Pri simulovanom nauceni sa zazname-
navaju vSetky moznosti Cistenia, no aktivne sa nevykonavaju.
Predpoklady:

Batéria je plne nabita.
Nadrz na &istu vodu je plna
Nadrz na znecistenu vodu je prazdna.

. Prostrednictvom v potvrdte splnenie prislusného predpokla-
du, alebo pomocou symbolu % opustite menu a splrite pred-
poklady.

4. Zariadenie umiestnite pred kdd pozicie na pociatoénom bode.

Na tento Ucel umiestnite prednu stranu zariadenia do vzdiale-

we e o

nosti cca 1 m od kédu pozicie a po€kajte na rozpoznanie kédu
pozicie zariadenim.

5. Potvrdte kdd pozicie.

6. Prechadzajte po ploche, ktora sa ma vydcistit. Dodrziavajte pri-
tom predpisané vzdialenosti. Pozrite si navod na obsluhu za-
riadenia.

Na Zivej mape sa zobrazia uz upravena oblast a predchadza-
juca trasa. Aktudlna poloha je indikovana malym zariadenim.

Upozornenie

Pri Cisteni pred zapnutim vody najprv aktivujte odsavanie. Tym

sa zabrani tomu, aby voda zostala na drahe.

11:01 AM

= Water: Cleaned area: 0 m* 00:04:29 h
C—— .
L

[

= & %
A =] 20% AL | 5%
Teacl|-in process is running. Operatjp the
robot while it is recording

(® Nastavenie udalosti s hukackou

(@ Aktivacia/deaktivacia odsavania

(3 Aktivacia/deaktivacia Cistiacej hlavy

® Aktiﬁé;cia/deaktivécia bo¢nej metly (nie pri vSetkych zariade-
niac

(® Nastavenie mnoZstva vody

(® Nastavenie davkovania Cistiaceho prostriedku

@ UloZenie

Len odsavanie trasy (zlta)

(@ Odsavanie trasy + Cistiaca hlava (modré)

Smart Fill (pozrite si €ast Funkcia Smart-Fill)

7. Ukoncite trasu.
a Deaktivujte bocnu metlu (iba pri zariadeniach s bo¢nou met-
lou)
b Deaktivujte Cistiacu hlavu.
¢ Pre odsatie zvy$kovej vody absolvuijte kratku trasu (cca 10-
15 m) s aktivnym odsavanim.
d Deaktivujte odsavanie.
8. Umiestnite zariadenie.
® Ak ma byt trasa ukon€end v dokovace;j stanici, tak zariade-
nie umiestnite priblizne 1 meter pred dokovaciu stanicu.
® Ak ma koniec trasy sluzit ako vychodiskovy bod pre dalSie
trasy, tak zariadenie je nutné umiestnit pred kéd pozicie.
9. Ulozte naucenu trasu.
a Tuknite na symbol B.
b V pripade potreby pockajte na rozpoznanie kodu pozicie za-
riadenim.
¢ Tuknite na tlagidlo Route mit Positionscode fertigstellen.
d V pripade potreby potvrdte kdd pozicie.
e Pomocou klavesnice napisSte do zadavacieho pola nazov
trasy.
Trasa sa uloZi pod zadanym nazvom.
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Funkcia Smart-Fill
Pomocou funkcie Smart-Fill mozno nauéenie plochy vykonat
tym, Ze sa prejde len po jej okraji. Funkcia je uréena pre velké,
volné plochy. Jazdna draha v ramci plochy sa nasledne sama na-
planuje pre autondmne Cistenie zariadenim. Na tento ucel su pri
Uprave k dispozicii dve moznosti vyplnenia: Spiralové vyplnenie a
meandrové vyplnenie. V zavislosti od velkosti a tvaru plochy su
vhodnejSie rézne vyplnenia.

Teach-in process is running. Operate the
robot while it is recording

() Zvacsenie/zmensenie zobrazenia
(@) Pociatocny a ciefovy bod funkcie Smart-Fill

(® Ukoncenie funkcie Smart-Fill (mozné len vtedy, ked sa robot
znovu nachadza v cielovom bode)

@ Abbrechen funkcie Smart-Fill

(6 Poloha zariadenia

) Prejdené vzdialenost

@ Ulozenie trasy

Pozastavenie naucenia

(® Abbrechen (ukon¢i sa naucenie, otvori sa hlavné menu)
Plocha, pre ktoru sa autonémne planuje draha Cistenia

Upozornenie

e Pociato¢ny a koncovy bod trasy musia byt identické. Pociatoc¢-
ny bod je na dotykovej obrazovke indikovany pomocou kruhu.

e V ramci jednej trasy mozno viaceré plochy zadefinovat ako
oblast Smart-Fill. Trasy pred a za funkciou Smart-Fill sa nau-
Cia ako obvykle.

e V ramci jednej trasy je mozné zadefinovat’ fubovolny pocet
pléch Smart-Fill,

e Pomocou funkcie Smart-Fill mozZno efektivne Cistit' len oblasti

bez prekazok v strede plochy Smart-Fill.
. Spustite funkciu Naucenie trasy. Pozrite si Naucenie trasy.
. Vykonajte naucenie trasy az po pociatocny pre oramovanie
plochy.

3. V pociato€nom bode oramovania plochy tuknite na tlaidlo E.
Funkciu je mozné zrusit tuknutim na symbol x.

4. Obidte Cistenu oblast tak, aby sa zariadenie nasledne nacha-
dzalo v ciefovom kruhu na Zivej mape.

5. Tuknite na symbol B.
Oblast Smart-Fill sa ulozi.

6. Pokracujte vo funkcii Nauéenie trasy.

Uprava trasy
Vorhandene Routen
Existujuce, nau¢ené trasy a programy je mozné filtrovat podla
kédu pozicie pociatoéného bodu alebo vyhladavat podla ich na-
Zvu.
1. Na uvodnej stranke tuknite na funkciu Autonom.
2. Na stranke, ktora sa otvori, tuknite na funkciu Vorhandene
Routen.

N —

Otvori sa okno s 2 kartami.

9:39 AM
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@ Vyhladanie podla kodu pozicie
@) Abecedné zoradenie

(® Zoradenie podla datumu

@ Vyhladavanie podla nazvu

&) Routinen

(® Routen

@ Zurick

e Na karte Routen sa zobrazia existujuce trasy.
Na karte Routinen sa zobrazia zretazené trasy.
Pomocou symbolov na lavom okraji je mozné existujuce trasy
zoradit abecedne alebo podla datumu ich vytvorenia a vyhla-
davat ich podla kédu pozicie alebo nazvu.
. Tuknite na kartu Routen.
. Vyhladajte trasu podla nazvu.
a Tuknite na symbol 2.
b Tuknite do zadavacieho pora.
¢ Pomocou klavesnice zadajte nazov hladanej trasy.
d Tuknite na tlagidlo Vyhladat'.
Zobrazi sa najdena trasa.
5. Vyhladajte trasu podla kédu pozicie.
a Tuknite na symbol &.
Dostupné trasy sa zobrazia zoradené podla kédu pozicie.
b Tuknite na prieginok s hfadanym kédom pozicie.
Zobrazi sa najdena trasa.
6. Tuknite na kartu Routinen.
Zobrazia sa zretazené trasy.
7. Tuknutim na trasu alebo program déjde k jej/jeho spusteniu.
Tuknutim na symbol ozubeného kolesa v pravej hornej &asti je
mozné vykonavat Upravy.

AW

Dialégové okno ,,Uprava trasy*
Struktura stranky

e e e e 200 | 5 % 9:51 AM
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() Vykona reset vSetkych udalosti Cistenia spat na nastavenia,
ktoré boli pouzité pri nauceni.

@) Otocenie zbny

® Vymazanie zény

Preview WS 05
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(@ Presunutie zény

(5 Presunutie vrcholov zény

(® Zadefinovanie zony

@ Umiestnenie novej znacky udalosti
Zmen$enie zobrazenia

(® Zvacsenie zobrazenia

Vyber druhu zény

@) Startpunkt

@ Uprava Name

(@3 Aktivacia Warnleuchte a osvetlenia Bluespot (volitelna nad-
stavbova suprava) pocas celej trasy

Aktivacia Dauerhupen pre tuto trasu
@9 Vymazanie trasy
Reinigungsmarker
(@ Priebeh trasy (modra = mokré Cistenie, Zlta = vysavanie)
Zoény
Pomocou tladidiel zony mozno zadefinovat a upravit rézne zény.
Pomocou symbolu “Vyber druhu zény” mézete urit, ktory druh
zbny chcete upravit. Je mozné zadefinovat nasledujuce druhy
zén:
e Zona NoGo
Cistiaci robot do tychto zén nevstupi, a to ani na tgely vyhnutia
sa prekazkam.
e Zona NoClean
V tychto zénach su v8etky funkcie Cistenia odstavia, a to na-
priklad aj vtedy, ked sa do tychto zén vstupuje na ucely vyhnu-
tia sa prekazkam.
e Zona SpeedFilter
V tejto zone sa Cistiaci robot vzdy pohybuje rychlostou zadefi-
novanou v zéne.
e Zdbna LoopingHorn
Kym sa robot nachadza v tejto zéne, tak je aktivované nepre-
trzité hukanie.
Uprava existujticej trasy
. Na uvodnej stranke tuknite na funkciu Autonom.
. Na stranke, ktora sa otvori, tuknite na funkciu Vorhandene
Routen.
3. Pre vyber trasy kliknite v okne s nahladom trasy na symbol & .
Pozrite si Cast Vorhandene Routen.
4. Zvolte pozadovanu trasu.
Otvori sa okno pre Upravu trasy. Pozrite si Cast' Dialégové ok-
no ,Uprava trasy".
5. Upravte trasu. Pri Uprave mate k dispozicii nasledujuce moz-
nosti:
a Zvacsenie alebo zmensenie zobrazenia.
b Pre Upravu nazvu trasy tuknite na symbol <.
¢ Pre nastavenie novej udalosti tuknite na symbol ¢ v zozna-
me vlavo. Pre otvorenie nastaveni udalosti Cistenia tuknite
na existujuci symbol na trase. Tu mézete vykonat' nasledu-
juce nastavenia:
Pomocou posuvného regulatora nastavte pozadované dav-
kovanie Cistiaceho prostriedku.
Tuknutim na symbol % aktivujte odsavanie.
Pre vyber sacieho vykonu tuknite na tlacidlo Saugleisung
gering alebo Saugleistung hoch. Farba aktivovanej funk-
cie sa zmeni na Zlta
Tuknutim na symbol = aktivujte gistiacu hlavu.
Pre vyber rychlosti kefy tuknite na tlacidlo Biirstenges-
chwindigkeit gering, Biirstengeschwindigkeit mittel ale-
bo Biirstengeschwindigkeit hoch. Farba aktivovanej
funkcie sa zmeni na Zltu.
Tuknutim na symbol = aktivujte boéni metlu.
Upozornenie
Boénu metlu mozno aktivovat' len pri zapnutej Cistiacej hlave.
d Podrzte existujuci symbol ¢ na mape stlageny a udalost
presunte na pozadované miesto na trase.
e Pre zapnutie trvalého, opakujuceho sa hukania pre tato tra-
su tuknite na symbol l=.

N —

f Pre zapnutie majaka a pripadne bodového reflektora pre tu-
to trasu tuknite na symbol &,

g Pre reset Reinigungsmarker na nastavenie pri nauceni tuk-
nite na symbol »<.

h Pre vyber druhu zény, ktori mozno vidiet, novo vytvorit ale-
bo upravit, tuknite na symbol €.
Na vyber su k dispozicii nasledujuce druhy: Nogo Zone, No
Clean Zone, Speed Filter, zéna LoopingHorn.

i Pre zadefinovanie zény tuknite na symbol 4.

j Pre presunutie zony tuknite na symbol <.

k Pre otoCenie zony tuknite na symbol O .

| Pre vymazanie zony tuknite na symbol & .

m Pre presunutie vrcholov zény tuknite na symbol 4.

n Pomocou posuvného regulatora nastavte pozadované
mnozstvo vody.

0 Pre vymazanie trasy tuknite na symbol 1.

Zret'azenie tras do programov
Viaceré trasy mOzete zretazit’ do programu, aby sa mohli auto-
némne vydcistit jedna po druhej. Pritom mozno zretazit len trasy,
ktoré sa zacinaju a koncia kddom pozicie. Kod pozicie na konci
kazdej zretazenej trasy sa na tento u¢el musi zhodovat' s kddom
pozicie na zaCiatku nasledujuce;j trasy.
1. Na uvodnej stranke tuknite na funkciu Autonom.
2. Na stranke, ktora sa otvori, tuknite na funkciu Vorhandene
Routen.
3. Prejdite na kartu Programy a tuknite na tla¢idlo Novy
program.
4. Zvolte prvu trasu, ktord sa ma vy istit ako su€ast’ programu.
5. V pripade potreby zvolte dalSie trasy, ktoré sa maju vycistit
jedna po druhej. Tu si mozno vybrat iba spomedzi tras, kto-
rych kod pozicie na zaciatku sa zhoduje s kédom pozicie na
konci predchadzajucej trasy.
6. Pomocou symbolu v ulozte program a pridelte mu nazov.
Upozornenie
Alternativne mbZete aj na karte Programy zvolit viaceré trasy a
pomocou symbolu D> v pravej dolnej ¢asti ich uloZit ako
program.

Vykonanie trasy

Vykonanie trasy s kddom pozicie

Zariadenie musi byt umiestnené pod uhlom + /- 30 ° a vo vzdia-

lenosti 1 m pred kédom pozicie pociatoéného bodu

1. Zariadenie umiestnite na pociato¢ny bod.

2. V pripade potreby otvorte zakladné menu.

3. Tuknutim zvolte funkciu Autonom.

Otvori sa prehladova stranka s autondmnymi funkciami.

4. Tuknite na funkciu Vorhandene Routen.

5. Tuknutim zvolte trasu. Pozrite si kapitolu Vorhandene Rou-
ten. Ak sa maju vykonat viaceré trasy po sebe, tak zvolte na-
sledujucu trasu a vytvorte program, ktory sa méze priamo
vykonat’ alebo aj uloZit’ pre neskorsie pouZitie.

Upozornenie

e Po vybere prvej trasy sa zobrazia uz len trasy, ktorych pocia-
tocny bod sa zhoduje s koncovym bodom predchadzajucej tra-
sy.

e Pociatoénym bodom trasy musi byt' k6d pozicie, pricom musia
byt k dispozicii dostatoéné zdroje pre nasledujucu trasu v
programe.

Koncovy bod musi byt kéd pozicie. Iba posledna trasa progra-
mu mézZe koncit aj bez kbdu pozicie.

Spolocnost KARCHER odportca ako pociatoény a koncovy
bod trasy pouzit dokovaciu stanicu, pretoze tym sa zaisti, Ze
pre nasledujucu trasu v programe budu k dispozicii dostatoc-
né zdroje.

e Trasy su Cislované podfa poradia vyberu.

Omylom zvolenu trasu je mozné zrusit opétovnm tuknutim.

6. Po vybere trasy tuknite vpravo dole na symbol >
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Otvori sa vyber. 1. Zariadenie umiestnite na pociato¢ny bod.

2. V pripade potreby otvorte zakladné menu.

3. Tuknutim zvolte funkciu Autonom.
Otvori sa prehladova stranka s autondmnymi funkciami.

. Tuknite na funkciu Vorhandene Routen.

. Tuknutim zvolte trasu. Pozrite si Vorhandene Routen.

. Po vybere trasy tuknite vpravo dole na symbol >
Otvori sa vyber.

[ —" T S
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Save
routine
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Quick start

%4

start

@ Planovanie Startzeit

(@ ako Routine speichern

® Schnellstart

(@ Spustenie s Positionscode

7. Tuknite na tlagidlo Spustenie s kédom pozicie.

8. Zariadenie presunte pred kdd pozicie vyziadany na dotykovej
obrazovke.

9. Pockajte na rozpoznanie kodu pozicie zariadenim.

v |08 |

&,

(» Planovanie Startzeit

10.Potvrdte kdéd pozicie.
Déjde k vykonaniu trasy.

Vykonanie trasy bez kédu pozicie

@) ako Routine speichern
® Schnellstart
(@ Spustenie s Positionscode

7. Tuknite na tlacidlo Planovanie Startzeit.

Upozornenie Otvori sa ¢asovy planovac.

Zvolenu trasu mozno spustit bez Positionscode, napr. ak kody
pozicie nemaju byt trvalo umiestnené. Na tento tucel sa kody po-
zicie umiestnia len pocas naucenia trasy a pri vykonavani je na-
sledne nutné zaistit, Ze robot sa spusti v spravnej polohe. Pre Rmm———m |
dokovaciu stanicu je vZdy potrebny kéd pozicie.
1. Zariadenie umiestnite na nau€eny pociato¢ny bod trasy.
2. V pripade potreby otvorte zakladné menu.
3. Tuknutim zvolte funkciu Autonom.
Otvori sa prehladova stranka s autondmnymi funkciami.
4. Tuknite na funkciu Vorhandene Routen.
5. Tuknutim zvolte trasu. Pozrite si kapitolu Vorhandene Rou-
ten.
6. Po vybere trasy tuknite vpravo dole na symbol >
Otvori sa vyber. <

931AM | [{ (G | (N et e e e 99% @
delay start

Start Date 11/21/2024 ‘ Repeating Task

Routes / Routines

Task color

9:31 AM

e 2001 | 5 %

8. Nastavte €as spustenia.
a Nastavte datum spustenia.
b Nastavte €as spustenia.
¢ Zvolte trasu/program, ktory sa ma vykonat.
d Zvolte farbu pre ulohu.
9. V pripade potreby nastavte opakovanie Cistiacej ulohy.
a Nastavte koncovy datum opakovania.
b Nastavte interval opakovania.
10.Tuknutim na symbol B uloZte pozadovany &as spustenia.
Trasa sa vykona v nastavenom ¢ase.

(a \ R e e e e 99% @

v |09 O

PrerusSenie trasy a pokracovanie v nej
1. Pre preruSenie trasy po¢as vykonavania tuknite na symbol Il .
Zariadenie sa zastavi na 10 sekund. Pre trvalé pozastavenie
zariadenia je nutné zadat heslo.
2. PokraCovanie v trase:
a Zariadenie umiestnite do oblasti na trase, ktora sa na mape
zobrazuje v zelenej farbe
b Pre opatovné vykonanie trasy tuknite na symbol > a zadaj-
te heslo.

=,

(™ Planovanie Startzeit

(2 ako Routine speichern

(® Schnellstart

(@ Spustenie s Positionscode

7. Pre okamzité vykonanie trasy tuknite na tlacidlo Schnellstart.

Dojde k vykonaniu trasy. Ukoné&enie tras
I y

. Pre pozastavenie trasy tuknite na symbol Il a zadajte heslo.
. Pre ukoncenie trasy tuknite na symbol x.

Spustenie trasy s éasovym oneskorenim
Trasu je mozné spustit’ s oneskorenim az do jedného tyzdna. 2

—_
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Funkcia kalendara

Funkcia kalendéara sa pouziva na vykonavanie autonémnych &is-
tiacich uloh v urcitom ¢ase (Cas/datum) bez pritomnosti operato-
ra (napriklad v noci alebo pocas nediel a Statnych sviatkov).
Ulohu je mozné vykonat jednorazovo alebo opakovane.
1. V pripade potreby otvorte zakladné menu.
2. Tuknutim zvolte funkciu Autonom.

Otvori sa prehladova stranka s autonémnymi funkciami.
3. Tuknite na symbol &.

Otvori sa ¢asovy planovac.

9:31 AM
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Task color
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4. Zadajte nazov Cistiacej ulohy.
5. Nastavte Cas spustenia.
a Nastavte datum spustenia.
b Nastavte ¢as spustenia.
¢ Zvolte trasu/program, ktory sa ma vykonat.
d Zvolte farbu pre uGlohu.
6. V pripade potreby nastavte opakovanie Cistiacej ulohy.
a Nastavte koncovy datum opakovania.
b Nastavte interval opakovania.
7. Tuknutim na symbol B uloZte poZadovany &as spustenia.
Trasa sa vykona v nastavenom Case.

Zobrazenie spravy o Cisteni
Sprava o Cisteni poskytuje informacie o dokon&enych Cisteniach.
1. Na uvodnej stranke tuknite na funkciu Autonom.
2. Na stranke, ktora sa otvori, tuknite na symbol El.
Zobrazi sa prehfad naposledy dokon&enych Cisteni.
3. Tuknite na poZadovanu spravu o &isteni tykajlcu sa trasy ale-
bo programu.

+ Y
-

Cleaning report - Ratitine with

Priklad spravy tykajucej sa programu s viacerymi trasami
() Spotreba Cistiaceho prostriedku [ml]
(@) Prejdené plocha [m2] (pracovna Sirka x vzdialenost)
@) Vygistena plocha [m?]
@ Nevycistena plocha [m
() Vycisteny podiel naucenej trasy [%]
(® Doba trvania Cistenia [min]
@ Prejdené vzdialenost [m]

2]

Vyber moznosti zobrazenia (napr. zobrazenie rychlosti)
(® Spotreba vody [l]

Graficka sprava o Cisteni

@) Léschen

(@ Posuvac na zobrazenie v8etkych tras v programe

(3 Zurick

a Pomocou tladidiel + a — zvacsite, resp. zmensSite podrob-
nosti spravy.

b Tuknutim na tlagidlo @ vymaZete zvolent spravu o &isteni.

¢ Tuknutim na tlagidlo < sa vratite spat na Gvodnu stranku.

Manualna prevadzka

V manualnej prevadzke je zariadenie vedené operatorom po &is-
tenej ploche. V tejto suvislosti je nutné dbat aj na navod na ob-
sluhu zariadenia.

Spustenie manualnej prevadzky
Predpoklad: Zariadenie sa nachadza na mieste pouzivania. Po-
zrite si navod na obsluhu zariadenia.
1. V pripade potreby otvorte zakladné menu.
2. Tuknutim zvolte funkciu Manuelle Reinigung.
Otvori sa prehladova strdnka s parametrami Cistenia.

2 e e e 200 L
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3. Pomocou posuvného regulatora nastavte pozadované mnoz-
stvo vody.

4. Pomocou posuvného regulatora nastavte poZzadované davko-
vanie Cistiaceho prostriedku.

5. Nastavte parametre odsavania.

a Tuknutim na symbol % aktivujte odsévanie.

b Pre vyber sacieho vykonu tuknite na tladidlo Saugleisung
gering alebo Saugleistung hoch.

Farba aktivovanej funkcie sa zmeni na ZItu.
6. Nastavte parametre kefy.

a Tuknutim na symbol «* aktivujte Gistiacu hlavu.

b Pre vyber rychlosti kefy tuknite na tlacidlo Biirstenges-
chwindigkeit gering, Blirstengeschwindigkeit mittel ale-
bo Biirstengeschwindigkeit hoch
Farba aktivovanej funkcie sa zmeni na ZItu.

¢ Pomocou posuvného regulatora nastavte pritlak kefy (nie je
k dispozicii pri vSetkych variantoch zariadenia).

7. Tuknutim na symbol = aktivujte bodnt metlu (nie je k dispo-
zicii pri vSetkych variantoch zariadenia).

Upozornenie

Bocént metlu mozno aktivovat’ len pri zapnutej Cistiacej hlave.

8. Zariadenie presuvajte po Cistenej ploche. Pozrite si navod na
obsluhu zariadenia.

Ukoncenie manualnej prevadzky
1. Tuknutim na symbol = deaktivujte bodnt metlu.
2. Tuknutim na symbol «* deaktivujte &istiacu hlavu.
Farba deaktivovanych funkcii sa zmeni na Sedu.
3. Na poslednych metroch trasy odsajte zvySkovu vodu.
4. Tuknutim na symbol % deaktivujte odséavanie.
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Nabijanie zariadenia (dokovanie)

Nabijanie bez dokovacej stanice
Pri nabijani bez dokovacej stanice sa zariadenie nabija pomocou
dostupného sietového kabla. Pozrite si navod na obsluhu zaria-
denia. DalSie operacie, akymi st napriklad vyprazdnenie nadrze
na znecistenu vodu alebo naplnenie nadrze na &istu vodu, je nut-
né vykonat manualne.
® Pripojte sietovy kabel. Pozrite si navod na obsluhu zariadenia.

Nabijanie s dokovacou stanicou (volitelné vybavenie)
Pri nabijani s volitefnou dokovacou stanicou sa zariadenie spoji
s dokovacou stanicou. Pripojenie je vzdy nutné iniciovat’ pro-
strednictvom displeja v sulade s niZSie uvedenym popisom.
POZOR

Nebezpecenstvo vzniku poskodeni vyplyvajiuce z manuaine-

ho pripojenia k dokovacej stanici

Pri manuélnom pripojeni zariadenia k dokovacej stanici mézZe

dojst’ k poSkodeniu zariadenia a dokovacej stanice.

Na pripojenie zariadenia k dokovacej stanici pouZivajte vyluéne

prislusnu funkciu dostupnt cez displej zariadenia.

Po uspeSnom pripojeni sa vykonaju nasledujuce operacie:

e Dojde k vyprazdneniu nadrze na znecistenu vodu.

Déjde k preplachnutiu nadrze na znedistenu vodu.
Nadrz na Cistu vodu sa naplni.
Batéria sa nabije.

. Umiestnite zariadenie pred dokovaciu stanicu, pricom dodrzte

vzdialenost cca 1 m od dokovacej stanice.

. Otvorte zakladné menu.

3. Tuknutim zvolte hlavné menu Docking.

Zariadenie zane s vyhladavanim kédu pozicie dokovacej sta-
nice.

4. Pockajte na rozpoznanie koédu pozicie zariadenim.

Po pripojeni zariadenia k dokovacej stanici sa na obrazovke
zobrazia informacie o dobe trvania nabijania a o stave opera-
cii vykonanych pocas nabijania.

Dokoncenie operacie je indikované zelenym hacikom na pris-
luSnom tlacidle.

5. V pripade potreby tuknite na symbol x, ¢im dbjde k predcas-
nému ukonc&eniu nabijania.

6. V pripade potreby nechajte robot pomocou funkcie "Odpojenie
od dokovacej stanice" znovu odist’ z dokovace;j stanice.
Zariadenie zostane v dokovacej stanici az do jeho odpojenia
od dokovace;j stanice, resp. do spustenia novej Cistiacej ulohy
v sulade s ¢asovym planom.

Udrzba zariadenia

1. Otvorte zakladné menu.

2. Tuknite na hlavné menu Wartung.
Tu si mozno vybrat z réznych menu:

e Servisné funkcie
Tu mozete priamo ovladat komponenty.

e Navod na obsluhu
Tu si mbzete nechat zobrazit navod na obsluhu zariadenia a
softvéru.

e Udrzbové pokyny
Tu najdete zoznam udrzbovych prac, ktoré sa maju vykonat,
spolu s inStruktaZznymi videami.

- e 0o o
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Menu "Servisné funkcie"
1. Otvorte zakladné menu.
2. Tuknite na hlavné menu Wartung.
3. Pre ovladanie jednotlivych komponentov tuknite na symbol &
. Tu mézete napriklad na Ucely jej odobratia spustit saciu listu
nadol. Konkrétne funkcie zavisia od zariadenia.

Please select a component

Prehlad komponentov (priklad KIRA BR 200)

) Kefové hlava

) Sacia lista

(® Vyplachnutie nadrze

@ Odtok znecistenej vody

(6 Botna metla

Menu "Udrzbové pokyny"

. Otvorte zakladné menu.

. Tuknite na hlavné menu Wartung.

3. Pre zobrazenie prehladu udrzbovych uloh tuknite na menu
"Udrzbové pokyny". Konkrétne informacie zavisia od zariade-
nia

N —

Empty coarse dirt basket

Clean squeegee

How to maintain

Udrzbové pokyny (priklad KIRA B 50)

4. Pre vyvolanie instruktazneho videa kliknite na krok udrzby.
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Menu Nastavenia

V tomto menu je mozné skontrolovat informacie, ako aj skontro-
lovat' a zmenit nastavenia, akymi st datum, jazyk atd.

) e e e 2001 | G

n

() Systémové informacie

(@ Vseobecné nastavenia

®) Siet

® Infrastruktira

(5) Sprava pouzivatelov

Menu ,,Systémové informacie“

V tomto menu sa mdzu okrem iného zobrazovat’ nasledujuce in-

formacie:

¢ Udaje o zariadeni, akymi st materialové &islo, sériové &islo,
najnovsia funkcia softvéru, ¢as posledného servisu, pocet pre-
vadzkovych hodin atd.

e Protokol zmien softvéru s informaciami o verzii softvéru, sé-
riovom Cisle atd.

Zobrazenie protokolu zmien softvéru

Zaznamenané informacie:

e \erzia softvéru

e Novo nainstalované funkcie zariadenia, ktoré boli spristupne-
né prisludnou aktualizaciou softvéru.

Otvorenie protokolu zmien sa vykonava nasledovne:

® Na Uvodnej stranke tuknite na symbol ©.
Zobrazi sa protokol zmien, v ktorom sa v zostupnom poradi
zobrazuju verzie softvéru, pri€om na prvom mieste je posled-
na/najnovsia verzia softvéru. Protokol zmien mozno prehlada-
vat presuvanim posuvaca pomocou prsta.

Upozornenie

Zmeny nie sU mozneé.

Menu "VsSeobecné nastavenia”

V tomto menu su na vyber nasledujuce funkcie:

e Kontrola a zmena v8eobecnych nastaveni

e Kontrola a zmena systémovych nastaveni

Kontrola a zmena zakladnych nastaveni:

1. Tuknite na symbol =.

Otvori sa okno s viacerymi kartami.

e Na karte “VSeobecné” mozno kontrolovat a menit napr. &aso-
vé pasmo, systém jednotiek a to, kolko €asu uplynie pred pre-
chodom zariadenia do rezimu spanku.

e Na karte ,Systém*“ sa vykonava inicializacia bo¢nej metly a re-
set na nastavenia z vyroby.

2. Presuvanie po stranke je mozné pomocou posuvaca.

3. Pre zmenu vSeobecnych nastaveni tuknite na pozadované
zadavacie pole, resp. pouzite prislusny posuvac.

4. Zmente systémové nastavenia.

Menu "Sietové nastavenia”
V tomto menu je mozné nakonfigurovat nastavenie siete.
Zariadenie sa pomocou svojej SIM karty samo prihlasi do dostup-
nej mobilnej siete LTE.
V pripade potreby (napr. v pripade nedostato¢ného pokrytia mo-
bilnou sietou) mozno zariadenie pripojit k sieti WiFi.

e Zariadenie je mozné prihlasit do existujucej, uz zndmej siete
WiFi.
e Zariadenie je mozné manualne prihlasit do novej siete WiFi.
e Nastavenie dostupnych sieti WiFi je mozné nakonfigurovat.
Priradena rola pouzivatela rozhoduje o tom, aké prdva ma v tom-
to menu k dispozicii.
Zariadenie sa méze k sieti WiFi pripojit’ prostrednictvom bezdro-
tovej antény. Spolo¢nost Karcher odporuca pripajat zariadenie
iba k bezpe¢nym a zaSifrovanym sietam WiFi (,zname siete").
Konfiguracia siete WiFi sa vykonava nasledovne:
1. Tuknite na symbol =.
V3etky "ViditeIné siete" a "Zname siete" na mieste pouzitia sa
zobrazuju s prislusnou intenzitou signalu siete. Aktualne pri-
pojena siet sa zobrazuje so symbolom retaze pred jej na-
zvom.

8:49 AM Q

Available networks Known networks
-+ Add manually

o

“ % AKDev

™ Viditelné siete WiFi
@ Zname siete WiFi
(® Tlacidlo pre manualne pridanie siete WiFi
®@ Tlat(:idlo zaSifrovanej siete WiFi s indikaciou intenzity signalu
siete
2. Zvolte viditel'nu siet'.
a Tuknite na tlagidlo s nazvom siete WiFi.
Otvori sa okno.
b Zadajte heslo pre siet WiFi.
Zariadenie je prihlasené do zvolenej siete WiFi.
3. Manualne pridajte novu siet'.
a Tuknite na tlagidlo Pridat’ manualne.
Otvori sa okno.
b Zadajte Sifrovanie SSID bezdrétového pristupového bodu/
smerovaca.
¢ V zozname zvolte typ Sifrovania.
d Zadajte heslo pre siet WiFi.
e Tuknutim na symbol x zahodte vyber.
f Tuknutim na symbol v potvrdte vyber.
Siet WiFi bola pridana.
Menu "Infrastruktara”
V tomto menu mozno zariadenie prostrednictvom rozhrania

VDA 5050 zaclenit’ do iného riadiaceho softvéru a pomocou me-
nu 1/0 Box nastavit riadenie rolovacej brany.

Menu ,,Sprava pouzivatelov*
V tomto menu je mozné vytvorit novych pouzivatelov a vymazat
existujucich pouzivatelov, ako aj upravit profily pouzivatelov.
Priradena rola ponuka predbezny vyber opravneni. Tieto oprav-
nenia je mozné individuélne prispdsobit’ prislusnému pouzivate-
lovi.
Na vyber su nasledujuce opravnenia:
o Naucenie tras
Vytvorenie pouzivatela
Uprava profilov pouzivatelov
Tla¢ snimok obrazovky
Zmena tras
Vykonanie manualneho Cistenia
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Na vyber su nasledujuce roly:
e Anwender
e Administrator
e Entwickler, len s osobitnymi pravami
e Service, len s osobitnymi pravami
Vytvorenie nového pouzivatela
Vytvaranie novych pouzivatelov sa vykonava nasledovne:
1. Tuknite na symbol %
Otvori sa okno Benutzerprofil.

supervisor

operator

Please select user profile

@ Neuer Benutzer

(@ Existujuci pouzivatelia

2. Tuknite na tlagidlo Neuer Benutzer.
Otvori sa okno s 3 kartami.

) e e e 200 L
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Teach routes

Edit users
Operator WiFi settings
Supervisor Screenshot
Edit routes

Manuval cleaning

& Language .. /> Permissions

(® Rola Administrator

(@ Rola Anwender

(3 Zadéavacie pole pre meno pouzivatela
(@ Karta Berechtigungen

(®) Karta PIN

) Karta Sprache

3. Zvolte kartu Sprache.
a K pouzivatelovi priradte jazyk zo zoznamu.
b V pripade potreby je mozné sa v zozname presuvat pomo-
cou posuvaca.
¢ Tuknutim na symbol v potvrdte vyber.
4. Zvolte kartu == PIN.
a Pomocou klavesnice priradte k pouzivatelovi PIN koéd.
b PIN kod potvrdte jeho zopakovanim.
¢ Tuknutim na symbol  potvrdte vyber.
5. Zvolte kartu Berechtigungen.
a Tuknite do zadavacieho pola a pomocou klavesnice napiste
meno pouzivatela.

b Tuknutim na tlagidlo Anwender priradte k pouzivatelovi ro-

lu Anwender.
¢ Tuknutim na tlagidlo Administrator priradte k pouzivatelovi
rolu Administrator.

d Pomocou posuvnych regulatorov prispdsobte prednastave-
né opravnenia pouzivatela.
Farba udelenych opravneni sa zmeni na Zltu.
e Tuknutim na symbol v potvrdte vyber.
Kontrola a uprava profilov pouzivatel'ov
1. Tuknite na symbol &.
Otvori sa okno Benutzerprofil.

supervisor

operator

Please select user profile

(@ Neuer Benutzer
(@ Existujuci pouzivatelia
2. Tuknite na tlagidlo pouZivatela, ktorého chcete skontrolovat
alebo zmenit.
3. Zmerite a uloZte poZadované udaje pouZivatela.
Vymazanie pouzivatela
Opravnenie na vymazanie pouzivatelov maju iba administratori,
vyvojéri alebo servisni pracovnici.
Vymazanie pouzivatefov sa vykonava nasledovne:
1. Tuknite na symbol & .
Otvori sa okno Benutzerprofil.

) e e 2001 | 5] |

n

& supervisor

& operator

Please select user profile

@ Neuer Benutzer
(@) Existujuci pouzivatelia
2. Prihlaste sa do prislusného profilu.
3. Kliknite na symbol 1.
Pouzivatel je vymazany.
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PrehlPad symbolov

Symbol

Vyznam

Zvacsenie/plus

ZmenS$enie/minus

Udrzbové funkcie

Dalej/listovanie smerom dopredu

“w v T

Vyber druhu zény (pri Uprave tras):
e Nogo Zone

e No Clean Zone

e Speed Filter

e Zona LoopingHorn

Vyber zobrazenia v sprave o Cisteni

Listovanie smerom dozadu

Reset na nastavenia z vyroby

2 ®| ~

Spat na Uvodnu obrazovku

Symbol [Vyznam

ES Odhlésenie (logout)

$ 8 Odsavanie

= V8eobecné nastavenia

Y Uprava

X Ukong&enie/zahodenie

Sprava pouzivatelov

v Potvrdenie/OK

A4 Presunutie vrcholov zény

& Nastavenia

T Nastavenia kefy

o0 Nastavenia Cistenia kefy

bﬂ ll:lyastavenia signalu hukacky/aktivacia signalu hukac-
a Nastavenia svetelného signalu/aktivacia svetelného

signalu

Bocéna metla

< [

Nastavenie a presunutie udalosti. Druh udalosti uréu-
je farbu znacky:

e modra = Cistenie

e oranzova = signal hukacky

e ruzova = pociato¢ny bod

Reset udalosti na zakladné nastavenia

A
@ Info
B Kalendar
o} Vymazanie
A~ Listovanie smerom nahor
Ny Listovanie smerom nadol
= Nastavenia siete WiFi/intenzita signalu siete WiFi
(&im slabsi signal siete WiFi, tym menej Ciarok)
I Pauza
Kod pozicie
>l Pokracovanie v Cisteni
> Spustenie Cistenia
= Vyvolanie spravy o Cisteni
S Funkcia Smart-Fill
UlozZenie
m Pociato¢ny/cielovy bod
Q Vyhladavanie
{§}i Systémova informacia
A Zadefinovanie zény
O Otocenie zény
o Vymazanie zony
& Presunutie zény
196
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Osnove

O tem dokumentu
Programska oprema, opisana v tem dokumentu, velja za vse
robotske naprave serije KIRA B.
Zaslonske slike, prikazane v navodilih, se lahko nekoliko razliku-
jejo glede na vaso napravo in montazne komplete.

Zgradba zaslona
Zaslon je obdutljiv na dotik, imenovan tudi zaslon na dotik. Za iz-
biro funkcije zadostuje hiter dotik s prstom.
S pomocjo zaslona na dotik lahko uporabnik dolo¢i na primer
osnovne nastavitve naprave, naCrtuje poti, pregleduje porocila o
¢iS€enju, odpravlja motnje ter pregleduje informacije o poteku &i-
8€enja in stanju naprave.
Informacije o stanju naprave so prikazane na zgornjem robu za-
slona na dotik, npr.¢as. Meni in upravljalni elementi so prikazani
v obmodju menija na sredini zaslona. Glede na meni so na des-
nem, levem in spodnjem robu prikazani razli¢ni simboli.

2

= wor | Uy
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Autonomous @

\ELIE]]
cleaning

24 1
Daily care

Docking ]

Zgradba zaslona

() Stanje polnosti rezervoarja
@ Debelina mreze
@) Cas
@ Sporocila
(6 Stanje akumulatorja
(& Obmocje menija
@ Gumbi, odvisni od menija

Celoviti koncepti upravljanja
Nekateri koraki upravljanja se ponavljajo v razli¢nih menijih pro-
gramske opreme in so tukaj razlozeni lo¢eno.
Funkcije, ki zahtevajo geslo
Nekatere funkcije, npr. prekinitev in nadaljevanje poti, zahtevajo
vnos uporabniSkega gesla. Ko tapnete zahtevani gumb, se odpre
pogovorno okno za vnos.
Pravice
Vsakemu uporabniku so dodeljene pravice, ki dolo¢ajo, katere
funkcije se lahko izvajajo. Te pravice je treba upostevati pri vseh
funkcijah. V osnovni nastavitvi so vnaprej konfigurirani razli¢ni
predlogi vlog, ki jih lahko urejate glede na svoje zahteve.
Navigacija po meniju
V glavnih menijih lahko v podmenije prehajate tako, da tapnete
ustrezne gumbe. V meni vi§je ravni se lahko praviloma vrnete ta-
ko, da tapnete < . Ce v menijih ni izrecnega gumba za shranje-

vanje sprememb, se spremenjene nastavitve uporabijo, ko
skocCite nazaj.

Zacetni zaslon

Na zaCetnem zaslonu lahko do glavnih menijev in nastavitev do-
stopate tako, da tapnete simbol € ali ustrezen gumb.
Odjavite se lahko tako, da tapnete simbol .

) e e e 2

ELIE]]
cleaning ( )
Daily care 4@

Autonomous @

@7 @ Docking %

(™ Simbol za odjavo (Logout)
@ Glavni meni Priklapljanje
®) Glavni meni Avtonomno

® Glavni meni Roc¢no cis¢enje
() Glavni meni Dnevna nega
(6 Simbol Nastavitve

Ce je zaznan Koda poloZaja, se v vrstici stanja prikaZe sporogilo.

Manval
cleaning

Autonomous @

Daily care

Docking %

@ Sporocilo

Ce tapnete sporogilo, se odpre pregled poti, ki so na voljo na za-
devnem polozZaju. Glejte poglavje Avtonomno.

Napotek

Za vrnitev na domaci zaslon iz drugih menijev tapnite simbol @ .
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Avtonomno

Pri avtonomnem obratovanju naprava samostojno ocisti eno ali
vec predhodno naucenih podrogij. U¢enje poteka tako, da prevo-
zite in shranite pot.
1. Po potrebi prikli¢ite zacetni zaslon.
2. Izberite meni Avtonomno tako, da ga tapnete.

Odpre se pregledna stran z avtonomnimi funkcijami.

(™ Obstojece poti
Tu lahko shranjene poti urejate, povezujete z rutinami ali za-
Zenete.

Nova pot
Tukaj se priucuje nove poti.
®) Porocila o ¢iscenju
@ Razpored
Ucenje poti

Pri u€enju poti se nalogo &iS€enja izvede ro¢no, pri tem pa se jo

zabeleZi v procesu in nato shrani za avtonomno &is¢enje.

Namigi za optimalno zasnovo poti so vklju€eni v priro¢niku za na-

stavitev. Upostevati je treba pravila za avtonomno delovanje,

npr.zacetni tocki poti je treba dodati kodo polozaja.

Med uc€enjem se shranijo naslednje informacije o poti:

e \ozna pot naprave.

e Tocke, na katerih so se vklopile ali izklopile funkcije ¢is€enja.

e Nastavitve parametrov, npr.za uporabo vode, doziranje Cistila,
Stevilo vrtljajev krtaCe, sesalno moc¢ in pritisni tlak krta. Raz-
polozljivi parametri so odvisni od vaSe naprave in opreme.

e Sprozitev hupe (npr.na kriZiS¢u)

Ne zabelezi se naslednje:

e Kratki premori med u€enjem

e Hitrost voznje med u¢enjem

Ali lahko uporabnik u¢i nove poti, je odvisno od njegove vloge, {j. ,

tj. njegovih pravic.

1. PrikliCite zaCetni meni in zaCnite postopek u€enja prek Avto-
nomno in Nova pot.

2. Izberite, ali naj se med u€enjem izvaja CiS€enje ali pa naj se
Cis€enje samo simulira. Med simuliranim u¢enjem se vse moz-
nosti ¢iS€enja zabelezijo, vendar se ne izvajajo aktivno.
Pogoiji:

Baterija je povsem napolnjena.
Rezervoar za svezo vodo je poln
Rezervoar za umazano vodo je prazen.

. Potrdite izpolnjevanje ustreznega predpogoja prek v ali prek
simbola x zapustite meni in izpolnite predpogoje.

4. Napravo postavite pred kodo polozaja v zacetni tocki. To sto-
rite tako, da sprednjo stran naprave poravnate na razdalji prib-
lizno 1 m od kode polozaja in poCakate, da naprava prepozna
kodo polozaja.

5. Potrdite kodo polozaja.

6. Vozite po povrsini, ki jo Zelite ocistiti. Pri tem uposStevaijte pred-
pisane razdalje. Glejte navodila za uporabo naprave.

Na zemljevidu v Zivo sta prikazana Ze obdelano obmodgje in
dosedanja pot. Trenutni polozaj je oznagen z majhno napravo.

wWwe e o

Napotek
Pri ¢is¢enju najprej vklopite sesanje, Sele nato vklopite vodo. To
preprecuje, da bi na poti ostajala voda.

11:01 AM

ater: 7 Cleaned area: 0 m :04:
W Cleaned om’ 00:04:29 h

) B¢ B©
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Teacl|-in process is running. Operatp the
robot while it is recording

(™ Nastavitev dogodka hupe
(@) Aktiviraj/deaktiviraj sesanje
(® Aktiviraj/deaktiviraj Cistilno glavo
®@ Aktgi;/iranje/deaktiviranje stranske metle (ne pri vseh napra-
va
(5) Nastavljanje koli¢ine vode
® Nastavljanje doziranja Cistila
@ Precke
Pot samo sesanje (rumena)
(@) Pot sesanje + Cistilna glava (modra)
Smart Fill (glejte Funkcija Smart-Fill)
7. Zakljugi pot.
a Deaktiviranje stranske metle (samo za aparate s stransko
metlo)
b Deaktivirajte Cistilno glavo.
¢ Z aktivnim sesanjem prevozite krajSo razdaljo (pribl. 10—
15 m), da posesate ostalo vodo.
d Izklopite sesanje.
8. Pozicionirajte napravo.
® Ce se bo pot konéala na prikljuéni postaji, postavite napravo
priblizno 2 metra pred prikljuéno postajo.
® Ce bo konec poti sluZil kot izhodi$&e za nadaljnje poti, na-
pravo postavite pred kodo polozaja.
9. Shranite priu¢eno pot.
a Tapnite simbol &.
b Po potrebi po¢akajte, da naprava prepozna kodo polozaja.
¢ Tapnite gumb Kon¢aj pot s kodo polozaja.
d Po potrebi potrdite kodo polozaja.
e V vnosno polje s tipkovnico vnesite ime poti.
Pot se shrani pod vnesenim imenom.

Funkcija Smart-Fill

S funkcijo Smart Fill lahko povrSino priuite tako, da vozite samo
po njenem robu. Funkcija je namenjena velikim prostim povrsi-
nam. Naprava nato za samostojno CiS¢enje samodejno nacrtuje
pot znotraj povrSine. Za to sta pri obdelavi na voljo dve moznosti
zapolnitve: Spiralna zapolnitev in zapolnitev s krivuljami. Glede
na velikost in obliko povrsine so razli¢ne zapolnitve primernejSe
kot druge.
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Teach-in process is running. Operate the
robot while it is recording

(» Povecanje/zmanjSanje prikaza

(@ Zacetna in konéna tocka zapolnitve Smart Fill
Zaklju¢ek zapolnitve Smart Fill (mozno le, ko je robot nazaj na
ciljni tocki)

@ Prekli¢i pametne zapolnitve Smart-Fill

() Polozaj naprave

&) PrevoZena pot

@ Shranjevanje poti

Prekinitev priucevanja

(@ Prekli¢i (priucevanje se zakljuci, odpre se glavni meni)

Povrsina, za katero se pot €iS€enja nacrtuje samostojno

Napotek

e Zacetna in koncna toCka poti morata biti enaki. Zacetno tocko
prepoznate po krogu na zaslonu na dotik.

e Na poti lahko vec povrsin dolocite kot obmodje za zapolnitev
Smart Fill. Deli poti pred in za funkcijo Smart Fill se priu¢ujejo
kot obicajno.

e V okviru poti lahko opredelite poljubno Stevilo povrsin Smart
Fill,

e Z zapolnjevanjem Smart-Fill je mogoce ucinkovito odistiti le

obmodja brez ovir na sredini povrSine Smart-Fill.

. Zagon funkcije Priu¢evanje poti. Glejte Ucenje poti.

. Priucevanije poti do izhodiS¢ne tocke za obris povrsine.

3. Na zacetni tocki obrisa obmocja tapnite gumb & . Funkcijo
lahko prekli¢ete tako, da tapnete simbol x.

4. Vozite okoli obmogja, ki ga Zelite ocistiti, dokler naprava ni v
ciljnem krogu na zemljevidu v Zivo.

5. Tapnite simbol E3.

Obmocje zapolnitve Smart Fill je shranjeno.

6. Nadaljujte s funkcijo Priuc¢evanje poti.

Urejanje poti
Obstojece poti
Obstojece, priu¢ene poti in rutine lahko filtrirate glede na kodo
poloZaja zaCetne tocke ali jih iS¢ete po imenu.
1. Na zacetni strani tapnite funkcijo Avtonomno.
2. Na strani, ki se odpre, tapnite funkcijo Obstojece poti.

N —

Odpre se okno z 2 zavihkoma.

9:39AM | [ [Gl] | (e e . 95
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@ Iskanje po kodi poloZaja
@) Razvrs€anje po abecedi
(® Razvrsc€anje po datumu
@ Iskanje po imenu
®) Rutine
® Poti
@ Nazaj
e Obstojece poti so prikazane v zavihku Poti.
Povezane poti so prikazane v zavihku Rutine.
Obstojece poti lahko razvrstite po abecednem vrstnem redu ali
po datumu vzpostavitve ter jih iSCete po oznaki polozaja ali
imenu z uporabo simbolov na levem robu.
. Tapnite zavihek Poti.
. Pois¢ite pot po imenu.
a Tapnite simbol <.
b Tapnite vnosno polje.
¢ S tipkovnico vnesite ime iskane poti.
d Tapnite gumb Iskanje.
Prikaze se najdena pot.
5. Iskanje poti po kodi poloZaja
a Tapnite simbol .
Razpolozljive poti so zdaj prikazane razvr§¢ene glede na
kodo polozaja.
b Tapnite mapo s kodo polozaja, ki jo iSCete.
Prikaze se najdena pot.
6. Tapnite zavihek Rutine.
PrikaZejo se povezane poti.
7. Tapnite pot ali rutino, da jo izvedete, ali za urejanje tapnite zo-
bato kolo v zgornjem desnem kotu ustrezne ploscice.

AW

Pogovorno okno "Urejanje poti"
Zgradba strani

e e e e 200 | 5 % 9:51 AM
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(» Ponastavi vse dogodke CiS€enja na nastavitve, ki so bile upo-
rabljene pri priucevanju.

@) Vrtenje obmogja

(® Brisanje obmocja

Preview WS 05
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@ Premikanje obmocja

(6 Premikanje vogalnih toc¢k obmocja

® Opredelitev obmocja

(@ Postavite novo oznako dogodka

Zmanj$anje prikaza

(® Povecanje prikaza

Izberite vrsto obmocja

(@) Zacetni napredek

@ Obdelava Ime

@3 Aktiviranje UtripajoCi oddajnik in modrih tock (izbirni prikljucni
komplet) med celotno potjo

Aktiviranje Zanka hupe za to pot

@3 lzbrisi pot

Dogodki ¢is¢enja

(@ Potek poti (modra = mokro CiS¢enje , rumena = sesanje)

Obmocja

Z gumbi za obmocja lahko dologite in urejate razli¢na obmocja. S

simbolom "Izbira vrste obmocja" lahko dologite, katero vrsto ob-

mocja Zelite urediti. Opredelite lahko naslednje vrste obmogij:

e Obmocje prepovedi vstopa
Cistilni robot ne bo vstopil v ta obmodgja, tudi ne z namenom,
da bi se izognil oviram.

e Obmocje NoClean
Vse funkcije ¢iS€enja so na teh obmogjih izklopljene, tudi e na
primervstopi vanje zato, da se izogne oviram.

e Obmocje SpeedFilter
Na teh obmocjih se robot za ¢iS¢enje vedno premika s hit-
rostjo, ki je dolo¢ena v obmocju.

e Obmocje LoopingHorn
Ko je robot v tem obmogju, se aktivira neprekinjen zvoéni si-
gnal.

Urejanje obstojece poti
. Na zacetni strani tapnite funkcijo Avtonomno.
. Na strani, ki se odpre, tapnite funkcijo Obstojece poti.
3. Ce Zelite izbrati pot, kliknite simbol @ v oknu za predogled po-
ti, glejte Obstojece poti.
4. Izberite Zeleno pot.
Odpre se okno za urejanje poti, glejte Pogovorno okno "Ure-
Jjanje poti".
5. Urejanje poti. Za urejanje imate na voljo naslednje moznosti:
a Povecanje ali zmanjSanje prikaza
b Za urejanje imena poti tapnite simbol <.
¢ Za nastavljanje novega dogodka tapnite simbol © v vrstici
na levi strani, za odpiranje nastavitev dogodka ¢is¢enja pa
tapnite obstoje€ simbol na poti. Tukaj lahko nastavite nas-
lednje nastavitve:
Z drsnim regulatorjem nastavite Zzeleno doziranje Cistila.
Sesanje aktivirajte tako, da tapnete simbol +.
Za izbiro zmogljivosti sesanja tapnite gumb Nizka zmoglji-
vost sesanja ali Visoka zmogljivost sesanja. Aktivirana
funkcija se obarva rumeno
Cistilno glavo aktivirajte tako, da tapnete simbol =°.
Za izbiro hitrosti krtaCe tapnite gumb Nizka hitrost krtace,
Srednja hitrost krtace ali Visoka hitrost krtace. Aktivirana
funkcija se obarva rumeno.
Stransko metlo aktivirajte tako, da tapnete simbol = .
Napotek
Stranska krtaca se lahko aktivira le, e je vklju¢ena Cistilna glava.
d Pritisnite in pridrzite obstojeli simbol ¢ na zemljevidu ter
premaknite dogodek na Zeleno mesto na poti.
e Tapnite simbol =, da vklopite stalno ponavljajo¢e se hupa-
nje za to pot.
f Tapnite simbol &, da vklopite okroglo razpoznavno lu¢ in po
potrebi tockovne curke za to pot.
g Tapnite simbol »%, da Dogodki ¢iS€enja ponastavite na na-
stavitev, ki je bila uporabljena med u¢enjem.
h Tapnite simbol £ in izberite vrsto obmocdja, ki ga zelite pre-
gledati, ustvariti ali urediti.

N —

Izbirate lahko med Prepovedano obmocje, Obmocje brez ¢i-
$¢enja, Filter za hitrost, LoopingHorn Zone.

i Za dolocitev obmocja tapnite simbol £.

j Za premik obmocja tapnite simbol <.

k Za zasuk obmocja tapnite simbol O .

| Za izbris obmocja tapnite simbol « .

m Za premik vogalnih to¢ko obmodja tapnite simbol % .

n Z drsnim regulatorjem nastavite Zeleno koli¢ino vode.

0 Za brisanje poti tapnite simbol @ .

Povezovanje poti v rutine

Vec poti lahko povezete v rutino, tako da jih lahko Cistite samos-

tojno drugo za drugo. PoveZete lahko samo poti, ki se zacnejo in

konc&ajo s kodo polozaja. Koda polozaja na koncu vsake poveza-
ne poti se mora ujemati s kodo polozaja na za¢etku naslednje po-
ti.

. Na zacetni strani tapnite funkcijo Avtonomno.

. Na strani, ki se odpre, tapnite funkcijo Obstojece poti.

. Preklopite na zavihek Rutine in tapnite gumb Nova rutina.

. Izberite prvo pot, ki se bo ¢istila v okviru rutine.

. Po potrebi izberite nadaljnje poti ¢iS€enja drugo za drugo. Tu
s0 na voljo samo poti, katerih koda polozaja na zacetku se uje-
ma s kodo poloZaja na koncu prejSnje poti.

6. Rutino shranite s simbolom v in ji dodelite ime.

Napotek

Druga moZznost je, da v zavihku Poti izberete vec poti in jih shra-

nite kot rutino z uporabo simbola > spodaj desno.

A ON -

Izvajanje poti
lzvajanje poti s kodo polozaja

Naprava mora biti names¢ena pod kotom + / - 30 ° in na razdalji

1 m pred kodo polozaja zaetne tocke

1. Napravo postavite na zacetno tocko.

2. Po potrebi prikli¢ite zaCetni meni.

3. Funkcijo Avtonomno tako, da jo tapnete.

Odpre se pregledna stran z avtonomnimi funkcijami.

4. Tapnite funkcijo Obstojece poti.

5. Izberite pot tako, da jo tapnete. Glejte poglavje Obstojece po-
ti. Ce Zelite zaporedoma izvesti ve¢ poti, izberite naslednjo pot
in jih zdruzite v rutino, ki jo lahko izvedete neposredno ali shra-
nite za pozneje.

Napotek

e Po izbiri prve poti se prikaZzejo samo poti, katerih zacetna toc-
ka se ujema s koncno tocko prejsnje poti.

e Zacetna tocka poti mora biti koda poloZaja, za naslednjo pot v
rutini pa mora biti na voljo dovolj virov.

Koncéna tocka mora biti koda poloZaja, samo zadnja pot rutine
se lahko konca brez kode polozZaja.

Druzba KARCHER priporoca uporabo prikljucéne postaje kot

zacetne in koncne toCke poti, saj je tako zagotovijeno, da se

za naslednjo pot v rutini naloZi dovolj virov.

e Poti so osteviléene po vrstnem redu izbire.

e Pomotoma izbrano pot lahko prekli¢ete tako, da jo ponovno ta-
pnete.

6. Ko izberete pot, tapnite simbol > spodaj desno.
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Odpre se izbira.
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Quick
schedule

08 | [0

Save
routine

Quick start

%4

start

@ Nacrtovanje Zacetni Cas

@) kot Shrani rutino

(® Hiter zaCetek

(® Zactni z Koda polozaja

7. Tapnite gumb Zaéni s kodo polozaja.

8. Napravo potisnite pred kodo poloZaja, ki je zahtevana na za-
slonu na dotik.

9. Pocakajte, da naprava prepozna kodo polozaja.

10.Potrdite kodo polozaja.

Pot se izvede.

Izvedi pot brez kode polozaja

Napotek
Izbrano pot lahko zaZenete brez Koda polozaja, npr.¢e kode po-
loZaja ne bodo trajno names$éene. V ta namen se kode polozajev
namestijo samo med ulenjem poti, med izvajanjem pa je treba
zagotoviti, da se robot zaZene v pravilnem poloZaju. Za priklopno
postajo je vedno potrebna koda poloZaja.
1. Napravo postavite na priu¢eno zacetno tocko poti.
2. Po potrebi prikli¢ite zacetni meni.
3. Funkcijo Avtonomno tako, da jo tapnete.
Odpre se pregledna stran z avtonomnimi funkcijami.
4. Tapnite funkcijo Obstojece poti.
5. Izberite pot tako, da jo tapnete. Glejte poglavje Obstojece po-
ti.
6. Ko izberete pot, tapnite simbol > spodaj desno.
Odpre se izbira.

9:31 AM
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@ Nacrtovanje Zacetni Cas

@ kot Shrani rutino

(® Hiter zacCetek

@ Zactni z Koda polozaja

7. Tapnite gumb Hiter zacetek, ¢e Zelite takoj izvesti pot.
Pot se izvede.

Zacetek poti s €asovnim zamikom
Pot lahko zazenete tudi z zakasnitvijo do enega tedna.

1. Napravo postavite na zacetno tocko.
2. Po potrebi prikli¢ite zacetni meni.
3. Funkcijo Avtonomno tako, da jo tapnete.
Odpre se pregledna stran z avtonomnimi funkcijami.

4. Tapnite funkcijo Obstojece poti.
5. Izberite pot tako, da jo tapnete. Glejte Obstojece poti.
6. Ko izberete pot, tapnite simbol spodaj desno.

Odpre se izbira.

9:31 AM
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(® Nacrtovanje Zacetni Cas

@) kot Shrani rutino

(® Hiter zacCetek

@) Zactni z Koda polozaja

7. Tapnite gumb Naértovanje Zacetni €as.
Odpre se naértovalnik ¢asa.

R, e e 2001 | % 931 AM | [ [ | () e e 99% | {5
delay start

Start Date 11/21/2024 ‘ Repeating Task

Routes / Routines

Task color

<

8. Nastavite ¢as zaCetka.
a Dolocite datum zacetka.
b Nastavitev ¢asa zaletka
¢ lzberite pot/rutino, ki jo Zelite izvesti.
d Izberite barvo za nalogo.
9. Po potrebi nastavite ponovitev naloge €iS¢enja.
a Nastavite kon&ni datum za ponavljanje.
b Nastavite interval ponavljanja.
10.Zeleni ¢as zadetka shranite tako, da tapnete simbol &.
Pot se izvede ob nastavljenem &asu.

Prekinitev in nadaljevanje poti
1. Tapnite simbol 1l , €e Zelite med izvajanjem prekiniti pot.
Naprava se ustavi za 10 sekund. Ce Zelite napravo trajno
ustaviti, morate vnesti geslo.
2. Nadaljevanje poti:
a Postavite napravo na obmocje na poti, ki je na zemljevidu
oznaceno z zeleno barvo.
b Tapnite simbol > in vnesite geslo, da ponovno izvedete pot.

Koncaj pot
. Tapnite simbol Il in vnesite geslo za prekinitev poti.
2. Tapnite simbol x, da koncate pot.

-
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Funkcija koledarja

Funkcija koledarja se uporablja za izvajanje avtonomnih nalog &i-
§¢enja ob dolo¢enem Casu (Cas/datum) brez prisotnosti uprav-
liavca, na primer ponodi ali ob nedeljah in praznikih. Nalogo lahko
izvedete enkrat ali veckrat.
1. Po potrebi prikli¢ite zacetni meni.
2. Funkcijo Avtonomno tako, da jo tapnete.

Odpre se pregledna stran z avtonomnimi funkcijami.
3. Tapnite simbol &.

Odpre se nacrtovalnik ¢asa.

9:31 AM
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4. Nalogi ¢is€enja dodelite ime.
5. Nastavite ¢as zaCetka.

a Dolocite datum zacetka.

b Nastavitev ¢asa zaCetka

¢ Izberite pot/rutino, ki jo Zelite izvesti.

d Izberite barvo za nalogo.
6. Po potrebi nastavite ponovitev naloge ¢iS¢enja.

a Nastavite konéni datum za ponavljanje.

b Nastavite interval ponavljanja.
7. Zeleni ¢as zadetka shranite tako, da tapnete simbol B.
Pot se izvede ob nastavljenem &asu.

Prikaz porocila o €iS¢enju

Porocilo o ¢is€enju vsebuje informacije o zaklju¢enih €is€enijih.
1. Na zacetni strani tapnite funkcijo Avtonomno.
2. Na strani, ki se odpre, tapnite simbol E.

Prikaze se pregled zadnjih zakljuenih CiScen;.

3. Tapnite Zeleno porodilo o &iS¢enju za pot ali rutino.

PR Cleaned: 29 m* | (& Uncleaned: 0 m’ ge: 100 %
Il 7 covered:53m® | A Detergent consumption: =

Cleaning report - Rautine with

Primer porocila o rutini z ve¢ potmi

() Poraba distila [ml]

@ Prevozena povrsina [m2] (delovna Sirina x razdalja)
() Ogis&ena povrsina [m?]

@ Neogistena povrsina [m?]

() Ocisceni delez naucene poti [%]

®) Trajanje Ciscenja [min]

@ Prevozena pot [m]

Izberite moznosti prikaza (npr. primer prikaz hitrosti)

(@ Poraba vode [l]
Grafié¢no porocilo o ¢is¢enju
@) Izbrisi
(@2 Vrstica za pomikanje za prikaz vseh poti v rutini
@ Nazaj
a S tipkama + in — povecate ali zmanjSate podrobnosti po-
rocGila.
b Izbrano porocilo o iS€enju izbriSite tako, da tapnete tipko
fir
¢ Za vrnitev na zacetno stran tapnite tipko <.

Roc¢no obratovanje

Pri ro€nem obratovanju upravljavec vodi napravo prek povrsine,
ki jo je treba odistiti, o tem upostevajte tudi navodila za uporabo
naprave.

Zagon roc¢nega obratovanja
Pogoiji: Naprava je na kraju uporabe, glejte Navodila za uporabo
naprave.
1. Po potrebi prikli¢ite zacetni meni.
2. Funkcijo Roéno ¢is€enje tako, da jo tapnete.

Odpre se pregledna stran s parametri ¢iS¢enja.

ﬁ\ ——I 70% I

weo I %[ ow

3. Z drsnim regulatorjem nastavite Zeleno koli¢ino vode.
4. Z drsnim regulatorjem nastavite Zeleno doziranje Cistila.
5. Nastavite parametre sesanja.

a Sesanje aktivirate tako, da tapnete simbol % .

b Za izbiro zmogljivosti sesanja tapnite gumb Nizka zmoglji-
vost sesanja ali Visoka zmogljivost sesanja.

Aktivirana funkcija se obarva rumeno.
6. Nastavite parametre krtace.

a Cistilno glavo aktivirajte tako, da tapnete simbol =°.

b Ce Zelite izbrati hitrost krtage, tapnite gumb Nizka hitrost
krtace, Srednja hitrost krtace ali Visoka hitrost krtace.
Aktivirana funkcija se obarva rumeno.

¢ S pomocjo drsnega regulatorja (ni na voljo pri vseh razlii-
cah naprave) lahko prilagodite pritisni tlak krtace.

7. Stransko metlo aktivirate tako, da tapnete simbol = (ni na vo-
ljo pri vseh razliicah naprave).

Napotek

Stranska krtaca se lahko aktivira le, ¢e je vklju¢ena Cistilna glava.

8. Napravo premikajte prek povrsine, ki jo zelite odistiti, glejte
Navodila za uporabo naprave.

Konec roénega obratovanja
1. Stransko metlo izklopite tako, da tapnete simbol = .
2. Deaktivirajte Cistilno glavo tako, da tapnete simbol .
Deaktivirane funkcije postanejo sive.
3. Na zadnjih nekaj metrih poti posesajte ostalo vodo.
4. Sesanje izklopite tako, da tapnete simbol <.
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Polnjenje naprave (docking)

Polnjenje brez prikljuéne postaje
Pri polnjenju brez priklju¢ne postaje se naprava polni z obstoje-
¢im omreznim kablom. Glejte navodila za uporabo naprave. Do-
datna dejanja, kot je praznjenje rezervoarja za umazano vodo ali
polnjenje rezervoarja za svezo vodo, je treba opraviti ro¢no.
® Prikljucite omrezni kabel. Glejte navodila za uporabo naprave.

Polnjenje s prikljuéno postajo (opcija)
Pri polnjenju z opcijsko priklju¢no postajo se naprava priklopi na
prikljuéno postajo. Priklop je treba vedno zagnati prek zaslona,
kot je opisano spodaj.
POZOR
Nevarnost poSkodovanja zaradi roénega priklopa
Roc¢ni priklop naprave na priklopno postajo lahko poskoduje na-
pravo in postajo.
Za priklop uporabljajte izklju¢no samo funkcijo priklopa prek za-
slona na napravi.
Po uspesni povezave se izvedejo naslednja dejanja:
e Rezervoar za umazano vodo se izprazni.
Rezervoar za umazano vodo se splakne.
Rezervoar za svezo vodo se polni.
Baterija se polni.
. Napravo postavite pred priklopno postajo, pri Eemer naj bo od
nje oddaljena priblizno 1 m.
. Priklicite zaCetni meni.
3. Glavni meni Priklapljanje prikliCite tako, da ga tapnete.
Naprava poiS¢e kodo polozaja priklopne postaje.
4. Pocakajte, da naprava prepozna kodo poloZaja.
Ko je naprava priklopljena, so na zaslonu prikazane informa-
cije o trajanju polnjenja in stanju dejanj, opravljenih med pol-
njenjem.
Dokoncanje dejanja je oznaceno z zeleno kljukico na ustre-
znem gumbu.
5. Po potrebi tapnite simbol x, da pred€asno konCate zamenja-
VO Virov.
6. Po potrebi uporabite funkcijo "Odklop", da robota ponovno
premaknete iz priklju¢ne postaje.
Naprava ostane v priklju¢ni postaji, dokler se ne odklopi ali
dokler se na podlagi nacrtovanja ¢asa ne za¢ne novo opravilo
CisCenja.
Vzdrzevanje naprave
1. PrikliCite zaCetni meni.
2. Tapnite glavni meni Dnevna nega.
Na voljo so razli¢ni meniji:
e Servisne funkcije
Tu lahko neposredno upravljate komponente.
e Navodila za uporabo
Tukaj si lahko ogledate navodila za uporabo naprave in pro-
gramske opreme.
e Navodila za vzdrzevanje
Tukaj si lahko ogledate seznam vzdrzevalnih del, ki jih je treba
opraviti, z videoposnetki z navodili.

Meni servisnih funkcij
. Prikli¢ite zaetni meni.
. Tapnite glavni meni Dnevna nega.
3. Tapnite simbol & , ¢e Zelite upravljati posamezne komponen-
te. Tu lahko na primer spustite sesalni pre¢nik in ga odstranite.
Konkretne funkcije so odvisne od naprave.

- e o o
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Please select a component

Pregled komponent (primer KIRA BR 200)

@ Glava krtace

(@ Sesalni pre¢nik

(3 Splakovanje rezervoarja
(@ Odvod odpadne vode
(5) Stranske metle

Meni Navodila za vzdrzevanje
1. PrikliCite zagetni meni.
2. Tapnite glavni meni Dnevna nega.
3. Tapnite meni Navodila za vzdrzevanje, da dobite pregled nad
opravili vzdrzevanja. Konkretne informacije so odvisne od na-
prave.

Empty coarse dirt basket

Clean squeegee

How to maintain

Navodila za vzdrzevanje (primer KIRA B 50)
4. Tapnite korak vzdrzevanja, da prikliCete videoposnetek z na-
vodili.

Meni Nastavitve

V tem meniju lahko preverite informacije ter preverite in spreme-
nite nastavitve, kot so datum, jezik itd.

D mm—— 200l | ||| 8:47 AM o (Y e e e 98%

n

@ Sistemske informacije
@) Splosne nastavitve
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® Omrezje
@ Infrastruktura
(& Upravljanje uporabnika

Meni Sistemske informacije
V tem meniju lahko med drugim prikazete naslednje informacije:
e Podatki o napravi, kot so Stevilka materiala, serijska Stevilka,
najnovejsa funkcija programske opreme, datum zadnjega ser-
visa, obratovalne ure itd.
e Dnevnik sprememb programske opreme z informacijami o
razli¢ici programske opreme, serijski Stevilki itd.

Prikaz dnevnika sprememb programske opreme

Zabelezene informacije:

e Razli¢ica programske opreme

e Novo namescene funkcije naprave, ki so bile na voljo z ustre-
zno posodobitvijo programske opreme.

Kako priklicete dnevnik sprememb:

® Na domadi strani tapnite simbol ©.
Prikaze se dnevnik sprememb, pri éemer so razli€ice program-
ske opreme prikazane od zadnje/najnovejse proti starejSim/
nizjim. Po dnevniku sprememb lahko iS€ete tako, da s prstom
premikate vrstico za pomikanje.

Napotek

Spremembe niso mogoce.

Meni SplosSne nastavitve

V tem meniju so na voljo naslednje funkcije:

e Preverjanje in spreminjanje splosnih nastavitev

e Preverjanje in spreminjanje sistemskih nastavitev

Preverjanje in spreminjanje osnovnih nastavitev:

1. Tapnite simbol =.

Odpre se okno z vec zavihki.

e V zavihku "Splo$no" lahko preverite in spremenite na primer
¢asovni pas, sistem enot in koliko ¢asa pretece, preden napra-
va preide v nacin mirovanja.

e V zavihku "Sistem" lahko inicializirate stransko metlo in pona-
stavite tovarniske nastavitve.

2. Za pomikanje po strani uporabite vrstico za pomikanje.

3. Ce Zelite spremeniti splodne nastavitve, tapnite Zeleno vnosno
polje ali nastavite ustrezni drsni regulator.

4. Spremenite sistemske nastavitve.

Meni Omrezne nastavitve
V tem meniju lahko konfigurirate omrezne nastavitve.
Naprava s svojo kartico SIM samodejno izbere razpoloZljivo mo-
bilno omrezje LTE.
Po potrebinpr. ¢e je povezava z mobilnim telefonom slaba, lahko
napravo povezete z omrezjem WLAN.
e Napravo lahko prijavite v obstojeCe, ze znano omrezje WLAN.
e Napravo lahko ro€no prijavite v novo omrezje WLAN.
e Nastavitve razpoloZljivih omrezij WLAN lahko konfigurirate.
Uporabnikova dodeljena vloga dolo¢a, katere pravice ima v tem
meniju.
Naprava se lahko prek radijske antene poveze z omrezjem
WLAN. Karcher priporo€a, da napravo povezujete le z varnimi in
Sifriranimi omrezji WLAN ("znana omrezja").
Tako se konfigurira omrezje WLAN:
1. Tapnite simbol = .
Vsa "Vidna omrezja" in "Znana omrezja" na lokaciji so prikaza-
na z ustrezno moc¢jo omrezja. Trenutno povezano omrezje je
prikazano s simbolom verige pred imenom.

) e e 2001 | ]|
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Available networks Known networks

-+ Add manually

% AKDev

@ Vidna omrezja WLAN

@ Znana omrezja WLAN

(® Gumb Roc¢no dodaj omrezje WLAN

@ Gumb Sifriranega omreZja WLAN s prikazom moci omreZja

2. Izberite vidno omrezje.
a Tapnite gumb z imenom omrezja WLAN.
Odpre se okno.
b Vnesite geslo za omreZje WLAN.
Naprava je prijavljena v izbrano omrezje WLAN.
3. Ro¢no dodajte novo omrezje.
a Tapnite gumb Roéno dodajanje.
Odpre se okno.
b Vnesite Sifriranje SSID brezzi¢ne dostopne to¢ke/usmerje-
valnika.
¢ S seznama izberite vrsto Sifriranja.
d Vnesite geslo za omrezje WLAN.
e lzbiro zavrzite tako, da tapnete simbol x .
f Izbiro potrdite tako, da tapnete simbol v .
OmreZje WLAN je dodano.

Meni Infrastruktura
V tem meniju lahko napravo prek vmesnika VDA 5050 vkljucite v
drugo programsko opremo za krmiljenje in prek menija /0 Box
nastavite krmiljenje rolo vrat.

Meni Upravljanje uporabnikov
V tem meniju lahko ustvarjate in briSete uporabnike ter urejate
uporabniske profile.
Dodeljena vloga ponuja predizbor pravic. Te pravice se lahko in-
dividualno prilagodijo posameznemu uporabniku.
Pravice, ki so na voljo za izbiro:
e Priucevanje poti (teach-in)
Ustvari uporabnika
Urejanje uporabniskih profilov
Tiskanje posnetkov zaslona
Sprememba poti
Izvajanje ro€nega CidCenja
Vloge, na voljo za izbiro:
e Upravljavec
e Nadzornik
e Razvijalec, samo s posebnimi pravicami.
e Servis, samo s posebnimi pravicami.
Ustvarjanje novega uporabnika
Tako se ustvari nove uporabnike:
1. Tapnite simbol &.
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Odpre se okno Uporabniski profil.

supervisor

operator

Please select user profile

@ Nov uporabnik

(@ Obstojeci uporabniki

2. Tapnite gumb Nov uporabnik.
Odpre se okno s 3 zavihki.

8:47 AM a

[ [ —. T

Teach routes

Edit users
Operator WiFi settings
Supervisor Screenshot
Edit routes

Manuval cleaning

¢ . Language . /°_ Permissions

@ Vloga Nadzornik

@) Vloga Upravljavec

®) Vnosno polje za uporabnisko ime
@ Zavihek Dovoljenja

() Zavihek PIN

® Zavihek Jezik

3. Izberite zavihek Jezik.
a Uporabniku dodelite jezik s seznama.
b Po potrebi se pomaknite po seznamu s premikanjem vrstice
za pomikanje.
¢ lIzbiro potrdite tako, da tapnete simbol .
4. |zberite zavihek «++_PIN.
a Uporabniku s tipkovnico dodelite kodo PIN.
b Kodo PIN potrdite tako, da jo ponovite.
¢ Izbiro potrdite tako, da tapnete simbol v .
5. Izberite zavihek Dovoljenja.
a Tapnite v vnosno polje in s tipkovnico vnesite uporabnisko
ime.
b Tapnite gumb Upravljavec, da uporabniku dodelite viogo
Upravljavec
¢ Tapnite gumb Nadzornik, da uporabniku dodelite vlogo
Nadzornik
d Z drsnimi regulatoriji prilagodite prednastavljene pravice
uporabnika.
Odobrena dovoljenja se obarvajo rumeno.
e lzbiro potrdite tako, da tapnete simbol v .

Preverjanje in urejanje uporabniskih profilov
1. Tapnite simbol &.
Odpre se okno Uporabniski profil.

) e e 2001 | 5] |

n

& supervisor

& operator

Please select user profile

@ Nov uporabnik
@) Obstojeci uporabniki
2. Tapnite gumb uporabnika, ki ga Zelite preveriti ali spremeniti.
3. Spremenite in shranite Zelene uporabniSke podatke.
Brisanje uporabnika
Pravico do brisanja uporabnikov imajo samo skrbniki, razvijalci
ali servis.
Uporabnike izbriSete na nasledniji nacin:
1. Tapnite simbol &.

Odpre se okno Uporabniski profil.

supervisor

operator

Please select user profile

@ Nov uporabnik

@ Obstojeci uporabniki

2. Prijavite se v ustrezen profil.

3. Kliknite simbol 1 .
Uporabnik je izbrisan.
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Pregled simbolov

Simbol

Pomen

Povecanje/plus

Simbol |Pomen

ES Odjava (Logout)
Sesanje

%1& J

ZmanjSanje/minus

Splosne nastavitve

Funkcije vzdrzevanja

Obdelava

Naprej/listanje naprej

Konc&anje/zavrzenje

Upravljanje uporabnika

Potrditev/OK

“w v T

Izbira vrste obmodgja (pri urejanju poti):
e Prepovedano obmocje

e Obmocje brez ¢is¢enja

e Filter za hitrost

e Obmocje LoopingHorn

Izbira prikaza v porocilu o ¢iScenju

Premikanje vogalnih to¢k obmocja

Listanje nazaj

Nastavitve

Ponastavitev tovarniskih nastavitev

Nastavitve krtace

2 ®| ~

Nazaj na zaCetni zaslon

Nastavitve €iS€enja krta

Nastavitve signal hupe/nastavitev signala hupe

B: T (20 Bk B x|

Nastavitve svetlobnega signala/nastavitev svetlobne-
ga signala

Stranske metle

<@ [

Nastavitev in premikanje dogodka. Vrsta dogodka do-
lo€a barvo oznake:

e modra = ¢iSCenje

e oranzna = signal hupe

e roza = izhodiS¢na tocka

Ponastavitev dogodka na privzete nastavitve

Info

Koledar

Brisanje

Listanje navzgor

<> E IR o N

Listanje navzdol

.)))

Nastavitve omrezja WLAN/mo¢ omrezja WLAN (Sib-
kejSe je omrezje WLAN, manj je Crt)

Prekinitev

Koda polozaja

Nadaljevanje CiS¢enja

Zacetek CidCenja

Priklic poro€ila o &is€enju

Funkcija Smart-Fill

Shrani

Zacetna/ciljna tocka

Iskanje

Sistemske informacije

Opredelitev obmocja

Vrtenje obmodja

Brisanje obmocja

4+ e|GN e P HDIImED VvV Z E

Premikanje obmocja
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Principii de baza
Despre acest document
Programul software descris in acest document este valabil pen-
tru toate dispozitivele robotizate din seria KIRA B.
Capturile de ecran afisate in instructiuni pot diferi usor in functie
de aparatul dumneavoastra si de kiturile de montare.

Structura afisajului
Ecranul este sensibil la atingere, cunoscut si sub numele de afi-
saj tactil. O atingere rapida cu degetul este suficienta pentru a se-
lecta o functie.
Cu ajutorul ecranului tactil, utilizatorul poate defini setérile de ba-
za ale aparatului, planifica traseele, vizualiza rapoartele de cura-
tare, remedia defectiunile si vizualiza informatii despre progresul
curatarii si starea aparatului.
Informatiile despre starea aparatului sunt afisate pe marginea su-
perioara a ecranului tactil, de exemplu, timpul. Meniurile si ele-
mentele de operare sunt afisate Th zona meniului din centrul
afisajului. in functie de meniu, sunt afisate diferite pictograme pe
marginea din dreapta, sténga si jos.

Manual

Autonomous .
cleaning

Daily care

@ Docking

Structura ecranului

@ Nivelul rezervorului

@) Intensitatea semnalului de retea
®) Ora

@ Mesaje

(5) Starea acumulatorului

®) Zona de meniu

(@ Butoane dependente de meniu

Concepte de operare generale
Unii pasi de operare sunt repetati in diferitele meniuri ale softwa-
re-ului si sunt explicati separat aici.
Functii cu solicitarea parolei
Unele functii, de exemplu, intreruperea si reluarea traseelor, ne-
cesita introducerea parolei de utilizator. Dupa ce atingeti butonul
necesar, se deschide o fereastra de dialog pentru introducerea
datelor.
Permisiuni
Autorizarile sunt atribuite fiecarui utilizator pentru a defini functiile
care pot fi executate. Aceste autorizari trebuie respectate pentru
toate functiile. Diverse propuneri de roluri sunt preconfigurate in
setarile de baza, pe care le puteti modifica in functie de cerintele
dumneavoastra.

Meniu de navigare

n meniurile principale, puteti naviga catre submeniuri atingand
butoanele respective. De regula, va puteti intoarce la meniul de
nivel superior atingdnd < . Daca nu exista un buton explicit pen-
tru salvarea modificarilor in meniuri, setarile modificate sunt apli-
cate atunci cand faceti saltul inapoi.

Ecranul de pornire

Din ecranul de pornire, puteti accesa meniurile si setarile princi-
pale atingand pictograma ¢ sau butonul corespunzator.
Va puteti deconecta atingand pictograma E .

VELIE]]
cleaning
Daily care 4@

Autonomous @

@7 @ Docking %

(™) Pictograma ,Deconectare” (Logout)

(@ Meniu principal Andocare

(® Meniu principal Autonom

® Meniu principal Curatare manuala

() Meniu principal Ingrijirea zilnica

() Pictograma Setari

Daca este recunoscut un Cod de pozitie , apare un mesaj in bara
de stare.

Manual
cleaning

Autonomous @

@ Docking %

Daily care

@ Mesaj

Atingerea mesajului deschide o prezentare generala a traseelor
disponibile la pozitia respectiva. Consultati capitolul Autonom.
Indicatie

Atingeli pictograma ®@ pentru a reveni la ecranul de pornire din
alte meniuri.
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Pe durata functionarii in regimul de functionare Autonom aparatul
curata in mod independent una sau mai multe zone definite an-
terior. Definirea are loc pin parcurgerea si salvarea unei rute.
1. Daca este necesar, apelati ecranul de pornire.
2. Selectati meniul Autonom apasand pe el.
Se deschide o pagina de prezentare generala cu functiile au-
tonome.

@ Trasee existente
Aici sunt editate traseele salvate, legate de rutine sau pornite.

(@ Traseunou .
Noi trasee sunt invatate aici.

®) Rapoarte de curatenie
@ Program

Definirea rutei

Atunci cand un traseu este invatat, o sarcina de curatare este

efectuatd manual, inregistrata Tn proces si apoi salvata pentru

curatarea autonoma.

Pentru definirea ih mod optim a unui traseu actionati conform in-

structiunilor mentionate in ghidul de setare. Trebuie respectate

normele de functionare autonoma, de exemplu, un cod de pozitie
trebuie atasat punctului de plecare al unui traseu.

Definirea implica salvarea urmatoarelor informatii despre ruta:

e Calea de deplasare a aparatului.

e Punctele in care au fost activate sau dezactivate functiile de
curatare.

e Setarile parametrilor, de exemplu, privind aplicarea apei, do-
zarea substantei de curatare, turatia periei, puterea de aspira-
re si presiunea de apasare a periilor. Parametrii disponibili
depind de aparatul si echipamentul dumneavoastra.

e Actionarea claxonului (de exemplu, la o intersectie).

Nu sunt Tnregistrate:

e Pauzele scurte din timpul procesului de definire

e Viteza de deplasare pe durata invatarii

Permisiunea unui utilizator de a invata trasee noi depinde de rolul

sau, si anume de autorizarile sale.

1. Accesati meniul de pornire si incepeti procesul de invétare
prin Autonom si Traseu nou.

2. Selectati daca curatarea trebuie sa aiba loc in timpul invatarii
sau dacé curatarea trebuie sa fie doar simulata. n timpul in-
vatarii simulate, toate optiunile de curatare sunt inregistrate,
dar nu sunt executate activ.

Conditii preliminare:

Bateria este complet incarcata.
Rezervorul de apa proaspata este plin
Rezervorul de apa uzata este gol.

. Confirmati indeplinirea conditiei prealabile respective prin ~
sau iesiti din meniu cu pictograma X si indepliniti conditiile
prealabile.

4. Pozitionati aparatul la punctul de pornire, inainte de codul de
pozitie. Pentru a face acest lucru, aliniati partea frontala a apa-
ratului la o distanta de aproximativ 1 m de codul de pozitie si
asteptati pana cand aparatul a recunoscut codul de pozitie.

wWwe e o

5. Confirmati codul de pozitie.

6. Deplasati-va cu aparatul catre suprafata de curatat. Respec-
tati distantele prescrise. Vezi Instructiunile de functionare ale
aparatului.

Zona in care s-a lucrat deja si traseul parcurs pana in prezent
sunt afisate pe harta live. Pozitia curenta este indicata de un
aparat mic.

Indicatie

La curéatare, activati mai intai aspiratia inainte de a porni apa.

Acest lucru impiedica apa s& rdméana pe sind.

11:01 AM

= Water: Cleaned area: 0 m* 00:04:29 h

C——

=@

20% 1«

Teacl|-in process is running. Operatp the
robot while it is recording

(1) Setati evenimentul de claxon

(@ Activarea/dezactivarea functiei de aspirare

(® Activarea/dezactivarea capului de curatare

@ Activarea/dezactivarea maturii laterale (anumite aparate fac
exceptie)

() Ajustarea cantitatii de apa

® Reglarea dozatorului de detergent

@) Salvarea

Doar aspiratie pe traseu (galben)

(@) Aspiratie pe traseu + cap de curatare (albastru)

Smart Fill (vezi Functia ,Smart-Fill”)

7. Finalizati traseul.

a Dezactivarea maturii laterale (numai pentru aparatele cu
matura laterala)

b Dezactivati capul de curatare.

¢ Parcurgeti o distanta scurta (10-15 m) cu aspiratie activa, in
scopul aspirarii resturilor de apa.

d Dezactivati aspiratia.

8. Pozitionati aparatul.

@ in cazul in care traseul trebuie sa se finalizeze la o statie de
andocare, pozitionati aparatul la aproximativ 1 metru in fata
statiei de andocare.

® Daca sfarsitul traseului este folosit ca punct de plecare pen-
tru alte trasee, pozitionati aparatul in fata unui cod de pozi-
tie.

9. Salvati traseul invatat.

a Atingeti pictograma B&.

b Daca este cazul, asteptati ca aparatul sa recunoasca codul
de pozitie.

¢ Apasati pe butonul Finalizare traseu cu cod de pozitie.

d Daca este cazul, confirmati codul de pozitie.

e Introduceti un nume pentru traseu in campul de introducere
a datelor, folosind tastatura.

Ruta este salvata cu denumirea introdusa.
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Functia ,,Smart-Fill”

Folositi functia Smart-Fill pentru a defini o suprafata, prin depla-
sarea la marginea acesteia. Folositi functia ,Smart Fill” pe supra-
fete mari, libere. Traseul din interiorul zonei este apoi planificat
automat de aparat pentru curatarea autonoma. Doua optiuni de
umplere sunt disponibile pentru acest lucru Tn timpul editarii: Um-
plerea in spirala si umplere in meandru. in functie de marimea si
de forma suprafetei, sunt mai potrivite diferite umpleri.

Teach-in process is running. Operate the
robot while it is recording

() Marirea sau micsorarea reprezentarii
@ Punctul de inceput si de sfarsit al umplerii inteligente

(® Finalizarea functiei Smart-Fill (posibil numai atunci cand robo-
tul s-a intors la punctul tinta)

® Anulare la Smart-Fill

(& Pozitia aparatului

(®) Traseul parcurs

@ Salvarea rutei

Intreruperea invétarii

(® Anulare (invatarea se incheie, meniul principal se deschide)

Suprafata pentru care traseul de curatare este planificat in
mod autonom

Indicatie

e Punctele de inceput si de sfarsit ale traseului trebuie sé fie
identice. Punctul de pornire poate fi recunoscut pe un cerc pe
ecranul tactil.

o In cadrul unui traseu pot fi definite mai multe zone ca zona
Smart-Fill. Sectiunile anterioare si ulterioare functiei Smart Fill
sunt invétate ca de obicei.

e Orice numadr de zone Smart Fill poate fi definit in cadrul unui
traseu,

e Cu Smart-Fill, numai zonele fara obstacole din centrul supra-
fetei Smart-Fill pot fi curétate eficient.

1. Initializati functia Invatarea traseului. Consultati si Definirea
rutei.

2. Tnvatati traseul pana la punctul de pornire al conturului supra-
fetei.

3. In punctul de pornire al conturului suprafetei, atingeti
butonul &. Functia poate fi anulata atingdnd pictograma x .

4. Deplasati aparatul in jurul zonei care urmeaza sa fie curatata,
pana cand aparatul se afla in cercul tinta de pe harta live.

5. Atingeti pictograma F.

Zona Smart-Fill este salvata.
6. Continuati functia Invatarea traseului.

Editarea traseului
Trasee existente

Traseele si rutinele existente, invatate, pot fi filtrate in functie de
codul de pozitie al punctului de plecare sau pot fi cautate dupa
nume.
1. Pe pagina de start, atingeti functia Autonom.
2. Pe pagina care se deschide, atingeti functia Trasee existen-

te.

Roméana

Se deschide o fereastra cu 2 file.

9:39AM | [ [Gl] | (e e . 95

' ws3 1 FGL 2000 2.

a0 Puddles s0gf

0 testfill

&% Routines

(@ Cautare dupa codul de pozitie
() Sortare alfabetica
(® Sortare dupé data
(@ Cautare dupa nume
®) Rutine
®) Trasee
@) Spate
o Traseele existente sunt afisate in fila Trasee.
Traseele inlantuite sunt afisate in fila Rutine.
Traseele existente pot fi sortate alfabetic sau in functie de data
crearii si pot fi cautate dupa codul sau numele pozitiei, utili-
zand simbolurile din partea stanga.
. Atingeti fila Trasee.
. Cautati un traseu dupa nume.
a Atingeti pictograma <.
b Atingeti cGmpul de introducere a datelor.
¢ Introduceti numele traseului pe care il cautati utilizand tas-
tatura.
d Apasati pe butonul Cautare.
Sistemul afiseaza traseele gasite.
5. Cautati traseul dupa codul de pozitie.
a Apasati pe pictograma @ .
Traseele disponibile sunt sortate in functie de codul de po-
zitie.
b Atingeti dosarul cu codul de pozitie pe care il cautati.
Sistemul afiseaza traseele gasite.
6. Atingeti fila Rutine.
Sunt afisate traseele tinlantuite.
7. Atingeti un traseu sau o rutind pentru a executa sau atingeti
rotita Tn dreapta sus, in casuta respectiva pentru a o edita.

AW

Dialogul ,,Editarea traseului”
Structura paginii

o
G
ot

——— 200 L | 5%

951AM | [ [Gl] | iy e e e e 57%
WS 05

gy, |
[ Cleaned Area: 6.90 m*

o7 B

(1 Reseteaza toate evenimentele de curatare la setarile care au
fost utilizate n timpul invatarii.
@) Rotirea zonei

Preview WS 05

209



(® Stergerea zonei

@) Deplasarea zonei

(®) Deplasarea colturilor zonei

(&) Definirea zonei

(@ Plasarea unui nou marcator de eveniment
Reducerea afigajului

(® Extinderea afisajului

Selectarea tipului de zona

@ Incepere progres

(2 Editare Nume

@3 Activare Semnal intermitent si bluespots (kit de atasare optio-
nal) pe parcursul intregului traseu

Activare Claxon in bucla pentru acest traseu

(@5 Stergerea rutei

Evenimente de curatare

(@ Traseu (albastru = curdtare umeda , galben = aspirare )

Zone
Puteti utiliza butoanele de zona pentru a defini si a edita diferite
zone. Puteti utiliza pictograma ,Selecteaza tipul de zona” pentru
a decide ce tip de zona doriti sa editati. Pot fi definite urmatoarele
tipuri de zone:
e Zona NoGo
Robotul de curatare nu va intra in aceste zone, nici macar
pentru a evita obstacolele.
e Zona NoClean
Toate functiile de curatare sunt dezactivate in aceste zone,
chiar daca, de exemplu deplasarea are loc pentru a evita ob-
stacolele.
e Zona SpeedFilter
in aceste zone, robotul de curatare se deplaseaza intotdeau-
na la viteza definita in zona.
e Zona LoopingHorn
In timp ce robotul se afla in aceastd zona, claxonul continuu
este activat.

Editarea traseului existent
. Pe pagina de start, atingeti functia Autonom.
2. Pe pagina care se deschide, atingeti functia Trasee existen-
te.
3. Pentru a selecta un traseu, faceti clic pe pictograma & din fe-
reastra de previzualizare a traseului, vezi Trasee existente.
4. Selectati traseul dorit.
Se deschide fereastra de editare a traseului, vezi Dialogul
,Editarea traseului’.
5. Modificati traseul. Aveti urmatoarele optiuni pentru editare:
a Marirea sau micsorarea reprezentarii.
b Atingeti pictograma ¢ pentru a edita numele traseului.
¢ Atingeti pictograma @ din bara din stanga pentru a seta un
eveniment nou sau atingeti o pictograma existenta pe tra-
seu pentru a deschide setarile evenimentului de curatare.
Aici puteti face urmatoarele setari:
Reglati dozarea dorita pentru substanta de curatare cu aju-
torul cursorului.
Activati aspiratia apasand pe pictograma % .
Pentru a selecta puterea de aspirare, atingeti butonul Pute-
re de aspiratie redusa sau Putere de aspiratie ridicata.
Functia activata devine galbena
Activati capul de curatare apasand pe pictograma «°.
Atingeti butonul Viteza perie redusa, Viteza perie medie
sau Viteza perie ridicata pentru a selecta viteza periei.
Functia activata devine galbena.
Activati matura laterala atingand pictograma = .
Indicatie
Matura laterald poate fi activatd doar dupa activarea capului de
curatare.
d Apasati si mentineti apasata pictograma existenta ¢ pe har-
ta si mutati evenimentul in pozitia dorita pe traseu.
e Atingeti pictograma = pentru a activa claxoanele repetitive
permanente pentru acest traseu.

-

f Atingeti pictograma -& pentru a porni farul rotativ si, daca
este necesar, proiectoarele pentru acest traseu.

g Atingeti pictograma »< pentru a reseta Evenimente de cura-
tare la setarea utilizata in timpul Tnvatarii.

h Atingeti pictograma £ pentru a selecta tipul de zona pe ca-
re doriti sa o vizualizati, sa o creati sau sa o editati.
Puteti alege din Zona Nogo, Nici o zona curata, Filtru de vi-
teza, zona LoopingHorn.

i Atingeti pictograma 4 pentru a defini o zona.

j Atingeti pictograma < pentru a muta o zona.

k Atingeti pictograma O pentru a roti o zona.

| Atingeti pictograma @ pentru a sterge o zona.

m Atingeti pictograma 4 pentru a muta punctele de colt ale
unei zone.

n Setati cantitatea doritd de apa cu ajutorul cursorului.

o Atingeti pictograma @ pentru a sterge traseul.

inlantuirea traseelor ca rutine

Puteti conecta mai multe trasee ca ruting, astfel incat acestea sa

poata fi curatate in mod autonom una dupa alta. Numai traseele

incep si se termina cu un cod de pozitie pot fi inlantuite. Codul de
pozitie de la sfarsitul fiecarui traseu inlantuit trebuie sa coincida
cu codul de pozitie de la inceputul traseului urmator.

1. Pe pagina de start, atingeti functia Autonom.

2. Pe pagina care se deschide, atingeti functia Trasee existen-
te.

3. Treceti la fila Routine si apasati pe butonul Rutina noua.

4. Selectati primul traseu care urmeaza sa fie curatat ca parte a
rutinei.

5. Daca este necesar, selectati trasee suplimentare pentru a fi
curatate unul dupa altul. Numai traseele al caror cod de pozitie
de la inceput coincide cu codul de pozitie de la sfarsitul trase-
ului anterior sunt disponibile pentru selectie aici.

6. Salvati rutina prin intermediul pictogramei v si atribuiti-i un
nume.

Indicatie

Optional, puteti selecta mai multe trasee tin fila Trasee si le puteti

salva ca rutina utilizédnd pictograma > din dreapta jos.

Executarea rutei

Executarea traseului cu cod de pozitie

Pozitionati aparatul in unghi de + /- 30 ° si la o distanta de 1 m

fata de codul de pozitie al punctului de pornire

1. Pozitionati aparatul la punctul de pornire.

2. Daca este necesar, apelati meniul de pornire.

3. Apasati si selectati functia Autonom.

Se deschide pagina de prezentare generala cu functiile auto-
nome.

. Atingeti functia Trasee existente.

5. Selectati un traseu apasand pe el. Consultati capitolul Trasee
existente. Daca mai multe trasee trebuie executate succesiv,
selectati traseul urmator si combinati-le intr-o rutina care poa-
te fi executata direct sau salvata pentru mai tarziu.

Indicatie

e Dupad selectarea primului traseu sunt afisate doar traseele ale
céror punct de plecare coincide cu punctul final al traseului an-
terior.

e Punctul de plecare al unui traseu trebuie sa fie un cod de po-
zitie, iar pentru urmatorul traseu din rutind trebuie s& fie dispo-
nibile suficiente resurse.

Punctul final trebuie sé& fie un cod de pozitie, doar ultimul tra-
seu al unei rutine se poate incheia fara un cod de pozitie.
KARCHER recomanda utilizarea unei statii de andocare ca
punct de inceput si de sférsit al unui traseu, deoarece astfel se
asigura incarcarea unor resurse suficiente pentru urmétorul
traseu din rutind.

e Rutele sunt numerotate in ordinea selectiei.

e O rutd selectata din greseald poate fi deselectata prin atinge-
re.

IN
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6. Dupd selectarea traseului, atingeti pictograma > din dreapta
jos.
Se deschide o selectie.

9:31 AM

(a \ R e e e e 99% @

E‘h)\————zooL > %

(@ Planificarea Ora de incepere
() ca Salvare rutind
@) Incepere rapida
@ Incepeti cu Cod de pozitie
7. Atingeti butonul Incepeti cu codul de pozitie.
8. impinget,i aparatul inainte de codul de pozitie solicitate pe
ecranul tactil.
9. Asteptati pana ce aparatul a recunoscut codul de pozitie.
10.Confirmati codul de pozitie.
Traseul este executat.
Executarea rutei fara cod de pozitie
Indicatie
Traseul selectat poate fi initializat fara Cod de pozitie, de
exemplu, in cazul in care codurile de pozitie nu trebuie sé& fie apli-
cate permanent. In acest scop, codurile de pozitie sunt aplicate
numai in timpul invatérii traseului si trebuie s& se asigure cé ro-
botul este pornit in pozitia corecta atunci cand este executat. Un
cod de pozitie este intotdeauna necesar pentru o statie de ando-
care.
1. Pozitionati aparatul la punctul de pornire memorat al traseului.
2. Daca este necesar, apelati meniul de pornire.
3. Apasati si selectati functia Autonom.
Se deschide pagina de prezentare generala cu functiile auto-
nome.
. Atingeti functia Trasee existente.
5. Selectati un traseu apasand pe el. Consultati capitolul Trasee
existente.
6. Dupd selectarea traseului, atingeti pictograma > in dreapta
jos.
Se deschide o fereastra de selectie.

IN

9:31 AM

(a \ R e e e e 99% @

E‘ﬁ\ [— YR

v |09 O

=,

(@ Planificarea Ora de incepere
() ca Salvare rutind
@) Incepere rapida

@ Incepeti cu Cod de pozitie

7. Atingeti butonul incepere rapida pentru a executa imediat tra-
seul.

Traseul este executat.

Initializarea traseului cu temporizare
Un traseu selectat poate fi initializat si cu o temporizare de pana
la o saptamana.
1. Pozitionati aparatul la punctul de pornire.
2. Daca este necesar, accesati meniul de pornire.
3. Apasati si selectati functia Autonom.
Se deschide pagina de prezentare generala cu functiile auto-
nome.
4. Atingeti functia Trasee existente.
5. Selectati un traseu apasand pe el. Consultati si Trasee exis-
tente.
6. Dupa selectarea traseului, atingeti pictograma > din dreapta
jos.
Se deschide o fereastra de selectie.

9:31 AM

[ \ [ [ ——1-t @

[ —, T

v |G | 0

(@) Planificarea Ora de incepere

() ca Salvare rutina

@) Incepere rapida

@ Incepeti cu Cod de pozitie

7. Apasati pe butonul Planificarea Ora de incepere.
Programatorul se deschide.

ER e 2001 | X 931AM | L1 (5] | (S et e e 99% | {5y

delay start

Start Date 11/21/2024 ‘ Repeating Task

Routes / Routines

Task color

<

8. Setati ora de pornire.
a Stabiliti data de pornire.
b Setati ora de incepere
¢ Selectati traseul care urmeaza sa fie executat /Rutina.
d Selectati culoarea pentru sarcina.
9. Daca este necesar, setati repetarea sarcinii de curatare.
a Setati o data limita pentru repetare.
b Setati un interval pentru repetare.
10.Salvati ora de incepere dorita, atingand pictograma B&.
Traseul este executat la ora stabilita.
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intreruperea si reluarea traseului
1. Atingeti pictograma Il pentru a intrerupe traseul in timpul
executiei.
Aparatul se opreste timp de 10 secunde. Pentru a intrerupe
aparatul permanent, trebuie introdusa parola.
2. Reluarea traseului:
a Pozitionati aparatul in zona de pe traseu care este afisata in
verde pe harta
b Atingeti pictograma > siintroduceti parola pentru a executa
din nou traseul.

Finalizarea rutei
1. Atingeti pictograma I si introduceti parola pentru a intrerupe
traseul.
2. Atingeti pictograma x pentru a incheia traseul.

Functia ,,Calendar”

Functia de calendar este utilizata pentru a efectua sarcini de cu-
ratare autonome la o anumita ora (ora / data) fara prezenta unui
operator, de exemplu noaptea sau in zilele de duminica si sarba-
tori legale. Sarcina poate fi efectuata o data sau in mod repetat.
1. Daca este necesar, apelati meniul de pornire.
2. Apasati si selectati functia Autonom.

Se deschide pagina de prezentare generala cu functiile auto-

nome.
3. Atingeti pictograma B.

Programatorul orar se deschide.

o Q—Y,'\ YR IS

A X 931AM [ L1 (51 | (S et e e 99% | {5y

delay start

Start Date 11/21/2024 ‘ Repeating Task

09 : 41

Routes / Routines

Task color

]

<

4. Atribuiti un nume pentru sarcina de curatare.
5. Setati ora de incepere.
a Setati data de incepere.
b Setarea orei de incepere
¢ Selectati traseul care urmeaza sa fie executat /Rutina.
d Selectati culoarea pentru sarcina.
6. Daca este necesar, setati repetarea sarcinii de curatare.
a Setati data limita pentru repetitie.
b Setati intervalul pentru repetare.
7. Salvati ora de incepere doritd atingand pictograma B&.
Traseul este executat la ora stabilita.

Afisarea raportului de curatare
Raportul de curatare ofera informatii cu privire la operatiunile de
curatare finalizate.
1. Pe pagina de start, apasati pe functia Autonom.
2. Pe pagina care se deschide, atingeti pictograma & .
Este afisata o prezentare generala a celor mai recente opera-
tiuni de curatare efectuate.
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3. Atingeti raportul de curatare dorit pentru un traseu sau o ruti-
na.

P+ Cleaned: 29 m
B 7 Covered:53m* | A Detergent consumpti

Cleaning report - Raiitine with

Exemplu de raport al unei rutine cu mai multe trasee

() Consumul de detergent [ml]
() Suprafata parcursa [m2] (Iatimea de lucru x distanta)
@ Suprafata curatata [m?]
(@ Suprafata necuratata [m
() Proportia curatata din traseul invatat [%]
(® Durata curatarii [min]
@ Distanta parcursa [m]
Selectati optiunile de afisare (de ex. afisarea vitezei)
(@ Consumul de apa []
Raport grafic de curatare
@) Stergere
(2 Bara de derulare pentru a afisa toate traseele dintr-o rutina
@3 Spate
a Utilizati butoanele + si — pentru a mari sau reduce detaliile
raportului.
b Stergeti raportul de curatare selectat, atingand butonul .
¢ Atingeti butonul < pentru a reveni la pagina de pornire.

Regimul de functionare manual

n cazul functionarii in regimul manual, utilizatorul ghideaza apa-
ratul peste suprafata de curatat, respectand si instructiunile de
functionare ale aparatului.

2]

Pornirea regimului de functionare manual
Conditie preliminara: Aparatul se afla la locul de utilizare, vezi In-
structiuni de functionare ale aparatului.

1. Daca este necesar, apelati meniul de pornire.

2. Apasati si selectati functia Curatare manuala.
Se deschide pagina de prezentare generala cu parametrii de
curatare.

2 e e e 200 L

n

e 70%

=
n

Low | meoium |[JEE %,5 Low

3. Setati cantitatea dorita de apa cu ajutorul cursorului.
4. Reglati dozarea dorita pentru substanta de curatare cu ajuto-
rul cursorului.



5. Setati parametrii de aspiratie.

a Activati aspiratia apasand pe pictograma % .

b Pentru a selecta puterea de aspirare, atingeti butonul Pute-
re de aspiratie redusa sau Putere de aspiratie ridicata.
Functia activata devine galbena.

6. Setati parametrii periei.

a Activati capul de curatare apasand pe pictograma «° .

b Pentru a selecta viteza periei, atingeti butonul Viteza perie
redusa, Viteza perie medie sau Viteza perie ridicata.
Functia activata devine galbena.

¢ Reglati presiunea de contact a periei cu ajutorul cursorului
(nu este disponibil la toate variantele de aparate).

7. Activati peria laterala atingand pictograma = (nu este dispo-
nibil la toate variantele de aparate).

Indicatie

Maétura laterala poate fi activata doar dupa activarea capului de

curatare.

8. Deplasati aparatul peste suprafata care trebuie curatata, vezi

Instructiunile de functionare ale aparatului.

Finalizarea regimului de functionare manual
1. Dezactivati peria laterala atingand pictograma m= .
2. Dezactivati capul de curatare atingand pictograma «°.
Functiile dezactivate devin gri.
3. Aspirati apa ramasa pe ultimii metri ai traseului.
4. Dezactivati aspiratia atingand pictograma .

Incarcarea aparatului (andocare)

incarcarea fara statie de andocare

La incarcarea fara statie de andocare, aparatul este incarcat uti-
lizdnd cablul de alimentare existent. Consultati manualul de utili-
zare al aparatului. Actiunile suplimentare, cum ar fi golirea
rezervorului de apa reziduala sau umplerea rezervorului de apa
proaspata, trebuie efectuate manual.

® Conectati cablul de alimentare de la retea. Vezi Instructiunile

de functionare ale aparatului.

incarcarea cu statie de andocare (optional)

La incarcarea cu statia de andocare optionala, aparatul este co-

nectat la statia de andocare. Conexiunea trebuie initiata intot-

deauna prin intermediul afisajului, asa cum este descris mai jos.

ATENTIE

Pericol de deteriorare in cazul andocarii manuale

Conectarea manualé a aparatului la o statie de andocare poate

deteriora aparatul si statia.

Utilizati functia de andocare numai de la afisajul de la aparat.

Andocarea finalizata cu succes este urmata de urmatoarele acti-

uni:

Goliti si spalati rezervorul de apa reziduala.
Rezervorul de apa uzata este spalat.
Umpleti rezervorul de apa proaspata.
Incarcati acumulatorul.

. Pozitionati aparatul in fata statiei de andocare, pastrand o dis-

tanta de aproximativ 1 m fata de statia de andocare.

. Accesati meniul de pornire.

3. Selectati meniul principal Andocare apasand pe el.

Aparatul cauta codul de pozitie al statiei de andocare.

4. Asteptati pana ce aparatul a recunoscut codul de pozitie.
Cand aparatul este andocat, pe ecran apar informatii privind
durata Tncarcarii si starea actiunilor efectuate in timpul Thcar-
carii.

Finalizarea unei actiuni este indicata de o bifa verde pe buto-
nul respectiv.

5. Daca este necesar, atingeti pictograma x pentru a incheia
prematur schimbul de resurse.

6. Daca este necesar, utilizati functia ,Undock” pentru a scoate
din nou robotul din statia de andocare.

Aparatul ramane in statia de andocare pana cand se efectu-
eaza andocarea sau incepe o noua sarcina de curatare dato-
ritd programarii.

- o o o o

N
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Intretinerea aparatului

1. Accesati meniul de pornire.

2. Apasati pe meniul principal Ingrijirea zilnica.
Exista diverse meniuri din care puteti alege:

e Functii de service
Aici puteti comanda direct componentele.

e Instructiuni de utilizare
Aici puteti vizualiza instructiunile de utilizare pentru aparat si
software.

e Indicatii de intretinere
Aici puteti vedea o lista a lucrarilor de intretinere care trebuie
efectuate, impreuna cu videoclipuri cu instructiuni.

Meniul ,,Functii de service”
. Accesati meniul de pornire.
. Atingeti usor meniul principal ingrijirea zilnica.
3. Atingeti pictograma & pentru a controla componentele indivi-
duale. Aici, de exemplu, puteti cobori bara de aspirare pentru
a o putea indeparta. Functiile exacte depind de aparat.

N —

Please select a component

Prezentare generala a componentelor (exemplu, KIRA BR
200)

(@ Cap de perie

() Bara de aspirare

(® Curatarea rezervorului

(® Evacuarea apelor reziduale
(&) Matura laterala

Meniul ,Instructiuni de intretinere”
1. Accesati meniul de pornire.
2. Apasati pe meniul principal Ingrijirea zilnica.
3. Apaésati pe meniul ,Instructiuni de intretinere” pentru a obtine
o prezentare generala a operatiunilor de intretinere. Informati-
ile exacte depind de aparat

D e 2001 | 5

n

Daily

Empty coarse dirt basket

Clean squeegee

How to maintain

Instructiuni de intretinere (exemplu, KIRA B 50)
4. Apasati pe o etapa de intretinere pentru a accesa instructiunile
video.
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Meniu Setari
In acest meniu, pot fi verificate informatii si pot fi verificate si mo-
dificate setari precum data, limba etc.

) e e e 2001 | G

n

@ Informatji sistem

(2 Setarile generale

®) Retea

® Infrastructura

(5) Gestionarea utilizatorilor

Meniul ,,Informatii de sistem”
Urmatoarele informatii, printre altele, pot fi afisate in acest meniu:
e Datele aparatului, precum numarul materialului, numarul de
serie, cea mai recenta functie software, ultima data de service,
orele de functionare etc.
e Registrul de modificari al software-ului cu informatii privind
versiunea software, numarul de serie etc.

Afisarea jurnalului de modificari software

Informatii inregistrate:

e \/ersiunea software

e Functiile nou instalate ale aparatului care au fost puse la dis-
pozitie odata cu actualizarea software-ului respectiv.

Cum se acceseaza registrul de modificari:

® Pe pagina principald, atingeti pictograma ©.
Este afisat registrul de modificari, cu versiunile software ince-
pand cu ultima /cea mai noua si apoi descrescator. Registrul
de modificari poate fi cautat prin deplasarea barei de derulare
cu degetul.

Indicatie

Modificérile nu sunt posibile.

Meniul ,,Setari generale”

Urmatoarele functii sunt disponibile Tn acest meniu:

e Verificarea si modificarea setarilor generale

o Verificarea si modificarea setarilor de sistem

Verificarea si modificarea setarilor de baza:

1. Apasati pe pictograma =.

Se deschide o fereastrd cu mai multe file.

e infila ,General’, puteti verifica si modifica, de ex. fusul orar,
sistemul de unitati si cat timp trebuie sa treaca, Thainte ca apa-
ratul sa intre in modul de asteptare.

e Infila ,Sistem”, initializati m&tura laterala si resetati la setrile
din fabrica.

2. Utilizati bara de derulare pentru a derula pagina.

3. Pentru a modifica setarile generale, atingeti campul de intro-
ducere dorit sau reglati cursorul corespunzator.

4. Modificati setarile sistemului.

Meniul ,,Setéri de retea”
Setarile de retea pot fi configurate in acest meniu.
Aparatul se conecteaza automat la o retea mobila LTE disponibi-
Ia cu cartela sa SIM.
Daca este cazul, de exemplu, daca conexiunea la telefonul mobil
este slaba, aparatul poate fi conectat la o retea WiFi.

e Aparatul poate fi conectat la o retea WiFi existenta, deja cu-
noscuta.

e Aparatul poate fi conectat manual la o noua retea WiFi.

e Setarea retelelor WiFi disponibile poate fi configurata.

Rolul atribuit utilizatorului determina drepturile pe care le are in

acest meniu.

Aparatul se poate conecta la o retea WiFi prin intermediul unei

antene radio. Karcher recomanda conectarea aparatului numaila

retele WiFi securizate si criptate (,retele cunoscute”).

Aceasta este modalitatea in care este configurata reteaua WiFi:

1. Apasati pe pictograma =.
Toate ,Retelele vizibile” si ,Retelele cunoscute” din locatia re-
spectiva sunt afisate cu puterea retelei respective. Reteaua
conectata in prezent este afisata cu un simbol de lant in fata
numelui.

8:49 AM Q

Available networks Known networks
-+ Add manually

o

“ % AKDev

@ Retele WiFi vizibile
@ Retele WiFi cunoscute
(® Butonul ,Adaugati manual reteaua WiFi”
®@ lBgtonuI pentru o retea WiFi criptata, cu indicarea puterii rete-
ei
2. Selectati o retea vizibila.
a Atingeti butonul cu numele retelei WiFi.
Se deschide o fereastra.
b Introduceti parola pentru reteaua WiFi.
Aparatul este conectat la reteaua WiFi selectata.
3. Adaugati manual o noué retea.
a Apasati pe butonul Adaugare manuala.
Se deschide o fereastra.
b Introduceti codul SSID pentru Wireless Access Point/router.
¢ Selectati tipul de criptare din lista.
d Introduceti parola pentru reteaua WiFi.
e Eliminati selectia apasand pe pictograma x.
f Confirmati selectia apasand pe pictograma ~ .
Reteaua este adaugata.

Meniul ,,Infrastructura”
n acest meniu, aparatul poate fi integrat in alte programe de con-
trol prin interfata VDA 5050, iar controlul obloanelor poate fi con-
figurat prin meniul I/O Box.

Meniul ,,Administrarea utilizatorilor”
Tn acest meniu, utilizatorii pot fi creati si stersi, iar profilurile utili-
zatorilor pot fi editate.
Rolul atribuit ofera o preselectie de autorizari. Aceste autorizari
pot fi adaptate individual utilizatorului respectiv.
Autorizari disponibile pentru selectie:
° invétarea traseelor (teach)
Crearea unui utilizator
Editarea profilurilor de utilizator
Imprimarea capturilor de ecran
Schimbarea traseelor
Efectuarea curatarii manuale
Pot fi selectate urmatoarele roluri:
e Operator
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e Supraveghetor e Confirmati selectia atingand pictograma - .

e Dezvoltator, numai cu drepturi speciale Verificarea si editarea profilurilor utilizatorilor
e Service, numai cu drepturi speciale 1. Atingeti pictograma &
Crearea unui nou cont de utilizator Se deschide fereastra Profil de utilizator.

Acesta este modul in care sunt creati utilizatorii noi:
1. Apasati pe pictograma .
Se deschide fereastra Profil de utilizator.

supervisor

operator

supervisor

operator

Please select user profile

Please select user profile @ Utilizator nou
@) Utilizatori existenti

2. Atingeti butonul utilizatorului pe care doriti sa il verificati sau sa

(® Utilizator nou il modificati.
(@ Utilizatori existenti 3. Modificati si salvati datele de utilizator dorite.
2. Apasati pe butonul Utilizator nou. Stergerea utilizatorilor
Se deschide o fereastra cu 3 file. Doar administratorii, dezvoltatorii sau serviciul au dreptul de a

sterge utilizatori.
Aceasta este modalitatea in care sunt stersi utilizatorii:
R m—— 0L | T, 8:47 AM Q 1. Apasati pe pictograma .

Toachiroutes Se deschide fereastra Profil de utilizator.

Edit users

Operator WiFi settings
Supervisor Screenshot
Edit routes

Manuval cleaning

supervisor

operator

2. Language we_PIN A Permissions

(™ Rolul Supraveghetor
@ Rolul Operator Please select user profile
(® Campul de introducere pentru numele de utilizator
@) Fila Permisiuni

®) FilaPIN (@ Utilizator nou
®) Fila Limba (@) Utilizatori existenti
3. Selectati fila Limba. 2. Conectati-vé la profilul corespunzator.
a Atribuiti utilizatorului o limba din lista. 3. Faceti clic pe pictograma 1 .
b Daca este necesar, derulati lista prin deplasarea barei de Utilizatorul este sters.
derulare.

¢ Confirmati selectia apasand pe pictograma v .
4. Selectati fila «+_PIN.
a Utilizati tastatura pentru a atribui un cod PIN utilizatorului.
b Reperati PIN-ul si confirmati.
¢ Confirmati selectia apasand pe pictograma ~ .
5. Selectati fila Permisiuni.
a Tastati in cdmpul de introducere si scrieti numele de utiliza-
tor utilizénd tastatura.
b Atingeti butonul Operator pentru a atribui utilizatorului rolul
Operator.
¢ Atingeti butonul Supraveghetor pentru a atribui utilizatoru-
lui rolul Supraveghetor.
d Utilizati cursoarele pentru a personaliza autorizarile presta-
bilite ale utilizatorului.
Autorizatiile acordate devin galbene.
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Prezentare generala a simbolurilor

Simbol

Semnificatie

+

Marire /Plus

Micsorare /Minus

Functii de intretinere

Mai departe /Rasfoire Thapoi

“w v T

Selectarea tipului de zona (la editarea traseelor):
e Zona Nogo

e Nici 0 zona curata

e Filtru de viteza

e Zona LoopingHorn

Selectarea afisajului in raportul de curatare

Rasfoirea inapoi

Resetarea la setarile implicite

2 ®| ~

Tnapoi la ecranul de pornire

Simbol |Semnificatie

= Deconectare (Logout)

%’ 8 Aspiratie

o Setarile generale

Y Editare

X lesire /Anulare

Gestionarea utilizatorilor

v Confirmare /OK

A4 Deplasarea colturilor zonei

& Setari

o5 Setari pentru perie

o0 Setari de curatare a periei

- Setari pentru semnalul claxon /Setarea semnalului

claxon
& Setari pentru semnalul luminos /Setarea semnalului

luminos

Matura laterala

< [

Setati si mutati evenimentul. Tipul de eveniment de-
termin& culoarea marcatorului:

e albastru = curatare

e portocaliu = semnal acustic

e roz = punct de pornire

Resetarea evenimentului la setarile implicite

Info

Calendar

Stergere

Derulati in sus

<> =20 e %

Derulati in jos

)

Setari de retea WiFi /Puterea retelei WiFi (cu cat este
mai slaba reteaua WiFi, cu atat sunt mai putine bare)

Pauza

SEH

Codul de pozitie

Continuarea curatarii

Initializarea curatare

Apelarea raportului de curatare

Functia Smart-Fill

Salvare

Punct de pornire /Punct de destinatie

Cautare

Informatii de sistem

Definirea zonei

Rotirea zonei

Stergerea zonei

$ |G N e S HDID DV X

Deplasarea zonei
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Osnove

O ovom dokumentu
Softver opisan u ovom dokumentu vrijedi za sve robotske uredaje
serije KIRA B.
Snimke zaslona prikazane u uputama mogu se neznatno razliko-
vati ovisno o vaSem uredaju i dodacima.

Struktura zaslona
Zaslon je osjetljiv na dodir, naziva se i dodirni zaslon. Brzi dodir
prstom dovoljan je za odabir funkcije.
Pomocu zaslona osjetljivog na dodir korisnik moze,
izmedu ostalog, definirati osnovne postavke uredaja, planirati ru-
te, pregledavati izvjeS¢a o CiS¢enju, otklanjati smetnje te pregle-
davati informacije o napretku ¢isc¢enja i statusu uredaja.
Informacije o statusu uredaja prikazuju se na vrhu zaslona osjet-
liivog na dodir, npr. vrijeme. Izbornici i upravljacki elementi prika-
zani su u podrucju izbornika u sredini zaslona. Ovisno o
izborniku, razli€iti simboli prikazuju se na desnom, lijevom i do-
njem rubu.

\ELIE]]

Autonomous X
cleaning

Docking

Daily care

Struktura zaslona

(™ Razina napunjenosti spremnika
(@ Snaga mreze

®) Vrijeme

@® Poruke

(5) Status baterije

®) Podrugje izbornika

@ Gumbi ovisni o izborniku

Sveobuhvatni koncepti rukovanja
U raznim izbornicima softvera, neki se koraci rukovanja ponavlja-
ju i ovdje su zasebno objasnjeni.
Funkcije sa zahtjevom za lozinkom
Neke funkcije, poput prekida i nastavka ruta, zahtijevaju unos ko-
risniCke lozinke. Nakon dodira Zeljenog gumba otvara se dijaloski
okvir za unos.

Ovlastenja

Svakom korisniku se dodjeljuju ovlastenja kako bi se definirale
funkcije koje se smiju izvrSavati. Ova ovlastenja moraju se posti-
vati za sve funkcije. U osnovnoj postavci, unaprijed su konfiguri-
rani razli€iti prijedlozi uloga koje mozete urediti prema svojim
potrebama.

Hrvatski

Navigacija izbornikom

U glavnim izbornicima mozete se kretati do podizbornika dodirom
odgovarajuc¢ih gumba. Obi¢no se dodirom na < vracate na na-
dredeni izbornik. Ako u izbornicima nema eksplicitnog gumba za
spremanje promjena, promijenjene postavke e se preuzeti kada
se vratite natrag.

Pocetni prikaz

S pocetnog prikaza mozZete pristupiti glavnim izbornicima i po-
stavkama dodirom simbola & ili odgovaraju¢eg gumba.
Dodirnite simbol & za odjavu.

VELIE]]
cleaning
Daily care 4@

Autonomous @

@7 @ Docking %

(™ Simbol odjave (odjavljivanje)

@) Glavni izbornik Spajanje

(® Glavni izbornik Autonomna

@ Glavni izbornik Ruéno ¢is¢enje

() Glavni izbornik Dnevna njega

(&) Simbol Postavke

Ako se prepozna Sifra poloZaja, u statusnoj traci ¢e se pojaviti
poruka.

Manual
cleaning

Autonomous @

Daily care

@ Docking %

() Dojava

Dodirom poruke otvara se pregled ruta dostupnih na odgovaraju-
¢oj poziciji. Vidi poglavlje Autonomna.

Napomena

Dodirom simbola @ vracate se iz drugih izbornika na pocetni pri-
kaz.
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Autonomna

U autonomnom radu uredaj automatski Cisti jednuili viSe prethod-
no nauc€enih povrSina. Podu€avanje provodi prelaskom i sprema-
njem rute.
1. Ako je potrebno, idite na pocetni prikaz.
2. Dodirom odaberite izbornik Autonomna.

Otvara se stranica s pregledom autonomnih funkcija.

(1) Postojece rute
Ovdje se ureduju spremljene rute, povezuju u rutine ili pokre-
cu.
Nova ruta
Ovdje se uce nove rute.
(® lzvjesca o Ciscenju
@ Raspored
Poducavanje rute

Prilikom podu€avanja rute, zadatak €idcenja se izvrSava ru¢no,

biljezi tijekom postupka i zatim sprema za autonomno ¢isc¢enje.

Upute za optimalno dizajniranje rute pronaci ¢ete u uputama za

postavljanje. Moraju se postivati pravila za autonomni rad,

npr. na pocetnoj tocki rute mora biti postavljen kod polozaja.

Tijekom poduavanja spremaju se sljedec¢e informacije o ruti:

e Putanja uredaja.

e Tocke na kojima su funkcije €iS¢enja ukljucene ili iskljucene.

e Postavke parametara, npr. za nanoSenje vode, doziranje

sredstva za CiS¢enje, broj okretaja Cetki, snagu usisavanja i
tlak nalijeganja Cetki. Dostupni parametri ovise o vaSem ure-
daju i opremi.

e OglaSavanje sirene (npr. na raskriZju).

Ne biljeze se:

e kratke stanke tijekom poducavanja

e brzina voznje pri podu€avanju

Smije li korisnik poducavati nove rute ovisi o njegovoj ulozi,

tj. njegovim ovlastenjima.

1. Otvorite izbornik za pokretanje i zapo¢nite postupak poduca-

vanja pomoc¢u Autonomna i Nova ruta.

2. Odaberite treba li se ¢iS¢enje odvijati tijekom postupka podu-
Cavanja ili se €iS¢enje samo treba simulirati. Tijekom simulira-
nog poducavanja, sve opcije CiS¢enja se biljeze, ali se ne
izvr8avaju aktivno.

Preduvijeti:

Akumulator je potpuno napunjena.
Spremnik svjeze vode je pun
Spremnik prljave vode je prazan.

. Potvrdite da je ispunjen odgovarajuci preduvjet pomocu v ili
izadite iz izbornika pomocu simbola X i ispunite preduvjete.
4. Postavite uredaj ispred koda polozaja na pocetnoj tocki. Da bi-
ste to ucinili, poravnajte prednju stranu uredaja na udaljenosti

od otprilike 1 m od koda poloZzaja i pricekajte dok uredaj ne
prepozna kod polozaja.

5. Potvrdite kod polozaja.

6. Vozite preko povrSine koju treba ocistiti. Pridrzavajte se propi-

sanih udaljenosti. Vidi upute za rad uredaja.

wWe e o
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Karta uzivo prikazuje ve¢ obradeno podrucje i prethodnu rutu.
Trenutni polozaj prikazuje se malim uredajem.
Napomena
Prilikom ¢&is¢enja, prvo aktivirajte usisavanje prije nego Sto uklju-
Cite vodu. To sprjeCava zadrZzavanje vode na dionici.

11:01 AM

= Water: Cleaned area: 0 m* 00:04:29 h

C——

20% AL |

Teacl|-in process is running. Operatjp the
robot while it is recording

(@ Postavljanje dogadaja oglaSavanja sirene
(@ Aktiviranje/deaktiviranje usisavanja
(® Aktiviranje/deaktiviranje glave za ¢iS¢enje
(@ Aktiviranje/deaktiviranje bocne metle (ne kod svih uredaja)
() Namjestanje koli¢ine vode
(® Namjestanje doziranja sredstva za CiS¢enje
@ Spremi
Ruta samo usisavanje (zuto)
(® Ruta usisavanje + glava za CiS¢enje (plavo)
Smart Fill (vidi Funkcija Smart Fill)
7. ZavrSi rutu.
a Deaktiviranje bo€ne metle (samo za uredaje s boénom me-
tlom)
b Deaktivirajte glavu za ciS¢enje.
¢ Vozite kratku dionicu (otprilike 10-15 m) s aktivnim usisava-
njem kako biste usisali preostalu vodu.
d Deaktivirajte usisavanje.
8. Pozicionirajte ureda;.
® Ako ruta treba zavrsiti kod stanice za spajanje, postavite
uredaj otprilike 1 metar ispred stanice za spajanje.
® Ako zelite da kraj rute bude pocetna tocka za daljnje rute,
postavite uredaj ispred kod polozaja.
9. Spremi poducéenu rutu.
a Dodirnite simbol B.
b Ako je potrebno, pricekajte dok uredaj ne prepozna kod po-
lozaja.
¢ Dodirnite gumb ZavrsSi rutu sa Sifrom polozaja.
d Ako je potrebno, potvrdite kod polozaja.
e Pomodu tipkovnice upidite naziv rute u polje za unos.
Ruta se sprema pod unesenim nazivom.



Funkcija Smart Fill

S funkcijom Smart Fill povrSina se moze poduciti tako da se sa-
mo vozi oko ruba povrsine. Ova je funkcija namijenjena velikim,
slobodnim povr§inama. Put voznje unutar podruéja se zatim sa-
mostalno planira za autonomno ¢€iS¢enje od strane uredaja. Za
uredivanje su dostupne dvije opcije popunjavanja: spiralno pu-
njenje i meandri¢no punjenje. Ovisno o veli€ini i obliku povrsine,
prikladnija su razli¢ita popunjavanja.

Teach-in process is running. Operate the
robot while it is recording

(» Povecanje/smanjenje prikaza

@) Pocetna i zavrSna to¢ka Smart Filla

(® Zavrsetak Smart Filla (moguce samo kada je robot opet na
ciljnoj tocki)

@ Otkazi Smart Filla

() Polozaj uredaja

(®) Prijedena dionica

@ Spremanije rute

Pauziraj podu€avanje

(® Otkazi (poducavanje je zavrSeno, otvara se glavni izbornik)

Podruéje za koje se put €iScenja planira autonomno

Napomena

e Pocetna i krajnja tocka rute moraju biti identi¢ne. Pocetna toc-
ka je na zaslonu osjetljivom na dodir oznacena krugom.

e U jednoj ruti se moze definirati vise povrsina kao podrucje
Smart Fill. Dionice prije i poslije funkcije Smart Fill poducavaju
se kao i obicno.

e Unutar rute moZe se definirati bilo koji broj povrsina Smart Fill.

e Pomocu funkcije Smart-Fill mogu se ucinkovito Cistiti samo

podrucja bez prepreka u sredistu povrsine Smart-Fill.

. Pokrenite funkciju Poduéavanje rute. Vidi Poducavanje rute.

. Poducite rutu do pocetne tocke za obiljezavanja ruba povrsi-

ne.

3. Dodirnite gumb B na pocetnoj tocki ruba povrsine. Funkcija
se moze prekinuti dodirom simbola x .

4. Vozite se oko podrucju koje treba o istiti dok se uredaj ne na-
de u ciljnom krugu na karti uzivo.

5. Dodirnite simbol Es.

Podrucje Smart Fill se sprema.
6. Nastavite funkciju Poduéavanje rute.

N —

Uredivanje rute
Postojece rute
Postojece, poducene rute i rutine mogu se filtrirati prema kodu
poloZaja poc¢etne tocke ili pretrazivati prema nazivu.
1. Na pocetnoj stranici dodirnite funkciju Autonomna.

Hrvatski

2. Na stranici koja se otvori dodirnite funkciju Postojece rute.
Otvara se prozor s 2 kartice.
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% Routines

(@ Trazenje prema kodu poloZaja
(@) Poredaj po abecedi

(® Poredaj po datumu

@) Pretrazi po nazivu

® Rutine

® Rute

@ Natrag

e Postojece rute prikazane su na kartici Rute.
Kartica Rutine prikazuje povezane rute.
Pomocu simbola s lijeve strane, postojece rute mogu se pore-
dati po abecedi ili po datumu izrade te pretrazivati po kodu po-
lozaja ili nazivu.
. Dodirnite karticu Rute.
. Pretrazite rutu po nazivu.
a Dodirnite simbol <.
b Dodirnite na polje za unos.
¢ Pomocu tipkovnice unesite naziv rute koju trazite.
d Dodirnite gumb Trazi.
Prikazuje se pronadena ruta.
5. Trazite rutu prema kodu polozaja.
a Dodirnite simbol &.
Dostupne rute prikazuju se poredane prema kodu polozaja.
b Dodirnite mapu koja sadrzi kod polozaja koji trazite.
Prikazuje se pronadena ruta.
6. Dodirnite karticu Rutine.
Prikazuju se povezane rute.
7. Dodirnite rutu ili rutinu da biste je pokrenuli ili dodirnite simbol
zupcanika u gornjem desnom kutu plocice da biste je uredili.

H~ W

Dijalog "Uredivanje rute"
Struktura stranice
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(™ Vraca sve dogadaje CiScenja na postavke koriStene tijekom
poducavanja.

@) Okretanje zone
(® Brisanje zone

Preview WS 05
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(@ Pomicanje zone

(5) Pomicanje kutnih to¢aka zone

® Definiranje zone

@ Postavljanje novog markera dogadaja
Smanjenje prikaza

(® Povecanje prikaza

Odabir vrste zone

(@ Pocetak radova

@2 Ime uredivanje

Trepcuca rotacijska signalna svjetiljka i aktivirajte Bluespots
(opcionalni dodatak) tijekom cijele rute

Sirena u petlji aktiviraj za ovu rutu
(@3 Brisanje rute
Dogadaiji ¢is¢enja
@ Ruta (plavo = mokro ¢iS¢enje, Zuto = usisavanje)
Zone
Razli¢ite zone mozete definirati i uredivati pomoc¢u gumba za zo-
ne. Pomocu ikone "Odabir vrste zone" mozete odabrati koju vrstu
zone Zelite urediti. Mogu se definirati sliedece vrste zona:
e Zabranjena zona
Robot za CiS¢enje nece ulaziti u te zone, ¢ak ni kako bi izbje-
gao prepreke.
e Zona bez ¢is¢enja
U tim zonama sve funkcije €iS¢enja su iskljuCene, ¢ak i ako se
kroz njih vozi npr. radi izbjegavanja prepreka.
e Zona SpeedFilter
U ovoj zoni, robot za &iS¢enje uvijek se kre¢e brzinom defini-
ranom u toj zoni.
e Zona LoopingHorn
Dok se robot nalazi u ovoj zoni, aktivira se neprekidna sirena.

Uredivanje postojece rute
. Na pocetnoj stranici dodirnite funkciju Autonomna.
. Na stranici koja se otvori dodirnite funkciju Postojece rute.
3. Za odabir rute kliknite simbol @ u prozoru za pregled rute, vidi
Postojece rute.
4. Odaberite Zeljenu rutu.

Otvara se prozor za uredivanje rute, vidi Dijalog "Uredivanje

rute”.

5. Uredite rutu. Imate sljede¢e mogucnosti uredivanja:

a povecanje ili smanjenje prikaza.

b Dodirnite simbol ¢ za uredivanje naziva rute.

¢ Dodirnite simbol @ u lijevoj traci da biste postavili novi do-
gadaj ili dodirnite postojeéi simbol na ruti kako biste otvorili
postavke dogadaja ¢iS¢enja. Ovdje mozete izvrSite sljedece
postavke:

Namjestite zeljeno doziranje sredstva za CiS¢enje pomocu
tipki kliznog regulatora.
Aktivirajte usisavanje dodirom simbola <.
Za odabir snage usisavanja dodirnite gumb Mala snaga
usisavanija ili Velika snaga usisavanja. Aktivirana funkcija
postaje zuta
Aktivirajte glavu za &iSéenje dodirom simbola #°.
Dodirnite gumb Mala brzina ¢etke, Srednja brzina €etke ili
Velika brzina ¢etke za odabir brzine ¢etke. Aktivirana funk-
cija postaje Zuta.
Aktivirajte boénu metlu dodirom simbola = .
Napomena
Boc¢na metla moze se aktivirati samo kada je glava za ciscenje
uklju¢ena.

d Drzite postojeci simbol ¢ na karti i premjestite dogadaj na
zeljeno mjesto na ruti.

e Dodirnite simbol = da biste ukljucili kontinuirano ponavlja-
nje oglaSavanja sirene za ovu rutu.

f Dodirnite simbol -&- da biste ukljugili rotacijsku signalnu svje-
tiliku i, ako je primjenjivo, reflektor s uskim mlazom za ovu
rutu.

g Dodirnite simbol »¢ da biste vratili Dogadaji ¢iS¢enja na po-
stavku koja je bila postavljena prilikom prvog poducavanja.

N —
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h Dodirnite simbol £ da biste odabrali vrstu zone koju Zelite
pregledati, kreirati ili urediti.
Mogucnosti odabira su Zabranjena zona, Zona bez CiS¢e-
nja, Filtar brzine, zona LoopingHorn.

i Dodirnite simbol £ za definiranje zone.

j Dodirnite simbol 4 za premjestanje zone.

k Dodirnite simbol O za rotiranje zone.

| Dodirnite simbol @ za brisanje zone.

m Dodirnite simbol 4 za pomicanje kutnih to¢aka zone.

n Pomocu kliznog regulatora podesite Zeljenu koli€inu vode.

o Dodirnite simbol @ za brisanje rute.

Povezivanje ruta u rutine

Mozete viSe ruta povezati u rutine tako da se mogu autonomno

Cistiti jedna za drugom. Povezati se mogu samo rute koje pocinju

i zavrSavaju kodom polozaja. U tu svrhu, kod polozaja na kraju

svake povezane rute mora odgovarati kodu polozaja na po¢etku

sljedece rute.

1. Na pocetnoj stranici dodirnite funkciju Autonomna.

2. Na stranici koja se otvori dodirnite funkciju Postojeée rute.

3. Prebacite se na karticu Rutine i dodirnite gumb Nova rutina.

4. Odaberite prvu rutu za CiS¢enje koja se treba odistiti kao dio
rutine.

5. Ako je potrebno, odaberite dodatne rute koje se trebaju Cistiti
jedna za drugom. Ovdje su dostupne za odabir samo rute &iji
se kod polozaja na pocetku podudara s kodom polozaja na
kraju prethodne rute.

6. Spremite rutinu pomoc¢u simbola v i dajte joj ime.

Napomena

Alternativno, moZete odabrati viSe ruta na kartici Rute i spremiti

ih kao rutinu pomocu simbola > u donjem desnom kutu.

lzvrSavanje rute
IzvrSavanje rute s kodom polozaja

Uredaj se mora postaviti pod kutom od + /- 30 ° i na udaljenosti

od 1 m ispred koda polozaja pocetne tocke

1. Postavite uredaj na pocetnu tocku.

2. Ako je potrebno, Otvorite poCetni izbornik.

3. Dodirom odaberite funkciju Autonomna.

Stranica s pregledom autonomnih funkcija se otvara.

4. Dodirnite funkciju Postojece rute.

5. Odaberite dodirom jednu rutu. Vidi poglavlje Postojece rute.
Ako se nekoliko ruta treba izvrsiti jedna za drugom, odaberite
sljedecu rutu i kombinirajte je u rutinu koja se moze izvrsiti
izravno ili spremiti za kasnije.

Napomena

e Nakon odabira prve rute, prikazuju se samo rute Cija pocetna
toCka odgovara krajnjoj tocki prethodne rute.

e Pocetna tocka rute mora biti kod pozicije, a za sljedecu rutu u
rutini mora biti dostupno dovoljno resursa.

Krajnja to¢ka mora biti kod poloZaja, samo posljednja ruta ru-
tine moZe zavrsiti bez koda poloZaja.

KARCHER preporucuje koristenje stanice za spajanje kao po-
Cetne i krajnje tocke rute, jer to osigurava da se dovoljno re-
sursa napuni za sljedecu rutu u rutini.

e Rute su numerirane prema redoslijedu odabira.

e Slucajno odabrana ruta mozZe se ponistiti ponovnim dodiriva-
njem.

6. Nakon odabira rute, dodirnite simbol >y donjem desnom ku-
tu.



Otvara se odabir.
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Save
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Quick start
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start

@ Vrijeme pocetka planirati

@) u obliku Spremi rutinu

(® Brzo pokretanje

(@ Pokretanje s Sifra poloZaja

7. Dodirnite gumb Zapoéni s kodom polozaja.

8. Gurnite uredaj pred kod poloZaja koji je traZzen na zaslonu
osjetljivom na dodir.

9. PriCekajte dok uredaj ne prepozna kod polozaja.

10.Potvrdite kod polozaja.

Ruta se izvrSava.

lzvrSavanje rute bez koda polozaja

Napomena
Odabrana ruta moze se zapodeti bez Sifra poloZaja, npr. ako ko-
dove poloZaja ne Zelite trajno postaviti. Da biste to ucinili, kodove
poloZaja postavijate samo tijekom postupka poduéavanja rute i
morate osigurati da se robot postavijen na ispravnom poloZaju
prilikom izvrSavanja. Za stanicu za spajanje uvijek je potreban
kod poloZaja.
1. Postavite uredaj na naucenu pocetnu tocku rute.
2. Ako je potrebno, Otvorite pocetni izbornik.
3. Dodirom odaberite funkciju Autonomna.
Stranica s pregledom autonomnih funkcija se otvara.
4. Dodirnite funkciju Postojece rute.
. Odaberite dodirom jednu rutu. Vidi pnnlavlje Postojece rute.
6. Nakon odabira rute, dodirnite simbol > u donjem desnom ku-
tu.
Otvara se odabir.
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(™ Vrijeme pocetka planirati

@) u obliku Spremi rutinu

(® Brzo pokretanje

(@ Pokretanje s Sifra polozaja

7. Dodirnite gumb Brzo pokretanje za trenutno izvr§avanje rute.
Ruta se izvrSava.

Hrvatski

Pokretanje rute s vremenskom odgodom

Ruta se moze pokrenuti s odgodom do tjedan dana.
1. Postavite uredaj na pocetnu tocku.
2. Ako je potrebno, Otvorite pocetni izbornik.
3. Dodirom odaberite funkciju Autonomna.

Stranica s pregledom autonomnih funkcija se otvara.
4. Dodirnite funkciju Postojece rute.
5. Odaberite dodirom jednu rutu. Vidi Pnstojece rute.
6. Nakon odabira rute, dodirnite simbol >y donjem desnom ku-

tu.

Otvara se odabir.
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(™ Vrijeme pocetka planirati

@) u obliku Spremi rutinu

(®) Brzo pokretanje

(@ Pokretanje s Sifra polozaja

7. Dodirnite gumb Vrijeme pocetkaplanirati.
Otvara se planer.
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delay start

Start Date 11/21/2024 ‘ Repeating Task

Routes / Routines

Task color

<

8. Postavite vrijeme pocetka.
a Postavite datum pocetka.
b Postavljanje vremena poCetka
¢ Odaberite rutu /rutinu koja se treba izvrsiti.
d Odaberite boju za zadatak.
9. Ako je potrebno, postavite ponavljanje zadatka €idcenja.
a Postavite datum zavrSetka ponavljanja.
b Postavite interval za ponavljanje.
10.Spremite Zeljeno vrijeme pocetka dodirom simbola B.
Ruta ¢e biti izvrSena u namjesteno vrijeme.

Prekid i nastavak rute
1. Dodirnite simbol 1l za prekid rute tijekom izvrSavanja.
Uredaj se zaustavlja na 10 sekundi. Za trajno pauziranje ure-
daja potrebno je unijeti lozinku.
2. Nastavak rute:
a Postavite uredaj u podrucje na ruti koje je na karti prikazano
zelenom bojom
b Dodirnite simbol > i unesite lozinku za ponovno izvrSavanje
rute.
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Zavrsetak rute

1. Dodirnite simbol Il i unesite lozinku za pauziranje rute.
2. Dodirnite simbol % za zavrSetak rute.

Funkcija kalendara

Funkcija kalendara koristi se za izvrSavanje autonomnih zadata-
ka €idcenja u odredeno vrijeme (vrijeme /datum) bez prisutnosti
rukovatelja, na primjer nocu ili nedjeljom i praznicima. Zadatak se
moze izvrsiti jednom ili viSe puta.
1. Ako je potrebno, Otvorite pocetni izbornik.
2. Dodirom odaberite funkciju Autonomna.

Stranica s pregledom autonomnih funkcija se otvara.
3. Dodirnite simbol 8.

Otvara se planer.

[ —l T S
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delay start

Start Date 11/21/2024‘ Repeating Task

09 : 41

Routes / Routines

Task color

]
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. Odredite naziv zadatku &iS¢enja.
. Postavite vrijeme pocetka.
a Postavite datum pocetka.
b Postavljanje vremena pocetka
¢ Odaberite rutu /rutinu koja se treba izvrsiti.
d Odaberite boju za zadatak.
6. Ako je potrebno, postavite ponavljanje zadatka ¢iS¢enja.
a Postavite datum zavrSetka ponavljanja.
b Postavite interval za ponavljanje.
7. Spremite Zeljeno vrijeme pocetka dodirom simbola B&.
Ruta ¢e biti izvrSena u namjesteno vrijeme.

a b

Prikaz izvjeS¢a o ¢iSéenju
IzvjeSc¢e o CiScenju pruza informacije o zavrSenim &iSéenjima.
1. Na pocetnoj stranici dodirnite funkciju Autonomna.
2. Na stranici koja se otvori dodirnite simbol & .
Prikazuje se pregled nedavno zavrSenih CiS¢enja.
3. Dodirnite zeljeno izvjesc¢e o CiSéenju za rutu ili rutinu.

+
[N 7 covered:53m* | A Detergent consumption: =

Cleaning report - Rantine with

Primjer izvjeS¢a rutine s viSe ruta
(™) Potrodnja sredstva za ciSéenje [ml]
@) Prijedena povrsina [m2] (radna Sirina x dionica)
(®) Ociséena povrsina [m2]
@ Neotigcena povrsina [m?]
(6 Ocisc¢en dio naucene rute [%]
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(® Trajanje CiS¢enja [min]

@ Prijedena dionica [m]

Opcije prikaza (npr. prikaz brzine)

(® Potrosnja vode [l]

Grafi¢ko izvjeSce o CiSéenju

@) Izbrisi

(@2 Traka za pomicanje za prikaz svih ruta u rutini

@3 Natrag
a Pomodu tipki + i — mozete povecati odn. smanijiti detalje

izvjeSca.

b Dodirnite tipku @ za brisanje odabranog izvjeS¢éa o €is¢enju.
¢ Vratite se na poc€etnu stranicu dodirom tipke <.

Ruéni naéin rada
U ruénom nacinu rada rukovatelj vodi uredaj preko povrSine koju
treba odistiti, pridrzavajte se za to i upute za uporabu.

Pokretanje ruénog nacina rada
Preduvjet: Uredaj se nalazi na mjestu upotrebe, vidi Upute za
uporabu uredaja.
1. Ako je potrebno, Otvorite poc¢etni izbornik.
2. Dodirom odaberite funkciju Ruéno €iséenje.
Otvara se stranica s pregledom s parametrima ciS¢enja.

ﬁ\ ——I 70% I

T o IR

3. Pomocu kliznog regulatora podesite Zeljenu koli¢inu vode.
4. Namjestite zeljeno doziranje sredstva za €iS¢enje pomocu tip-
ki kliznog regulatora.
5. Postavite parametre usisavanja.
a Aktivirajte usisavanje dodirom simbola % .
b Za odabir snage usisavanja dodirnite gumb Mala snaga
usisavanja ili Velika snaga usisavanja.
Aktivirana funkcija postaje zuta.
6. Postavite parametre Cetke.
a Aktivirajte glavu za CiScenje dodirom simbola «°.
b Za odabir brzine ¢etke dodirnite gumb Mala brzina cetke,
Srednja brzina cetke ili Velika brzina ¢etke
Aktivirana funkcija postaje Zuta.
¢ Podesite tlak nalijeganja ¢etke pomocu kliznog regulatora
(nije dostupno na svim varijantama uredaja).
7. Aktivirajte bo€nu metlu dodirom simbola = (nije dostupno na
svim varijantama uredaja).
Napomena
Bocéna metla mozZe se aktivirati samo kada je glava za ¢iScenje
uklju¢ena.
8. Pomicite uredaj preko podrucja koje treba ocistiti, vidi Upute
za uporabu uredaja.

ZavrSetak ruénog nacina rada
1. Deaktivirajte bo¢nu metlu dodirom simbola = .
2. Deaktivirajte glavu za CiSéenje dodirom simbola .
Deaktivirane funkcije postaju sive.
3. Usisajte svu preostalu vodu na posljednjih nekoliko metara ru-
te.
4. Deaktivirajte usisavanje dodirom simbola +.



Punjenje uredaja (spajanje)

Punjenje bez stanice za spajanje
Prilikom punjenja bez stanice za punjenje, uredaj se puni putem
postoje¢eg mreznog kabela. Vidi upute za rad uredaja. Dodatne
radnje poput praznjenja spremnika prljave vode ili punjenja spre-
mnika svjeze vode moraju se izvrsiti ruéno.
® Spojite mrezni kabel. Vidi Upute za rad uredaja.

Punjenje sa stanicom za spajanje (opcija)
Prilikom punjenja s opcionalnom stanicom za spajanje, uredaj se
povezuje sa stanicom za spajanje. Veza se uvijek mora pokrenuti
putem zaslona kako je opisano u nastavku.

PAZNJA
Opasnost od osStec¢enja zbog ru¢nog spajanja
Rucéno spajanje uredaja na stanicu za spajanje moze oStetiti i
uredaj i stanicu.
Za spajanje koristite iskljucivo funkciju spajanja putem zaslona
na uredaju.
Nakon uspjednog spajanja izvode se sljedeée radnje:
e Spremnik za prljavu vodu se prazni.
Spremnik za prljavu vodu se ispire.
Spremnik svjeze vode se puni.
Akumulator se puni.
. Postavite uredaj ispred stanice za spajanje, odrzavajuci uda-
lienost od otprilike 1 m od stanice za spajanje.
. Otvorite pocetni izbornik.
3. Odaberite glavni izbornik Spajanje dodirom.
Uredaj trazi kod polozaja stanice za spajanje.
4. Pri¢ekajte dok uredaj ne prepozna kod polozaja.
Kada je uredaj priklju€en na stanicu za spajanje, na zaslonu
e se prikazati informacije o vremenu punjenja i statusu radnji
izvrSenih tijekom punjenja.
ZavrSetak radnje oznacen je zelenom kvacicom na odgovara-
juéem gumbu.
5. Ako je potrebno, dodirnite simbol x za prijevremeni prekid
razmjene resursa.
6. Ako je potrebno, upotrijebite funkciju "Odvoji se" kako biste ro-
bota pomaknuli iz stanice za spajanje.
Uredaj ostaje u stanici za spajanje dok se ne odvoiji ili se ne
pokrene novi zadatak ¢iS¢enja zbog rasporeda.

- e o o
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Odrzavanje uredaja

1. Otvorite poc&etni izbornik.
. Dodirnite glavni izbornik Dnevna njega.
Postoje razni izbornici koje mozete izabrati:
e Servisne funkcije
Ovdje mozete izravno upravljati komponentama.
e Upute za rukovanje
Ovdje mozete pregledati upute za rukovanje uredaja i softve-
ra.
e Napomene o odrzavanju
Ovdje mozete vidjeti popis radova odrzavanja koje treba izvr-
Siti s videozapisima s uputama.

N

Izbornik servisnih funkcija
. Otvorite pocetni izbornik.
. Dodirnite glavni izbornik Dnevna njega.
3. Dodirnite simbol & za pristup pojedinaénim komponentama.
Ovdje, na primjer, mozete spustiti usisnu konzolu kako biste je
mogli skinuti. To¢ne funkcije ovise o uredaju.

N —

Please select a component

Pregled komponenti (primjer KIRA BR 200)

(@) Blok cetke

(@) Usisna konzola

®) Ispiranje spremnika
@ Odvod prljave vode
(® Bocna metla

Izbornik Napomene za odrzavanje
1. Otvorite pocetni izbornik.
2. Dodirnite glavni izbornik Dnevna njega.
3. Dodirnite izbornik Napomene za odrzavanje kako biste dobili
pregled zadataka odrZzavanja. To¢ne informacije ovise o ure-
daju

3 e e . 200 L

n

Daily

Empty coarse dirt basket

Clean squeegee

How to maintain

Napomene za odrzavanije (primjer KIRA B 50)
4. Dodirnite korak odrzavanja za pregled videozapisa s uputa-
ma.
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Izbornik postavki

U ovom izborniku mozete provjeriti informacije i promijeniti po-
stavke poput datuma, jezika itd.

) e e e 2001 | G

n

@ Informacije o sustavu
(@ Opce postavke

®) Mreza

® Infrastruktura

(& Upravljanje korisnicima

Izbornik Informacije o sustavu

U ovom izborniku mogu se, izmedu ostalog, prikazati sljedece in-

formacije:

e Podaci o uredaju kao $to su broj materijala, serijski broj, naj-
novija softverska funkcija, vrijeme posljednjeg servisiranja,
radni sati itd.

e Zapisnik promjena softvera s informacijama o verziji softve-
ra, serijskom broju itd.

Prikaz zapisnika promjena softvera

Prikupljene informacije:

e \erzija softvera

e Novo dodane znacajke uredaja koje su postale dostupne s od-
govarajuéim azuriranjem softvera.

Za pregled zapisnika promjena:

® Na pocetnom zaslonu dodirnite simbol ®.
Prikazuje se zapisnik promjena, koji prikazuje verzije softvera
pocevsi od posljednje /najnovije, a zatim silaznim redoslije-
dom. Zapisnik promjena mozZete pregledavati pomicanjem tra-
ke za pomicanje prstom.

Napomena

Promjene nisu moguce.

Izbornik op¢ih postavki

U ovom izborniku dostupne su sljedece funkcije:

e Provjera i promjena opc¢ih postavki

e Provjera i promjena postavki sustava

Provjera i promjena osnovnih postavki:

1. Dodirnite simbol =.

Otvara se prozor s nekoliko kartica.

e U Kartici "Opcéenito" mozete provijeriti i promijeniti, npr. vre-
mensku zonu, jedini€ni sustav i koliko vremena prode prije ne-
go Sto uredaj prede u stanje mirovanja.

e U kartici ,Sustav” inicijalizirate bo¢nu Cetku i resetirate je na
tvorni¢ke postavke.

2. Za pregledavanije stranice koristite traku za pomicanije.

3. Za promjenu opcih postavki dodirnite Zeljeno polje za unos od.
prilagodite odgovarajuci klizni regulator.

4. Promijenite postavke sustava.

Izbornik Mrezne postavke
Mrezne postavke mogu se konfigurirati u ovom izborniku.
Uredaj se automatski pomocu svoje SIM kartice povezuje na do-
stupnu LTE mobilnu mrezu.
Ako je potrebno, npr. ako je mobilna veza loSa, uredaj se moze
povezati s WLAN mrezom.
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e Uredaj se moze registrirati na postojecu, ve¢ poznatu WLAN
mrezu.

e Uredaj se moze ru¢no registrirati na novu WLAN mrezu.

e Postavke dostupnih WLAN mreza mogu se konfigurirati.

Dodijeljena uloga korisnika odreduje koja prava ima u ovom iz-

borniku.

Uredaj se moze povezati s WLAN mreZzom putem radio antene.

Karcher preporucuje da se uredaj povezuje samo sa sigurnim i $i-

friranim WLAN mrezama (,Poznate mreze®).

Kako konfigurirati WLAN mrezu:

1. Dodirnite simbol = .
Sve ,vidljive mreze“ i ,poznate mreze“ na lokaciji prikazane su
s odgovaraju¢om snagom mreze. Trenutno povezana mreza
prikazuje se simbolom lanca ispred naziva.

8:49 AM Q

Available networks Known networks

-+ Add manually

= AKDev

@ Vidljive WLAN mreze

(@) Poznate WLAN mreze

(® Gumb za ru¢no dodavanje WLAN mreZe

@ Gumb Sifrirane WLAN mreZe s indikacijom jacine mreze

2. Odaberite vidljivu mrezu.
a Dodirnite gumb s nazivom WLAN mreZe.
Otvara se prozor.
b Unesite lozinku za WLAN mrezu.
Uredaj je prijavljen na odabranu WLAN mrezu.
3. Ruéno dodajte novu mrezu.
a Dodirnite gumb Dodaj ruéno .
Otvara se prozor.
b Unesite SSID Sifriranje bezi¢ne pristupne to¢ke /usmjeriva-
ca.
¢ Odaberite vrstu Sifriranja s popisa.
d Unesite lozinku za WLAN mrezu.
e Odbacite odabir dodirom simbola * .
f Potvrdite svoj odabir dodirom simbola v .
WLAN mreza je dodana.

Izbornik infrastrukture
U ovom izborniku uredaj se moze integrirati u drugi upravljacki
softver putem sucelja VDA 5050, a upravljanje rolo vratima moze
se postaviti putem izbornika 1/0 Box.

Izbornik Upravljanje korisnicima
U ovom izborniku korisnici se mogu kreirati i brisati, a korisnicki
profili se mogu uredivati.
Dodijeljena uloga nudi unaprijed odabrana ovlastenja. Ova ovla-
Stenja mogu se individualno prilagoditi svakom korisniku.
Ovlastenja dostupna za odabir:
e Poducavanje rute
Kreiranje korisnika
Uredivanje korisnickih profila
Ispis snimaka zaslona
Promjena ruta
Provedba ruénog ¢iscenja
Dostupne uloge:
e Rukovatelj
e Nadzornik



e Razvojni programer, samo s posebnim pravima
e Servis, samo s posebnim pravima
Kreiranje novog korisnika
Kako kreirati nove korisnike:
1. Dodirnite simbol &.
Otvara se prozor Korisnicki profil.

supervisor

operator

Please select user profile

@ Novi korisnik

(2 Postojeci korisnici

2. Dodirnite gumb Novi korisnik.
Otvara se prozor s 3 kartice.

8:47 AM a

Teach routes

Edit users
Operator WiFi settings
Supervisor Screenshot
Edit routes

Manual cleaning

&, Language 4 Permissions

@ Uloga Nadzornik

@ Uloga Rukovatelj

® Polje za unos korisnickog imena
@) Kartica Dozvole

(® Kartica PIN

®) Kartica Jezik

3. Odaberite karticu Jezik.
a Dodijelite korisniku jezik s popisa.
b Ako je potrebno, pomicite se kroz popis pomicanjem trake
za pomicanje.
¢ Potvrdite svoj odabir dodirom simbola v .
4. Odaberite karticu ««_PIN.
a Pomocu tipkovnice dodijelite korisniku PIN.
b Potvrdite PIN ponavljanjem.
¢ Potvrdite svoj odabir dodirom simbola v .
5. Odaberite karticu Dozvole.
a Dodirnite polje za unos i upiSite korisni¢ko ime pomocu tip-
kovnice.
b Dodirnite gumb Rukovatelj da biste korisniku dodijelili ulo-
gu Rukovatelj.
¢ Dodirnite gumb Nadzornik da biste korisniku dodijelili ulogu
Nadzornik.
d Pomo¢u kliznog regulatora prilagodite zadana ovlastenja
korisnika.
Dodijeljena ovlastenja postaju Zuta.
e Potvrdite svoj odabir dodirom simbola v .

Hrvatski

Kontrola i uredivanje korisnickih profila
1. Dodirnite simbol & .
Otvara se prozor Korisnicki profil.

) e e 2001 | 5] |
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& supervisor

& operator

Please select user profile

@ Novi korisnik
(@) Postojecdi korisnici
2. Dodirnite gumb korisnika kojeg Zelite kontrolirati ili promijeniti.
3. Promijenite i spremite Zeljene korisni¢ke podatke.
Brisanje korisnika
Samo administratori, programeri ili servis imaju pravo brisati ko-
risnike.
Korisnici se briSu ovako:
1. Dodirnite simbol &.
Otvara se prozor Korisnicki profil.

supervisor

operator

Please select user profile

@ Novi korisnik
@) Postojeci korisnici
2. Prijavite se na odgovarajuci profil.
3. Kliknite na simbol @.
Korisnik je izbrisan.
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Pregled simbola

Simbol

Znacenje

Uvecavanije / plus

Simbol |Znacenje

= Odjave (odjavljivanje)
Usisavanje

ﬁ& ]

Smanjenje / minus

Opce postavke

Funkcije odrzavanja

Uredivanje

Dalje / sljedeca stranica

Zavrsetak /Odbacivanje

Upravljanje korisnicima

Potvrdivanje / OK

“w v T

Odaberite vrstu zone (prilikom uredivanja ruta):
e Zabranjena zona

e Zona bez CiSéenja

e Filtar brzine

e Zona LoopingHorn

Odabir prikaza u izvjeS¢u o ¢is¢enju

Pomicanje kutnih to¢aka zone

Natrag

Postavke

Resetiranje na tvorni¢ke postavke

Postavke Cetke

2 ®| ~

Natrag na pocetni zaslon

Postavke €idcenja Cetkom

Postavke signala sirene / Postavi signal sirene

B: T (20 Bk B x|

Postavke svjetlosnog signala / Postavi svjetlosni si-
gnal

Boc¢na metla

<@ [

Postavi i premjesti dogada;j. Vrsta dogadaja odreduje
boju markera:

e plavo = Cidc¢enje

e narancasto = signal sirene

e ruziCasto = poCetna tocka

Vrati dogadaj na osnovne postavke

Informacije

Kalendar

Brisanje

Pomakni se prema gore

<> E IR o N

Pomakni se prema dolje

.)))

Postavke WLAN mreZe / Jagina WLAN mreZe (Sto je
WLAN mreza slabija, to je manje crtica)

Pauza

Kod polozaja

Nastavak ¢is¢enja

Pokretanje CiSéenja

Pozivanje izvje$c¢a o CiSéenju

Funkcija Smart Fill

Spremi

Pocetna / odrediSna tocka

Pretrazivanje

Informacija o sustavu

Definiranje zone

Okretanje zone

Brisanje zone

4+ e|GN e P HDIImED VvV Z E

Pomicanje zone
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Pocetni ekran........... 227
AULONOMNO ... e 228

RUCNi reZim rada.........ceeeiiiie e 232
Punjenje uredaja (priklju¢ivanje) 233
Odrzavanje uredaja 233
Meni Pode$avanja .................. 234
Pregled iKONa..........ocveiiiiiiee e 236

Osnove

O ovom dokumentu
Softver opisan u ovom dokumentu vazi za sve robotske uredaje
serije KIRA B.
Snimci ekrana prikazani u priru¢niku mogu se neznatno
razlikovati u zavisnosti od uredaja i kompleta.

Struktura ekrana
Ekran je osetljiv na dodir, naziva se i dodirni ekran. Kratak dodir
prstom je dovoljan za izbor funkcije.
Pomocu dodirnog ekrana korisnik moze, izmedu ostalog, da
podesi osnovna podeSavanja uredaja, planira rute, pregleda
izveStaje o CiScenju, reSava kvarove i pregleda informacije o
napretku €id¢enja i statusu uredaja.
Informacije o statusu uredaja prikazuju se na vrhu dodirnog
ekrana, npr. vreme. Meniji i komande se prikazuju na sredini
ekrana u polju menija. U zavisnosti od menija, na levoj i donjoj
ivici ekrana prikazuju se razliciti simboli.

2
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Autonomous @

\ELIE]]
cleaning

24 1
Daily care

Docking ]

Raspored ekrana

@ Nivo napunjenosti rezervoara
@ Jacina signala
®) Vreme
@ Poruke
(6 Status baterije
®) Polje menija
(@ Dugmad zavisna od menija

Sveobuhvatni koncepti rukovanja
U razli¢itim menijima softvera, neki radni koraci se ponavljaju i
ovde su objasnjeni odvojeno.
Funkcije uslovljene lozinkom
Neke funkcije, kao 8to su prekidanje i nastavak ruta, zahtevaju
unos korisni¢ke lozinke. Kada dodirnete Zeljeno dugme, otvara
se dijalog za unos.
Ovlaséenja
Svakom korisniku se dodeljuju ovlasc¢enja da bi se definisalo koje
funkcije moze da izvrSava. Ova ovla$éenja se moraju postovati
za sve funkcije. U osnovnom podes$avanju su unapred
konfigurisani razliciti predlozi za uloge koje mozete da uredite u
skladu sa svojim zahtevima.
Navigacija u meniju
U glavnim menijima na podmenije prelazite dodirom na
odgovarajuce dugme. Obi¢no se dodirom na < vracate na

Srpski

nadredeni meni. Ako u menijima nema posebnog dugmeta za
¢uvanje promena, podeSavanja ¢e se primeniti kada se vratite
nazad.

Pocetni ekran
Sa pocetnog ekrana dodirom ikone & ili na odgovarajuée dugme
pristupate glavnim menijima i podeSavanjima.
Odjavljujete se dodirom ikone .

) e e 2001 | ]|
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Autonomous

Manual
cleaning
Daily care 4@

Docking

O )

(@ lkona za odjavu (Logout)

(@ Glavni meni Vra¢anje u bazu

® Glavni meni Autonomno

® Glavni meni Ruc¢no cis¢enje

(6) Glavni meni Svakodnevna nega

®) lkona za podeSavanja

Kada se detektuje Sifra poloZaja, u redu za status prikazuje se
poruka.

Manval
cleaning

Autonomous @

Daily care

Docking %

@ Poruka

Kada se poruka dodirne, otvara se pregled odgovarajucih ruta
koje su na raspolaganju za odgovarajucu poziciju. Pogledajte
poglavlje Autonomno.

Napomena

Ako dodirnete ikonu @, vracate se na pocetni ekran iz drugih
menija.
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Autonomno

U autonomnom radu, uredaj samostalno Cisti jednu ili vie
prethodno ucitanih povrsina. UCitavanje se vrsi prelazenjem i
memorisanjem.
1. Ako je potrebno, otvorite po€etni ekran.
2. Dodirom izaberite meni Autonomno.

Otvara se stranica za pregled sa autonomnim funkcijama.

() Postojece putanje
Ovde se saCuvane rute ureduju, povezuiju u rutine ili pokrecu.

@ Nova putanja
Ovde se programiraju nove rute.

(®) lzvestaji o CiScenju
(® Raspored
Programiranje rute

Kod programiranja rute ¢iS¢enje se izvodi ruéno, proces se snima

i zatim memoriSe za autonomno ciS¢enje.

Informacije o optimalnom planiranju rute navedene su u vodicu

za podeSavanje. Moraju se poStovati pravila za autonomni rad,

npr. za po¢etnu tacku rute mora se dodati kod pozicije.

Tokom programiranja ¢uvaju se sledece informacije o ruti:

e Putanja uredaja.

e Tacke na kojima su funkcije CiS¢enja ukljuCene ili iskljucene.

e PodeSavanja parametara, npr. za primenu vode, doziranje
deterdzenta, broj obrtaja Cetaka, snagu usisavanja i pritisak
prianjanja Cetaka. Dostupni parametri zavise od vaseg
uredaja i opreme.

e Pritisak na sirenu (npr. na raskrsnici).

Nije snimljeno:

e Kratke pauze tokom programiranja

e Brzina voznje prilikom programiranja

Dozvola korisniku za programiranje nove rute zavisi od njegove

uloge, tj. njegovih ovlaséenja.

1. Otvorite poCetni meni i pokrenite programiranje preko
Autonomno i Nova putanja.

2. lzaberite da li se tokom programiranja Cisti ili se ¢iS¢enje samo
simulira. Kod simuliranog programiranja snimaju se sve opcije
CiSc¢enja, ali se ne izvode aktivno.

Preduslovi:

Baterija je potpuno napunjena.
Rezervoar za svezu vodu je pun.
Rezervoar za prljavu vodu je prazan.

. Pomoc¢u v potvrdite da su ispunjeni svi preduslovi ili napustite
meni pritiskom na ikonu X i ispunite preduslove.

4. Postavite uredaj ispred koda pozicije na po€etnu tacku. Da
biste to uradili, poravnajte prednju stranu uredaja uz oko 1 m
rastojanja od koda pozicije i saCekajte da uredaj detektuje kod
pozicije.

5. Potvrdite kod pozicije.

6. Prodite kroz povrSinu koja treba da se o€isti. Pridrzavajte se
propisanih rastojanja. Pogledajte uputstvo za rad uredaja.
Vec¢ uredena oblast i prethodna putanja prikazuju se na mapi
u realnom vremenu. Trenutnu poziciju prikazuje mali uredaj.

we e o
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Napomena
Kod ¢&iscenja prvo aktivirajte usisavanje pre ukljucCivanje vode.
Ovo sprecava da voda ostane na deonici.

11:01 AM
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Teacl|-in process is running. Operatp the
robot while it is recording

() Podesavanje dogadaja za sirenu
(@ Aktiviranje/deaktiviranje usisavanja
(® Aktiviranje/deaktiviranje glave za CiS¢enje
(@ Aktiviranje/deaktiviranje bocne metle (ne postoji na svim
uredajima)
(5) PodeSavanje koli¢ine vode
(® Podesavanje doziranje deterdzenta
@) Sacuvaj
Samo usisavanje na ruti (zuta)
(@) Usisavanje + glava za cCiS¢enje na ruti (plava)
Smart Fill (pogledajte Smart-Fill funkcija)
7. ZavrSite rutu.
a Deaktiviranje bo¢ne metle (samo na uredajima sa bo¢nim
metlama)
b Deaktivirajte glavu za CiS¢enje.
¢ Vozite na kratkoj deonici (oko 10—15 m) sa aktivnim
usisavanjem da biste usisali preostalu vodu.
d Deaktivirajte usisavanje.
8. Pozicionirajte uredaj.
® Ako ruta treba da se zavrsiti na prikljuénoj stanici,
pozicionirajte uredaj na priblizno 1 metar ispred priklju¢ne
stanice.
® Ako kraj rute treba da sluzi kao polazna tacka za druge rute,
uredaj se mora pozicionirati ispred koda pozicije.
9. Sacuvaijte programiranu rutu.
a Dodirnite ikonu A&.
b Po potrebi sacekajte da uredaj detektuje kéd pozicije.
¢ Dodirnite dugme ZavrsSite putanju sa Sifrom polozaja.
d Po potrebi potvrdite kdd pozicije.
e U polje za unos pomocu tastature unesite naziv rute.
Ruta se memoriSe pod unetim imenom.



Smart-Fill funkcija
Pomocéu funkcije Smart-Fill povrS§ina se moZe isprogramirati
samo voznjom po obodu povrSine. Funkcija Smart Fill je
namenjena za velike, prazne povrsine. Trasa unutar povrsine se
zatim planira nezavisno za autonomno ¢iS¢enje uredajem. Za to
su u toku rada dostupne dve opcije punjenja: Spiralno punjenje i
meandersko punjenje. U zavisnosti od veli€ine i oblika povrsine
pogodnija su razli€ita punjenja.

9:52 AM
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Teach-in process is running. Operate the
robot while it is recording

(® Uvecavanje/smanjivanje prikaza
@) Pocetna i krajnja tacka za Smart-Fill

(® ZavrSetak Smart-Fill (Mogu¢e samo ako se robot vrati na
ciljnu tacku)

@ Otkazi za Smart-Fill

() Pozicija uredaja

(& Predena deonica

@ Memorisanje rute

Pauziranje programiranja

(® Otkazi (Programiranje se zavr8ava i otvara se glavni meni)
PovrSina za koju je putanja €iS¢enja planirana autonomno

Napomena

e Pocetna i krajnja tacka rute moraju biti identicne. Pocetna
tacka se moze videti na dodirnom ekranu u krugu.

e Na ruti se moze definisati vise povrsina kao Smart-Fill
podrucje. Deonice pre i nakon Smat-Fill funkcije programiraju
se na uobicajen nacin.

e Unutar rute mozZe se po Zelji definisati viSe Smart-Fill povrsina.

e Sa opcijom Smart-Fill mogu se efikasno Cistiti samo podrucja
bez prepreka na sredini Smart-Fill povrsine.

1. Pokrenite funkciju Programiranje rute. Pogledajte
Programiranje rute.

2. Programirajte rutu do pocetne tacke za obod povrsine.

3. Na pocetnoj tacki oboda povrsine dodirnite dugme E.
Funkcija se moze otkazati dodirom na ikonu X .

4. Vozite oko podrucja koje se Cisti dok se uredaj ne nade unutar
cilinog kruga na mapi sa prikazom u realnom vremenu.

5. Dodirnite ikonu F3.
Smart-Fill podrucje se memorise.

6. Nastavite sa funkcijom Programiranje rute.

Uredivanje rute
Postojece putanje
Postojece, programirane rute i rutine mogu se filtrirati prema
kodu pozicije poletne tacke ili pretrazivati prema nazivu.
1. Na pocetnoj stranici dodirnite funkciju Autonomno.
2. Na stranici koja se otvori dodirnite funkciju Postojece
putanje.

Srpski

Otvara se prozor sa 2 kartice.

9:39 AM
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(@ Pretraga prema kodu pozicije

() Sortiranje po abecednom redu

(® Sortiranje prema datumu

@ Pretraga prema nazivu

®) Rutine

® Putanje

@ Nazad

e Na kartici Putanje prikazuju se postojece rute.

e Lanc¢ano povezane rute se prikazuju na kartici Rutine.

e Pomocu ikona na levoj ivici postojece rute se mogu sortirati po
abecednom redu ili prema datumu kreiranja i pretrazivati
prema kodu pozicije ili nazivu.

3. Dodirnite karticu Putanje.

4. Pretrazite putanju prema nazivu.

a Dodirnite ikonu .
b Dodirnite polje za unos.
¢ Unesite naziv putanje koju trazite pomocu tastature.
d Dodirnite dugme Trazi.
Prikazuje se pronadena ruta.
5. Pretrazite rutu prema kodu pozicije.
a Dodirnite ikonu B.
Dostupne rute se prikazuju sortirane prema kodu pozicije.
b Dodirnite fasciklu sa kodom pozicije koji trazite.
Prikazuje se pronadena ruta.
6. Dodirnite karticu Rutine.
Prikazuju se lan¢ano povezane rute.
7. Dodirnite rutu ili rutinu da biste je izvrsili ili dodirnite zup&anik
u gornjem desnom uglu odgovarajuce plocice da biste je
uredili.

Dijaloski okvir ,,Uredivanje rute“
Struktura stranice

9:51 AM
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() Resetuje sve dogadaje CiS¢enja na podesavanja koja se
koriste za programiranje.

@ Rotiranje zone
(® Brisanje zone
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(@ Pomeranje zone

(5) Pomeranje tacaka uglova zone

® Definisanje zone

@ Postavljanje novih obelezivaca dogadaja
Smanjenje prikaza

(® Povecanje prikaza

Izbor vrste zone

@ Napredak pokretanja

@2 Uredivanje Ime

@3 Aktiviranje Rotaciona signalna svetilika i plavih tacaka
(opcioni dodatak) tokom citave rute

Aktiviranje Sirena sa petljom za ovu rutu
(@3 Brisanje rute
Dogadaiji ¢is¢enja
(@ Tok rute (plava = mokro CiSCenje, Zuta = usisavanje)
Zone
Mozete da definiSete i uredujete razliCite zone preko dugmadi za
zone. Pomoc¢u ikone ,lzbor vrste zone* mozete da odlucite koju
vrstu zone Zelite da uredite. Mogu se definisati sledece vrste
zona:
e NoGo zona
U ove zone robot za €iS¢enje nece ulaziti €ak ni da bi zaobisao
prepreke.
e NoClean zona
U ovim zonama se sve funkcije ¢iS¢enja iskljucuju i kada se
npr. preko njih prelazi da bi se izbegle prepreke.
e SpeedFilter zona
U ovoj zoni robot za CiS¢enje se uvek kre¢e brzinom koja je
definisana u zoni.
e LoopingHorn zona
Dok se robot nalazi u ovoj zoni, sirena je uvek aktivirana.

Uredivanje postojece rute
. Na pocetnoj stranici dodirnite funkciju Autonomno.
. Na stranici koja se otvori dodirnite funkciju Postojece
putanje.
3. Da biste izabrali rutu, u prozoru za pregled rute dodirnite
ikonu &, pogledajte Postojece putanje.
4. |zaberite Zeljenu rutu.
Otvara se prozor za uredivanje rute, pogledajte Dijaloski okvir
,Uredivanje rute”.
5. Uredite rutu. Imate sledece opcije za uredivanje:
a Uvecajte ili smanijite prikaz.
b Dodirnite ikonu ¢ da biste uredili naziv rute.
¢ Dodirnite ikonu @ na levoj traci da biste podesili novi
dogadaj ili dodirnite postojecu ikonu na ruti da biste otvorili
podeSavanja dogadaja CiS¢enja. Ovde mozete uneti
slede¢a podeSavanja:
Podesite Zeljeno doziranje deterdZzenta pomocu klizaca.
Aktivirajte usisavanje dodirom na ikonu % .
Da biste izabrali snagu usisavanja, dodirnite dugme Mala
snaga usisavanija ili Velika snaga usisavanja. Aktivirana
funkcija postaje zuta.
Aktivirajte glavu za CiS¢enje dodirom na ikonu %°.
Pritisnite dugme Mali broj obrtaja ¢etki, Srednji broj
obrtaja ¢etki ili Veliki broj obrtaja ¢etki da biste izabrali
brzinu Cetaka. Aktivirana funkcija postaje Zuta.
Aktivirajte bo¢nu metlu dodirom na ikonu m .
Napomena
Boc¢na metla se moze aktivirati samo kada je glava za ciscenje
ukljuéena.
d Pritisnite i drzite postoje¢u ikonu ¢ na masi i pomerite
dogadaj na Zeljeno mesto na ruti.
e Dodirnite ikonu = da biste ukljucili trajni zvuk sirene za ovu
putanju.
f Dodirnite ikonu & da biste ukljucili rotaciono signalno svetlo
i po potrebi reflektor za ovu rutu.
g Dodirnite ikonu 2¢ da biste resetovali Dogadaiji ¢iS¢enja na
podeSavanje kori§¢eno u programiranju.

N —
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h Dodirnite ikonu € da biste izabrali vrstu zone koju Zelite da
prikazete, kreirate ili uredite.
Mozete da birate Zabranjena zona, Nema Ciste zone, Filter
za brzinu, Looping Horn zonu.

i Dodirnite ikonu 4 da biste definisali zonu.

j Dodirnite ikonu < da biste pomerili zonu.

k Dodirnite ikonu O da biste rotirali zonu.

| Dodirnite ikonu @ da biste obrisali zonu.

m Dodirnite ikonu 4 da biste pomerili tacke uglova zone.

n Podesite zeljenu koli¢inu vode pomocu klizaca.

o Dodirnite ikonu @ da biste obrisali rutu.

Lanc¢ano povezivanje ruta u rutine

MozZete lan¢ano da povezZete vise ruta u rutine da biste omogucili

autonomno uzastopno ¢iSéenje. Lan¢ano se mogu povezivati

samo rute koje pocinju i zavrSavaju se kodom pozicije. Kéd
pozicije na kraju svake lan¢ano povezane rute stoga mora da se
podudara sa kodom pozicije na pocCetku sledece rute.

1. Na pocetnoj stranici dodirnite funkciju Autonomno.

2. Na stranici koja se otvori dodirnite funkciju Postoje¢e
putanje.

3. Predite na karticu Rutine i dodirnite dugme Nova rutina.

4. |zaberite prvu rutu koja treba da se Cisti u okviru rutine.

5. Po potrebi izaberite joS ruta za uzastopno ¢&iSéenje. Ovde
mozete da izaberete samo rute Ciji kdd pozicije na po€etku se
podudara sa kodom pozicije na kraju prethodne rute.

6. Sacuvaijte rutinu pomocu ikone v i dodelite joj naziv.

Napomena

Druga mogucnost je da na kartici Rute izaberete vise ruta i

sacuvajte ih pomoéu ikone > u donjem desnom uglu kao rutinu.

lzvrSavanje rute
lzvrSavanje rute sa kodom pozicije

Uredaj mora biti postavljen pod uglom +/- 30° i na rastojanju od

1 m ispred koda pozicije pocetne tacke.

1. Postavite uredaj na pocetnu tacku.

2. Po potrebi otvorite pocetni meni.

3. Dodirom izaberite funkciju Autonomno.

Otvara se stranica za pregled autonomnih funkcija.

4. Dodirnite funkciju Postoje¢e putanje.

5. lzaberite rutu dodirom. Pogledajte poglavlje Postojece
putanje. Ako se viSe ruta izvrSava jedna za drugom, izaberite
sledecu rutu i spojite je u rutinu koja moze da se izvrSi odmah
ili sacuva za kasnije.

Napomena

e Kada izaberete prvu prutu, prikazuju se samo jos rute Cija se
pocetna taCka podudara krajnjom tackom prethodne rute.

e Pocetna tacka rute mora biti kd pozicije sa dovoljnim
resursima za sledecu rutu u rutini.

Krajnja tacka mora biti kd pozicije, samo poslednja ruta rutine
moZe da se zavrsi bez koda pozicije.

Kompanija KARCHER preporuéuje kori$éenje prikljuéne
stanice kao pocetne i krajnje tacke rute, jer to osigurava
punjenje dovoljno resursa za sledecu rutu u rutini.

e Rute se numeriSu prema redosledu izbora.

e Slucajno izabrana ruta se moze ponistiti ponovnim
dodirivanjem.

6. Kada izaberete rutu, dodirnite ikonu >y donjem desnom
uglu.



Otvara se izbor.
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Quick start
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start

@ Planiranje Vreme poCetka
(@ Kao Sacuvaj rutinu

(® Brzi pocetak

(® Pokretanje sa Sifra poloZaja

7. Dodirnite dugme Start sa kodom pozicije.

8. Pomerite uredaj do koda pozicije prikazanog na dodirnom
ekranu.

9. Sacekajte da uredaj detektuje kod pozicije.

10.Potvrdite kod pozicije.

Ruta se izvrSava.

lzvrSavanje rute bez koda pozicije

Napomena
Izabrana ruta moze da se pokrene bez Sifra poloZaja, npr. ako
kodovi pozicija ne treba da budu trajno dodati. Zato se kodovi
pozicija primenjuju samo tokom programiranja rute i tokom
izvrSavanja se mora osigurati da robot krece od odgovarajuce
pozicije. Za prikljuénu stanicu uvek je potreban kéd pozicije.
1. Postavite uredaj na programiranu pocetnu tacku rute.
2. Po potrebi otvorite pocetni meni.
3. Dodirom izaberite funkciju Autonomno.
Otvara se stranica za pregled autonomnih funkcija.
4. Dodirnite funkciju Postojece putanje.
5. lzaberite rutu dodirom. Pogledajte poglavlje Postojece
putanje.
6. Kada izaberete rutu, dodirnite ikonu >y donjem desnom
uglu.
Otvara se izbor.
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(™ Planiranje Vreme pocetka

(@ Kao Sacuvaj rutinu

(®) Brzi pocetak

@ Pokretanje sa Sifra polozaja

7. Dodirnite dugme Brzi pocetak da biste odmah izvrsili rutu.
Ruta se izvrSava.

Srpski

Odlozeno pokretanje rute
Izabrana ruta mozZe da se pokrene sa odlaganjem do jedne
nedelje.
1. Postavite uredaj na pocetnu tacku.
2. Po potrebi otvorite pocetni meni.
3. Dodirom izaberite funkciju Autonomno.
Otvara se stranica za pregled autonomnih funkcija.
4. Dodirnite funkciju Postoje¢e putanje.
5. lzaberite rutu dodirom. Pogledajte Pn<tojece putanje.
6. Kada izaberete rutu, dodirnite ikonu u donjem desnom
uglu.
Otvara se izbor.
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(™ Planiranje Vreme pocetka

(@ Kao Sacuvaj rutinu

(® Brzi pocetak

(@ Pokretanje sa Sifra polozaja

7. Dodirnite dugme Planiranje Vreme pocetka.
Otvara se planer.
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delay start
Start Date 11/21/2024 ‘ Repeating Task

09 : 41

Routes / Routines

Task color D .
<

8. Podesite vreme pocetka.
a Podesite datum pocetka.
b PodeSavanje vremena pocetka
¢ lzaberite rutu/rutinu koja ¢e se izvrsiti.
d lzaberite boju za zadatak.
9. Ako je potrebno, podesite ponavljanje zadatka CiScenja.
a Podesite datum zavrSetka ponavljanja.
b Podesite interval ponavljanja.
10.Sacuvaijte Zeljeno vreme pocetka dodirom na ikonu B.
Ruta ¢e se izvrSavati u podeSeno vreme.

Pauziranje i nastavljanje rute
1. Dodirnite ikonu I da biste pauzirali rutu u toku izvr§avanja.
Uredaj se zaustavlja na 10 sekundi. Da biste trajno pauzirali
uredaj, morate uneti lozinku.
2. Ponovno pokretanje rute:
a Postavite uredaj u podrucje na ruti koje je na mapi oznaceno
zelenom bojom.
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b Dodirnite ikonu > i unesite ikonu da biste ponovo pokren
rutu.

Zavrsetak rute
1. Dodirnite ikonu 1l i unesite lozinku da biste pauzirali rutu.
2. Dodirnite ikonu X da biste zavrsili rutu.

Funkcija kalendara
Funkcija kalendara se koristi za obavljanje zadataka
autonomnog ¢iS¢enja u odredeno vreme (vreme/datum) bez
prisustva rukovaoca, na primer nocu ili nedeljom i drzavnim
praznicima. Zadatak se moze izvrsiti jednom ili se moze
ponavljati.
1. Po potrebi otvorite po¢etni meni.
2. Dodirom izaberite funkciju Autonomno.
Otvara se stranica za pregled autonomnih funkcija.
Dodirnite ikonu &.
Otvara se planer.

3.

uli
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delay start

Start Date

11/21/2024| Repeating Task

Routes / Routines

Task color
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. Dodelite naziv zadatku €is¢enja.
. Podesite vreme pocetka.

a Podesite datum pocetka.

b Pode$avanje vremena pocetka

¢ lzaberite rutu/rutinu koja ¢e se izvrsiti.

d lzaberite boju za zadatak.
. Ako je potrebno, podesite ponavljanje zadatka ¢iScenja.

a Podesite datum zavretka ponavljanja.

b Podesite interval ponavljanja.
7. Saduvaijte Zeljeno vreme pocetka dodirom na ikonu &.
Ruta ¢e se izvrSavati u podeSeno vreme.

Prikaz izvestaja o €¢iS¢enju
Izvestaj o Cidcenju sadrzi informacije o zavrSenim ¢iScenjima.
1. Na pocetnoj stranici dodirnite funkciju Autonomno.
2. Na stranici koja se otvori dodirnite ikonu El .
Prikazuje se pregled nedavno zavrsenih CiSéenja.

3. Dodirnite zeljeni izvestaj o €iS¢enju za rutu ili rutinu.

Cleaning report - Rantine with

Primer izvestaja za rutinu sa viSe ruta

(@ Potro$nja sredstva za CiS¢enje [ml]
@) Predena povrsina [m?] (radna $irina x deonica)
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() Otiséena povrsina [m?]
@ Neocis¢ena povrsina [m
®) Ocisceni deo planirane rute [%]
®) Trajanje CiS¢enja [min]
@ Predena deonica [m]
Izbor opcija za prikaz (na primer (prikaz brzine)
(@ PotroSnja vode [I]
GrafiCki izvestaj o CiS¢enju
@ 1zbrisi
@ Klizne trake za prikaz svih ruta u rutini
@13 Nazad
a Pomoéu dugmadi + i — uvecajte ili smanijite detalje
izvestaja.
b Dodirnite taster @ da biste obrisali izabrani izvestaj o
Ciscenju.
¢ Dodirnite taster < da biste se vratili na po¢etnu stranicu.

U ruénom rezimu rada rukovalac vozi uredaj po povrsini koja se
Cisti pridrzavajuéi se uputstva za rad.

7

Pokretanje ruénog rezima rada
Preduslov: Uredaj se nalazi na mestu primene, pogledajte
Uputstvo za rad uredaja.
1. Po potrebi otvorite po¢etni meni.
2. Dodirom izaberite funkciju Ruéno €iséenje.
Otvara se stranica za pregled sa parametrima ciS¢enja.
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% Low

. Podesite Zeljenu koli¢inu vode pomocu klizaca.
. Podesite Zeljeno doziranje deterdzenta pomocu klizaca.
. Podesite parametre usisavanja.

a Aktivirajte usisavanje dodirom na ikonu % .

b Da biste izabrali snagu usisavanja, dodirnite dugme Mala
snaga usisavanija ili Velika snaga usisavanja.
Aktivirana funkcija postaje Zuta.

. Podesite parametre za Cetku.

a Aktivirajte glavu za CiScenje dodirom na ikonu .

b Da biste izabrali brzinu ¢etke, dodirnite dugme Mali broj
obrtaja €etki, Srednji broj obrtaja cetkiili Veliki broj
obrtaja Cetki .

Aktivirana funkcija postaje zuta.

¢ Podesite pritisak naleganja Cetke pomocu klizaca (ne
postoji na svim varijantama uredaja).

7. Aktivirajte boénu metlu dodirom na ikonu = (ne postoji na
svim varijantama uredaja).

Napomena

Bocna metla se moze aktivirati samo kada je glava za cCiScenje

ukljucena.

8. Pomerite uredaj preko povrsine koja se Cisti, pogledajte

Uputstvo za rad uredaja.
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ZavrSetak ruénog rezima rada Meni Servisne funkcije
. Onemogucite bo¢nu metlu dodirom na ikonu m . . Udite u pocetni meni.

-
-

2. Deaktivirajte glavu za ¢iSéenje dodirom na ikonu . 2. Dodirnite glavni meni Svakodnevna nega.
Deaktivirane funkcije postaju sive. 3. Dodirnite ikonu & da biste upravljali pojedinacnim
3. Na poslednjim metrima rute usisajte zaostalu vodu. komponentama. Ovde mozete, na primer, spustiti usisnu
4. Deaktivirajte usisavanje dodirom na ikonu % . konzolu da biste mogli da je skinete. Ta¢ne funkcije zavise od

uredaja.

Punjenje uredaja (priklju€ivanje)
Punjenje bez prikljuéne stanice
Kod punjenja bez priklju¢ne stanice uredaj se puni preko
prilozenog kabla za napajanje. Pogledajte uputstvo za rad
uredaja. Dodatne radnje, kao Sto su praznjenje rezervoara za
prljavu vodu ili punjenje rezervoara za sveZu vodu, moraju se
uraditi ruéno.
® Poverzite kabl za napajanje. Pogledajte Uputstvo za rad
uredaja.

Punjenje sa prikljuénom stanicom (opcija)
Za punjenje sa opcionom prikljuénom stanicom uredaj se
povezuje sa prikljuénom stanicom. Povezivanje se uvek mora
pokrenuti preko ekrana na nacin koji je opisan u nastavku.
PAZNJA
Opasnost od osteéenja zbog ru¢nog prikljucivanja
Ako se uredaj rucno prikljuci na prikljuénu stanicu, uredaj i Pregled komponenata (primer KIRA BR 200)
Stanica se mogu ostetiti.
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Please select a component

Za priklju¢ivanje Koristite isklju¢ivo funkciju za prikljucivanje @ Blok Cetki
preko ekrana na uredaju. (@ Usisna konzola
Nakon uspe$nog povezivanja izvode se sledeée radnje: (® Ispiranje rezervoara
e Prazni se rezervoar za prljavu vodu. @® Odvod prijave vode
e |Ispira se rezervoar za prljavu vodu. (® Bocna metla
e Puni se rezervoar za svezu vodu. Uputstva za odrzavanje
e Baterija se puni. 1. Udite u pogetni meni.
1. Postavite uredaj ispred prikljucne stanice odrzavajuci 2. Dodirnite glavni meni Svakodnevna nega.
rastojanje od oko 1 m od prikljucne stanice. 3. Dodirnite meni Uputstva za odrzavanije da biste dobili pregled
2. Udite u poCetni meni. zadataka na odrzavanju. Taéne informacije zavise od uredaja

3. lzaberite dodirom glavni meni Vraéanje u bazu.
Uredaj trazi kod pozicije priklju¢ne stanice.

4. Sacekajte da uredaj detektuje kod pozicije.
Kada se uredaj prikljuci, na ekranu se prikazuju informacije o
trajanju punjenja i statusu izvrSenih radnji u toku punjenja.
Zavr$etak radnje oznacava zeleni znak za potvrdu na
odgovaraju¢em dugmetu.

5. Po potrebi dodirnite ikonu x da biste pre vremena zavrsili
zamenu resursa.

6. Ako je potrebno, izvedite robot preko funkcije ,Odvoji“ iz
prikljuéne stanice.
Uredaj ostaje na priklju¢noj stanici dok se ne izvrSi odvajanje
ili dok se ne pokrene novi zadatak €iS¢enja u planirano vreme.

Od riavanje u redaja How to maintain

1. Udite u pocetni meni.

2. Dodirnite glavni meni Svakodnevna nega.
Ovde mozete birati izmedu razli¢itih menija:

e Servisne funkcije
Ovde mozete direktno upravljati komponentama.

e Uputstvo za upotrebu
Ovde moZete pogledati uputstvo za upotrebu uredaja i
softvera.

e Napomene za odrzavanje
Ovde mozete videti listu radova na odrzavanju koje treba
izvrsiti sa video-snimcima sa uputstvom.

Empty coarse dirt basket

Clean squeegee

Uputstva za odrzavanje (primer KIRA B 50)
4. Dodirnite korak odrzavanja da biste pristupili video-snimku sa
uputstvima.
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Meni PodesSavanja

U ovom meniju se mogu kontrolisati informacije i proveravati i

menjati podeSavanja kao $to su datum, jezik itd.
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(@ Sistemske informacije
(@ Opsta podeSavanja

®) Mreza

® Infrastruktura

(& Upravljanje korisnicima

Meni Informacije o sistemu

U ovom meniju se, izmedu ostalog, mogu prikazati sledec¢e
informacije:

Podaci o uredaju, kao $to su broj materijala, serijski broj,
najnovija softverska verzija, poslednje vreme servisiranja,
radni sati itd.

Evidencija promena softvera sa informacijama o verziji

softvera, serijskom broju itd.

Prikaz evidencije promena softvera

Prikupljene informacije:

Verzija softvera
Novododate funkcije uredaja koje se dobijaju sa
odgovarajuc¢im azuriranjem softvera.

Da biste pristupili evidenciji promena:

Na pocetnoj stranici dodirnite ikonu ®.

Prikazuje se evidencija promena koja prikazuje verzije
softvera pocevsi od poslednje/najnovije ka najstarijoj.
Pomeranjem klizne trake prstom mozete pretrazivati
evidenciju promena.

Napomena
Nije moguce unositi izmene.

Meni Opsta podesavanja

U ovom meniju dostupne su sledece funkcije:

Provera i promena op$tih podeSavanja
Provera i promena podeSavanja sistema

Proverite i promenite opsta podeSavanja:

1.

Dodirnite ikonu =.

Otvara se prozor sa viSe kartica.

Na kartici ,OpSte” mozete proveriti i promeniti na primer
vremensku zonu, sistem jedinica i koliko vremena treba da
prode pre nego Sto uredaj prede u rezim mirovanja.

Na kartici ,Sistem” pokre¢ete bo¢nu metlu i vraéate je na
fabricka podeSavanja.

. Krecite se kroz stranicu pomocu klizne trake.
. Da biste promenili opsta podeSavanja, dodirnite Zeljeno polje

za unos ili podesite odgovarajuci kliza€.

. Promenite sistemska pode3avanja.

Meni PodeSavanja mreze

U ovom meniju moze se konfigurisati podeSavanje mreze.
Uredaj se automatski povezuje preko svoje SIM kartice na
dostupnu LTE mobilnu mrezu.

Po potrebi, ako je loSa mobilna veza, uredaj mozZe da se poveze
sa WLAN mrezom.
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e Uredaj se moze prijaviti na postoje¢u, ve¢ poznatu WLAN
mrezu.
e Uredaj se moze ru¢no prijaviti na novu WLAN mrezu.
e PodeSavanje dostupnih WLAN mreza moze da se konfiguriSe.
Dodeljena uloga korisnika odreduje koja prava on ima u ovom
meniju.
Uredaj moze da se povece sa WLAN mrezom preko radio-
antene. Kompanija Karcher preporucuje povezivanje uredaja
samo za bezbednim i zaklju¢anim WLAN mrezama (,poznatim
mrezama®“).
Da biste konfigurisali WLAN mrezu:
1. Dodirnite ikonu = .
Sve ,Vidljive mreze“ i ,Poznate mreze“ na lokaciji prikazuju se
sa odgovaraju¢om ja¢inom signala. Trenutno povezana
mreza se prikazuje sa ikonom karika ispred naziva.

8:49 AM Q

Available networks Known networks
-+ Add manually

o

“ % AKDev

@ Vidljive WLAN mreze

(@ Poznate WLAN mreze

(® Dugme za ru¢no dodavanje WLAN mreze

(@ Dugme zaklju¢ane WLAN mreZe sa prikazom jacine signala

2. lzaberite vidljivu mrezu.
a Dodirnite dugme sa nazivom WLAN mreze.
Otvara se prozor.
b Unesite lozinku za WLAN mrezu.
Uredaj je prijavljen na izabranu WLAN mrezu.
3. Rucno dodajte novu mrezu.
a Dodirnite dugme Dodaj ruéno.
Otvara se prozor.
b Unesite SSID Sifru bezi¢ne pristupne tacke / rutera.
¢ lzaberite tip Sifrovanja sa liste.
d Unesite lozinku za WLAN mrezu.
e Otkazite izbor dodirom na ikonu x.
f Potvrdite izbor dodirom na ikonu .
WLAN mreza je dodata.

Meni Infrastruktura

U ovom meniju, uredaj se moze integrisati u drugi upravljacki
softver preko VDA 5050 interfejsa, a kontrola roletne se moze
podesiti preko menija I/O Box.

Meni Upravljanje korisnicima
U ovom meniju korisnici se mogu kreirati ili brisati i mogu se
uredivati korisnicki profili.
Dodeljena uloga pruza unapred izabrana ovlas¢enja. Ova
ovlaséenja se mogu prilagodavati pojedina¢no odredenim
korisnicima.
Izbor postojecih ovlaséenja:
e Programiranje ruta (planiranje)
Kreiranje korisnika
Uredivanje korisnickih profila
Stampanje snimaka ekrana
Promena ruta
e Rucno izvrSavanje ¢iS¢enja
Izbor postojecih uloga:
e Rukovalac



e Supervizor
e Programer, samo sa posebnim pravima
e Servis, samo sa posebnim pravima
Kreiranje novih korisnika
Da biste kreirali nove korisnike:
1. Dodirnite ikonu & .

Otvara se prozor Korisnicki profil.
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supervisor

operator

&
A3

Please select user profile

@ Novi korisnik

(2 Postojeci korisnici

2. Dodirnite dugme Novi korisnik.
Otvara se prozor sa 3 kartice.
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Teach routes
Edit users
Operator WiFi settings
Supervisor Screenshot
Edit routes

Manuval cleaning

&, Language

/A Permissions

(™ Uloga Supervizor
(@ Uloga Rukovalac
®) Polje za unos korisnickog imena
@ Kartica Dozvole
(® Kartica PIN
®) Kartica Jezik
3. lzaberite karticu Jezik.
a Dodelite korisniku jezik sa liste.

b Ako je potrebno, kreéite se kroz listu pomeranjem klizne

trake.
¢ Potvrdite izbor dodirom na ikonu v .
4. |zaberite karticu «_PIN.

a Koristite tastaturu da biste korisniku dodelili PIN.

b Ponovite PIN da biste ga potvrdili.
¢ Potvrdite izbor dodirom na ikonu v .
5. lIzaberite karticu Dozvole.

a Dodirnite polje za unos i upiSite pomocu tastature korisni¢ko

ime.

b Dodirnite dugme Rukovalac da biste korisniku dodelili

ulogu Rukovalac.

¢ Dodirnite dugme Supervizor da biste korisniku dodelili

ulogu Supervizor.

d Koristite klizace da biste prilagodili unapred podesena

ovlascenja za korisnika.
Dodeljeno ovladc¢enje postaje Zuto.

e Potvrdite izbor dodirom na ikonu v .
Provera i uredivanje korisnic€kih profila
1. Dodirnite ikonu &

Otvara se prozor Korisnicki profil.

supervisor

operator

Please select user profile

@ Novi korisnik
@) Postojeci korisnici
2. Dodirnite dugme korisnika kojeg zelite da proverite ili uredite.
3. Izmenite i saCuvajte Zeljene podatke korisnika.
Brisanje korisnika
Samo administratori, programeri ili servis imaju pravo da briSu
korisnike.
Korisnici se briSu na sledeci nacin:
1. Dodirnite ikonu & .
Otvara se prozor Korisnicki profil.
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& supervisor
A

operator

Please select user profile

@ Novi korisnik
(@) Postojecdi korisnici
2. Prijavite se na odgovarajuéi profil.
3. Kliknite na ikonu .
Korisnik je obrisan.
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Pregled ikona

lkona

Znacenje

Uvecavanje/plus

Smanjivanje/minus

Funkcije odrzavanja

Dalje/listanje unapred

“w v T

Izbor vrste zone (prilikom uredivanja ruta):
e Zabranjena zona

e Nema Ciste zone

e Filter za brzinu

e LoopingHorn zona

Izbor prikaza u izvestaju o €iS¢enju

Listanje unazad

Resetovanje na fabricka podeSavanja

2 ®| ~

Nazad na pocetni ekran

lkona Znacenje

ES Odjava (Logout)
Usisavanje

é& ]

o Opsta podesavanja

Y Uredivanje

X Izadi/otkazi

Upravljanje korisnicima

v Potvrdi/OK

A4 Pomeranje tacaka uglova zone

& PodeSavanja

2% PodeSavanja Cetke

o0 PodeSavanja CiS¢enja Cetke

- PodeSavanja signala sirene / postavljanje signala
sirene

a Podesavanja svetlosnog signala / postavljanje

svetlosnog signala

Bocéna metla

< [

Podesite i dogadaj i pomerite. Vrstu dogadaja
odreduje boja obelezivaca:

e plava = CiSCenje

e narandzasta = signal sirene

e roze = pocCetna tacka

Resetovanje dogadaja na osnovna podeSavanja

Informacija

Kalendar

Brisanje

Pomeranje nagore

<> =20 e %

Pomeranje nadole

)

PodeSavanja WLAN mreze / jacina signala WLAN
mreze (Sto je WLAN mreza slabija, to je manje crtica)

Pauziranje

SEH

Kéd pozicije

Nastavak ¢iscenja

Pokretanje CiSéenja

Otvaranje izvestaja o €iSéenju

Smart-Fill funkcija

Sacuvati

Pocdetna/zavr$na tacka

Pretrazivanje

Informacije o sistemu

Definisanje zone

Rotiranje zone

Brisanje zone

$ |G N e S HDID DV X

Pomeranje zone
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Mepiexépeva

(270 (021700 f o o])¥E (o FR PO 237
APXIKI OBOVN ..t 237
AUTONOM Lo 237
Xeipokivntn Aeiroupyia 243
dDOpTION CUOKEUNG (OUVOEDN GE OTABHO) ..eveneeeeeenee. 243
ZUVTAPNON GUOKEUNG . eeieeeieiieieeeeeeiireeeeeeeinreeeeeesaraeeaeeaas 243
MEVOU PUBHIOEIG .......ueiieei et 244
ETOKOTINGN TWV CUPBOAWV ... 246

Baoikda oToixeia

ZXETIKA JE TO TTAPOV E£YYPAPO
To AOYIGUIKO TTOU TTEPIYPAQPETAI OTO TTAPOV £yypago IoXUEl yIa
OAEG TIG POUTTOTIKEG OUOKEUEG TNG oelpdg KIRA B.
Ta oTiypidTUTTO 0086VNG TTOU EUPaViICovTal OTIG 0dNYieg EVOEXETAI
va dlapEpouv eAappd avaloya UE TN CUCKEUR GOG Kal Ta
TTPOOoBETA £€aPTANATA.

AidTagn o8oévng
H 086vn Asitoupyei e ayyiyua, givai n yvwatr 086vn agng. ‘Eva
ypriyopo TTarnua pe 10 OAXTUAG 0ag apKEi yia va ETTIAEEETE pIa
AeiToupyia.
Méow Tng 086vNnG agpng, 0 XpPRoTNG, HETAEU AAAWY, KaBopilel TIG
Baoikég pubuioelg TNG UOKEUNG, oXedIAdel O1a0POUES, TIPORAAEI
avagopég kabapiouou, diopBwvel BAGRESG Kal BAETTEI
TTANPOYOPIEG OXETIKA HE TNV TTPO0S0 KaBapiouoU Kai TNV
KATAOTOON TNG GUOKEUNG.
210 £MAVW GKPO TNG 086VNG APAG ePpavifovTal TTANPOPOPIES
KOTAOTOONG Y1 TN OUOKEUN, TT.X. N wpa. Ta yevou Kal Ta OToIxEa
XEIPIOPOU ePgavifovTal OTNV TTEPIOXN PEVOU OTO KEVTPO TNG
086vng. AvaAoya e To pevou, eugavifovTal SIaQOPETIKG
€Ikovidla oTo Be€1d, apioTePd Kal KATW AKPO.

\VELIE]]
cleaning

Autonomous @

Docking %

Daily care

Aidragn oBovng

™ Z1dBun TARpwong doxeiou
@) loxug dikTUou
® Qpa
@ Mnvupara
(6 Karaotaon ptrarapiag
® Mepioxr pevou
@ MAAKTPa a@rig TToU EEAPTWVTAI ATTO TO PEVOU

OAIOTIKEG €EVVOIEG XEIPIOHOU
Opiouéva BrpaTta XeipioyoU eravaAiauBavovTal ota didpopa
MEVOU TOu AOYIOUIKOU Kal €EnyouvTal EEXwPIaTA £0W).
AeiToupyieg e atmaitnon KwdikoU péoaong
Opiouéveg AeiToupyieg, TT.X. N OIOKOTTA Kal N eTTavaAnyn
d1adpouwy, atraitolV TNV €1l0aywyr) Tou KwdikoU TTpdaacng
XPNoTn. AQou TTaTACETE TO ATTAITOUPEVO TTARKTPO, AVOIiYEl
d1dAoyog Icaywyng.
ESouaiodoTiiocig
lNa k&Be xprioTn ekxwpouvTal eouciodoTrotlg TTou Kabopifouv
TIG AEITOUPYiEG TTOU ETTITPETTETAI Va eKTEAETTOUV. Ol
€€0UOIOD0TATEIG AUTEG TTPETTEI VO TNPOUVTAI YIa OAEG TIG

EANnvika

AeiToupyieg. ZT1G Baoikég puBUIoEIg gival TTPOKOBOPICPEVEG
TTPoTdoEIS yia diId@opoug POAOUG, TIG OTTOIEG UTTOPEITE Va
ETMECEPYAOTEITE, AV DEAETE.

MAoAynon oTo evou

210 KUPIO JEVOU, TTAONYEIOTE OTA UTTOREVOU TTATWVTAG TA
avrioToixa TTARKTPA. Katd kavova, UTTOPEITE va ETTIOTPEWETE GTO
pevou avwTepou eTTITTESOU TTaTwVToG 0To < . Edv dev uttdpyel
EexwpI1oTO TTANKTPO yia aTToBrikeuon Twv aAAaywv oTa pevou, ol
TPOTTOTIOINUEVEG PUBUICEIG epapudlovTal 6Tav ByaiveTe atrd TO
OXETIKO pevoU.

Apxikn 086vn
ATTO TNV apyIkA 006vn, £xeTe TTPOCRACN OTA KUPIA WEVOU Kal TIG
pubuioEIg TTATWVTAG TO GUUBOAO & 1| TO OXETIKO TTARKTPO.
MNa va amoouvdeBeite TTaTroTE TO CUPPBOAO & .

RS

) e e e 2

ELIE]]
cleaning

Daily care 4@

Autonomous @

@7 @ Docking %

(™ Z0pPoAo atroolvdeong (Logout)

@) Kupio pevou Docking

®) Kiplio pevou Autonom

@ Kupio pevou Manuelle Reinigung

(&) Kuplio pevou Wartung

(6 ZU0uPBoAo Pubuioeig

Edv avayvwpioTei Positionscode, epgavifetal pivupa otn
YPOMMN KATAoTAONG.

=

VELIE]]
cleaning

Autonomous @

Docking %

Daily care

@ Mrvupa

MatwvTag 1o yAvupa avoiyel eMoKOTINOoN Twv dIaBEoIywy oTNV
avrtioToixn 6¢on diadpopwyv. BA. KepdAaio Autonom.
Ymodei§n

lMarwvrag 1o oUuBoA0 R EMITTREPETE OTNV APXIKN 000V aTTd
dAAa pevodu.

21nv autévoun Asitoupyia, n cuokeun kabapilel autoduvaua,
HETE atrd diadikaoia ekuadnong, pia A repioodTepeg TrEpIoxEG. H
€KMABNON TTpaypaToTIolEiTal PE DIEVEPYEIQ KOBAPIOPOoU YIag
31adpoUnG Kal TauTéXpovn aTToBAKEUOT| TNG.

1. Av xpeideTal, KOAEOTE TNV apxIKr 004évn.

2. EmA£ETE TTATWVTAG TO JEvoUu Autonom.
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Avoiyel oelida TTIOKOTTNONG PE TIG AUTOVOUEG AEITOUPYIEG.
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@ Vorhandene Routen
Edw viveTal n emegepyaaia Twv atroBnKeUPEVWY dIadpouwy,
n oUvOEDN PE POUTIVEG H N EKKIVNON.

@ Neue Route
Edw yiveTal ekudBnaon véwv d1adpouwV.

®) Reinigungsberichte

@ Geplante Aufgaben

Ekpdaénon diadpopng

Karta tnv ekuaddnon diadpoung, Yia epyacia kabapiouou

ekTEAEITAI XEIpOKivNTA, KOTaypAgeTal n d1adikagia Kal oTn

ouvéxela amobnkeUeTal yia aUTOVOUO KaBapIoo.

YTodeitelg yia Tov BEATIOTO OxedIaoUS piag diadpopng

mepIAapBavovTal oTov 0dnyo eykatdaoTaong. Mpéel va

TNPEOUVTAI Ol KAVOVEG YIa TV QUTOVOUN AEIToupyia, TT.X. OTO

onueio évapéng piag S1adpoung TTPETTEI va TOTTOBETEITAI KWAIKOG

Béong.

Katd tn didpkela Tng ekpddnong atrodnkelovTal o1 akOAouBEg,

OXETIKEG pE TN S1adpopry, TTANPOPOpPIES:

e H TTOpEiQ TNG CUOKEUNG.

e Xnueia ota oTroia €xouv evepyoTroinBei ) atrevepyoTroinBei
AgiToupyieg kaBapiouou.

e Q1 pubpiceig TTAPAPETPWY, TT.X. YIA EQAPHOYT VEPOU,
docoloyia aroppuTTavTIKOU, TAXUTNTA TTEPIOTPOPAG
BoupToag, I0XU avappdenong Kal Tiean emaQng Bouptoag. Oi
S100€01ueg TTaPAPETPOI EEAPTWVTAI ATTO T CUOKEUNR Kal TOV
€COTTAIONO TNG.

e Evepyotroinon Tng k6pvag (11.X. o€ diagTalpwan).

Agv kaTaypdgovTai:

e >UvTopeg TTavoelg kartd tn didpkela ekuddnaong

e H tayxutnta odriynong katd tn S1dpKela eEKPAdnong

To av emTpéTTeTal o€ évav XprRoTn va d104gel véeg O1adpopEG

eCaptdral atré Tov pOAo Tou, ONAAdK aTd TIG EE0UCIODOTATEIG

TOU.

1. KaAéoTe 10 apyikd pevou kai EekivioTe T d1adikaaia
ekpuadnong pe Autonom kai Neue Route.

2. EmA&ETE €dv Ba yiveTal kaBapiopdg kartd T didpkeia
ekuaOnong A dv o kaBapiouodg Ba TTPOTOUOIWVETal JOVO.
Katd Tn didpKeia TNG EKUAOBNONG e TTPOCONoIWaN, OAEG Ol
eMAOY£EG KaBapiopoU kataypd@ovtal aAAG dev ekTeAoUvVTaI
evepyda.

Mpoutrobéoceig:

H ptratapia gival TTARPWG QOPTIOPEVN.
To doxeio kaBapou vepou gival yeUATo
To doxeio akdBapTou vepou eival Adelo.

. EmBepaiwoTe TNV eKTTAAPWAON TNG QVTIOTOIXNG TTPOUTTO0EONG
ME TO v 1] BYEiTE OTTO TO HEVOU PE TO X KAI EKTTANPWOTE TIG
TTPOUTTIOBEOEIG.

4. TommoBeTACTE TN GUOKEUN YUTTPOCTA OTTO TOV KWwdIKS BE€ong oTO
anueio évapéng. MNa Tov okoTTé AUTO, EUBUYPANUIOTE TO
MTTPOCTIVO PEPOG TNG CUCKEUNG O€ aTTO0TACT TTEPITTOU 1 m
atrd Tov KWOIKG BEaNG Kal TTEPIYEVETE PUEXPI N CUCKEUNA va
avayvwpioel Tov Kwdiko B€ong.

wWe e o

5. EmBeBaiwoTe Tov KWdIKG BEaNG.

6. OdnyAaoTE TTPOG TNV ETTIPAVEIQ KOBAPIGHOU. TnpeiTe TIg
TTpoBAeTTOuEVEG aTTooTdCElG. BA. Odnyies xprong g
OUOKEUNG.
210V evePYO XApTN ep@aviCeTal n TTEPIOXH TTOU €XEl Yivel AON
epyacia Kai n péxpr ekeivn 1n oTiyun diadpopn. H 1péxouca
B6¢éon utTodeIkvUETAl OTTO MIO MIKPH CUCKEUN.

Ymodeién

Kard rov kaBapioud, Tpiv EVEQYOTTOINTETE TO VEPOD,

EVEPYOTTOINCOTE TTPWTA TNV avappoenaon. Autd amoTpETTEl TO va

Tapauéver vepo atn S1adpoun).

11:01 AM
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Teacl|-in process is running. Operatjp the
robot while it is recording

(@ PuBuion oupBavrog k6pvag
(@ Evepyortroinon / atrevepyotroinan avappognong
(3 Evepyotroinon / atrevepyoTroinon Ke@aArg kabapiopou
@ Evepyortroinon / atrevepyotroinan Adivrig okouTrag (ox1 yia
OAEG TIG GUOKEUEG)
(5 PuBuion moodtnTag vepou
(6) PuBuion docohoyiag atroppuTTavTikou
@ AtoBrikeuon
Aladpopn pe avappd@nan pévo (Kitpivn)
(® Aladpopn pe avappo@nan + Keair kaBapiopouU (UTTAE)
Smart Fill (BA. Aerroupyia Smart-Fill)
7. TepuarioTe TN diadpopr).
a AtrevepyoTroigiaTe Tnv TTAaivA BoUpToa (MOVO O CUOKEUEG
pe TTAQiVA BoupToa)
b AmevepyoTroioTe TNV KeQaAr kabapiouou.
¢ OdnynoTe pia pikpn atréoTacn (Trepitmou 10-15 m) pe
evepYN avappdPnaon yia va GUAAEEETE TUXOV UTTOAEIUMA
vepou.
d ATtrevepyoTToINaTE TNV avappoenan.
8. ToTroBeTAOTE TN CUCKEUN.
® Edv n diadpopn TepuaTiCel og oTaBud ouvdeang,
TOTTOBETAOTE TN CUOKEUN TTEPITTOU 1 M PTTPOCTA aTTd TOV
oTaBuo6 olvdeong.
® EAv 10 TEAOG TNG BIadpOoprg TTPOKEITAI Va Eival ageTnpia yia
AAAeG O1adpopEG, TOTTOBETACTE TN CUOKEUR UTTPOCTA aTTO
évav KwdIKo Béong.
9. AtmroBnkeUoTe Tn dladpoun TTou €yive ekKuaonan.
a MatoTe T0 oUuBoho B.
b Av xpeidleTal, TTEPIUEVETE N CUCKEUR WEXPI VA AVAyVWPIOEI
TOV KWdIKO BEoNG.
¢ MatoTe 1o MANKTPO Route mit Positionscode
fertigstellen.
d Katd mepimrtwon, empBeBaioTe Tov Kwdikd Béong.
e KataywproTe P T0 TTANKTPOAGYIO OTO TTEDIO EI0aYWYNS £va
6évopa yia T diadpopn.
H diadpour ammobnkeUeTal e TO GVOUA TTOU KATAXWPEMOATE.

Asitoupyia Smart-Fill
Me 1n Asitoupyia Smart-Fill ytropei va yivetal ekudbnon piag
EMPAVEIAg 0dNYywWvVTag JOvVo OTNV TTEPIPETPO TG ETTIPAvEIag. H
Aerroupyia Smart Fill TrpoopieTal yia HeyAAeg, EAEUBEPES
EMPAVEIEG. ZTN GUVEXEIQ, N CUOKEUR axedIAel auTOUATA TN
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dladpoun péoa oTnV EM@AvEIA yiIa auTdvouo Kabapioud. Kata
TNV eTeCepyaaia, UTTAPXOoUV U0 ETTIAOYEG KAAUWNG: ZTTEIPOEIONG
KGAuwn Kar KaAuywn paidvdpou. Avaloya pe To PéyeBog Kal To
OXAMa TNG ETTIQAVEING, DIAPOPETIKOI TPOTTOI KAAUWNG €ival TTIO
KOTGAANAoL.

9:52 AM

e — TR

n

| 1 (51 | (O e e e 7% |

Teach-in process is running. Operate the
robot while it is recording

=

(M MeyéBuvon / opikpuvon atreikéviong

@) Znueio évapgng Kai TeppaTiogou Tou Smart-Fill

®) Teppatiopdg Smart-Fill (uévo étav To pouTrdT eival Eavd oTo
onueio TepuaTiopou)

@ Abbrechen Tou Smart-Fill

(5) ©éon oUOKeUrg

(&) AlavuBeioa améoTaon

@ AtroBrkeuon diadpoung

Mavon ekpdbnong

® Abbr@;:hen (H ekuaBnon éxel oAokAnpwoei, avoiyel To KUpPIO
pEVOU

Mepioxn yia Tnv otroia n diadpoun kabapioyou axediaeTal
auTévoua

Ymédeién

e To onueio évapéng kai 1o onueio Anéng TG diadpouns TPETTEl
va rauriovral. To onueio évapéng atnv 066vn apng
avayvwpileral arro évav KUKAO.

e ¢ uia diadpoun utropouv va opidovral TOAAES ETIQAVEIEC WS
mepiox€s Smart-Fill. H ekudOnon ora rurjuara diadpoung mpiv
Kai ueTd 1 Asiroupyia Smart Fill yiverai pe Tov yvwarto 1poTro.

o Evrog uiag S1a0pouns UTropei va opIioTel 0TToloodnTroTe
apiBudg emaveiwv Smart Fill,

o Me 10 Smart-Fill, uévo mepiox €S xwpic EUTTOOIa OTO KEVTPO TNS
emeaveiag Smart-Fill umropoulv va kabapioTouv
aTroTEAEOUATIKG.

1. ZexivrioTe TN Aeitoupyia Ekpddnon diadpopung. BAETe
Ekud6non diadpoung.

2. ZuveyioTe TN ekuGONON dIadpoung HEXP! To anueio évapéng
OTNV TTEPIYETPO TNG ETTIPAVEIQG.

3. Z10 onueio évapgng oTnv TTEPIPETPO TNG ETIPAVEIAG, TTATACTE
10 TTANKTPO B. H Aermoupyia ptropei va akupwOei atmod 1o
oUpBoOAO X

4. OdnynoTe yUpw atrd TNV TTEPIOXT) TTOU TTPOKEITAI VO KaBapIOoTE]
MéXpI N ouokeun va Bpebei aTov KUKAO TEPUATIGHOU GTOV
evepyo xapTn.

5. MatAoTe TO GUUBOAO E3.

H mrepioxr) Smart-Fill atroBnkedeTal.
6. ZuveyioTte Tn Acitoupyia Ekpdadnon d1adpoung.
Eme§epyacia diadpoung
Vorhandene Routen

O1 uttdpyouaeg, dIdayuEVeES SIadPOUES KOl POUTIVEG UTTOPOUV VA

avagnTtouvTal ge Tov KwdIKG B€ong Tou onpueiou £vapéng 1) YE TO

évopa.

1. ZTnNVv apxIkn oeAida, emAEETE TN AciToupyia Autonom.

2. 21n oeAida 1Tou avoiyel, emMAEETE TN AciToupyia Vorhandene
Routen.

Avoiyel TTapdBupo e 2 KaOPTEAEG.

9:39 AM
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@ Avadntnon pe KwdIko BEong
@ Tagivounon ah@apnTika

® Tagivounon Kard nuepounvia
@ Avadntnon pe 6vopa

&) Routinen

(® Routen

@ Zurick

EANnvika

O1 utrdpyouceg d1adpouEG epPaviCovTal oTnV KApTEAQ
Routen.

O1 ouvdedepéveg ev aeIpd DIadPOUES EpgaviCovTal aTnV
kapTéAa Routinen.

O1 uttdpxouoeg dIadpPouES TagIvouoUuvTal aAQaBnTIKA ) JE TNV
nuepounvia dnuioupyiag kai avalntouvTal Ye TOV KwIKO
B¢ong ) To Gvopa XPNOIPOTTOIWVTAG Ta GUMBOAA OTnV
aploTEPN aKUA.

. MatAoTe TNV kapTéAa Routen.
. AvadnTtnoTe pia dIadpopr PE TO Gvopa.

a lMNatoTe 10 ocUPPBoA0 K.

b MatrioTe oTo TTedio eI0aywyng.

¢ Eiodyete pe 10 TTANKTPOASYIO TO dvopa TnG d1adpourg TTou
avagnTdre.

d MatAoTe 10 TANKTPO AvadnTnon.
Epgaviovtal o1 diadpouég TTou Bpédnkav.

. AvaZntnoTe pia diadpour hE KwOIKO BE€ang.

a MarjoTe 10 GUPBoA0 B.
O1 d1a6éa1ueg S1adpoués epgaviovtal TagIvounuéveg
oUp@wva pe Tov KwdIkd Béong.

b MarAoTe Tov @AakeAo pe Tov KwdIkd B€ang TTou avaldnTdre.
Epgaviovtal o1 d1adpouég TTou Bpédnkav.

. MartoTe Tnv kapTéAa Routinen.

Epopaviovtal o1 ouvOedePEVES eV OEIPA DIAOPONEG.

. MatAoTe o€ pia diadpopr A pouTiva yia va TNV EKTEAECETE 1)

TTATACTE OTOV 000VTWTO TPOXO TTavw Oe€IG OTO AVTIOTOIXO
TTAQKIOIO yIa va TNV €TTECEPYATTEITE.
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AidAoyog "Emregepyaoia Siadpopung”
Ailaragn Tng ogAidag

| 951 AM | [ [G] |y e e e e 57%
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Preview WS 05

@ Emavagépel 6Aa Ta gupBavia kabapiopou GTI%pUBUiOCIg TTOoU
XpnaoiyotroinBnkav kata Tn dIdpKeIa TNG EKPAdnong.

@ MepioTtpoery {wvng

® Aiaypaen gwvng

@ Metarémon {wvng

(&) Metaromon Kopupwv fwvng

(® Opioudg Gwvng

@ TotoBétnon véou deikTn ouuPBavTog

> uikpuvon atreikéviong

(® MeyéBuvon armeikéviong

EmAoyA Tou TUTTOU {Wivng

(@ Startpunkt

@ Emegepyaoia Name

@3 Evepyotroinon Warnleuchte kai Bluespot (TrpoaipeTikd o€t
TTPOCOBETWYV ££0PTNUATWY) 0€ OAN TN dladpoun

(@ Evepyotroinon Dauerhupen yia autj Tn diadpour
@ Alaypaer) diadpoprng
Reinigungsmarker
@@ Aladpopn (UTTAE = UypOG KABAPIoPAG, KiTPIVO = avappdenon)
Zwveg
Me 1a TTARKTPa WwVvNnG OPICETE Kal va eTTEEEPYALETTE DIAPOPES
Cwveg. Mg 1o aupBoAo "EmiAoyn TUTTou {wvng" atmopaacifeTe
Trolov TUTTO {Wvng BéAeTe va etregepyaaTeite. OpiCovTai ol
akOAouBol TUTTOI {WVNG:
e Zwvn NoGo
To poutréT KaBapiouou dev Ba 10€ABel o€ AUTEG TIG CWVEG,
oUTE Kav yia va atro@uyel UTTOdIA.
e Zwvn NoClean
‘OAeg o1 Aeitoupyieg KaBapIGPOU ATTEVEPYOTTOIOUVTAI OE AUTEG
TIG CWVEG, OKOMN KAl av, TT.X. EI0EABEI yIa TNV aTTOPUYH
EUTTOdIWV.
e Zwvn SpeedFilter
2€ QUTEG TIG (WVEG, TO POUTTOT KABAPIoWOU KIVEITAI TTAVTA JE
TNV TaXUTNTA TTOU OpideTal aTn {Wvn.
e Zwvn LoopingHorn
‘O00 10 POTTOT BPioKETAI O€ QUTA TN Cwvn, €ival
evepyoTroinuévn n cuvexAg Asitoupyia Tng KGpvag.

Emegepyaoia utrdpxouoag Siadpoung
. ZTnVv apyikn oeAida, emAEETE TN AsiToupyia Autonom.
. 2Tn ogAida TTou avoiyel, eMAEETE TN AsiToupyia Vorhandene
Routen.

3. To va emMAEEETE pia S1adpopr, KAvTe KAIK aTo gUuoAo & oTo
TTapaBupo TTpoeTokdTTNoNG S1adpopng, BA. Vorhandene
Routen.

4. EmAEETE TNV €mMBuuNTA diadpopr).

Avoiyel To TTapdBupo emregepyaaiag diadpoung, BA. AidAoyog
"Emreéepyaaia diadpoung”.

5. Emegepyaateite Tn diadpopn. MNa Tnv emegepyaaia EXETE TIg
aKkOAoUBEG ETTIAOYEG:

a Tn peyéBuvon f ouikpuvon TNG ATTEIKOVIONG.

N —

b MatroTe To gUPBoAo ¢ yia va eTTECEPYATTEITE TO GVOUA TNG
O1adpoungG.

¢ MatoTe To cUPPBOAO 9 OTN ypauur oTa ApIoTEPA YIa va
opioeTte véo auuBav i TTATACTE O€ UTTAPYOV OUPPBOAO OTn
Sladpopn yia va avoigeTe TIg pubpioeig Tou cupdavTog
kaBapiopou. E&w PTTopeiTe va KAVETE TIG AKOAOUBEG
pubuioeig:

Na puBpioeTe TN docoAoyia ATTOPPUTTAVTIKOU HE TOV
OupOuEVO PUBUIOTH.
Na evepyoTTOINCETE TNV AvapPOPNON PE TO GUUBOAD % .
Ma va emAEEeTE TNV 10XU avappoPnong, TTATACTE TO
TAAKTPO Saugleisung gering r} Saugleistung hoch. H
gvepyoTroinuévn AeiIroupyia yivetal Kitpivn
EvepyoTtroinoTe Tnv Ke@aAr kabapiopou pe 1o cUPBoAo =°.
Me 10 TAAKTPO Biirstengeschwindigkeit gering,
Biirstengeschwindigkeit mittel ry
Biirstengeschwindigkeit hoch emAéyere TNV TaxuTnTa
TTEPIOTPOPNAG BoupToag. H evepyotroinuévn Asiroupyia
yiveTai kiTpivn.
Me 10 GUUBOAO =
Ymédeién
H mAdivr) okoUTTa utropei va evepyorroigital uévo e
gvepyotroinuévn TNV KE@an kabapiouod.

d MatAoTe TapaTeTapéva aTo UTTAPXOV CUMBOAD © oTov
XAPTN Kal JETATOTTIOTE TO GUUPBAV OTnV €BUUNTA 60N 0N
oladpoun.

e Mg 10 GUPBOAO = EvEPYOTTOIEITE TO OUVEXEG
snava)\apBavépevo KOPVAPIOWA yia auTr T diadpopn.

f Me 10 oUpPBoOAO & gvepyoTTOIEiTE TOV PAPO KA, AV
XPEIaZeTal, Toug TTPOROAEIS yia auTh Tn diadpopn.

g Me 1o oUpBoro »< emavapépete To Reinigungsmarker atn
pUBuIoN Katd TNV EKPAEOdnan.

h Mg 10 cUuBoA0 = €mAéyeTe TOV TUTTO WVNG TTOU BAETTETE,
B¢éAeTe va OnuIoupyroeTe ava A va ETTECEPYAOTTEITE.

Qg emAoyn uttdpxel Nogo Zone, No Clean Zone, Speed
Filter, LoopingHorn Zone.

i Me 10 oUyBoAo £ opilete pia {wvn.

j Me 10 GUPBOAO < peTaToTideTE Pia CWovn).

k Mg 10 GUuBOAO O TTEPIOTPEPETE Wia wvn.

I Mg 10 GUUBOAO @ dlaypa@eTe Yia Cuwvn.

m Me 10 oUYBoAO A& PETATOTTICETE TA YWVIAKA OnuEia piag
duvng.

n PuBuioTe TNV emBuuNTA TT00dTNTA VEPOU HE TOV CUPOUEVO
PUBUIOTA.

0 Me 1o gUpBoAo @ diaypd@eTe TN dIAdPOMN.

gvepyoTrolgiTe TNV TTAIVA BoupToa.

AlaoUvdeon S1adpouwV WG pouTiva

Mrtropeite va ouvdéoeTe B1dopeg SIadPOUES eV O€IPE WG pouTiva,

WOTE va uTTopouv va kKaBapifovTal auTOVOUa N Yia JETA TNV GAAN.

Mrtropouv va ouvdeBolv pévo ol Siadpouég TTou apxifouv Kai

TeEAEIWVOUV PE KWOIKO B€ang. O KwdIKOG B€ang oTo TEAOG KABE

dlaouvdedepévng O1adPOUNG TTPETTEI VO TAUTICETAI UE TOV KWOIKO

eeong aTnVv apxn NG emopEVNG dIadPOounG.

1. ZTnv apxikr) oeAida, eTIAEETE TN AeiToupyia Autonom.

2. Z1n oeAida Trou avoiyel, eMAEETE TN AciToupyia Vorhandene
Routen.

3. Metaeite otnv KapTéAa PouTiveg Kal TTATAGTE TO TTAAKTPO
Néa pouriva.

4. EmA£ETE TNV TTpWTN Sladpoun TTou Ba KaBapIoTel WG HEPOG
TNG PouTivaG.

5. Kartd mepimtwan, emAEETE Kal GAAEG Diadpopuég TTou Ba
KaBapioTolv oTn o€Ipd. AlaBETIUEG yia eTTIAOYN €ival dw HGVO
01 01adPOPEG TWV OTTOIWV 0 KWAIKOG B€ong aTnv apxn TalpIAdel
ME TOV KwAIKO BE€aNG OTO TEAOG TNG TTPONYOUEVNG BIAOPOUNG.

6. AtroBnkeloTe TN pouTiva Yéow Tou CUPPBOAOU v Kal dWOTE
NG 6voua.

Ymoédei§n

EvaAdakrika, umropeite etmiong va emAééere apkeTéc d1adpouéS

arnv kaptéAa Aiadpouég Kar va 1i¢ arroOnKeUOoETE WS pPouUTiva UE

10 oUuBoA0 D> kaTw Oeid.
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ExktéAgon Siadpoung
EktéAeon d1adpopng pe KwdIkO Béong

H ouokeun Tpérrel va TotroBeTeiTal o€ ywvia + / - 30 ° kal o€

améoTacn 1 m urpooTd aTrd Tov KWOIKG B€ang TnG Béong

évapgng.

1. ToTTOBETATTE TN GUCKEUR GTO Onpeio évapgng.

2. Av xpeladetal, KaAEOTE TO apXIKO pEVOU.

3. EmA£ETe T Acitoupyia Autonom.

Avoiyel n oehida emMOKATINONG ME TIG AUTOVOUEG AEITOUPYIEG.

4. EmA£ETe Tn Aeitoupyia Vorhandene Routen.

5. EmA£ETE pia diadpopn TTaTwvTag Tavw TnG. BA. KepdAaio
Vorhandene Routen. EQv TTpOKeITal va eKTEAEGTOUV SIAdOXIKA
TTOAAEG O1aOPOEG, ETTIAEETE TNV €TTOPEVN Ol1AdPOUN Kal
OuvOUAQTE TIG O€ YIA POUTIVA TTOU JTTOPET VO EKTEAEDTEI AUETT
] va oTTOBNKEUTE yIa apyoTePQ.

Ymodeién

o Merd v emiAoyn ¢ mpwrng diadpoung, ugavifovrai uévo ol
O1adpouéS Twv otToiwv To anueio évapéng raipidler ue 1o
onueio TepuATIGUOU TNS TEONYOUUEVNS IadPOLNS.

e Snueio évapéng piag diadpouns mPETTE va givar KwIKOS Béong
Kai TTPETTEI va UTTAPXOUV ETTAPKN UAIKG Asiroupyiag yia Tnv
ETOUEVN Bladpoun) TNS pouTivag.

To onueio téAoug mpérrel va gival KwdIKOS Béang, Uovo n
TeAeutaia diadpoun LIag pouTivag UTTOPEI va TEAEIWOTEI XWPIS
KwOIKG Béang.

H KARCHER ouvioTd n xprion evéc otabuol mpoodeonc we
onueiou évapéng kai repuarniouoy piag 61adpouns, Kabwg 1ol
olao@aliferal n OpTWON EMTAPKWY UAIKWV AgIToupyiag yia tnv
ETOUEVN Bladpoun TN pouTivag.

e O 01a0pouég apiBuouvral e T Oeipd ETTIAOYNAC.

o Mia diadpoun Tou emAExOnke Kata AGBo¢ ummopei va apaipeBei
eav emAeyei Eava.

6. Agou eTTIAEEeTE TN Bladpour), TTaTAOTE To oUPBOAO > karw
0egiq.

Avoiyel pia etmiAoyn.

[ ——1) T S

n
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@ Zxedlaopodg Startzeit

@ Qg Routine speichern

® Schnellstart

@ 'Evapén pe Positionscode

7. MarAoTe 10 TAAKTPO 'Evapén e Kwdikd Béong.
8. ®épTe TN OUCKEUN PTTPOOTA OTTO TOV KWJIKG BEoNG TTOU
{nreital oTnv 086vn aPAG.
9. Av xpelddeTal, TTEPIUEVETE HEXPI N CUCKEUN VO QVAYVWPITEI TOV
KWOIKO Béong.
10.EmBeBaioTe Tov kKwdikd BEoNG.
H diadpopn ekTeAeital.
EkTéAeon B1adpopng Xwpig KwdIKko 8éong
Ymodeién
H emAeyuévn diadpourn utropei va Eekivrioer xwpic Positionscode,
T.X. €av Oev MPETTEI va ToTToBeToUVTAl udvIua Kwoikoi Béong. Na
va yiver auto, ol kwoikoi Béong TorroBeTouvral uévo kard tnv
EKUGONon tng diadpoung kai 6a mpémel va diacpalidsrar 611 TO

PouTTOT Ba EEKIVA KaTa TNV eKTEAEON TNG O1a0pouNS aTTo T OwWaThH
6éan. lNa orabud ouvdeong amaiteital Tavra KwoIKOS Béang.
1. TOTTOBETATTE TN GUCKEUN OTO PUBUICUEVO OnuEio évapeng TnNg
d1adpoung.
2. Av xpeladetal, KaAEOTE TO APYXIKO PEVOU.
3. EmAEETe TN Asitoupyia Autonom.
Avoiyel n oeAida MIOKOTINONG UE TIG QUTOVOUEG AEITOUPYIES.
. EmA&ETe Tn Aeitoupyia Vorhandene Routen.
. EMA&ETE pia diadpopn TratwvTag Tavw Tng. BA. Kepdhaio
Vorhandene Routen.
6. AgQou eTmIAéEeTe TN Bladpour), TTATAOTE TO oUPBOAO > karw
oedid.
Avoiyel pia etmiAoyn.

a b
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@ Zxedlaoudg Startzeit

@ Qg Routine speichern

® Schnellstart

(@ 'Evapén pe Positionscode

7. Me 1o mAkTpo Schnellstart exteAgite TN diladpour apécwe.
H diadpopn ekteAeital.

‘Evapén 81a8pouNG e XPOVIKN METABECN
Mia diadpopr JTTopEi va EeKIVATEN e XPOVIKA HETABEDN €WG Kal
Jiag eRdouddag.
1. TomoBeTAGTE TN GUOKEUNR GTO ONpeio £évapgng.
2. Av xpelagetal, KaAEOTE TO APYXIKO PEVOU.
3. EmA£ETe TN Asitoupyia Autonom.
Avoiyel n oeAida eTMIOKOTTNONG UE TIG QUTOVOUEG AEITOUPYIES.
4. EmA£ETe Tn Acitoupyia Vorhandene Routen.
5. EmMAEETE pia diadpopr| TTaTwvTag Tavw Tng. BAETTE
Vorhandene Routen.
6. A@Qou eTTIAEEeTE TN Bladpour), TTATAOTE TO oUPBOAO > karw
0egia.
Avoiyel pia etmiAoyn.

9:31 AM

‘fill\————zooL S

[ L1 (G | O e e 99% | 5

v |08 |

&,

() Zxedlaopog Startzeit

@) Qg Routine speichern

® Schnellstart

@ 'Evapén pe Positionscode

EANnvika 241



7. NMartAoTe To TAAKTPO Startzeit opiopog .
H dnuioupyia xpovodiaypauudaTwy avoiyel.

=
n

s e 2001 | 5 % 931AM | [ (G| (N et e e e 99% B

delay start

Start Date 11/21/2024 ‘ Repeating Task

Routes / Routines

Task color

<

8. PuBpioTe wpa évapéng.
a PuBpioTe nuepounvia évapéng.
b PU6uion wpag évapéng
¢ EmAEETE TN diadpopr| / pouTiva TTou Ba eKTEAEDTEI.
d EmAEETE Xpwpa yia TNV epyacia.

9. Katd mrepiTTwon, pubpioTe eravadAnyn Tng epyaciag
kabapiopou.
a PuBpioTe pia nuepopnvia ARENG yia Tnv emavaAnyn.
b PuBuioTe éva didoTnua yia TNV emavaAnyn.

10.A1r0BnKeVOTE TNV €MOUPNTA WPA Evapéng pe 1o cUuBoio B .

H diadpopn ekTeAeiTal TNV KaBopiopévn wpa.

AilakoTrn 3108p0oUAG KAl CUVEXION
1. Me 1o oUpBoAo Il diakoTITETE TN O1adpOoun KATA Tn dIdpKEIa
NG eKTEAEONG.
H ouokeun otapatd yia 10 deutepoAeTtta. MNa va diakOWeTE
MOVIUQ T GUOKEUT), TIPETTEI VA EICAYETE TOV KWOIKO
TpoéoBaong.
2. Zuvéyion 61adpoung:
a ToTroBeTOTE TN CUCKEUN GTNV TTEPIOXT TNG SIAdPOMNG TTOU
ePgavigeTal ye TPACIVO XPWHA aTOV XAPTN.
b MartroTte 1o cUPPBOAO > Kal TTANKTPOAOYNOTE TOV KWOIKO
TTPOORAONG VIO VO CUVEXIOEI N EKTEAEON TNG S1AdPONNAG.

TeppaTiopog diadpoung
1. MatAoTe To GUPPBOAO I Kal TTANKTPOAOYAOTE TOV KWOIKO
TPOoRacNG yia va dlakOYeTe TN diadpoun.
2. Me 1o oUpBoAo x Tepuari¢eTe Tn diadpopn.

AeiToupyia nuepoAoyiou

H Aeiroupyia nuepoAoyiou XpnoIWOTTOIEITaI YIO TNV EKTEAECN
QUTOVOUWV EPYACIWV KOBapIoPoU o€ OUYKEKPIPEVN wpa (wpa /
nUEPOMNVia) Xwpig TNV TTapouadia XEIPIOTH, VIO TTAPAdEIYUA TN
vUyTa 1 Tig Kuplakég kai Tig apyies. H epyaaia utropei va
eKTEAEOTET pia @opa ) eTavaAaufavopeva.
1. Av xpeidgeTal, KOAEOTE TO apyIKO peEVOU.
2. EmA£ETe TN Asitoupyia Autonom.

Avoiyel n oeAida ETIOKOTINONG YE TIG QUTOVOUEG AEITOUPYIES.
3. MatAoTe TO0 GUUBOoAO O,

H dnuioupyia xpovodiaypapudTwy avoiyel.

R, e 2001 | % 931AM | [ [5] | () e e 99% | {5

delay start

Start Date

11/21/2024 ‘ Repeating Task

Routes / Routines

Task color

«

4. KaBopioTe éva évopua yia Tnv epyacia kabapiopou.
5. PuBuioTe wpa évapéng.
a PubuioTe nuepounvia évapéng.
b PUBuion wpag évapéng
¢ EmA&CTE TN diadpopr| / pouTiva TTou Ba eKTEAEDTEI.
d EmAEETE Xpwpa yia TNV epyacia.
6. Katd mepiTrtwon, pubpioTe eravadAnyn Tng epyoaaoiag
kabapioyou.
a PubuioTe pia nuepopnvia ARENG yia v emavaAnyn.
b PuBuioTe éva didoTtnua yia Tnv eravaiAnyn.
7. AtroBnkeloTe TNV €mBuuNTA WPa évapéng Pe To cUuBoio B .
H diadpopn ekTeAeiTal TNV KaBopiopévn wpa.

Ep@dvion avagopdg Kabapiouou
H avagopd kabapiouol TTapéxel TTANPOPOPIEG OXETIKA HE
oAOKANPWHEVOUG KOBAPIGHOUG.
1. Z1nv apxikr) oeAida, emAEETE TN AciToupyia Autonom.
2. X1n o€Aida 1Tou avoiyel, emAEETE TO oUBoAO B .
EpgaviCeTal moOKOTINON TWV 10 TTPOCQPATWY
OAOKANPWHEVWY KOBOPIGHWV.
3. NatAoTe aTnVv avagopd kabapiouou yia pia diadpoun 1
pOUTIVQ TTOU BEAETE.

Cleaning report - Raiitine with

Mapdderypa ava@opdg pouTivag PE TTOAAEG BIOBPONES

() KaravaAwaon ammopputravTikou [mi]

(@ Emeaveia Tou KaAUpOnke [m2] (TTAGTOG £pyaciag x
a1Té0TOoN)

®) KaBapiopévn em@dveia [m

(® Emeadveia Tou dev kaBapioTnke [m

(6 KaBapiopévo ToooaTo Tng didaxBeicag diadpoung [%]

® Aiapkeia kaBapiopou [min]

@ AiavuBeioa améoTacn [m]

EmiAoyég epgdviong (Tr.x. €voeign Taxutnrag)

(® Karavaiwaon vepod [I]

paikr avagopd kabapiouou

@ Lbéschen

(12 Mmdpa KUNIONG yia TNV EPAVION OAWV TwV dIOSPOPWY HIOG
pouTivag

2]
7
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@3 Zuriick

a Me ta TAKTpa + Kal — JEYEDUVETE | va PEIWVETE TIG
AeTTTOPEPEIEG TNG AVOPOPAG.

b Me 10 TTANKTPO @ SIAyPAPETE TNV ETTIAEYUEVN avaQopda
kaBapiouoU.

¢ Me 10 TARKTPO < €TTIOTPEPETE GTNV APXIKA TEAidQ.

XeipokivnTn Asitoupyia
21N XeIpoKivnTn A€ITOUpYia, N GUOKEUR 0dNYEITAI ATTO TOV XEIPIOTH
EMAVW ATTO TNV TTPOG KABAPIOUO ETTIPAVEIQ, VIO TOV OKOTTO AUTO

OUUPBOUAEUTEITE Kal TIG 0dnYieg XProNg TNG OUCKEUNG.

‘Evapgn xeipokivnTng AgiToupyiag
MpoUmoBéocig: H auokeun Bpioketal atov TOTTO Xprong, BA.
O5'7Vl€§ XProng g CUOKEUNS.
. Av xpelaZetal, KaAéOTE TO apyIKO PEVOU.

2. EmA&CTe Tn Aeitoupyia Manuelle Reinigung.
Avoiyel n oeAida €TTIOKOTINONG YE TIG TTAPAUETPOUG
kabapiopou.

3 e e s 200 L

n

-—I 70%

=
n

LOW | MEDIUM |EIIE

0o |

3. PuBuioTe TNV €mOUUNTA TTOCOTNTA VEPOU E TOV CUPOUEVO
pPUBUIOTH.
4. Na puBpioete TN docoAoyia aTToPPUTTAVTIKOU [IE TOV CUPOUEVO
PUBUIOTA.
5. PuBuiaTe TI¢ TTapauéTpoug avappoenong.
a Evepyotroiote Tnv avappdenon Pe 1o oUPUBoA0 % .
b MNa va emAEEeTE TNV 10XU avappdPnong, TTATACTE TO
TAAKTPO Saugleisung gering 1} Saugleistung hoch.
H evepyotroinuévn Aeimoupyia yiverai Kitpivn.
6. PuBuiaTe TG TTapapéTpoug TNG BoupToag.
a Evepyotroinate Tnv kepaA kaBapiouoU pe 10 aUUBOAO ©°.
b EmAéyeTe TV TaXUTNTA BOUPTOOG, PE TA TTARKTPA
Biurstengeschwindigkeit gering,
Birstengeschwindigkeit mittel ry
Birstengeschwindigkeit hoch.
H evepyotroinuévn Aeimoupyia yiveral Kitpivn.
¢ PuBpioTe TV mricon emagnig BolpToag UE TOV TUPOPEVO
puBuIoTA (8ev diatiBeTal o€ OAEG TIG EKOOTEIG).
7. EvepyotroimoTe Tnv TAdivii Bouptoa atrd 10 OUPPBONO = (Dev
diaTiBeTal o€ OAEG TIG EKDOTEIG).
Ymodeién
H mAaivr) okoUTa utropei va gvepyorroigital uévo e
gvepyoTTomnuévn v KEQaAn kabapiouodu.
8. MeTOoKIVAOTE T OUCKEUN TTAVW ATTO TNV ETTIPAVEIA TTOU
TpokeITal va kaBapiatei, BA. Odnyieg xprRong NS CUOKEUNG.

Tepuatiopdg xelpokivnTng AsiToupyiag
. AttevepyoTroifaTe TnVv TTAdivr) BoupToa e OTO GUUPBOAO m .
2. AtTevepyoTToINaTE TNV KEPAAR KABAPIOUOU PE TO GUUBOAO .
O1 atrevepyoTroINUEVEG AEITOUPYIEG YivovTal YKPI.
3. Z1a TeAeuTaia pétpa TnG S1adPOUNG ATTOPPOPAOTE TA
KaTaAoITTa vePOU.
4. ATTevepyOTTOINOTE TNV AvapPPO@NCN HE TO GUUBOAD % .

N

®o6pTIoNn CUOKEUNG (OUVdEON O€ OTAONO)

DopTIoNn XWpPic oTAOUO oUVdEONG

Katd mn @opTion xwpig oTabud auvdeong, N CUCKEUN QopTifeTal
pe 10 uTTdpxov kaAwdio dikTuou. BA. Odnyieg xpriong Tng
OuOKeURG. MNpdoBeTeg evépyeleg, OTTWG TO adelaoua Tou doxeiou
ak&BapTou vepou 1 To yEPIoHA Tou doxeiou kaBapou vepou,
TIPETTEI VO EKTEAOUVTAI XEIPOKIVNTA.
® >uvoEéaTe To NAEKTPIKO KaAwdio. BA. Odnyieg xpriong ing

OUOKEUNG.

DopTion pe oTaBU6 oUvdeong (TTpoalPETIKN EMIAoyn)
€ @OPTION YE TTPOaIPETIKG O0TABUS oUVEEONG N CUCKEUR
ouvdéeTal aTov 0TaBbuo. H olvdean Trpétrel va Eekiva TTavTa péow
NG 006VNG, OTTWG TTEPIYPAPETAI TTAPAKATW.
MMPOXOXH
Kivduvog {nuiag Adyw xeipokivntng ouvdesong
H xeipokivntn ouvdean 1nG CUCKEUNS O€ OTABUO UtTopei va
mpokaAéoel {nuiG aTn OUOKEUN Kal aTov aTaBuo.
2UVOETTE TN OUOKEUN aTov aTabud uovo e 1n Asitoupyia
ouvdeans arnv 086vn NG CUOKEUNC.
MeTa ammd emiTuyr) ouvOeon, ekTeAOUVTaI O AKOAOUBEG EVEPYEIES:
e To doyeio akaBapTou vepou adeldleTal.
To doxeio akdBapTou vepou EeTTAEévETAl.
To doxeio kaBapou vepouU yepieTal.
H ptrarapia @opTiceTal.
. TOoTroBeTAOTE TN CUOKEUN PTTPOCTA aTTO TOV OTABUG
ouvdeang, o€ amdéoTaon TePITTou 1 m atd Tov oTabuo.
2. KaAéaTe 10 apyikd pevol.
3. EmA£ETe To KUpIo pevou Docking TratwvTag To.
H ouokeun avadnta Tov kwdiké B€ong Tou oTaBuoU olvdeong.
4. Av xpeldeTal, TTEPIPEVETE HEXPI N CUOKEUNR VA avayvwpioel Tov
KwOIKO Béong.
Otav n ocuokeun éxel ouvdeBei oTov aTABUOG, aTNV 006VN
gM@aviCovtal TTANPOYOPIEG OXETIKA PE TN DIdPKEIa OPTIONG
KQI TNV KOTAOTOOTN TWV EVEPYEIWV TTOU EKTEAOUVTAI KATA TN
d1dpkela TNG OPTIONG.
H oAokAApwon piog evépyelag UTTOOEIKVUETAI PE TTPACIVO TIK
OTO AVTiOTOIXO TTAAKTPO.
5. Av xpeiadeTal, ge To GUUPBOAO X TEPUATICETE TTPOWPA TNV
diaxeipion UNIKWv AsiToupyiag.
6. Av xpeiagetal, ye Tn Aeiroupyia "ATTooUvOeon" ATTOOUVOEETE TO
POMTTOT aTTO TOV OTABUO.
H ouokeun Tapapével oTov oTaBud cUVOEaNG UEXPI Va YiVEl
€iTe atTTO0UVOEDN €iTe EeKIVADEI VEQ epyaaia kaBapiouou Baoel
XPOVOJdIayPGUHATOG.

2uVvTPNON OUOKEUNG
1. KaAéoTe 10 apyikd pevou.
2. ¥10 KUpIO pevou emmIAéETE Wartung.
Edw utrdpyouv didpopa pevou yia va SIAEEETE:
e /&iToupyieg o€pPig
Edw eAéyyxeTe amreubeiag Ta e€apTAuaTa.
e Odnyieg xpriong
Edw BAETTeTE TIG 0BNYiEG XPAONG TNG CUCKEUNG KAl TOU
Aoyiopikou.
e YTTod¢eitelg ouvtripnong
ESW BAéTTeTE KATAAOYO TWV EPYATIWV CUVTHPNONG TTOU
TIPETTEI VA EKTEAETTOUV E BivTEO 0dNyIWV.

- 0 o o
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Mevou Asitoupyieg oépig

. KaAéoTe 10 apxIkO pevou.

. ZTO KUpIO pevou emAéETe Wartung.

3. Me 1o oUPBOAO & eAéyxeTe pePovwpéva e€apThuara. EOw, yia
TTapddeiypa, xaunAwveTe Tn pdpdo avappdenaong yia va tnv
agaipéoeTe. O1 akpIBeig AeIToupyieg eEapTwovTal aTTo TN
OUOKEUN.

N =

3 e e e 200 L

n

Please select a component

Emokotnon egaptnuatwy (mapadeiypa KIRA BR 200)

@ KegaAn Bouptoag

@ Mmapa avappopnaong

®) MAUoIpO doxeiou

@ AtrooTpayyion okdBapTou vepou

(® MAdiviy okouTra

MevoU Ymodei§eig ouvtRpnong

. KaAéoTe 10 apXIKO pevoU.

2. 10 KUpIO pevou emIAéETE Wartung.

3. EmA&ETE TO pevou YTodeigelg auvTpnong yia eToKkOTTNON
TWV gpyaciwy ouvtipnong. O1 akpifeig TTAnpo@opieg
eCapTwvTal atrd T CUCKEUR

-

Empty coarse dirt basket

Clean squeegee

How to maintain

Ymodeigeig ouvtipnong (Trapadeiyua KIRA B 50)
4. MaTtAoTe o€ éva Bria CUVTAPNONG VIO VO EUPAVIOTEN TO BivTeo
ME TIG 0dnyieg.

Mevou PuBpiocsig

>€ AuTO TO PEVOU, EAEyXOVTal TTANPOPOPIEG KAl EAEYXOVTAI KOl
TPOTTOTIOIOUVTAI PUBUICEIG OTTWG NUEPOUNVIA, YAWOOA K.ATT.

) e e 2001 | ]|

n

8:47 AM o

@ MAnpogopieg cuoTpaTog

@ levikég pubuioeig

(® Aiktuo

@ Ytrodoun

() Alayegipion xpnoTwy

MevoU MAnpo@opieg cucTAUATOG

>€ auTO TO pEVOU gu@avidovTal ol akOAOUBES TTANPOPOPIEG:

o Aedopéva ouoKEUNG OTTWG KWAIKOG UAIKOU, OEIPIOKOG
apIBudg, TeAeuTaia Asitoupyia AOYIOUIKOU, nuepounvia
TEAEUTAIOG GUVTAPNONG, WPES AEITOUPYIAG K.ATT.

o Apxeio karaypa®ng aAAaywv AoyiouIKoU PE TTANPOPOPIES
OXETIKA PE TNV €KBOOT AOYIOUIKOU, TOV OEIPIAKO apIOUS K.ATT.

Epg@dvion apxeiou kataypa@rng aAAaywv AoyIoHIKOU

Katayeypauuéveg TTANpo@opies:

e H ékdoan Aoyiouikou

o NEeg AeIToupyieg TNG CUOKEUNG TTOU TTPOCTEBNKAV PE TNV
avTioTolxn evnuéPwon AoyIoIKOU.

Mwg KaAeite TO apyeio KaTaypa®ng aAAaywv:

® TNV apxIkr) ogAida, emAECTE TO GUUBOAO ©.
EpogaviCeTal To apyeio kKataypagng aAAaywy, e TIG eKOOTEIG
AoyIouIKOU va EeKIvOUV g TNV TEAEUTAIO / VEWTEPN KAl OTN
ouvéxela TIG TTaAaIdTEPES e @Bivouoa oeipd. MTtropeite va
OIATPEXETE TIG EYYPAPES TOU ApYEIOU KaTaypa@rg aAAaywv
METOKIVWVTAG TN UTTAPA KUAIONG PE TO daXTUAS oag.

Ymodei§n

Aev utTopEiTe va KAVveTe aAAayég.

MevoU l'evikég puBpiceig

>€ auTO TO pevoU eival SIaBETIPEG o akOAOUBEG AEITOUPYiEG:

e ‘EAeyxog kal aAAayn yevIKWY pubuicewv

e ‘EAeyxog kal aAAayA pubpicewv cuoTAPATOg

‘EAgyxog kal ahAayr] Baoikwy pubuicewv:

1. MatAoTe TO GUPBOAO =.

Avoiyel TTapaBupo pe TTOAAEG KAPTEAEG.

o ZTnv KapTéEAa "TeviKG", eEAEyxeTE KOl va OANGCETE TT.X. {wvn
wpag, cUoTNUA HOVAdWY Kal HETA TTOOO XPOVO N CUCKEUN
TeBEi 0€ KATAOTOON OVOOTOANG AEITOUpPYiaG.

e >Tnv KapTéAa "ZUOTNUA", apXIKOTTOIEITE TNV TTACIVA BoupToa
KOl ETTAVAPEPETE TIG EPYOOTATIOKEG PUBUICEIG.

2. Mg 1 pmrdpa KUAIoNG diaTpéxeTe Tn aeAida.

3. T va aANGEETE TIG YEVIKEG PUBICEIG, TTATAOTE OTO ETMOUUNTO
edio eI0aywyng rf puBUIoTE TOV OXETIKO CUPOPEVO PUBUICTH.

4. AN\GCeTe TIG puUBPiCEIG CUOTANATOG.

MevoU PuBpioeig SikTUou
2710 pevou autd yivovtal ol pubuicelg SIKTUOU.
H ouokeur kdvel autépata KAfjon o€ 8108€a1po BikTuo KIVNTAG
TnAepwviag LTE pe kdpta SIM.
Av xpeidZetal, T.X. €av n oluvdeon KIVATAG TNAEQWVIOG Eival KaKH,
N ouoKeur ptropei va ouvoebei ae diktuo WLAN
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e H ouokeun utropei va ouvdebei oe utrdpyov, RdN yvwaTd
diktuo WLAN.

e H ouokeun ptropei va ouvdebei xeipokivnta o€ véEo OiKTUO
WLAN.

e H puBpion Twv diabéoipwy dikTuwv WLAN p1ropei va
OIAUOPPUWVETAL.

O pdAog TTou £xel avaTedei aTov XproTn KaBopilel Ta dikalwuaTa

TTOU €X€I O€ QUTO TO PEVOU.

H ouokeun ouvdéetal o€ diktuo WLAN péow kepaiag. H Karcher

OuvIOTA TN 0UVOEDN TNG GUCKEURG HOVO 0€ a0PaAn Kal

kputrroypagnuéva diktua WLAN ("yvwoTd diktua").

‘Eto1 diapop@uvertal To diktuo WLAN:

1. MaTAoTe TO GUUBOAD = .
OAa ta "Opartd dikTua" kai Ta "M'vwaoTd dikTua" 0TV ToTToBETia
gM@aviCovTal Pe TNV avtioToixn 10U SIKTUOU. To TpéXoV
ouvdedepévo BikTUO eugavileTal e oUPPBoAO aAuaidag
MTTPOOTA OTTO TO OVOud TOU.

8:49 AM Q

Available networks Known networks

-+  Add manually

¢ % AKDev

@ Opartd diktua WLAN
@ MNvwortd diktua WLAN
®) MAAkTpo Mpoabrkn diktuou WLAN xelpokivnta
@ MAkTpo KpuTrToypa@nuévou diktuou WLAN pe €vdeign
10XU0G SIKTUOU
2. EmMAEETE éva opatd SikTuo.
a MarfoTe T0 TTAAKTPO e TOo dvopa Tou dikTuou WLAN.
Avoiyel éva TTapabupo.
b EigdyeTte Tov KwdIKG TTpoéoRacng yia 1o diktuo WLAN.
H ouokeun ouvdéetal oTo emmAeypévo diktuo WLAN.
3. MpooBéaTe véo BikTUO XEIPOKIVNTA.
a lMaroTte 1o TARKTPO MPOooBRKN XeIpokivnTa.
Avoiyel éva TTapddupo.
b KataxwproTe o SSID Tou acUpuartou anueiou
mpdoaong /dpopoAoynT.
¢ EmAEETE TOV TUTTO KPUTTTOYPAPNONG aTTo TN AigTa.
d Eiodyete Tov KwdIko TTpdopaong yia 1o diktuo WLAN.
e AtroppiyTe TNV €mmIAOYA PE TO CUPPBOAO X .
f EmBeBaiate TNV €MIAOYN PE TO GUUBOAO v .
To OikTUO TTPOCTEDNKE.

Mevou Ymrodopn
>€ auTO TO PEVOU, N CUOKEUNA UTTOPEI va evowdaTwOEi oe dAAO
AoyiopIko gAéyxou péow TnG Bupag VDA 5050 kai o éAeyxog
poAoU ptropei va puBpicetal yéow Tou pevou 1/O Box.

MevouU Alaxeipion xpnoTwv
>€ auTO TO PEVOU dnuIoupyoUVTal Kail dIaypAPOVTal XPrOTEG,
KOBWG Kal ETTECEPYATia TOU TTPOPIA XPNOTWV.
>& oxéon Pe Tov pOAo TTOU TTOPEXETAI, DIATIOETAI TTPOETTIAOY
e¢ouaiodoTrioewyv. AuTéEG ol EE0UTIOdOTHOEIG UTTOPOUV Va
TTpocapuolovTal EEXWPIOTA OTOV EKACTOTE XPAOTN.
Al0Béaiyeg €£0UaI0dOTHOEIG TTPOG ETTIAOYA:
e Ekuadnon diadpopwv (ekudbnon)
e Anuioupyia xpfoTtn
o EmeCepyaoia Tpo@il xprotn
e EkTUTIWON OTIYMIOTUTTWY 086VNG

e AAAayn d1adpouwv
e Alevépyela KaBapIauoU XelpoKivnTa
AlaBéaiyor poAor:
e Anwender
e Administrator
e Entwickler, yévo pe e1d1kG dikaiwpata
e Service, Hévo e €10IKA JIKAIWUATA
Anpioupyia véou xpRoTn
Me autdv Tov TpOTTO dnIoUpyoUvTal VEOI XPrOTEG:
1. MaTtAoTe T0 GUUBOAO &.

Avoiyel To TTapaBupo Benutzerprofil.

) e e 2001 | 5] |

n

& supervisor

& operator

Please select user profile

(® Neuer Benutzer

@) YoioTapevol XpAOTES

2. Matnote 10 TARKTPO Neuer Benutzer.
Avoiyel TTapdaBupo pe 3 KapTEAEG.

8:47 AM a

Teach routes

Edit users
Operator WiFi settings
Supervisor Screenshot

Edit routes

Manuval cleaning

/> Permissions

() Pb6Aog Administrator

@) P6Aog Anwender

® Medio eloaywyng yia évoua XpAoTn
@ Kaptéha Berechtigungen

() KaptéAa PIN

(® Kaptéda Sprache

3. EmA£ETe TV kKapTéAa Sprache.
a AvTioToIxioTe oTOV XProTN Hia YAWwooa atré Tn AioTa.
b Av xpeiaetal, diaTpéCTe TN AioTa pe TN uTTdpa KUAIONG.
¢ EmBeBaiwaTte TNV €mMAoyr Pe To cUUBOAO v .
4. EmAEETE TNV KOPTEA =+« PIN.
a KartayxwpnoTte pe 1o TANKTPoASdyIo éva PIN yia Tov xprioTn.
b Zavaypayrte 10 PIN yia emBeBaiwaon.
¢ EmBeBaiwaoTe TNV emmIAOYr YE TO GUPBOAO v .
5. EmA£ETe TNV KapTéAa Berechtigungen.
a KataywproTe e To TTANKTPOAGYIO GTO TTEDIO EI0AYWYNG TO
évoua XpAaoTn.
b MatroTte T0 TANKTPO Anwender yia va EKXWPNOETE OTOV
Xpnotn Tov péAo Anwender.
¢ MaroTte 1o TAKTPO Administrator yia va ekXwprjoeTe oTov
Xpnotn Tov péAo Administrator.

EANnvika 245



d Me Toug GUPOUEVOUG PUBHIOTEG TTPOCTAPHOGETE TIG Emokotmnon Twv cuupoAwv

TTPOKaBOPIoUEVEG €E0UTIODOTHOEIG TOU XPNOTH.

O1 xopnynOeioec EE0UCIOBOTATEIC YiVOVTAI KITPIVEG. Z0pBoAo |Znuacia
e EmBeBaiwoTe TNV emAoyr| e 10 UPBOAO v . ES Atroouvdeon (Logout)
’EA£VX?g Kal £Tr’£§£pva0icx mPOYiA XpnoTwv m Avappoenon
1. MaTAoTe TO GUUROAO &. ¥
Avoiyel 10 TTapdBupo Benutzerprofil. o— evikég pubpioelg
Y Emegepyaoia
% TepuaTiopog /ATéppiyn
Alayeipion xpnoTwv
supervisor
v EmBeBaiwon / OK
operator
4 MeTaTtdTmion Kopuewv Jwvng
& PuBuioeig
o PuBpioeig Bouptoag
Please select user profile a& PUelJi0£|g KGGGpIGpOO BOL’JpTOGg
- PuBpioeig onuatog képvag / PUBuIon oAuatog
KOpvag
@ Neuer Benutzer PuBpioeig pwrteivou onparog / PuBuion @wTteivol
z - -io.
® Y(pl(l)'TC(}.IEVOI xpl)r]cmg , , , ' L) ofuaToc
2. gl)(\x;gg:;ss TO TTAAKTPO XPrOTN TTOU BEAETE va eAEYEETE ) va _ MAdiviy okoUTTa
3. AMGETe Kal aTToBnNKeUOTE T SEBOPEVA XPNOTN TTOU BEAETE. ® Oploudg kal petatémmon oupBdavrog. O TUTTog
Alaypaen xpnotn oupBdavTog kKaBopigel TO XpWHa Tou dEIKTN:
MGvo o1 SIaYEIPIOTES, O TIPOYPAPUATIOTEC I} TO GEPRIC EXOUV TO ® pmAe = kaBapiouos
Sikaiwpa va diaypd@ouv XpHOTEG. ® TIOPTOKOA = qnua Kopvag
"ETo1 dlaypa@ovTal ol XpAOTEG: ® pog = onpeio évaping
1. MNartAoTe o10 oUPPBoAO &. 2 Emavagopd cupuBavTog oTIG TTPOETTIAEYUEVES
Avoiyel To TTapdBupo Benutzerprofil. ¢ pubBpioeig
® MAnpogopieg
D —— 2000 |5 1| 8:47 AM = HuepoAodyio
] Alaypagry
& supervisor ~ MeTakivnon emavw
& operator o MeTakivnon KaTw

PuBuioeig diktiou WLAN / loxug diktiou WLAN (600
o aduvauo 1o afua WLAN, 1600 AlydTepeg HTTdpEG)
Mauon

)

Kwdikég Béong

Please select user profile

Juvéxela kabapiouou

(@ Neuer Benutzer ‘Evapén kabapigpou
@) Y@ioTapevol XpAoTES

2. Zuvdebeite 0TO AVTIOTOIXO TTPOIA.
3. EmA£ETe TO oUPBoAO .

O xpARoTNG d1Iaypa@PTNKE.

Epgavion avagopdg kabapiopou

Neiroupyia Smart-Fill

ATtrobrkeuon

'Evapén / Mpoopioudg

Avacntnon

MAnpogopieg cuoTAPATOG

Opiopdg ¢wvng

MepioTpoen {wvng

Alaypar {ovng

PG IA & 0 EDIDD VvV v E

246 EANvika



20upoAo

Znpacia

Metardémmion {wvng

MeyéBuvon / Zuv

Zpikpuvon / Meiov

A&iToupyieg auvtrpnong

>Juvéxela / Metakivnon eutrpog

“w v

EmAoyr) TUtTou {wvng (katd Tnv eTegepyaoia
S1adpopwv):

e Nogo Zone

e No Clean Zone

e Speed Filter

e Zwvn LoopingHorn

EmAoyr| epgdviong oe avagopd kabapiopou

MeTakivnon tiow

Emavagopd oe epyoaTaciokég pubuioeig

2

EmoTpo®r otnv apxikr 086vn

EANnvika
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OcCHOBbI

O6 3TOM AOKyMeHTe
MporpammHoe obecnedeHne, onnucaHHoe B JAHHOM [JOKYMEHTE,
[EencTBMTENBHO ANs BceX poboTM3npoBaHHbIX ycTpoincTe KIRA
cepun B.
CKPUWHLLOTbI, NPeACTaBneHHble B UHCTPYKLMK, MOTYT HEMHOTO
OTNUYaThCs B 3aBUCUMOCTY OT Ballero yCTponcTBa u
MOHTaXHbIX KOMMEKTOB.

CTpyKTypa 3KpaHa
OKpaH CEHCOPHBIN, ero Takke Ha3biBakT CEHCOPHbLIM AMCMNIIEEM.
[ns Beibopa dyHKLUN 4OCTAaTOYHO KOPOTKOrO NMPUKOCHOBEHUS
nansuem.
Mcnonb3ysi CEHCOpPHBIV ANCNNEN, NONMb30BaTENb MOXET,
NMOMMMO MPOYEro, 3agaBaTb OCHOBHbIE HACTPONKN YCTPONCTBA,
nnaHMpoBaTb MapLUpyTbl, NpOoCcMaTpmBaTb OTYeThI 06 yHopkKe,
YyCTpaHATb HEUMCNPABHOCTK, @ TaKke NpocMaTpmBaTh
nHopMaLmIo 0 xoae y6opKM 1 COCTOSHUM YCTPOWCTBA.
B BepxHen yacTu ceHcopHOro aucnnes otobpaxaeTtcs
MHOPMaLMsa O COCTOSIHUM YCTPONCTBa, Hanpumepspems. B
obrnacTu MeHio B LLleHTpe Aucnnes oTobpaxalTcs MeHIo 1
3MemMeHTbl ynpaBneHus. B 3aBMcMMoCTy OT MeHI0 crpasa, cresa
1 CHM3y oTobpaxaloTcs pasnuyHblie CUMBOSIbI.

\VELIE]]
cleaning

Autonomous @

Daily care

Docking %

CTpykTypa 3KkpaHa

() YpoBeHb 3anonHeHns baka

(2 YpoBeHb curHana cetu

(® Bpewms

@ CoobueHuns

(® YposeHb 3apsna akkymynsaTtopa
(&) O6nactb MeHIo

(@ KHorku, 3aBuCsALLME OT MEHIO

KomnnekcHble KoHUenuuun ynpaerneHus
B pasnunyHbIx MeHI0 NporpamMmMHoOro obecneyeHus HEKOTOopble
pa60qme Lary noBTOpPAKTCA N NMOACHAKOTCA 34eCb OTAESIbHO.

®DYHKLMU C TPpeOOoBaHMAMU napons

HekoTopble dyHKUMM, Takme Kak MPUOCTaHOBKA U
BO30OHOBNEHMe MapLUpyTOB, TpebyloT BBOAA Napons
nonb3oBaTens. lNocne HaxxaTns He06XoaUMOM KHOMKM
OTKpbIBaETCS AUanoroBoe OKHO BBOAA.

MpaBa

Kaxxgomy nonb3oBaTento NnpeocTaBnsaoTcs npaea,
onpefensiowue, kakne yHKLUMN OH MOXET BbINOMHATL. JTU

248 Pycckuii

npasa OOoMKkHbl cobntogaTecsa Ans Bcex pyHKUMin. B 6a30Bbix
HacTpolikax NpefABapuTenbHO HACTPOEHbI Pa3NYHbIE BapUaHThbl
ponen, KOTopble Bbl MOXETE pefakTupoBaTb B COOTBETCTBUM CO
CBOUMU TpeboBaHMAMMN.

HaBurauusa no meHro

B rmaBHbIX MEHIO Bbl MOXETE NepexoanTb K MOAMEHI0, HaXnmasi
COOTBETCTBYIOLLME KHOMKX. Kak npaBuno, HaxaTtue Ha <
BO3BpaLlaeT Bac B rMaBHOe MeH0. Ecnv B MeHIo HeT siBHOM
KHOMKM ANsi COXpaHEHUS1 UBMEHEHUIA, U3MEHEHHbIE HACTPONKN
OyayT NpuMeHeHbI Npy BO3BpaTe Hasag.

CrapTOoBbIN 3KpaH

Co CTapTOBOIo 3KpaHa MOXHO NEePENTU K FMaBHbIM MEHIO U
HacTpoWikaM, HaxkaB Ha CUMBOI & MMM COOTBETCTBYHOLLYHO
KHOMKY.

HaxaTuem Ha cumBon > BbINOMHSIETCS BbIXOA U3 CUCTEMBI.

[ [——-r*%

D e —— 200L | ]|

A 8:45 AM Q

Autonomous @

Manual ( )
cleaning
Daily care 4@

@7 @ Docking %

() Cumson BbixoAa n3 cuctemsbl (Logout)

(@ NnaBHoe meHio MocTaHoBKa Ha [OK-CTaHLMIO
®) MaBHoe meH0 ABTOHOMHO

@ lnasHoe meHio PyyHas y6opka

(6 MaBHoOe MeHto ExxeaHeBHbI yxo[

(® CwumBon «Hactpoiiku»

Ecnu oGHapyxeH Kog no3numm, B CTpoke COCTOSIHUS NOSIBNSIETCS
coobLueHune.

=

I Autonomous @

VELIE]]
cleaning

@ Docking %

Daily care

(@) CoobLueHne

Mpu HaxxaTum Ha coobLLeHne oTKpbIBaeTcs 0630p MapLLIPYTOB,
[OCTYNHBIX B COOTBETCTBYHOLLEN Touke. CM. rmaBy A8MOHOMHO.
lpumeyaHue

lNpu Haxtamuu Ha cumeon R 8bINOHAEMCs 8038pam Ha
cmapmoenblli 3KpaH U3 Opyaux MEeHHo.

ABTOHOMHO

B aBTOHOMHOM pexunme paboTbl yCTPONCTBO CAMOCTOSATENBLHO
ouuLaeT oAHY UMM HECKOSbKO paHee 3anporpaMMMpOBaHHbIX
30H. OByyeHne NpoBOANTCA NyTEM NMpPOe3aa No MapLUpyTy 1 ero
COXpaHeHus.

1. MNpn HEOBGXOAMMOCTN OTKPbLITE CTAPTOBbIN JKPaH.



2. BbibpaTb MeH0 ABTOHOMHO MyTEeM HaxaTusl.
OTkpoeTcs cTpaHmua 063opa aBTOHOMHbIX (OYHKLMA.

s o 2001 |

=
n

@ CyuecTsytoLime mMapLipyThbl
3[ecb coxpaHeHHble MapLUPYThl PeaakTUpyTCs,
0bbeanHATCA B CTaHAapPTHbIE NPorpaMmMbl Unu
3anyckaoTcs.

(@ Hosbli mapLupyT
34ecb NporpaMMMpyOTCS HOBbIE MapLLPYThI.

®) OTyeThl 06 ybopke
@ lMpadomk
MporpammupoBaHue MapLupyTa

Mpu nporpamMmypoBaHWn MapLupyTa 3aaaHune no ybopke

BbIMOJTHAETCS BPYYHY10, 3an1cbiBaeTCcs B NpoLecce, a 3atemM

coxpaHsieTcs Ans aBTOHOMHOW y6opku.

YkasaHus no ontumanbHOMY COCTaBNeHU0 MapLupyTa

coaepxaTcs B pyKoBoACTBe No HacTpowike. Heobxogumo

cobniogaTh NpaBuna aBTOHOMHOW paboThbl, HaNpMMepB

HayanbHOW TOYKe MapLUpyTa AOMKEH ObITb pa3MelleH

NMO3ULIMOHHbIV KO,

Bo Bpems 0byuyeHnsi coxpaHaeTcs criegyroLlast tHpopmMauus o

mMapLipyTe:

e TpaeKTopus ABMXEHWUS YCTPOMCTBA.

e TOuKM, B KOTOPbIX ObINM BKMIOYEHbI UMW BbIKIIOYEHbI (DYHKLUN
OYMCTKM.

e HacTtpoviku napameTpoB, HanpMMep,ans nogayn Boabl,
AO031POBKN MOIOLLETO CPEACTBA, YacCTOThl BPALLEHNS LLETKN,
MOLLHOCTM BCacbIBaHWSA 1 OABNEHUSA NPYDKUMA LLETKN.
[ocTynHble napameTpbl 3aBUCAT OT BaLLEro yCTPOWCTBa u
OCHaLleHus.

e Paborta rygka (HanpvMep,Ha NepeKkpecTke).

He nognexwr 3anucu:

e KopoTkue naysbl BO Bpems NporpaMMmpoBaHus

e CKOpPOCTb ABMXEHMS BO BPEMS NMPOrpamMMmnpoBaHns

Bo3MOXHOCTb NporpaMmMmnpoBaHns HOBbIX MapLLPYTOB

nonb3oBaTenem 3aBUCUT OT Ero ponu, To eCTb €ro npaes.

1. OTKpbITb MeHto «ITyck» 1 3anycTuTb npoLecc
NporpaMMMpoOBaHuUsi ¢ NOMOLLbI0 ABTOHOMHO 1 HoBbIn
MapLupyT.

2. Bbibpatb, 6yaeT nvm nponsBoanTbCca yoopka BO BpeMS
npouecca NporpaMMMpOBaHUS UNK ee creayeT TONbKO
UMUTMPOBaTbL. Bo BpeMs nMuTaLMoHHOro
nporpaMMupoBaHusi Bce onumm yoopku 3annceiBaroTcst, HO He
BbIMOJTHSKOTCS aKTUBHO.

Ycnosus:

AKKYMYNSTOP NOMHOCTBLIO 3apSKEH.
bak ans yMcton BoAbl 3anofnHeEH
Bak ons rpsasHon BoAbl NyCTOW.

. MoaTBeEpAMTE BLIMNONHEHWE COOTBETCTBYHOLLIENO YCINOBUS C
NMOMOLLbLIO ¥ WKW BLIATU U3 MEHIO C NMOMOLLIbIO CMMBOMA X ©
BbINOSHUTL YCMOBME.

4. Pa3vecTuTb yCTPONCTBO nepen No3NLMOHHBIM KOAOM B
HavanbHOM Touke. [1na 3TOro pacnonoXxnTb NEPELHIO YacTb
YCTPOWCTBA Ha paccTosiHMM Npubn. 1 M OT NO3ULUMOHHOIO
KoZa v noaoXaaTb, Noka YyCTPOWCTBO ero pacnosHaert.

wWwe e o
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5. MoaTBepanTb NO3ULIMOHHBIN KOA,.

6. MpoexaTtb N0 oumLlaemor nosepxHocTn. Cobnoaatb
npennucaHHble pacctosHua. CM. UHCMPYKYUI 1o
aKcrnyamayuu ycmpoticmea.

Ha kapTe B peanbHOM BpeMeHn oTobpaxaroTcs yxe
obpaboTaHHasa TeppuTopus 1 NpeablayLLMn MapLUpyT.
TekyLlee nonoxeHve oTobpaxkaeTcs ManeHbKUM
YCTPONCTBOM.

lMpumeyaHue

lpu ybopke cHayara eKkrOYUMb 8cacklgaHue, a 3amem

sko4umeb 800y. Omo npedomepaujaem ckorisieHue 800bl Ha

Mmapwpyme.

11:01 AM

= Water: Cleaned area: 0 m* 00:04:29 h

C——

Bt %

5L |

Teacl|-in process is running. Operatjp the
robot while it is recording

() YcraHoBKa cobbITUA ryaka
(@) AkTuBauusa/gesakTMBaLmsa BcacbiBaHWSA
(® AkTuBauua/ne3akTMBaLMA YNCTALLEN roNoBKY

(® AxktuBauus/aeakTusauus GOKOBOW WETKU (He BO BCEX
YCTPOWCTBAX)

(® Hacrtpoiika konu4ecTsa Bofbl

(8 HacTpoiika [O3MpOBKM YnCTALLEro cpeacTaa

@ CoxpaHnTb

MapLupyT TONbKO BCacbiBaHWe (KENTbIN)

(® MapLupyT BCacbiBaHWe + YMCTALLEsA rofnoBKa (CUHUIA)
Smart Fill (cm. ®yHkyusi Smart-Fill)

7. 3aBepLnTb MapLUpyT.
a OTknounTb 6OKOBYIO LLETKY (TOMBLKO ANS YCTPONCTB C
6GOKOBOW LLETKON)
b OTKMIOYNTE YMCTSALLYIO FOMOBKY.
¢ lNpoexaTb HebonbLoe pacctosiHue (npubn. 10-15 m) ¢
aKTMBHbIM BCacblBaHWeM, YTOObl cObpaTb OCTaTOYHYIO
BOAY.
d OTKNIOYUTL BCackiBaHKeE.
8. MNo3numoHnpoBaTb YCTPOMCTBO.
® Ecnv MapLUpyT OOMMKEH 3aKaHYMBaTbCS Ha AOK-CTaHLmMW,
pacnonoXmTb YCTPONCTBO NPUMEPHO B 1 MeTpe OT AOK-
cTaHumu.
©® Ecnv KOHeL, MapLupyTa AOIMKEH CMYXMTb OTNPaBHOW TOYKON
ANs fanbHenLWnX MapLupyToB, HE06X0AMMO PacnonoXnTb
YCTPONCTBO Nepen NO3ULMOHHBIM KOLOM.
9. CoxpaHuTb 3anporpamMmmMpoOBaHHbIA MapLUpyT.
a HaxaTb Ha cumBon Bl.
b MNMpn HeobxoaMmocTM NoaoXaaThb, NoKa YCTPOMNCTBO
pacnosHaeT NO3NLMOHHbIN KOA.
¢ HaxaTb kHonky 3aBepLIMTb MapLIpyT C KOAOM MO3ULUMN.
d MNpn HeobxoAMMOCTN NOATBEPAUTL NO3NLMOHHbIN KOA.
e BeecTtn HasBaHne mapLupyTa B none BBOAA C MOMOLLbIO
KnaBumaTypbl.
MapLupyT 6yaeT coxpaHeH nod BBEAEHHbIM MEHEM.

®yHkuua Smart-Fill
C nomouypsto dyHkumn Smart-Fill moxxHo 3anporpammmpoBats
MOBEPXHOCTb, ABUrasicb TONbKO MO ee kpato. PyHKUMS
npegHasHaveHa Ansa 6onbLlmx cBO6OAHBIX y4acTkoB. 3aTemM
YCTPONCTBO CAMOCTOATENBHO NNAHNPYET MapLUpyT BHYTPU
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yyacTka Ansi aBTOHOMHOW y6opku. [ins aToro npu
pefakTpoBaHUM AOCTYMHbI iBa BapyaHTa 3anuBKu:
cnuparnbHas U MeaHapoBasi 3anueka. B saBucumocTtu ot
pa3mepa 1 hopMbl y4acTka oNTUManbHO NOAXOANAT pasHble
BUIbI 3a5IMBKM.

9:52 AM

e — TR

Py [ 1 [0 | e e e

Teach-in process is running. Operate the
robot while it is recording

@ YBenuunTb/yMeHbLWNTb U3obpaxeHune

Il
(@ HavanbHas v uenesas Touka Smart Fill

(3 3aBepuenune dyHkunm Smart-Fill (Bo3MoxHO TonbKo TorAa,
Koraa poboT BepHETCH B LeNeBy0 TOYKY)

@ OTMmeHnTb Smart-Fill

() lMonoxeHue ycTpoicTaa

® lMpoiaeHHbIn NyTb

(@ CoxpaHeHve mapLupyTa
MpuocTaHoBUTL NpOrpaMMMpoBaHne

(® OTMeHWTb (MporpaMMm1poBaHVe 3aBepLIaeTCsl, OTKPbIBAETCH
rmaBHOE MeHI0)

Y4yacTok, ANns KOTOpOro MapLupyT y6opku nnaHmpyeTcs
aBTOHOMHO

lMpumeyaHue

e HauarnbHas u KOHeYHas moyYKku mapuwpyma OO/KHbI
cosnadame. HayanbHass moyka 0603Ha4eHa KpyXKOM Ha
CEHCOPHOM 3KpaHe.

e Ha mapwpyme MOXHO ornpedesiumb HECKOIbKO y4acmKo8
kak obnacmu Smart Fill. [ymu 8o u nocne ¢yHkyuu Smart Fill
npozpamMmupyromcsi Kak 06bI4HO.

e B ripedenax mapwpyma MOXHO orpedenums foboe
Konu4ecmeo yyacmkos Smart-Fill.

e bEnazodapsi Smart-Fill agpgpbekmuesHasi y6opka 803MOXHa
mornbKo 8 obriacmsix 6e3 npensmcemeuli 8 UeHMpe yvacmka
Smart-Fill.

1. 3anyctutb yHkumio NMporpammupoBaHue mapipyTta. Cwm.
lMpoepammuposaHue mapuwpyma.

2. 3anporpammupoBaTh MapLLpYyT 40 Ha4arnbHOW TOYKMN KOHTYpa
yyacTka.

3. HaxaTtb KHOMKy E B Ha4yarnbHOW TOYKe KOHTYp ydacTka.
DYHKLMIO MOXXHO OTMEHWTb, HAaXaB Ha CUMBON X .

4. [BuraTbcH No KOHTYPY ybrpaemon TeppmuTopun, noka
YCTPOWCTBO HE OKaXeTCs B LLIENeBOM Kpyre Ha kapTe B
pearnbHOM BpPEMEHMN.

5. HaxaTtb Ha cumBon Fa.

O6nactb Smart-Fill coxpaHseTcs.
6. MpogonxaTtb pyHkumio NMporpammupoBaHne mapwpyTa.

PepaktupoBaHue MmaplipyTa
CyuiecTByHOLMNE MapLUPYThbI
CyLuecTByloLIMe 3anporpaMmMUpOBaHHbIE MapLUPYThl U
CTaHgapTHbIe NpPorpaMMbl MOXHO (OUNbTPOBAaTh NO
NO3MLIMOHHOMY KOOY HayanbHOW TOYKM UIN UCKaTb MO UMEHMW.
1. Ha rnaBHoWm cTpaHuue HaxaTb Ha YHKUMIO ABTOHOMHO.
2. Ha oTKkpbIBLLENCA CTpaHULEe HaxaTb Ha YHKLMIO
CyuiecTBylOLME MapLPyThbI.

250 Pycckuii

OTKpOETCFl OKHO C 2 BKMnagkamu.

S pe——r, YR

9:39 AM

[ (GF | D t m  m: 955%

1 FGL 2000 2. s 7 e n2  wasser2 2@

o testfill. @ 230 Puddles 0

o Routes &% Routines

@ lMowck no no3nuUMoHHOMY Koay

(@ CopTtuposartb no andgasnty

(® CopTtuposartb no gaTe

@ TMounck no nmexn

() WabnoHbl

® MapupyThbl

@ Hasap

e Ha Bknagke MapwpyTbl oTo6paxaloTcs cylecTsyoLwne
MapLUpyThbl.

e Ha Bknagke LLabnoHbl 0TOOpaxarTcst CBA3aHHbIE
MapLUpyThl.

e llcnonb3ys cMMBOIbI CreBa, MOXHO COPTMPOBATL
CyLLEeCTBYOLLME MapLLUPYThI NO andasuTy unu no aate
€034aHus, a Takke nckatb Mo NO3ULMOHHOMY KOZy WK
VUMEHM.

3. Haxatb Ha Bknagky MapuwpyTbl.

4. VickaTb MapLUpyT NO UMEHM.

a Haxatb Ha cumBon K.

b HaxaTb Ha none BBoAaa.

¢ BBecTn HasBaHMe MCKOMOro MapLupyTa ¢ MOMOLLBI0
KnaBuaTypbl.

d Haxatb kHonky Mouck.
OT0bpasnTca HaAeHHbIN MapLUpyT.

5. VickaTb MapLupyT Mo NO3ULUOHHOMY KOAY.

a HaxaTtb Ha cumson B.
[ocTynHble MapLIpyThbl COPTUPYIOTCS 1 OTOBpaxaroTcs no
NO3ULIMOHHOMY KOAY.

b HaxaTb Ha nanky ¢ MICKOMbIM MO3VLMOHHBIM KOLOM.
OT0bpasnTca HaAeHHbIN MapLUpyT.

6. HaxaTtb Ha Bknagky LLlabnoHbl.

OTobpaxaloTcs CBA3aHHbIE MapLUpPyThl.

7. HaxaTb Ha MapLupyT Uim cTaHgapTHY0 nporpaMmmy, 4Tobbl
3anycTuTb ero/ee, NN HaxkaTb Ha CUMBOJ LUECTEPEHKMN B
npaBoOM BEPXHEM Yy COOTBETCTBYOLLEN NIUTKA, YTOObI
oTpepakTupoBaTb ero/ee.



OnanoroBoe okHO «PefakTMpoBaHUe MapLupyTa»
CTpyKTypa cTpaHuubl

951 AM | [ [G] |y e e e e 57%
WS 05

Preview WS 05

(» CbpackisaeT Bce cobbITVSA YEOPKM 10 HACTPOEX,
MCNonb30BaBLUMXCSt BO BPEMSI MPOrpaMMUPOBaHUS.

@) lMoBepHyTb 30HY

(3 Yoanutb 30Hy

@ lMepemecTuUTh 30HY

(6 MNepemecTUTb YrroBbIE TOUKMN 30HbI
® OnpepenuTb 30Hy

(@ YcTaHoBUTbL HOBLIN Mapkep cobbITus
YMeHbLnTL nsobpaxeHune

(® YBenuuutb nsobpaxeHue
BbibpaTb TViN 30HbI

@D Xop 3anycka

@ Pepaktuposatb Vms

(@3 AktueuposaTb Muratowmii Masuok 1 Bluespot
(onuMoHanbHbBIN MOHTaXHbIA KOMMIEKT) Ha NPOTSXEHUN
BCEro mapLupyTa

AkTnBupoBaTb LiMknnyHbIA curHan ans aToro mapLupyTa
@9 Ynanutb mapLupyT
CobbITus ybopku
@ MapuwpyT (cuHni = BnaxHas ybopka,
XEenTbI = BcacbIBaHue)
30HbI
MoxHO onpefensiTb U peaakTMpoBaTh pasnnyHbIe 30HbI C

MOMOLLIbKO KHOMOK 30H. MOXHO ucnonb3oBaTh cMMBON «BbibpaTb

TUMN 30HbI», YTODObLI PeLUNTb, KAKOW TUM 30HbI Bbl XOTUTE
penakTupoBatb. MoryT ObITb onpeaeneHsl cneayroLLme TUnbl
30H:
e 3oHa NoGo
Pob6ot gnsa sBnaxHon ybopku nona He 6yaeT BxoauTb B 3TN
30HbI, faxe 4YTobbl n3bexaTtb NPensiTCTBUN.
e 3oHa NoClean
B 3Tnx 30Hax Bce pyHKLMU YOOPKM OTKIIOYEHDI, JaXe ecnu,
HanpumMep,Heobxoanumo obbexaTb NPensTCcTBME.
e 3oHa SpeedFilter
B aTon 30He poboT ansa BnaxHow yb6opku nona Bcerga
OBWDKETCH CO CKOPOCTbH, 3a4aHHOW B JAHHOM 30HE.
e 3oHa LoopingHorn

Moka po6oT HaxoOMTCA B 3TON 30HE, aKTUBEH HenpepbIBHbIN

3ByKOBOﬁ CuUrHan.

PepaktupoBaHue cyliecTBYHOLEro MapLipyTa
. Ha rmaBHOM cTpaHuue HaxaTb Ha yHKUMIO ABTOHOMHO.
2. Ha oTkpbIBLUENCA CTpaHULLE HaXaTb Ha PYHKLUIO
CyliecTBylOLME MapLIpyThbl.

N

3. Yto6bl BbIGpaTh MapLUpyT, WeENKHYTb N0 CUMBOMY & B OKHE

npeaBapuTensLHOro MPOCMOTPa MapLLpyTa, CM.
Cywecmsyrowjue mapwpymai.

4. BbibpaTb He0b6X0AMMBIN MapLUPYT.
OTKpoeTCs OKHO pefakTUpOBaHNS MapLLpyTa, CM.
Huanozoeoe okHO «PedakmuposaHue Mapuipyma.

5. OTpepakTnpoBaTb MappyT. CyLecTByIOT creaytoLme
BO3MOXHOCTN peAaKTUpOBaHUS:

Pycckuii

a YBenuUnUTb UNN YMEHbLUNTb n3obpaxeHue.

b HaxaTb Ha cumBon ¢, YTOObI UIBMEHUTL UMS MapLUPYTAa.

¢ Haxatb Ha cumBon © Ha naHenu cnesa, YTobbl yCTaHOBUTb
HOBOE COBbITME, NN HAXaTb Ha CYLLECTBYHOLLUA CUMBOIT Ha
MapLupyTe, 4TO6bl OTKPbITb HACTPONKM COBLITUS YOOPKN.
3pecb Bbl MOXETE BbINONHUTL CreaytoLmMe HaCTPOMKN:
HacTtpouTtb xenaemoe 0O3MpoOBaHME MOIOLLIErO CPpeacTBa C
NOMOLLbIO MONM3YHKa.
AKTMBMpPOBAaTb BCAaCblBaHWE HaXXaTUEM Ha CUMBOS % .
YT06bI BbIOpaTh MOLLHOCTL BCAChIBAHWS, HAXKaTb Ha KHOMKY
Huskaa mowHoOCTb BcacbiBaHUA unv Boicokas
MOLLHOCTb BCacbiBaHUA. AKTMBMPOBaHHAA PYHKUMSA
CTaHOBUTCS KeNTomn
AKTMBMPOBAaTb YNCTSALLYIO FOSTOBKY HaXkaTtnem Ha
cuMmBOn ©°.
HaxaTb Ha kHonky Huskas ckopocTb weTtku, CpegHas
CKOPOCTb LEeTKN 1 Bbicokas ckOpOCTb LWEeTKU, YTOObI
BblIGpaTh CKOPOCTb LETKN. AKTUBMPOBaHHasA (PyHKLMSA
CTaHOBUTCS XENTOWN.
AkTUBMpOBaTb OOKOBYHO LLIETKY HAXaTUEM Ha CUMBOJT m .

lMpumeyaHue
Bokogyro wemky MOXHO akmueuposamb MOJIbKO rpu
BKIMIOYEHHOU Yucmsuel 20/108Ke.

d YgepxuBaTtb CyLLecTBYOLUN CUMBON 9 Ha kapTe 1
nepemMecTuTb cobbiTve B HEO6X0AMMOE MECTO Ha
mMapLipyTe.

e Haxatb Ha cumBon k&, YTOObI BKITHOYUTL NOCTOSHHbIN
NOBTOPSIIOLLUMNIACS 3BYK r'yAKa AN 3TOro MapLupyTa.

f HaxaTtb Ha cumBon &, 4yTOObI BKNIOYMTL NPOONECKOBLIN
MasyoK U, eCNN NPUMEHNMO, TOYEYHbIE NMPOXEKTOPbI ANS
3TOro MapLupyTa.

g Haxatb Ha cumBon <, 4yTobbl copocuTe CoObLITUSI YOOPKM
[0 HacCTPOWKKM, KOTopasi NpMMeHsNach npu
nNporpaMM1MpoBaHNN.

h HaxaTb Ha cumBon €, 4TOObI BbIGpPATh TUM 30HbI, KOTOPYHO
HeobXxoaMMOo NPOCMOTPETb, CO34aTb UNN
OTpefaKkTUpoBaTh.

Bo3moxkHble BapmaHThbl: 30Ha "He BXxoanTb", 30HbI "He
ybupatb", PunbTp ckopocTu, 3oHa LoopingHorn.

i Haxatb Ha cumBon &4, 4TOObLI ONpeaenvTb 30Hy.

j Haxatb Ha cumBon <, 4TOGbI NEPEMECTUTL 30HY.

k Haxatb Ha cumBon O, 4TOBbI MOBEPHYTH 30HY.

| HaxaTb Ha cumBon & , 4TOObl yAanuTb 30Hy.

m HaxaTb Ha cumBon 4 , 4ToObl NEPEMECTUTD YroBbIE
TOYKM 30HbI.

n Hactpoutb HEO6X0AMMOE KONMMYECTBO BOAbI C MOMOLLbIO
non3ayHka.

0 Haxatb Ha cumBon @, 4TOGbI YyAaNUTbL MapLUpyT.

O6beanHeHWe MapLPYTOB B CTaHAAPTHbIE
nporpaMmbli

MOXHO 06bEANHUTL HECKOMBKO MapLUPYTOB B CTaHAapPTHYIO
nporpaMmy, 4To6bl y6opka no HMM BbINOMHANACh aBTOHOMHO
OOVH 3a ApyrM. OGbeanHSTL B CTaHAAPTHYO Nporpammy
MO>XHO TONbKO MapLUPYThl, HAYMHAIOLMECS U 3aKaHYMBaKOLLMECS
NO3ULIMOHHBIM KOAOM. MO3MLMOHHbIN KOA B KOHLIE KaX[oro
06beAMHEHHOrO MapLLpYyTa AOMKEH COBNaAaTh C NO3ULMNOHHBLIM
KOOOM B Hayarne criefymoLwero MapLpyTa.

1.
2.

3.

Ha rnmaBHoOM cTpaHuue HaxaTb Ha PyHKLMIO ABTOHOMHO.
Ha oTKpbIBLUENCS CTpaHuLUe HaxaTb Ha OYHKLMIO
CyuwiecTByloLME MapLIPYThbI.

MepenTn Ha Bknagky CTaHAAPTHBLIN NporpamMMbl U HaXaTb
Ha kHonKy HoBasi ctaHpapTHas nporpamma.

. BeibpaTb nepsbii MapLUpyT, KOTOpbIM ByaeT ybupaTbes kak

YacTb CTaHAapPTHOW NpPorpaMmbl.

. Mpu HeoBxoaMMOCTM BbIGPaTL ApYrMe MapLIpyThbl ANs y6opKu

oaviH 3a ApyruM. 3aeck ANng BbIGopa AOCTYMNHbI TOMBKO Te
MapLLPYThI, MO3ULMOHHBIN KOf B HaYane KoTopbIxX coBnaaaeT
C NO3NLMOHHBIM KOAOM B KOHLIE NpeablayLero MapupyTa.
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6. CoxpaHuTb CTaHAAPTHYIO NPOrpaMMy C MOMOLLbIO CUMBOSa
¥ W NPUCBOUTL €N NMS.

lMpumeyaHue

Kpome moeo, MOXHO ebibpamb HECKO/IbKO Mapuipymos Ha

eknadke Mapuwipymabi U coxpaHume UX Kak cmaHOapmHyto

fpoepaMmy ¢ nomMouibro cumeona > e npagom HUXHeEM yery.

BbinonHeHue mapupyTa

BbinonHeHve mapupyTa ¢ NO3ULMOHHBLIM KOAOM
YCTPONCTBO AOMKHO GbITb pacnonoxeHo noa yrrom + /- 30 ° n
Ha paccTtosHun 1 M nepea NO3ULMOHHBLIM KOAOM B HayarnbHOM
TOYKE.

1. PacnonoxuTb yCTPOWCTBO B HAYanbHOM TOYKeE.

2. Mpun Heo6XoAMMOCTU OTKPbLITb MEHI0 «[1ycK».

3. BbibpaTtb yHKUMIO ABTOHOMHO MyTEM HaXaTus.
OTkpoeTcs cTpaHuua 0630pa aBTOHOMHbIX OYHKLWIA.

4. HaxaTb Ha cyHKumio CyLlecTBYHOLWME MapLUPYThbI.

5. BeibpaTtb mapLpyT HaxaTnem. Cm. rmasy Cywecmsyroujue
mapwpymesl. Ecnv Heo6xoanmo BbIMONTHNTE HECKOITBKO
MapLUPYTOB OAMH 3a ApYrMM, BbIOpaTh creayoLwmii MapLupyT
1 06BbEANHUTL €r0 B CTAHAAPTHYH Nporpammy, KOTOpYHo
MO>HO BbIMOMNHWTE NPSMO cevac UM CoOXpaHuTb Ans
AarnbHewLwero Ncnosrb30BaHus.

lMpumeyaHue

e [locne ebibopa nepgozo mapwpyma omobpaxaromcs
mosIbKO me Mapwpymel, HayasbHasi moyka Komophbix
cosnadaem ¢ KOHeYHOU mo4KolU rpedbidyweao Mapwpyma.

e HayvanbHol moykoul Mmapuwpyma dormkeH 6bImb MO3UYUOHHbIU
KOO, a 0ns cnedyroujeco Mapuwpyma 8 cmaHdapmHou
npoepamme JormKHO buimb docmynHO docmamoYHO
pecypcos.

KoHeyHoU moykol 0ormkeH 6bimb MO3UlUOHHbIU KOO; MOIIbKO
nocnedHul Mapwipym cmaHOapmHoU rpoepammbl MOXem
3akaH4ueambcs 6e3 Mo3uyuoHHO20 Koda.

Komnanusi KARCHER pekomendyem ucrnonb308ams 00K-
CMaHyuio 8 Kayecmee Ha4yasbHOU U KOHEYHOU MOYKU
Mapuwpyma, NoCKOJSIbKy 3mo 2apaHmupyem 00CmMamoYHyto
3az2pysKy pecypcos 0ris1 criedyouie2o Mapuipyma 8
rnpoepamme.

o Mapuwpymsl npoHymeposgaHsi 8 nopsioke ux ebibopa.

e Mapwpym, ebibpaHHbIU M0 OWUbKe, MOXHO OMMEHUMb,
Haxae Ha Hezo euwe pas.

6. Mocne BbIGopa MapLUpyTa HaXxaTb Ha CUMBON > B npasom
HKHEM Yry.

OTkpoeTcs BbIGOP.
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schedule
Save
routine

o Routes ) Quick start

start

(® Mnannposatk Bpems Havana

@) kak CoxpaHuTb LabnoH

(® BbIcTpbIN Nyck

(@ 3anyck ¢ Koa nosuuum

7. HaxaTtb Ha KHOMKy 3anycK ¢ MO3ULMOHHbIM KOAOM.

8. PasmecTuTb yCTpONCTBO nepes No3vLMOHHbIM KOAOM,
3anpoLleHHbIM Ha CEHCOPHOM 3KpaHe.

9. MNopgoxaaTb, Noka yCTPONCTBO pacno3HaeT NO3ULMOHHbIN Ko,

252 Pycckuii

10.MogTBEPAUTL MNO3ULIMOHHBIN KOA.
MapLpyT BbINnonHAETCS.

BeinonHeHue mapupyTta 6e3 koga nosmummn

lMpumeyaHue

BbibpaHHbIl Mapwpym MOXHO 3arycmums 6e3 Kod nozuyuu,

Harnpumep,ko20a Mo3ulyUoHHbIe KOOkl He OOIKHbI Obimb

MOCMOSIHHO pa3meuweHbl. [ris 3mozo no3uyUoHHbIe KOObI

MPUMEHSIFOMCS MOJIbKO 80 8pEMSsI MPOepaMmMupo8aHust

Mapuwpyma, u rpu e2o 8bIrnosiHeHuU Heobxodumo ybedumabcs,

ymo pobom 3anyckaemcs 8 npasurbHoU nosuyuu. [ns 0ok-

cmaHyuu ecezfa mpebyemcsi No3UlyUOHHbIU KOO.

1. PacnonoxuTb yCTPOMCTBO B 3anporpaMmmMmMpoBaHHOMN
HayanbHOM TOYKe MapLupyTa.

2. Mpun Heo6X0AMMOCTM OTKPbITE MEHHO «[1yCcK».

3. BbibpaTtb yHKUMI0O ABTOHOMHO MyTEM HaXaTus.
OTKpoeTcs cTpaHuua 0630pa aBTOHOMHbIX QPYHKLWNA.

4. HaxaTb Ha pyHKumio CyluecTByOWMNE MapLUPYThI.

5. BblbpaTtb MapLupyT HaxaTneM. CM. rmasy Cywecmsyrowue
mMapuwpymai.

6. MNocne BbIGOpa MapLupyTa HaxaTb Ha CMMBOI > g npaBom
HVKHEM yrhy.
OTkpoeTcs BbIGOP.

[ —— T 931AM | [ (G | (O et e e e 99% @

n

Quick
schedule

Save
routine

o Routes o5 Quick start

start

® Mnannposatk Bpems Havana
(@ kak CoxpaHuTb wabnoH

(®) bbicTpbIN nyck

(@ 3anyck ¢ Koa nosuuum

7. HaxaTb Ha kHOMKy BbICTpbIN NycK, 4TOObI Cpasy BbIMOMHUTL
MapLUpyT.
MapLupyT BbInOnNHAETCS.

3anyck BbINOMHEHUA MapLUPyTa ¢ 3aAepPXKOn

MapLupyT MOXHO Takxke 3anyCTUTb C 3a4epXKon 40 OAHON

Hepenu.

1. PacnonoxumTb yCTPOWCTBO B HAYanbHOWM TOYKeE.

2. Mpun Heo6Xo0AMMOCTU OTKPbLITE MEHIO «[TycK».

3. BbibpaTtb yHKUMI0O ABTOHOMHO MyTEM HaXaTus.
OTkpoeTcs cTpaHmua 0630pa aBTOHOMHbIX PYHKLMA.

4. HaxaTb Ha cyHKumo CyllecTBYyHOLWME MApPLUPYThI.

5. BeibpaTb MappyT HaxaTnem. Cm. Cywecmsyrouwjue
mapuwpymeai.

6. Mocne BbIGopa MapLUpyTa HaXxaTb Ha CUMBON > B npasom
HVDKHEM yroy.




OTkpoeTcs BbIGOP.
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Quick
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Save
routine
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Quick start

%4

&o Routes

@ Mnannposatk Bpems Havana

@) kak CoxpaHuTb LabnoH

(® BbIcTpbIN Nyck

(@ 3anyck ¢ Kog nosnumu

7. Haxxmute Ha kHonky MnaHupoBaTb Bpemsa Havana.
OTKpoeTCs NNaHNPOBLLUK.

9:31 AM
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delay start

Start Date 11/21/2024 ‘ Repeating Task

Routes / Routines

Task color

8. YcraHoBuTL BpeMs 3anycka.
a YcraHoBWTbL AaTy 3anycka.
b YcraHoBuTb Bpems 3anycka
¢ BbibpaTtb MapLupyT/cTaHgapTHy0 nporpammy Ans
BbINOMHEHNS.
d Bbibpatb LBET ANg 3aaHus.
9. Mpun Heo6XO0AMMOCTY HACTPOUTL NOBTOP 3adaHus yOopKu.
a YCTaHOBWTb KOHEYHYIO AaTy NOBTOPEHUS.
b YcraHoBWTb MHTEpBan NOBTOPEHUS.
10.CoxpaHnTb Xenaemoe BpeMs 3anycka HaxaTmeM Ha CUMBON
B.
MapLupyT HaYHeT BbIMOMHATLCHA B YCTaHOBIEHHOE BPEMS.
lNMprocTaHoBKa M BO306GHOBNEHWE BbINONIHEHUA MapLupyTa
1. HaxaTb Ha cumBon I, 4ToBbl NPMOCTAHOBUTL BbIMOMHEHNE
mapLupyTa.
YcTponcTteo octaHaBnuBaetca Ha 10 cekyHA. YUToObl
NpMoCTaHoBUTL paboTy yCTPONCTBA Ha ANUTENbHOE BPEMS,
Heobxoanmo BBECTM Naporib.
. BosobHoBneHve mapLupyTa:
a Pacnonoxwutb ycTponcteo B obnactu mapLupyTa, kotopas
ob6o3HaveHa Ha kapTe 3eMneHbIM LIBETOM
b Haxatb Ha cumBon P> 1 BBECTV Naponb, Y4TOObI
BO30OHOBUTb MapLLUpPyT.

3aBeplueHne MapLpyTa
. HaxaTb Ha cumBon Il 1 BBECTM naponb, YTOGI
NPUOCTAHOBUTb BbINOMHEHNE MapLUpyTa.
. HaxaTb Ha cumBon * , YTOObI 3aBEPLUUTL MapLLPYT.

Pycckuii

PYHKLMA KaneHAapA
PyHKUMSA KaneHaapsa UCMoNb3yeTcs ANs BblIMONIHEHNS
aBTOHOMHbIX 3a4aHui No ybopke B onpeaeneHHoe Bpems
(Bpemsi/nata) 6e3 NpucyTCTBUS onepaTopa, HanpuMep, HOYbH
WK NO BOCKPECEHBbAM U NPAa3aHUYHBLIM AHAM. 3a4aHne MOXHO
BbINOMHWUTbL OAMH Pa3 U MHOTOKPaTHO.
1. Tpn HEOBXOANMOCTN OTKPLITE MEHIO «TyCK».
2. BbibpaTtb yHKUMIO ABTOHOMHO MyTEM HaXaTusi.
OTkpoeTcs cTpaHmua 0630pa aBTOHOMHbIX (PYHKLMA.
HaxaTtb Ha cumson &,
OTKpoeTCH NNaHPOBLLUK.

3.

x

9:31 AM

Eﬁ\ [R— TR
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delay start

Start Date 11/21/2024 ‘ Repeating Task

Routes / Routines

Task color

4. MpucBonTb MMs 3agaHuio No yoopke.
5. YcraHoBuUTL Bpems 3anycka.
a YcraHoBWTb faTy 3anycka.
b YcraHoBuTb Bpems 3anycka
¢ BbibpaTtb mapLupyT/cTaHgapTHy0 nporpammy Ans
BbIMOSTHEHUS.
d Bbibpatb UBET Ans 3agaHus.
. Mpn HeobxoanMMOCTM HAaCTPOMTL NOBTOP 3adaHus yoopku.
a YCTaHOBWTb KOHEYHYIO faTy NOBTOPEHWS.
b YctaHoBWTbL MHTEpPBan NOBTOPEHMS.
7. CoxpaHuTb xenaemoe BpeMs 3anycka HaxxaTuem Ha CUMBOS
B.
MapLupyT Ha4YHeT BbINOMHATLCHA B YCTAHOBIIEHHOE BPEMS.
OTo6paxeHue oT4yeTa 06 yb6opke
OTt4eT 06 y6opke coaepxut MHPOPMaLMIo O 3aBEPLUEHHbIX
ybopkax.
1. Ha rnaBHoW cTpaHuue HaxaTb Ha YHKLNIO ABTOHOMHO.
2. Ha oTKpbIBLLENCA CTpaHULEe HaxaTb Ha cumBon & .
OTobpaxaeTcst 0630p NOCNEeAHNX BbINOMHEHHbIX YOOPOK.
HaxaTb Ha Hy>HbI oT4eT 06 ybopke No MapLipyTy unm B
pamMkax ctaHOapTHOWM NporpamMmbl.

3.

Cleaning report - Rantine with

Mpumep oTyeTa B pamkax CTaHAAPTHOW NporpamMmbl €
HECKONbKMMMN MapLupyTamu

(® Pacxop motoLero cpeactsa [mn]
@) lMpoaeHHas nnowanb [M2] (paboyas mpuHa X paccTosiH1e)
® OuveHHas nnowaib [M2]
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(@ HeouuuweHHasa nnowaab [MZ]

(6 OunLieHHast YacTb 3anporpaMmmMmMpoBaHHOrO MapLUpyTa [%]
® lMpogomknTensHoCTL Yy6opKM [MUH]

@ MpoineHHoe paccTosiHue [M]

BbibpaTtb napameTpbl 0TOGpaxeHus (Hanpyumep,
oTODpaxeHue CkopocTn)

(® Pacxop Boap! [1]
Mpacuueckmin otyeT 06 y6opke
@ Yoanutb

(12 Monoca NpokpyTKM ANA 0TOBpaxeHUs BCEX MapLIPYTOB B
cTaHgapTHOW nNporpaMmme

@ Hasapn

a Vcnonb3oBatb KHOMKW + M — ANS YBENUYEHUS UK
yMeHbLUeHUsA maclutaba getanen otyeTa.

b Haxatb kHOMNKy W, 4TOBbI yAanuTb BbIGpaHHbIN OTYET 06
ybopke.

¢ [Ina Bo3BpaTa Ha CTapTOBYIO CTPAHWLYY HaXaTb KHOMKY < .

Py4yHou pexum paboTtbl

B py4HOoM pexvme paboTbl onepaTop NPOBOAUT YCTPOMCTBO MO
O4MLLIaEMON NMOBEPXHOCTU, cOBnoAaTh MHCTPYKLMIO MO
3KCnnyatauum ycTpomcTaa.

3anyck py4YHOro pexuma paboTbl
lMpepBapuTenbHoe ycrnosme: YCTPONCTBO HAXOAUTCA B MecTe
NCMOMb30BaHWUS, CM. UHCMPYKYUIO 10 3KCrayamayuu
ycmpoticmea.
1. Tpn HEOBXOAMMOCTN OTKPLITE MEHIO «yCK».
2. Bbibpatb yHKUM0 PyyHas ybopka nytem HaxaTus.
OTkpoeTcs 0630pHas cTpaHvua ¢ napameTpammn yoopku.

3 e e e 200 L

n
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Low MEDIUM %’5 LOW ‘

3. HacTtpouTb Heobxoaumoe KOnM4ecTBO BOAbl C MOMOLLbIO
nonayHka.
4. HactpouTb xenaemoe 4031poBaHMe MOKLLEro cpeacTaa C

NMOMOLLIbIO MON3YHKa.

5. HacTtpouTb napameTpbl BCacbiBaHUS.

a AKTMBUPOBATb BCACbIBAHME HAXXATMEM HA CUMBOIT % .

b YTo6bI BEIGPaTH MOLLHOCTL BCACbIBAHUSA, HAXaTb Ha KHOMKY
Huskas mowHocTb BcacbiBaHUA 1 Bbicokas
MOLLHOCTb BCacCbIBaHUSA.

AKTMBUpPOBaHHAsA PYHKLUNSA CTAHOBUTCS XXEMNTON.
6. HactpouTb napameTpbl WETKN.

a AKTMBUPOBATb YMCTSLLYIO FOMOBKY HaXaTUEM Ha CUMBOS

b YTo6bI BEIGpaTL CKOPOCTL LWETKN, HaXaTb Ha KHOMKY
Huskas ckopocTb wWeTku, CpeaHas CKOPOCTb LWEeTKU unm
Bbicokasi CKOPOCTb LLETKM.

AKTMBUPOBaHHAsA PYHKLUNSA CTAHOBUTCS XXEMNTON.

¢ HactpouTb gaBneHve npwxmmMa LWeTKU C MOMOLLbHO
nonsyHka (4OCTYNHO He Ha BCeX MOAENsAX yCTPOUCTB).

7. AkTBMpoBaTb BOKOBYIO LLETKY HaXaTnem Ha CUMBON m

(mocTynHO He Ha Bcex MOAENsIX YCTPOUCTB).

lpumeyaHue
Bokogyro Wwemky MOXHO akmusuposambs MOoJsIbKO Mpu
8KIMoYeHHoU Yucmsiwel 207106Ke.

8. MNepemelaTb YCTPONCTBO MO OYMLLAEMOW NOBEPXHOCTH, CM.
UHCMPYKUUIO 10 3KClyamauyuu ycmpotcmea.

3aBepLieHMe py4HOro pexunma paboTbl
. JeakTnBmpoBaTtb BOKOBYIO LLIETKY HaXaTMEM Ha CUMBOS m .
2. [leakTBUpOBaTb YUCTSLLYIO FOMIOBKY HAXaTUeM Ha CUMBON
o,
[leakTnBmpoBaHHble OYHKLMWN CTAHOBATCA CepbIMU.
3. Cobpartb BCIO OCTaBLUYOCSA BOAY Ha NocneAHnXx MeTpax
MapLupyTa.
4. [leakTmBUpoOBaTb BCacbiBaHWE HaXXaTUEM Ha CUMBON 4.

3apsiaka yctpoucTBa (AOK-CTaHLUuUS)

3apsigka 6e3 AOK-CTaHLUMU

Mpu 3apsigke 6e3 4OK-CTaHUMM YCTPOMCTBO 3apsxaeTcs yepes
umeloLminca ceteBoi kabenb. CM. MHCTPYKLUUIO MO
aKcnnyaTtauum ycTponcTtea. [lononHuTensHble AEACTBUS, Takme
Kak onopoxHeHve 6aka Ans rps3Hov BOAbl UNU HaNonHeHne
6aka ons 4YMcTon BoAbl, HEO6XOANMO BbIMOMHSATE BPYYHY!HO.
® [loacoeauHWTb ceTeBom kabenb. CM. UHCMPYKUUIO MO

3KCryamayuu yCTponcTBa.

-

3apsigka ¢ NOMOLLbLI0 AOK-CTaHLMKU (onuums)

Mpu 3apsigke ¢ NOMOLLbIO AOK-CTaHLUMK (ONumMsl) yCTPONCTBO

noaknYaeTcs K AoK-CcTaHUuK. MoaknoyeHne Bceraa AOMKHO

ObITb MHLMMPOBAHO Yepes AMCMIEN, KaK ONMMCAHO HUXE.

BHUMAHUE

OnacHocmb noepexdeHusi Npu py4YHol cmbiKO8Ke

Py4Hasi ycmaroska ycmpolcmea K 00K-CmaHyuu Moxem

rpusecmu K nospexx0eHuto Kak ycmpolicmea, mak U crmaHyuu.

s cmbikogku ucrnonb3yltime yHKUU CMbIKOBKU MOJIbKO

yepe3 ducriniel ycmpolicmea.

Mocne ycnewHoro NoAakntoYeHUs BbIMONHATCA criegyoLmne

0EencTeus:

Bak ons rpsisHoi Boabl ONMOPOXHSETCS.
Bak ons rpsisHol BoAbl NpoMbIBaeTCs.
Bak gnsa yncton Boabl 3anorHeEH.
Bartapes 3apskaeTtcs.

. Pacnonoxutb yCcTponcTBO Nepen Aok-CTaHumen, cobnoaas

pacctosHue npubn. 1 M OT AOK-CTaHUUW.

. OTKpbITE MeHI0 «[Tyck».

3. BbibpaTthb rnaBHoe MeHio MocTaHOBKA Ha AOK-CTaHLUUIO
nyTeM HaxaTusl.

YCTPOWNCTBO ULLET NO3NLNOHHBIV KoL, AOK-CTaHLUUMN.

4. MopoxaaTk, NOKa YCTPONCTBO pacno3HaeT NO3MLNOHHbIA KOA.
Mocne nogknioYeHns yCTPOCTBa K AOK-CTAHLMW Ha SKpaHe
NnosiIBUTCH MHpOpMaLMs O BpeMEHM 3apsaakn 1 ctaTyce
OEVCTBUN, BbIMOSTHAEMbIX BO BpeMS 3apsiaKu.
3aBepLueHne oencTBms 0003HaYaeTCsl 3eMNeHON ranoykon Ha
COOTBETCTBYHOLLIEN KHOMKE.

5. MNpu HeO6BXOAMMOCTU HaXaTb HA CUMBON X , YTOObI
npexaeBpeMeHHO 3aBepLUnTb 06MeH pecypcamu.

6. Npn Heob6XxoaMMOCTU OTCOEANHNTL PODOOT OT AOK-CTaHUUN C
nomMoLubio yHKUMM «OTCTLIKOBKaY.

YCTPONCTBO OCTaEeTCs B AOK-CTaHLMKN OO TEX NOp, NoKa He
OyaeT BbINOMIHEHA OTCTLIKOBKA UM HE HAYHETCS HOBOE
3agaHue ybopku no rpaduky.

TexHu4eckoe o6cnyXXnBaHue yCTpomucTBa

1. OTKpbITb MeHIO «ITycK».
2. Haxatb Ha rmaBHoe meHo ExxeaHeBHbIN yxopa.
3pecb npeacTaBnieH BblGop pasnuyHbiX MEHHO:
o CepBucHbIe hyHKLNM
34€eCb MOXHO HanpsiMyto ynpaensaTb KOMMIOHEHTaMMU.
e VIHCTpyKUMS No aKkcnnyatauum
30eCb MOXXHO O3HAKOMUTBLCH C MHCTPYKLUMEN NO
aKcnnyatauum yCTporucTBa M NPorpaMMHOro obecneveHums.
e YKasaHusl N0 TEXHUYECKOMY OBCYyXUBaAHUIO
3pecb NpefcTaBreH CNMCcok paboT No TEXHUYECKOMY
o6CcnyXnBaHuIo, KOTOpble HEOOXOAUMO BbINOSHNUTL, C
obyyvatoLmm B1aeo.

- @ o o o

N
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MeHto «CepBUCHbIe (hyHKLIMN»

. OTKpbITb MeHI0 «[Tyck».

. Haxatb Ha rmaBHoe meHio ExxeaHeBHbIN yxon,.

3. HaxaTtb Ha cumBon & , 4TO6bI NONYYNTL AOCTYN K OTAENbHbBIM
KOMMOHeHTaMm. 34ecCb, Hanpumep, MOXHO ONyCTUTb
BcacblIBatoLLyto 6anky, 4ToObl ee MOXHO 6bINO CHATh. TOYHbIE
YHKUMM 3aBUCAT OT YCTPONCTBA.

N =

3 e e e 200 L

n

Please select a component

O630p komnoHeHToB (Npumep KIRA BR 200)

@ WeTouHas ronoska
(@ BcacebiBatowiasn 6anka
®) lMpomebiska 6aka

@ Cnus. rpasHoit BoAbl
(5 bokoBas LeTka

MeH10 «YKa3aHusl MO TeXHMYEeCKOMY OGCIy>XKMBaHUIO»

1. OTKpbITb MeHIO «ITyck».

2. HaxaTb Ha rmaBHoe MeHo ExxegHeBHbIN yxoA.

3. HaxaTtb Ha MeHIo «YKa3aHus N0 TEXHUYECKOMY
obcnyxnBaHnMo», YTobbl NONy4YnTL 0030p 3adad No
TEXHUYECKOMY 0bCnyxmBaHuo. TouyHas nHgopmaums
3aBUCUT OT YCTPOWCTBA.

Empty coarse dirt basket

Clean squeegee

How to maintain

YkasaHus no TexHnyeckomy obcnyxusaxmio (npumep KIRA B
50)

4. HaxaTb Ha Lar TeXHU4eCckoro o6cnyxXunBaHusi, 4ToobI
npocMoTpeTb oby4yatoLlee BUAEO.

MeHto «HacTponku»

B 9TOM MEHI0 MOXHO NpoBepUTL NHAPOPMALIMIO N U3MEHUTL
HaCTPOWKW, Takne Kak aata, A3blK U T. 4.

) e e e 2001 | G

n

@ WHdopmauus o cucteme

(@ O6Lwme HacTPONKu

®) Cetb

@ WHdpacTpykTypa

(6) AOMUHWCTPUPOBaHME Norb3oBaTeNsamu

MeHio «UHpopmauma o cucteme»

B aTom mMeHo MoxeT oTobpaxaTbCsl, cpean Npoyero,

cnegyoLias nHpopmaums:

e [laHHble 06 ycTponcTBe, Takne Kak Homep matepuana,
CepUNHbLIN HOMEP, NocneaHsAs MYHKUMSA NPOrpaMMHOro
obecneyeHus, BpeMs nocrnegHero obecnyxmBaHus, vachl
paboTbl U T. A.

e XXypHan nameHeHui nporpaMmMHoro obecneveHus c
nHdopMaLmen o Bepcum NporpaMmHoro obecneveHus,
CEepUNHOM HOoMepe U T. A.

lMpocmoTp XypHana usmMeHeHU NPorpaMmMHOro
obecneyeHus

CobpaHHas nHpopmMauus:

e Bepcusa MO

e HoBble pyHKUMM yCTPONCTBA, KOTOPbIE CTanu A4OCTYMHbI C
COOTBETCTBYIOLLMM OGHOBNEHNEM NPOrpaMMHOro
obecneveHus.

YT106bI NPOCMOTPETH XXypHaNn N3MeHeHWI:

® Ha cTapToBOM 3KpaHe HaxaTb Ha cumBon ©.
OT1obpaxaeTcs xxypHan N3MeHeHWIn, B KOTOPOM BEPCUK
nporpammMmHoro obecneveHns otobpaxatTcs, HaunMHas ¢
camoW nocnefHel/HoBeNwWwen n aanee B nopsgke yobiBaHus.
MoXHO NPOCMOTPETL XKypHan nsMeHeHu, nepemMellas
Nonocy NPOKPYTKW nanbLem.

lMpumeyaHue

UN3meHeHUs1 He8O3MOXHAbI.

MeHro 06X HacCTpoeK

B aTom MeHIo JOCTynHbI crneaytolime yHKLUmK:

e [lpoBepka 1 n3aMeHeHne obLUX HacTpoek

e [lpoBepka N N3MEHEHNE CUCTEMHbIX HACTPOEK

[MpoBepka 1 N3BMeHeHNE OCHOBHbIX HACTPOEK:

1. HaxaTtb Ha cumBon =.

OTKpOETCH OKHO C HECKONbKUMU BKITaAKaMu.

e Ha Bknagke «O6Lwme» MOXHO NPoBEPUTL K
N3MEHUTb,HaNpUMep, YacoBOW NOSIC, CUCTEMY E€ANHWLL
N3MepEHUS 1 BPeMSI, MpoLLeLIee A0 Nepexoaa yCTponCcTBa B
CMALLMI PEXUM.

e Ha Bknagke «Cuctema» MOXHO MHULManNM3npoBaTb 60KOBYHO

LLETKY 1 COPOCUTb ee HaCTPOWKM A0 3aBOACKMX.

. na npocmMoTpa CTpaHuLbl UCMONb30BaTh NOMOCY MPOKPYTKU.

3. YUT1006bI M3MEHUTL 06LLME HACTPONKM, KOCHYTLCS HY>KHOMO
nons BBOAA WNv NePeEMECTUTb COOTBETCTBYIOLLMIA NOMN3YHOK.

4. NI3MeHUTb CUCTEMHbIE HACTPOWKM.

N

Pycckuii 255



MeHio «CeTeBble HAaCTPOMKU»
B 3TOM MeHI0 MOXXHO KOH(UIYpUpPOBaThb CETEBbLIE HACTPOMKMU.
YCTPONCTBO aBTOMAaTUYECKN NOAKII0YAETCS K JOCTYNHON
MobunbHon cetn LTE ¢ nomowbto ceoert SIM-kapTbl.
Mpu HeobxoanMMoCTW,HanpMmep, ecnmn Ka4eCTBO MOBUMBLHON
CBSI3K NII0OX0€, YCTPOUCTBO MOXHO NOAKMoUnTbL Kk ceTn WLAN.
e YCTPONCTBO MOXHO 3aperncTpupoBaTh B CyLLECTBYIOLLEN,
yxe nssectHon cetn WLAN.
® YCTPONCTBO MOXHO BPYYHYIO 3aperMcTpupoBaTb B HOBOM
cetn WLAN.
e MoxHO HacTpouTb napameTpbl AocTynHbIX ceTen WLAN.
HasHaveHHas nonb3oBaTento porb onpeaenseT, kakue npasa
OH MMEET B 3TOM MEHIO.
YcTponcTteo moxeT nogkntodatbes kK cetn WLAN yepes
pagvoaHTeHHy. Komnanus Karcher pekomeHayeT nogknovaTb
YCTPOWCTBO TOSBKO K 3alUULLEHHBIM 1 3alUMpoBaHHbBIM CETAM
WLAN («U3BecTHbIE CETUY).
Kak HactpouTb ceTb WLAN:
1. HaxaTtb Ha cumBon = .
Bce «Buagnmble ceTu» n «M3BecTHble ceTu» B JaHHOM MecTe
OoTOOpaxaloTcsi C ykazaHWeM ypoBHSA curHana cetu. Tekylas
NOAKIIOYEHHAs ceTb OTOOpaXaeTcsi C MOMOLLbI CUMBONA
Lenu nepes uMeHeM.

) e e e 2001 | 5] |

A 8:49 AM Q

'Available networks Known networks

-+  Add manually

? = AKDev

@ Bugnmble cetn WLAN
@) WssecTHble cetn WLAN
(® KHonka po6asnenus cetn WLAN Bpy4Hyto
@ KHonka sawmdposaHHon cetn WLAN ¢ nHankaumen ypoBHs
curHana cetu
2. BbibpaTb BUAUMYIO CeThb.
a Haxatb kHonky ¢ HasBaHnem cetn WLAN.
OTKpbIBaeTCH OKHO.
b Beectu naponb ana cetn WLAN.
YCTpPONCTBO NOAKMYEHO K BblopaHHo cetn WLAN.
3. No6aBnTb Bpy4HYIO HOBYIO C€Tb.
a Haxatb kHonky [lo6aB1Tb BPYUHYHO.
OTKpbIBAETCS OKHO.
b Beectu SSID 6ecnpoBogHoi To4kn goctyna/
mMapLupyTusaTopa.
¢ Beibpatb TMN WndpoBaHusa 13 cnvcka.
d Beectn napone ansa cetn WLAN.
e OTMeHUTb BbIGOp HaXxxaTnem Ha CMMBON X .
f MNoaTeepanTb CBOM BLIGOP HaXaTnem Ha cuMBON v .
Cetb WLAN pobGaBneHa.

MeHio «MHdpacTpykTypa»
B 3TOM MeHI0 YCTPONCTBO MOXHO MHTErpMpoOBaTh B Apyroe
nporpammHoe obecneyeHune ynpaeneHns Yepes nHrepdenc
VDA 5050, a ynpasneHue ponneTHsIMn BOPOTaMm MOXHO
HacTpouTb Yepe3 MeHto 1/O Box.

MeHi0 «YnpaBneHue nosnib3oBaTensaMmm»
B aTOM MeHI0 MOXHO co3aaBaTh M yaanaTb nonb3oBaTenen, a
TaKkke pegakTmpoaTb Npounu nonb3oBaTenen.

HasHauveHHas ponb npegnaraet npegsapuTenbHbI BbIOOP
npas. OTU NpaBa MOXHO MHAMBUAYaNbHO afanTUpoBaTh ANd
Kaxkgoro nornb3oBaTens.
HocTtynHble ansa Bbibopa npaga:
MporpammupoBaHue (0by4eHne) MmapLupyToB
CospgaHue nonb3oBaTens
PepaktnpoBaHue npodunen nonb3osatenemn
MeyaTb CKPUHLLOTOB
M3meHeHre mapLupyToB
BbinonHeHne ouncTKkn BpyYHyto
HocTtynHble ponu:
e Onepatop
e Cynepsu3op
e Pa3paboTyuk, TONbKO C 0COOLIMK NpaBamMm
o CepBWUCHbIV TEXHUK, TOMLKO C 0COOBLIMY NpaBamu
Co3paHne HOBOro nonb3oBaTens
Kak cozpaTb HOBbIX MONb3oBaTenei:
1. HaxaTb Ha cumBon &.
OTkpoeTcsa okHo MNpocbunb nonb3oBaTens.

supervisor

operator

Please select user profile

(™) Hosbiii nonb3osBaTens
(@ CyuwecTytolime nonb3osaTenu

2. HaxaTtb kHonky HoBbIN nonb3oBaTtenb.
OTKpoeTCsa OKHO C 3 BKNaakamu.

) e e e 200 L

A 8:47 AM a

[ [ —r-1%

Teach routes

Edit users
Operator WiFi settings
Supervisor Screenshot
Edit routes

Manuval cleaning

£ Permissions

&, Language

() Ponvk Cynepsusop
@ Ponvk Onepartop
(3® Mone BBOAA ANA UMEHW MOnb3oBaTenNs
(@ Bknagka Paspeluexus
(® Bknagka PIN-kop
(&) Bknagka Asbik
3. BbibpaTtb Bknagky Asbik.
a HasHaunTb nonb3oBaTento A3blK U3 CMCKa.
b Mpn HeEOOX0AMMOCTM NPOKPYTUTL CMINCOK, NepemMeLlast
Nnosnocy NPOKPYTKU.
¢ MNoaTBepanTb CBOM BbIGOP HaXXaTMeM Ha CUMBON v .
4. BbibpaTtb Bknagky »_PIN.
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a HasHnauutb nonb3osaTtento PIN-koa ¢ nomoLlbio
KnaeuaTtypebl.

b MNogteepautb PIN-koa, noBTOPUB €ro.

¢ MNoaTBepanTb CBOW BbIOOP HaXXaTUEM Ha CMMBOS v .

5. Bbibpatb Bknagky PaspelueHus.

a HaxaTb Ha none BBoga 1 BBECTU MMS MOMb30BaTENS C
NMOMOLLIbIO KNaBunaTypbl.

b HaxaTb kHonky OnepaTtop, 4ToObl HAa3HAYNTb
nosnb3oBaTento ponb Oneparop.

¢ Haxatb kHonky CynepBu3op, 4Tobbl HA3HAYUTb
nonb3oBaTento ponb Cynepsu3op.

d Wcnonb3oBaTb NON3YHKM AN MHAMBUAYyanu3aumm
npefycTaHOBIEHHbIX NPaB Nosfib30BaTenNs.
MpepocTaBneHHbIe NpaBa CTAHOBATCS XKENTbIMU.

e MNoaTeepanTb CBOW BbIGOP HaXXaTUEM Ha CMMBOS v .

MNpoBepka U peaakTMpoBaHue npodunei nonb3oBarenen

1. HaxaTtb Ha cumBon & .
OTkpoeTcs okHO MNpodunb NonbL3oBaTens.

3 e e . 2001 |

N

supervisor

operator

&
3

Please select user profile

(™ Hosbliii nonb3osaTtenb
(@ CyuecTytolme nonb3osaTenu

2. Haxatb Ha KHOMKY Nnonb3oBaTesid, KOTOPOro Bbl XOTUTE
npoBepuTb Ui NAMEHUTb.
3. NameHnTb 1 COXpaHUTb HY>XHble AaHHble NoJsib3oBaTeNA.

YpaneHue nonb3oBartens
YaansaTte nonb3oBaTenen MMeT NPaBo TOSNbKO
agMuHMCTpaTopbl, pa3paboTynkm nnu cepBucHas cnyxoba.
Kak ynanutb nonb3oBarenen:
1. HaxaTb Ha cumson &.

OTkpoeTcs okHo [Mpodunb none3oBaTens.

——— 200 L |

E,‘f\ + all]

& supervisor

& operator

Please select user profile

(» Hoseblit nonb3osaTenb

@ CyuiecTytolLme nonb3oBaTenu

2. BoWviTu B COOTBETCTBYIOLLMIA NPODUNb.

3. HaxaTtb Ha cumBon .
Monb3oBaTtenb yaaneH.

CumBon |3HauveHue
= Bbixoa 13 cuctemsl (Logout)
2\ BcacbiBaHve
Ej
= O6wue HacTpowku
Y PepaktuposaTtb
X BbIiTU/OTMEHUTD
AOMVHUCTPUPOBaHUE Nonb3oBaTensimMm
v MogteepanTs/OK
4 MepemecTuTb YrroBble TOHKN 30HbI

HacTtponku

HacTponku weTkn

a° HacTponkm o4mCTKM LLEeTKOon

Y"...

- HacTponku curHana rygka / yctaHoBka curHana
ryaka

- HacTpolku cBeToBOro curHana / yctaHoBka

CBETOBOro CurHana

BokoBas weTka

YcTaHoBWTb 1 NepemMecTuTb cobbiTne. Tun cobbiTus
onpegensieT UBeT mapkepa:

e cuHun = ybopka

® OpaHXeBbl = 3BYKOBOW CUrHan

® pO30BbIN = HaYanbHas To4ka

C6pocuTtb coBbITUE HA OCHOBHbIE HACTPOMKU

MpoKpyTUTL BBEPX

MpoKkpyTUTL BHU3

2%

® WHdpopmaumsa
= KaneHgapb
o} Yaoanutb

e

4

)

Hactpoikn cetn WLAN / YpoBeHb curHana cetu
WLAN (4em cnabee curHan cetn WLAN, Tem
MEHbLLE NMOJIOCOK)

Maysa

[Mo3nLMOHHLIN KO

MpogomxeHne yGopku

3anyck yb6opku

MpocmoTp otyeTa 06 ybopke

PyHkuma Smart-Fill

CoxpaHuTb

HavanbHas / uenesas Touka

Mounck

WHdopmaumsa o cucteme

OI'Ipe,D,eJ'IVITb 30HY

[MoBepHyTb 30HY

PIGIN e 0 HD DD V| ¥

Ypanutb 30Hy
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CumBon |3HauyeHue
$ MepemecTnTb 30HY
+ YBenuuuts / nntoc
_ YMeHbLUUTL / MUHYC
- DYHKLMN TEXHNYECKOTO 0OCNYXMBaHNSA
5 [anee / nponucTbiBaHne Bnepes
- Beibop Tvna 30HbI (Npy pefakTupoBaHnm
e MapLLpPyTOB):
e 30Ha "He BXxoauUTL"
e 30Hbl "He youpatb"
o OunbTp CKOPOCTU
e 3oHa LoopingHorn
BbibpaTb oTOBpaxeHune B otyeTe no ybopke
< MponucTbiBaHMe Hasag,
0C Ha 3aBOJCKME HACTPOMKU
® |°
n BepHyTbCH Ha CTapTOBbLIV 3KpaH
258
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OcHoBU

Mpo uen AOKyMeEHT
MporpamHe 3abe3neyeHHs1, onncaHe B LLbOMY AOKYMEHTI, AifCHe
ans Bcix pobotusosaHnx npucTtpois cepii KIRA B.
CKpIHLIOTK, MOKa3aHi B iHCTPYKLIi, MOXYyTb A€LLO BiApi3HATMCA
3anexHo Bifg BaLLOro NPUCTPOID Ta MOHTaXHUX KOMMIEKTIB.

CTpyKTypa eKpaHy
EkpaH ceHCOopHUIN, TakoX BiAOMUI SIK CEHCOpHWUA aucnnen. Ang
BMGOpPY OyHKLiT 4OCTATHBO LUBMAKOIO AOTUKY NarnbLEM.
3a JoMoMOrol CEHCOPHOTO ANCMNESA KOPUCTYBaY MOXe
BM3HA4YaTN OCHOBHI HanalITyBaHHsI NPUCTPOIO, NNaHyBaTh
MapLUpyTU, NepernsaaTtu 3BiTM Npo NpubnpaHHs, ycyBaTu
HecnpaBHOCTI Ta nepernsaaTy iHpopMaLito Npo Xia npubupaHHs
i CTaH NpUCTPOLO.
Y BEpPXHili YaCTHi CEHCOPHOro Aucnes BigoopaXxaeTbesl
iHbopmaLis npo cTaH npucTpoto, Hanpuknagyac. B obnacri
MEHI0 B LEeHTpi ancnnes BinobpaxaloTbCs MEHIO Ta eNeMeHTH
KepyBaHHS. 3anexHo Bi4 MeHIo, Ha NpaBoMy, NiBOMy Ta
HWXXHBOMY Kpato BijobpaxaroTbCs pi3Hi CUMBONW.

Manual

Autonomous .
cleaning

Daily care

@ Docking

CTpyKTypa ekpaHy

(@ PiseHb 3anoBHeHHs 6aka

@) PiBeHb curHany mepesi

®) Yac

@ TMosinomneHHs

(3 PiBeHb 3apagy akymynsatopa

(® Obnactb MeHto

@ KHonku, Lo 3anexarb Bif MeHto

KomnnekcHi koHuenuii KepyBaHHA
[eski KpoKn KepyBaHHSA NMOBTOPIOKTHCSA B Pi3HUX MEHIO
nporpamHoro 3abesneyeHHst i NOSCHITLCHA TYT OKPEMO.
®DyHKUii 3 BUMOroo napons
[Heski dyHKUiT, Hanpyknag nepepuvBaHHs Ta BiAHOBMEHHS
MapLUIpyTiB, BUMaratTb BBEAEHHSI Napons kopuctysaya. licns
HaTUCKaHHSA MNOTPIOHOI KHOMKWN BIAKPVMBAETLCS fianor BBEAEHHS.
MpaBa poctyny
[nsi KOXXHOTO KOPUCTYBa4a NpU3HavaloTbCs Npaga, ski
BM3Ha4aloTb, ski YHKLIi BiH MOXe BukoHyBaTw. Lli npaBa
NOBWHHI ByTW JOTpPUMaHIi ANd BCiX yHKUiA. B ocCHOBHUX
HanawTyBaHHAX NonepeaHbL0 HanalToBaHi Pi3Hi BapiaHTu
ponew, siki BU MoXeTe pefarysaTi BianoBigHO A0 BalLUX BUMOT.

Hagirauiss no meHto

Y ronoBHUX MEHIO BU MOXETE NEPEXOANTUN A0 MiAMEHI,
HaTUCKalo4M BiANOBIAHI KHOMKKU. AK NpaBuno, BU MoXeTe
NMOBEPHYTUCS 4O MEHIO BULLIOTO PiBHSA, HATUCHYBLUK < . AKWO B
MEHI0 HEMAaE SIBHOT KHOMKM Ans 36epexeHHs 3MiH, 3MiHEH
HanawTyBaHHa 6yayTb 3aCTOCOBaHI Nig Yac nepexoay Hasag.

FonoBHMM ekpaH

3 ronoBHOro ekpaHy MOoXHa NnepewTn 40 rofloBHUX MEHIO Ta
HanawTyBaHb, HATUCHYBLUM Ha cMMBON & abo BiANOBIgHY
KHOMKY.

HatuckaHHam Ha cumBon & BinbyBaeTbCcs BUXiA i3 cuctemu.

Manval
cleaning

Autonomous @

Daily care

Docking %

(™ Cumson smxoay 3 cuctemu (Logout)

(@ lNonosHe meHto MpueaHaHHA [0 AOK-CTaHLT

(®) lNonosHe MeH0 ABTOHOMHO

@ lonosHe meHto MprbupaHHsa BPYYHY

() lNonosHe meHto LLlogeHHnn nornsag,

(6 Cumeon HanaluTyBaHHs

Axwo Koa nosuuii posnizHaHo, y paaky cTaHy 3'aBUTbCA
BignoBigHe NoBigOMMEeHHs.

Manval
cleaning

Autonomous @

Docking %

Daily care

@ MosigomneHHs

Mig yac HaTUCKaHHSA Ha NOBIOOMITEHHSI BiOKPVBAETLCS OrNsaa
MapLUpyTiB, AOCTYMNHUX Y BianosigHoMy Mmicui. us. rnasy
A8MOHOMHO.

Bka3zieka

1i0 yac HamuckaHHsI Ha cumMeos [ 8i06y8aeMbCsi MOBEPHEHHS
Ha 20/108HUU eKpaH 3 IHWUX MEHIO.
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ABTOHOMHO

B aBTOHOMHOMY pexuMi NPUCTPIi CaMOCTINHO o4YunLLaEe oaHy abo

[AekKinbka nonepefHL0o 3anporpaMmoBaHnX NOBEPXOHb.

[MporpamyBaHHSA 34INCHIOETLCS LUMAXOM NPOXOAXEHHS i

36epexxeHHs MapLupyTy.

1. Axwo noTpibHO, BIAKPUTUN FONOBHWIA EKpPaH.

2. Bubpatu MeHi0 ABTOHOMHO, HaTUCHYBLUW Ha HbOTO.
BiakpneTbca ornsposa cTopiHka 3 aBBTOHOMHUMW (OYHKLISIMUA.

@ YuHHi mapwpyTn
TyT MOXXHa pearyBaTu 36epexeHi MapLUpyTu, NOeaHYBaTK iX
y CTaHAapTHi nporpamu abo 3anyckaTu.
@ Hosun maplupyt
TyT nporpamyoTbCa HOBI MapLUpyTK.
(® 3BiTK Npo NpubupaHHs
@ lpadik
MporpamyBaHHsA MapLIpyTy

Mig yac nporpamyBaHHs MapLUpyTy 3aBOaHHA 3 NpubrpaHHa

BMKOHYETBCS BPY4HY, 3annCyeTbCA B NPOLIEC, a MOTIM

36epiraeTbcsa AnNst aBTOHOMHOIO NPUBUPaHHs.

BkasiBku 040 ONTMManbHOroO cknagaHHs MapLupyTy MiCTATbLCS

B IHCTPYKLUIi 3 HanawTyBaHHA. HeobxigHoO goTpumyBaTucs

npasus aBTOHOMHOI po60TK, HanNpuknagy No4YaTKOBIW TOYL

MapLUpPYTY NOBUHEH BYTV PO3MILLEHWI NO3NLIAHWIA KO,

Mig yac nporpamyBaHHs 36epiraeTbcs Taka iHdopmalLlis npo

MapLupyT:

e Llinax pyxy npucTpoto.

e Touku, Ae yHKUiT ounLeHHS Bynun BBIMKHEHI 860 BUMKHEHI.

e HanawrTtyBaHHS napameTpiB, HANPVKNaaaAna nogadi BoAau,

[03yBaHHS MUAHOrO 3acoby, YacToTn 06epTaHHS LLiTKK,
NOTY>KHOCTi BCMOKTYBaHHS Ta TUCKY NPUTUCKaAHHS LLiTKM.
HocTynHi napameTpu 3anexaTb Big BaOro NpucTporo Ta
obnagHaHHS.

e AKTMBaLis 3BYKOBOro curHany (Hanpuknag,Ha nepexpecrti).

He 3anucytotbes:

e KopoTki nepepsu nig Yac nporpaMmyBaHHs

e LlIBnakicTb pyxy nig Yac nporpamyBaHHS

Y 0O3BONEHO KOPUCTYBAYEBi NpOrpamMyBaT HOBI MapLUPyTH,

3anexwvTb Big noro poni, TOOTO Big Moro npas.

1. BigkpuTtu meHio «[llyck» i po3noyaty nporpamMmyBaHHS Yepes

ABTOHOMHO Ta HoBMIA MapLupyT.

2. Bubepitb, 4n byne npmbupanHs BigbyBaTucs nig vyac
nporpamyBaHHs, Y BOHO Byae nuwwe imitauieto. Mig yac
imiTauii nporpamyBaHHs BCi onuii NpMbupaHHsa 3anncyoTbCes,
arne akTMBHO HE BUKOHYHOTBCSI.

Mepenymosu:

AKyMynATOP NOBHICTIO 3apALKEHWUN.
Bak gns unctoi Bogu 3anoBHEHUN
Bak ons 6pyaHoi BoAW MOPOXKHIN.

. MipTBEPAUTV BUKOHAHHS BiAMNOBIAHOT YMOBYM 3@ OMOMOIOH
abo BMIATU 3 MEHIO 3a AOMOMOrOK CMMBOJTY X i BUKOHATU
YMOBW.

4. PosTtaluyBaTtu NpUCTpin nepea nosnLinHMM KOAOM Y

noyaTkoBil Touui. [N uboro BUPIBHATU NepeaHIo YacTUHY

wWe o o

NPUCTPOIO Ha BiacTaHi Npubn. 1 M Big No3uLiiHOro Koay i
3a4yekaTtu, AOKM NPUCTPIA PO3Ni3HaE NO3ULINHUIA KOA.

5. MigTBEPANTN NO3NLINHWUIA KOA.

6. MpoixaTn noBepxHeto, SKy cnig ouncTuTn. JoTprmyBaTmch
BCTAHOBMNEHMWX BigcTaHew. [IMB. iHCMpyKUito 3 ekcrinyamauii
npucmporo.

Ha kapTi y peanbHoMy 4aci BigobpaxatoTbcs BXe
onpauboBaHa 0bnacTb Ta npoaeHun mappyT. MNoToyHa
nosuuisi BigobpaxaeTbCa HEBENNKUM NMPUCTPOEM.

Bkasieka

[1i0 yac npubupaHHs crioYamky akmugysamu 8CMOKMYy8aHHS

neped mum, siK ysiMKHymu 800y. Lle 3anobizae HaKOMUYEHHIO

800U Ha Mapwpymi.

11:01 AM

L0 | D m——— 52%

= Water: Cleaned area: 0 m* 00:04:29 h @
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Teacl|-in process is running. Operatp the
robot while it is recording

(» YcTaHoBneHHs nofii 3ByKOBOro curHany

(@) AkTuByBaTU/geakTMByBaTN PYHKLIIO BCMOKTYBaHHS

(® AkTuByBaTW/AeaKTMBYBATU OYULLLYBASIbHY rOMOBKY

@ AxTuBaLis/aeakTmByList 6IYHOI LLiTKK (He Yy BCIX NpUCTPOSIX)
() HanawtyBaHHSA KinbKocTi BOAu

(® HanawrtyBaHHA 403yBaHHA MUNHOTO 3acoby

@) 3b6epertu

MapLupyT TiNbKN BCMOKTYBaHHS (X)KOBTUWA)

(® MapLupyT BCMOKTYBaHHS + 04MCHa ronoska (CuHs)

Smart Fill (anB. ®@ynkuis Smart-Fill)

7. 3aBepLUnTV MapLIpyT.
a BUMKHYTM BiyHy WiTKY (TiNbkK ons npucTpoiB 3 BiYHOWO
LLIiITKOHO)
b BMMKHYTK ounLLyBanbHy ronoBsky.
¢ lMpoixatu we Ha He3HayHy BiagcTaHb (npmbn. 10-15 m) 3
aKTMBHO (DYHKLIEID BCMOKTYBaHHS, o6 3ibpatu
3anvLLIKOBY BOAY.
d JdeaktmnByBaTu (PYHKLiIO BCMOKTYBaHHS.
8. PosTawyBaTtu npucTpin.
® AKLIo MapLpyT Mae 6yTu 3akiHYeHUIN Ha OOK-CTaHLUil,
posTailyBaTy NpMCTpin NpubnusHo 3a 1 meTp nepen AoK-
CcTaHUuj€eto.
® FKLLIO KiHeLb MapLUpPyTy Mae CyXXWUTN NOYaTKOBOK TOYKOD
Ansi noAanbLUnX MapLIpyTiB, po3TallyBaTy NPUCTPIN nepes
NO3ULIMHUM KOZOM.
9. 36eperTn 3anporpamoBaHuii MapLUpyT.
a HatucHyTtn Ha cumBon B.
b Akwo noTpibHO, 3a4ekaTu, JOKM NPUCTPI He po3ni3Hae
Mo3uULiHNIA KoA,.
¢ HaTtucHyTu Ha kHOMKy 3aBepLUMTHU MapLUPYT 3 KOAOM
nosuuii.
d Akwo noTpibHO, NiATBEPANTU NO3ULINHUIA KO4,.
e BBecTu Ha3By MapLUpyTy B None BBeAEHHS 3a AOMOMOro
KnasiaTypu.
MapLupyT 36epiraeTbcs nig BBEAEHOK Ha3BOH.

®yHkuis Smart-Fill
3a ponomoroto dyHkuii Smart-Fill moxHa 3anporpamysaTu

NMOBEPXHIO, NULLIE NPOXOAAYN KPAaEM NOBEPXHI. PyHKLNA
npu3aHayveHa Ansi BENUKUX BiflbHUX AiNSAHOK. [oTiM npucTpin
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CaMOCTIVHO NNaHye MapLUpyT BCepeauHi OinsHkM Ans
aBTOHOMHOrO NpubupaHHsa. ns uporo nig vyac pegaryBaHHs
[OCTYNHi ABa BapiaHTV 3anoBHEHHS: 3anoBHEHHS MO cnipani Ta
MeaHgp. 3anexHo Bia po3Mipy Ta hopMM AiNAHKM, Kpalle
NigXOAATb Pi3Hi 3aNOBHEHHS.

9:52 AM

e — TR

Py [ 1 [0 | e e e

Teach-in process is running. Operate the
robot while it is recording

™ 36inbWNTN / 3MEHLLNTK 306paxeHHs

[
(@ lMNouatkosa Ta KiHUeBa To4ka Smart-Fill

(® BaeepuieHHs dyHKLUiT Smart-Fill (Moxnuse nuwe Toaj, konu
po6oT noBepHETLCS A0 KIHLEBOT TOYKM)

@ Ckacysatvt Smart-Fill

() MonoxeHHs NpucTpoto

® MpogeHnit Wnsax

@ 36epertn mapLupyT
Mpun3ynuHMTH NporpaMmyBaHHS

(® CkacyBaTu (MporpamMyBaHHS 3aBepLUYeTbCS, BiAKPMBAETLCA
roriloBHE MEHI0)

LinsiHka, ANs AKOT LWNSX NpUGKupaHHs NaHyeTbCsl aBTOHOMHO

Bka3sieka

e [loyamkoea ma KiHuyeea moyKu Mapwpymy noguHHi 6ymu
00Hakosumu. [Noyamkosy MoOYKy MOXHa po3risHamu 3a
KPY>X€YKOM Ha CEHCOPHOMY €KpPaHi.

e Ha o0HomMy mapuwipymi MOxXHa 8udHa4yumu Oekinbka OinsHOK
obnacme Smart-Fill. LLnsxu do i nicns ¢yHkuii Smart Fill
rpoepamyrombcsi K 3a3eudadl.

e Ha mapwpymi MmoxHa suzHaqumu 6y0b-5IKy KirnlbKiCmb 30H
Smart Fill.

e 3a donomozoro Smart-Fill mox+a echekmusHo npubupamu
nuwe obnacmi 6e3 nepewkod y ueHmpi OingaHku Smart-Fill.

1. 3anyctutu dyHkuito MporpamysBaHHA mapwpyTy. [nB.
lpoepamysaHHs mapwpymy.

2. 3anporpamyBaTtu MapLIpyT A0 NOYATKOBOI TOYKWN KOHTYPY
OINSHKN.

3. Y noyaTkoBii TOYLi KOHTYPY AINSHKA HATUCHYTW KHOMKY B .
DYHKLiI0 MOXHa CkacyBaTW, HATUCHYBLUM HA CUMBOS X .

4. PyxaTucst KOHTYpOM TepUTOPIi, o NpnbunpaeTbes, A0KN
NPUCTPI HEe OMMHUTLCA B LiNbOBOMY KON Ha KapTi y
peanbHOMY Yaci.

5. HatucHyTtn Ha cumBon BB.

O6nactb Smart-Fill 36epiraeTbcs.
6. MpogoexuTn yHKLilo MporpaMmyBaHHA MapLIPYTY.

PeparyBaHHA MapLupyTy
YuHHI mapLupyTn
HasBHi 3anporpamoBaHi MapLUpyTu Ta CTaHAapTHI nporpamu
MO>XXHa BigdinbTpyBaTh 32 NO3ULINHUM KOAOM NOYaATKOBOI TOYKM
abo wykaTu 3a Ha3Bok.
1. Ha ronosHin cTopiHui HATUCHYTWN Ha (OYHKLiIt0O ABTOHOMHO.
2. Ha cTopiHUj, WO BiAKPUETLCH, HATUCHYTU Ha (PyHKUiO YNHHI
MapLUpyTHu.

BigkpreTbcsa BikHO 3 2 BKnagkamu.

S pe——r, YR

9:39 AM

[ (GF | D t m  m: 955%

1 FGL 2000 2. s 7 e n2  wasser2 2@

o testfill. @ 230 Puddles 0

o Routes &% Routines

@ lMouwyk 3a NO3NLLIMHUM KOZIOM

(@) CopTyBaTu 3a andasiToMm

® CoptysaTu 3a garoto

@ TMowyk 3a Ha3Bo

() WabnoHwn

® MapuipyTn

@ Hasap

e Ha Bknaaui MapwpyTu Bigo6paxaroTbCa HasiBHi MapLUpyTK.

e Ha Bknagui LLa6noHu BinobpaxatoTbes 06'eqHaHi
MapLupyTH.

e HasaBHI MapLpyTu MOXHa CopTyBaTyh B andaBiTHOMY NOPSAKY
abo 3a 4aTol CTBOPEHHS, @ TAKOX LUYyKaTU 3a NO3NLIAHUM
Kogom abo Ha3BO 3a A0MNOMOro CMMBOIIB 3niBa.

3. HatucHytun Ha Bknagky MapuwpyTn.

4. WykaTn mapwpyT 3a Ha3BOIO.

a HatucHytn Ha cumBon K.

b HatucHytu Ha none BBeAeHHS.

¢ BBecTn HasBy LuyKkaHOro MapLupyTy 3a 4OMNOMOro
KnasiaTypu.

d HaTtuncHytM Ha kHonky Mowyk.
BigobpaxaeTbcst 3HanaeHui MapLupyT.

5. Wykatn mapLipyT 3a NO3ULiIKHUM KOAOM.

a HaTucHyTn Ha cumeon B .
JocTynHi MapLupyTh copTyloTbCS | BifobpaxatoTbes 3a
NO3ULIMHUM KOLOM.

b HaTtucHyTV Ha nanky 3 NO3ULINHUM KOOOM, KU LUYKaETe.
BigobpaxaeTbcst 3HanaeHU MapLupyT.

6. HaTtncHytn Ha Bknagky LLlaGnoHu.

BinobpaxatoTbecs 00'egHaHi MapLIpyTy.

7. HatucHytn Ha mapuwpyT abo cTaHgapTHy nporpamy, wob
BMKOHaTK 1oro / ii, abo HaTUCHYTW Ha KOMiLLAaTKO Y BEPXHLOMY
npasoMy KyTi BignoBigHOT NAMTKK, Wob BigpeaarysaTtu noro /
.

[ianorose BikHO «PeaaryBaHHA MapLUpyTy»

CTpyKTypa CTOPiHKM

L1 [53 | 975
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@ Ckupae Bei nogdii npubupaHHs 0o HanawTyBaHb, AKi
BMKOPUCTOBYBAaNMCS Mig Yyac nporpamyBaHHS.

@) lNMoBepHyTH 30HY

(3 Bupganutu 3oHy

@ [lMepemicTuTty 30HY

(&) MepeMicTUTU KyTOBI TOUKWN 30HK
(® BusHaunTn 30HY

@ Poamicttyt HOBUIN Mapkep nogii
3MeHLNTN 306paKeHHs

(® 36inbWwnTN 306paxkeHHs
Bnbpatu T1n 30HM

@ Xin 3anycky

@2 Peparysatu IM'sa

@ Axtusysatu lMNpobnmckosui Masik i Bluespot (onuioHansHui
MOHT@XXHUWI KOMMMEKT) NPOTAroM yCbOro MapLupyTy

AkTMByBaTU LIMKNiIYHWIA curHan gns uboro MapLupyTty

@ Bupanutn mapipyTt

Mogii npubupaHHa

(17 MapLupyT (cuHin = Bonore npubupaHHs , XXOBTUIN =
BCMOKTYBAHHSI )

30HK

MoxHa Bu3HayaTv i pegaryBaTtu pi3Hi 30HM 3a JOMOMOro

KHOMOK 30H. MoxHa BrKopucToByBaTy cumBon «Bubpatu tun

30HMY, W06 BMPILLMTK, SKUA TUM 30HM BU XO4ETE pegaryBati.

MoxHa BU3HAUMTK Taki TUMK 30H:

e 3oHa NoGo
Po6oT ans Bonororo npubrpaxHs nignoru He BXOAMTUME B L
30HM, HaBiTb W06 YHUKHYTU NepeLLKos.

e 3oHa NoClean
Y umux 3oHax yci OyHKLUii NprbupaHHs BUMKHEHO, HaBITb SKLLO,
Hanpuknag,HeobxigHo 06'ixaTn nepeLkoay.

e 3oHa SpeedFilter
Y Wi 30Hi poboT Ana BONororo npubrpaHHs nignorn 3aexan
pyxaeTbCs 3i LUBUAKICTIO, 3a4aHOI0 B L 30Hi.

e 3oHa LoopingHorn
Mokn poboT nepebyBae B Uil 30Hi, NyHae 6e3nepepBHUI
3BYKOBWIA CUrHar.

PeparyBaHHsA HassBHOro MapLUpyTy

. Ha ronosHil cTopiHui HAaTUCHYTK Ha PYyHKLUi0 ABTOHOMHO.

2. Ha cTopiHuj, W0 BiAKPUETLCS, HATUCHYTU Ha AOYHKUiIK0 YMHHI
MapLpyTm.

3. Wo6 BnbpaTt mapLipyT, HATUCHYTN HA CUMBON & Y BiKHI
nonepegHLOro nepernaay MapLupyTty, AmB. YuHHi
Mapwpymu.

4. BubpaTtu noTpibHWMIA MapLupyT.

BigkpreTbca BikHO pefaryBaHHsa MmaplupyTy, ame. [Lianozose
BiKHO «PedazysaHHs1 Mapuipymy>».

5. BigpegaryBaTtv mapLupyT. € Taki MOXNMBOCTI pefaryBaHHs:
a 36inbWwntn abo 3MEHLLNTM 306paxeHHs.

b HatucHytu Ha cumBon ¢, W06 BigpeaarysaTu Ha3By
MapLlpyTy.

¢ HaTtucHytu Ha cumBon © Ha naHeni niBopyu, Wwob cTBopuTH
HOBY Mogijto, abo HAaTUCHYTWN Ha HAasBHWI CUMBOI Ha
MapLUIpyTi, WO6 BiAKPUTN HaNaLwWTyBaHHS NOAIi
npubupaHHsa. TyT MOXXHa 3pOOUTK Taki HanaLITyBaHHS:
HanawTtyBaTtn noTpiGHY [03y MUAHOrO 3acoby 3a
[0MOMOroto NoB3yHkKa.
AKTVBYBaTW BCMOKTYBaHHS, HATUCHYBLUW Ha CUMBON % .
LLlo6 BMOGpaTu NOTYXHICTb BCMOKTYBaHHS, HATUCHYTH
kHOMKy HM3bKa noTyXHicTb BCMOKTYyBaHHsA abo Bucoka
NOTYXHICTb BCMOKTYBaHHSA. AKTMBOBaHa (PyHKLiA cTae
XOBTOIO
AKTMBYBaTV Q4YMLLYBarbHY FOMOBKY, HATUCHYBLUW Ha
cumBoOn .
HaTtucHyTtn kHonky Husbka wBMAKICTb WiTkn, CepeaHs
WBMUAKICTb WiTKKM abo Bucoka wBKAKicTb WiTKK, OO
BMOpaTH WBNAKICTb WiTKM. AKTUBOBaHA (PYHKLiA cTae

-

YKOBTOHO.
AkTuBYBaTU BiYHY LLiTKY, HATUCHYBLUN HA CUMBOJT m .

Bkasieka

BidHy wimky MoxHa akmugyeamu siuwe nicrsi 88iMKHEHHS

oyuwysarbHOI 20I108KU.

d HatucHyTu n yTpyMmyBaTu HasiBHUM cUMBON 9@ Ha KapTi i
nepemicTuTK Nogito B NoTpibHe micue Ha MapLupyTi.

e HatucHyTu Ha cumBon =, WOOG YBIMKHYTU MNOCTIAHUNA
NOBTOPIOBAHMI 3BYKOBWI CUrHaN A LbOro MapLupyTy.

f HaTtucHytn Ha cumBon &, 06 yBiMKHYTU NPOGIMCKOBUN
MasiyoK i, 3a NoTpebu, TOYKOBI NPOXEKTOPM AN LibOro
MapLLpyTy.

g HaTtucHyTtn Ha cumBon »<, o6 ckmHyTu MNogii npubupaHHs
[0 HanalwTyBaHb, SKi BAKOPUCTOBYBanNucs nig yac
nporpamMyBaHHS.

h HatucHytn Ha cumBon €, Wo6 BMGpaTy TUN 30HK, AKY
noTpiGHO NepernaHyTn, cTBopuTy abo BigpeaarysaTty.
MoxxHa Bubpatu 3oHa "He Bxoautun", 3oHa "He npubupaTtn",
DinbTp WBMAKOCTI, 30HY LoopingHorn.

i HatucHyTn Ha cumBon &, Wo6 BU3HAYNTM 30HY.

j HatucHyTn Ha cumBon <, WwWo6 NepemicTUTU 30Hy.

k HatucHytn Ha cumBon O, WO6 NOBEPHYTH 30HY.

| HatucHyTv Ha cumBon @, W6 BUAANUTY 30HY.

m HaTucHyTu Ha cumBon 4 , Wo6 NepemicTUTU KyTOBI TOYKU
30HMU.

n HanawTtyBaTu NOTPIOHY KiNbKiCTb BOAW 32 AONOMOrOH
NoB3yHKa.

0 HaTtucHyTtu Ha cumBon 1, Wo6 BUAANUTM MapLupyT.

0O6'egHaHHA MapLUPYTIB Y CTaHAAPTHI nporpamu

MoxHa o6'egHaTy Kinbka MapLUpyTiB y CTaHOapTHY nporpamy,

w06 npubrpaHHsa 3a HUMW BUKOHYBarocs aBTOHOMHO OIMH 3a

ogHuM. O6'egHyBaTK B CTaHAAPTHY NPOrpamy MOXHa TiMnbKu

MapLLpPYTH, LLIO MOYMHAKTLCS i 3aKIHYYHOTHCS NO3NLIMHMM KOOOM.

Mo3nuiviHnii koA HanPUKiHL KOXXHOro 06'egHaHOro MapLupyTy

mae 36iraTncst 3 NO3MLINHMM KOAOM Ha NoYaTKy HACTYMHOro

MapLUpyTy.

1. Ha ronosHin cTopiHLi HaTUCHYTN Ha (PYHKLiII0O ABTOHOMHO.

2. Ha cTopiHuj, WO BiAKPNETLCH, HATUCHYTU Ha hyHKUIO YNHHI
MapLipyTHu.

3. Mepewitn Ha Bknagky CTaHaapTHI Nporpamm i HATUCHYTU Ha
kHonky HoBa cTtaHpaapTHa nporpama.

4. Bubpatu nepLumii MmapLupyT, sikuii 6yae npubpaHo y Mexax
CTaHOapTHOI Nporpamu.

5. 3a noTpebu BnbpaTH iHWI MapwpyTy 4ns npubupaHHa oanH
3a ogHum. TyT Ansa Bnbopy AOCTYNHI TiNbKX Ti MapLUpyTw,
NO3MLIHUIA KO Ha NoYaTKy AKUX 36iraeTbCsi 3 NO3ULINHUM
KOAOM HanpuKiHLi nonepeaHboro MapLupyTy.

6. 36epertu ctaHgapTHY Nporpamy 3a ZONOMOrOl CUMBOSY v i
NPUCBOITH i Ha3BY.

Bkasieka

Kpim moeo, moxHa subpamu Kirlbka Mapuwipymie Ha eknadui

Mapwpymu i 36epeamu ix ik cmaHOapmHy npoepamy 3a

dornomozoro cumeony B>y npagomy HUXHbOMY Kymy.

BUKOHaHHA MapLUpyTy

BukoHaHHA MapLpyTy 3 NO3ULIMHUM KOOOM
MpucTpili noBnHeH OyTu po3tawioBaHuii nig kytom + / - 30 ° TaHa
BigcTaHi 1 M nepea NO3ULINHUM KOOOM NOYaTKOBOI TOYKN.

1. PosrtawyBaTtu NpucTpin y NO4aTKOBIW TOYLi.

2. 3a noTpebu BigKpnTH MeHI0 «IycK».

3. BubpaTu dyHKLit0 ABTOHOMHO, HATUCHYBLLUMN Ha Hel.
BigkpueTbcs cTopiHka ornsay 3 aBTOHOMHUMU (PYHKLSIMU.

. HatucHytn Ha doyHkuUito YMHHI MmapLupyTw.

. Bubpatu mapLipyT, HaTUCHYBLUM Ha HbOro. [uB. rmaBy YuHHi
mapwpymu. AKWwo HeobxigHO BMKOHATM Kinlbka MapLUpyTiB
OOMH 3a 0AHVMM, BUOpaTU HacTynHUA MapLupyT i o6'egHaTn
Moro B CTaHAAPTHY Mporpamy, SKy MOXHa BUKOHATK NPOCTO
3apa3s abo 36epertv 4ns noaanbLIoro BUKOPUCTAHHS.

a b
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Bka3sieka

e [licns subopy nepwozo mapwpymy gidobpaxarombcs fuwie
mapwpymu, rnoJyamkosa mouyka siKux 36icaembcsi 3 KiHUe80r
MoyKot0 nornepedHLO20 Mapuwipymy.

e [loyamkogoto MoYKo Mapwpymy mae bymu no3uyitiHuli
KOO, a dn1si HacmyrnHo20 Mapuwpymy 8 cmaHOapmHil
npoepami mae 6ymu docmyrnHo docmamHbO pecypcis.
KiHueeoro moukoro mae 6ymu no3uyitiHuti Kod; minbKu
ocmaHHiIl Mmapwpym cmaHOapmHOi npogpamu Moxe
3aKiH4Yysamucs 6e3 no3uuyitiHoao Kody.

Komnaris KARCHER pekomeHAye suxkopucmogysamu 00K-
CMaHUuito sIK Mo4amkosy ma KiHuesy moyKy mMapuwipymy,
OCKirNbKU Ue 2apaHmye 0ocmamHe 3a8aHMakeHHs1 pecypcis
0ns1 HacmyrHo20 Mapwipymy 8 rpozpami.

Mapwpymu Hymepytombcsi 8 nopsidky eubopy.

e Bunadkoso subpaHuli Mapuwipym MOXHa ckacysamu,
HamucHyswu we pas.

6. Micns BnGopy mMapLupyTy HAaTUCHYTU HA CUMBOST > BHU3Y
npaBopyu.

BigkpuBaeTtbcs BikHO BUBOPY.
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7. HaTucHyTM Ha KHOMKy 3anycK 3 NO3ULiNHUM KOAOM.

8. PosTawysaTtu npucTpivi nepea no3unuinHUM KogoMm, SKUin
3aNUTYETLCS HA CEHCOPHOMY eKpaHi.

9. 3auekaTtu, 4OKM NPUCTPIN HE PO3ni3HAE NO3ULINHNIA KoA,.

10.MigTBEPAUTN NO3NLINHWIA KOA.

MapLupyT BUKOHYETbLCS.

BuKOHaHHA MapLupyTy 6e3 no3uuiiHoro Koay

Bka3zieka

Bubparuti mapwpym moxHa posrnodyamu 6e3 Kod nosuyir,

Harnpuknad,Konu no3uyitiHi KoOu He Mo8UHHI 6ymu nocmitiHO

po3amiweHi. [1ns yb020 no3uyitiHi KoOu 3acmoco8yrmbCs

minbKu nid Yac npoepamyeaHHsi Mapwpymy, i nid Jac (io2o

BUKOHaHHSs1 He0bXiOHO nepekoHamucs, uio pobom

3aryckaemsbcs 8 rpasursibHil nosuuii. [ns 0oK-cmaHuyii 3aexou

nompibeH no3uyjtHuti Koo.

1. PosTaluyBaTtu NpuCTpiil y 3anporpamMoBaHiii MOYaTKOBIN TOuL
MapLUpyTy.

2. 3a noTpebu BigkpuTU MeHo «ycK».

3. Bubpatu dyHKuUito ABTOHOMHO, HATUCHYBLLWN Ha HE.
BigkpneTbca cTopiHka orngay 3 aBTOHOMHUMU OYHKLISIMU.

4. HatucHyTn Ha dyHKUit0 YnHHI MappyTu.

5. BubpaTu mapLupyT, HATUCHYBLUW Ha HbOrO. [IMB. raBy YuHHI
Mapwpymu.

6. Micns BnGopy mMapLUpyTy HAaTUCHYTWU Ha CUMBOST > BHU3Y
npaBopyu.

BiokpuBaeTbcs BikHO BUGOpY.
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7. HatucHyTtu kHonky LUIBMAKuM 3anyck, Wo6 HeranHo BUKoHaTH
MapLUpyT.
MapLupyT BUKOHY€ETbLCS.

3anyck BUKOHaHHA MapLIpyTy i3 3aTPMMKOIO
MapLupyT MOXHa 3anyCcTUTK 3 3aTPUMKOIO A0 OOHOTO TUXKHS.
1. PosTtalwuyBaTt NpucTpin y No4aTKoBIM TOuL.
2. 3a noTpedun BiaKpUTU MeHI0 «IycK».
3. BubpaTn dyHKLUit0o ABTOHOMHO, HAaTUCHYBLLUMN Ha HeE.
BigkpueTbcs cTopiHka ornsay 3 aBTOHOMHUMU (DYHKLISIMU.
4. HaTncHyTn Ha doyHKUil0o YMHHI MapLupyTu.
5. BubpaTn mapLupyT, HAaTUCHYBLUW Ha HbOTO. [inB. YuHHI
mapwpymu.
6. Micnsa Bubopy mMapLUpyTy HAaTUCHYTU HA CUMBON > BHU3Y
npaBopy.
BiokpuBaeTtbcs BikHO BUOOpY.
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Quick start
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Start
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(@ MnaHysaTn Yac nouatky

@) sk 36epertu WwabnoH

(® Wenaoknn 3anyck

@ 3anyck 3 Koa noauuii

7. HatucHytu Ha kHonky MnanysaTtn Yac novatky.
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BigkpueTtbcs nnaHyBanbHUK.

BigkpueTtbcs nnaHyBanbHUK.
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8. HanawTyBaTu Yac 3anycky.
a HanawTtyBaTtu gaty 3anycky.
b HanawTtyBaHHs 4Yacy 3anycky

¢ BubpaTy MapipyT / cTaHAapTHY NporpamMy Afist BAKOHAHHS.

d Bubpatu konip ons 3aBgaHHS.
9. Akwo noTpibHO, HanawTyBaT NOBTOPEHHS 3aBAaHHS
npuéunpaHHs.
a HanawTyBaTu KiHUEBY AaTy NOBTOPEHHS.
b HanawTtyBaTtu iHTepBan NOBTOPEHHS.

10.36epertv GaxkaHWit Yac 3anycKy, HaTUCHYBLUW Ha cumBeon B.

MapLupyT BUKOHYETLCS Y BCTAHOBINEHNI Yac.

lNepepvBaHHA Ta BiAHOBNEHHA MapLUPYTy
1. HatucHytu Ha cumBon Il , wob nepepBaT MapLUpyT nig Yac
BMKOHAHHS.
MpucTpin 3ynnHseTbes Ha 10 cekyna. Lo6 npusynmHntm
poboTy MPUCTPOIO Ha TPMBanNWI Yyac, HeobxiaHO BBECTU
naponb.
2. BigHOBNEHHS MapLUpyTy:
a PosTawysaTu npucTpin B obnacTi mapLupyTy, sika
no3HayeHa Ha KapTi 3eMeHNM KONbOpPOM
b HatucHytn Ha cumBon > i BBECTM naporb, o6 BigHOBUTU
MapLLpYT.

3aBepLUeHHs MapLpyTy
1. HatucHytu Ha cumBon Il i BBECTU Naporb, Wob npusynuHuTH
BMKOHAHHSA MapLUpyTYy.
2. HaTtucHyTv Ha cumBon X, W06 3aBepLUNTM BUKOHAHHS
MapLUpyTy.
PyHKLiA KaneHaaps
PyHKLiA KaneHgapst BUKOPUCTOBYETLCH A BUKOHAHHS
aBTOHOMHWX 3aBAaHb 3 NpMbMpaHHs B NeBHUI Yac (Yac / gata)
©e3 NpucyTHOCTI onepartopa, Hanpuknaa, BHO4Yi abo B Hefinto Ta
CBATKOBI AHi. 3aBAaHHA MOXHA BMKOHATU 0AMH pa3 abo Kinbka
pasis.
1. 3a notpebu BigkpuUTN MeHto «ITyck».
2. BubpaTtu dyHKLito ABTOHOMHO, HATUCHYBLLUW Ha HE.
BigkpueTbcs cTopiHka ornsay 3 aBTOHOMHUMW (OYHKLISIMA.
3. HaTtucHytn Ha cumBon B,

4. Hapatu im'a 3aBgaHHio 3 npubrpaHHs.
5. HanawTyBaTtu 4ac 3anycky.
a HanmawTtyBatu gaty 3anycky.
b HanawTtyBaHHS 4Yacy 3anycky
¢ BubpaTtu mappyT / cTaHgapTHy nporpamy Ans BUKOHaHHS.
d Bubpatu konip Ans 3aBaaHHs.
6. Akwo noTpibHO, HanawTyBaT NOBTOPEHHS 3aBAAHHS
npubupaHHs.
a HanawTtyBaTu KiHLEeBY AaTy NOBTOPEHHS.
b HanawrTtyBaTtu iHTepBan NOBTOPEHHS.
7. 36epertu GaxkaHuil Yac 3anycky, HaTUCHYBLUW Ha cmBon B,
MapLupyT BUKOHYETLCS Y BCTAHOBMNEHNI Yac.

Bigo6pakeHHs 3BiTiB Npo NpMbupaHHA
3BiT Npo NpubupaHHA MICTUTL iIHpopMaLLito NPO BUKOHaHI
npubupaHHs.
1. Ha ronosHi cTopiHLi HATUCHYTW Ha YHKLiI0 ABTOHOMHO.
2. Ha cTopiHui, WO BiAKPUETLCS, HATUCHYTU Ha cumBon & .
BigobpaxaeTbcsa ornsa ocTaHHiX 3aBepLueHnx npubrnpaHs.
3. HatucHyTtu Ha noTpibHMi 3BiT Npo NpubupaHHs 3a
MapLUpyToM abo y Mexax CTaHAapTHOI Nporpamu.

i

I R cieaned: 29 m ned: 0 m’ Coverage: 100 %

7 Covered: 53 m
=) \ < : )
= -

Cleaning report - Routtine with

Mpuknag 3BiTY Y Mexax cTaHO4apTHOI Nporpamu 3 Kifibkoma
MapLupyTamm

(1) Butpata muitHoro 3acoby [mi]

() Mponpena nnowa [M2] (poboya WrpKrHa X BiACTaHb)
(® MpubpaHa nnowa [M2]
@ HenpubpaHa nnowa [m
() lMpubpaHa YacTka 3anporpamoBaHOro MapLpyTy [%]
(&) TpusanicTb npubupaHHs [xs]

@ MponpaeHa BiacTaHb [M]

Bunbpatn napameTpu BigobpaxeHHs (Hanpvknag,
BiAOOpaXkeHHs LWBNOKOCTI)

(® Butpata Boaum [n]
padiuHmi 3BIT NPO NpUbUpaHHA
@ Bupanutn

(2 Cmyra npokpyTku ANs BifobpaxeHHs BCIX MapLUpyTiB y
CTaHAapTHiIN nporpami

2
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(139 Hasap,

a BukopucTtoByBaTtu kHOMKM + Ta —, Wwob 36inbWwMT abo
3MEeHWnTN ageTani 3BiTy.

b HaTtucHyTtv kHoNKy W, 11106 BUAAnMT o6paHuii 3BIiT Npo
npubunpaHHs.

¢ HaTucHiTb kHonKy <, w06 NOBEPHYTUCS HA rONOBHY
CTOpIHKY.

Py4Hu#n pexum pob6otu

Y py4yHOMY pexvMi NPpUCTPIN NepecyBaeTbCA OYULLYBAHOK
NOBEPXHEID onepaTopoM, AOTPUMYBATUCS IHCTPYKLUIT 3
ekcnnyaTtauil npucTpoto.

3anyck py4YHOro pexumy po6oTtu
MepenymoBa: MNpucTpin 3HaxoaUTBLCSA B MICLLi BUKOPUCTAHHS,
OVB. IHCMPYKUitO 3 eKcrilyamaujii mpucmporo.
1. 3a notpebu BiakpuTN MeHto «ITyck».
2. Bubpatu dyHkuito MpubupaHHa BpyYHY, HAaTUCHYBLUW Ha
Hei.
BiokpueTbcsa cTopiHka ornsaagy 3 napameTpamMu npubrpaHHs.

E/al\ -—I 70% I

ow | meoim | ETEI 65 v | IEEH

3. HanawTyBaTy NoTpiGHy KinbKiCTb BOAM 32 JOMOMOIOH

NOB3YHKa.

4. HanawTyBaTy NOTPiOHY 403y MUIHOro 3acoby 3a JOMOMOro

NOB3YHKa.

5. HanawTyBati napaMmeTpu BCMOKTYBaHHS.

a AKTVBYBaTW BCMOKTYBAHHSI, HATUCHYBLUW Ha CUMBOI % .

b Wo6 BMGpaTu NOTYXHICTb BCMOKTYBaHHSA, HATUCHYTK
kHOMKy Hu3bka noTyXHicTb BCMOKTYBaHHsA abo Bucoka
NOTYXHICTb BCMOKTYBaHHS.

AkTBOBaHa (PyHKLis CTa€ XOBTOHO.
6. HanawTyBaTy napameTpu LiTKK.

a AKTVBYBaTX O4MLLYyBarbHYy rofioBKY, HATUCHYBLUW Ha
CUMBON &°.

b o6 BnbpaTtu WBMAKICTL LLiTKMA, HATUCHYTU KHONKY HU3bka
WBMAKICTb WiTKn, CepeaHs WBUAKICTb LWiTkn abo
Bucoka WwBunAakKicTb WiTKu
AkTBOBaHa (PyHKLis CTae XOBTOHO.

¢ HanawTyBaTtu TMCK NPUTMUCKaHHS LLITKX 3@ AOMNOMOro
NOB3YyHKa (AOCTYMNHO He Ha BCiX MOAENsAX NPUCTPOIB).

7. AkTnByBaTK OiYHY LWLITKY, HATUCHYBLUM HA CUMBOJT m

(OocTynHO He Ha BCiX MOAEnsX NPUCTPOIB).

Bkasieka

BiyHy wimky moxHa akmugysamu fuwe nicrsi 88iMKHEHHS
oyuwyysaribHOI 207108KU.

8. lMepemiwaTtn NPUCTPIN NOBEPXHELD, LLIO OYULLIAETLCH, ANB.

IHCMPYKUiro 3 ekcrislyamauii npucmporo.

3aBepLIeHHs1 py4YHOro pexumy poboTm
1. JeaktnByBaTh BiYHY LUiTKY, HATUCHYBLUN Ha CUMBON m .
2. [leakTviByBaTN O4MLLYyBasIbHY rOMOBKY, HATUCHYBLUW Ha
cUMBOn &°.
[eakTnBoBaHi OyHKLUIT CTalTb cipymu.
3. Ha octaHHix meTpax mapLupyTy 3ibpaTtu 3anuLuk1 BOau.
4. [leakTnByBaTW BCMOKTYBaHHS, HATUCHYBLUW HA CUMBON % .

3apsagXaHHA NPUCTPOIO (AOK-CTaHLiA)

3apsgxaHHA 6e3 foK-CTaHLUii

Mig yac 3apsiaxaHHA 6e3 JoK-CTaHLUiT MPUCTPIN 3apaoKaeTbest
Yyepes HasiBHUI MepexeBun kabenb. [uB. iHCTPYKLilo 3
ekcnnyaTauii npucTpoto. [loaaTkosi Aii, Ak-0T cnopoXxHeHHs 6aka
ansa 6pyaHoi Boan abo HanoBHeHHs1 6aka Anst YACTOI BOAM,
HeobXifHO BUKOHYBaTN BPY4HY.
® [lig'egHaTn MepexeBuii kabenb. [nB. iHCMpyKUito 3

eKcriyamauii npucTpolo.

3apsakaHHA 3a 4ONOMOroK [OK-CTaHUil (onwis)

Mig yac 3apsaxaHHA 3a JONMOMOroK AOK-CTaHLii (onuist)

NpUCTpIv Nig'eaHYETbCS OO OOK-CTaHUil. [igknioYeHHs 3aBxam

Mae OyTM iHilioBaHe Yepes AUCNIEN, SIK ONUCAHO HUXKYE.

YBArA

Heb6e3neka nowKoOXeHHs1 Yepe3 CMUKy8aHHS 8PyYHY

lMpuedHaHHsa npucmpoto 00 OOK-CMaHuii 8pYYHY MOXe

rpu3eecmu 00 MOWKOOXKEHHS MPUCMpPoro ma OoK-cmaHujl.

[ns cmukysaHHs aukopucmosytime ¢hyHKUi0 CMUKy8aHHS

minbKu Yyepes oucrnel npucmporo.

[Micns ycnilwHOro nigkmioYeHHA BUKOHYOTBCA Taki Aii:

e bak ansa 6pyaHOi BOAM CNOPOXHIOETLCA.

Bak ana 6pyaHoi BoaM NpoMmnBaeTbCS.
Bak gns ynctoi Bogu 3anoBHIOETLCS.
AKyMynSTOp 3apsioKaeTbCs.
. PosTtawysatn npucTpii nepen AOK-CTaHLi€e0, JOTPUMYOUYUCH
BigCTaHi NpMbnn3Ho 1 M Big AOK-CTaHLi.

. Bigkputn meHto «lyck».

3. Bubpatu ronosHe meHio MNpuegHaHHA A0 AOK-CTaHLii,
HaTUCHYBLUM Ha HbOTO.

MpUCTPIn WyKae NO3ULIMHUIA KoL, AOK-CTaHLil.

4. 3avyekaTtu, JOKM NPUCTPI He po3ni3HAE NO3ULIMHNIA koA,
Micna nig'egHaHHA NPUCTPOIO 40 AOK-CTaHUii Ha ekpaHi
3'ABUTbCSA iHpOpMaList NPo Yac 3apsmKaHHa | cTaTyc Ain, Lo
BMKOHYHOTbLCS Nif, Yac 3apsixaHHs.
3aBepLUeHHs 4ii N03Ha4YaeTbCs 3eMEeHO0 ranoyvkol Ha
BigMOBiAHIN KHOMLI.

5. 3a noTpebu HaTUCHYTK Ha cumBon X , W06 nepeg4acHo
3aBepLumTi 0bMiH pecypcamu.

6. 3a noTpebwu Big'eaHaTN POGOT BiA AOK-CTaHLji 3@ AONOMOroH
dyHKUiT «BigcTukyBaHHs».

MpucTpin 3anuwaeTbCs B AOK-CTaHLii 4OTU, AOKU He Byae
BMKOHAHO BiACTMKyBaHHS abo He NOYHETLCS] HOBE 3aBOaHHSA
npubunpaHHs 3a rpacikom.

TexHiyHe o6cnyroByBaHHS NPUCTPOIO

1. Bigkput MmeHio «llyck».

2. HatncHytn Ha ronoBHe meHio LLlogeHHun pornsaa,.
Ha Bubip NponNoHyIOTLCA Pi3Hi MEHIO:

o CepsicHi pyHKUIT
TyT MoxHa 6e3nocepeaHbO KepyBaTN KOMMOHEHTaMU.

e HacraHoBa wopo o6cnyroByBaHHSA
TyT MOXHa 03HAaOMUTUCSA 3 IHCTPYKLIED 3 ekcnnyaTauji
NPUCTPOIO Ta NPOrpamHOro 3abesneyeHHs.

e BkasiBku LWOAO TEXHIYHOrO 06CnyroByBaHHA
TyT npeacTasneHnin nepenik pobiT 3 TEXHIYHOro
o6cnyroByBaHHs, siki HE0BXigHO BUKOHATK, 3 HABYaNbHUMU
Bigeo.

- 0 o o

N
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MeHto «CepBicHi yHKLii»

. Bigkputn meHio «lyck».

. HatucHytv Ha ronosxe meHio LLloaeHHu pgornsag,.

3. HaTtucHyTh Ha cumBon &, WwWob KepyBaTN OKPEMUMU
KOMMNoHeHTamu. TyT, HanprKknazg, MoXHa OnycTUTK
BCMOKTYBarnbHy 6anky, o6 matu amory 3HATH Ti. KOHKpeTHi
YHKLIT 3anexaTb Bi NPUCTPOIO.

N =

3 e e e 200 L

n

Please select a component

Ornsap komnoHeHTiB (Npuknag KIRA BR 200)

@ UWiTkosa ronieka

(@ BemokTyBanbHa 6anka

®) lMpomueaHHs 6aka

(@ BinseneHHsa 6pyaHoi Boam

(®) bivHa witka

MeHio «BkasiBku O[O TEXHIYHOrO 06CNyroByBaHHA»

1. Bigkputin MeHio «lTyck».

2. HatucHyTtu Ha ronosHe MeHio LLllogeHHun gornsaa.

3. HatncHytn Ha MeHio «BkasiBku Wo40 TeXHIYHOro
obcnyroByBaHHA», W06 oTpumaTh ornsg 3aBaaHb 3
TeXHi4YHoro obcnyropyBaHHA. ToYHa iH(OpMaLa 3anexuTb
BiJ NPUCTPOIO

Empty coarse dirt basket

Clean squeegee

How to maintain

BkasiBku oo TexHiyHoro obcnyrosyBaHHs (npuknag KIRA B
50)

4. HaTucHyTM Ha KpOK TEXHIYHOro 06CnyroByBaHHs, LWo6
nepernsiHyT1 HaBYarnbHe Bigeo.

MeHio «HanawTyBaHHA»

Y UbOMYy MEHIO MOXHA NepeBipMTY iHopMaLito, a TakoX
nepeBipuTyH | 3MIHUTU HanawTyBaHHS, AK-OT AaTta, MOBa TOLLO.

) e e e 2001 | G

n

@ CuctemHa indopmalis

(2 3aranbHi HanawTyBaHHs

®) Mepexa

@ IHdpacTpykTypa

(5) ynpaBriiHHA KOpUcTyBavamu;

MeHio «CuctemHa iHdopmauia»

Y ubomy MeHI0, cepeq iHLWOoro, Moxe BigobpaxaTtunca Taka

iHdbopmauis:

e [laHi npucTpoto, SK-0T HOMEpP Matepiany, cepinHui HOMep,
ocTaHHA dyHKLiA nporpaMHoro 3abesneyeHHs, nara
OCTaHHbLOro 06CNYroByBaHHS, FOAMHN POBOTH TOLLO.

e XXypHan 3miH nporpamHoro 3abe3ne4yeHHsA 3 iHhopMaLieo
npo BepCito NporpaMmHoro 3abeaneveHHs, cepinHun Homep
TOLLO.

BinobpaxeHHs XXypHarny 3miH nporpaMHoro 3abesne4yeHHsA

3ibpaHa iHdopmauis:

e Bepcia N3

e HoBi dyHKUiT IpUCTpOIO, AKi cTanu AOCTYMHI 3 BiANOBIAHNM
OHOBIEHHSIM MPOrpamHoOro 3abesneyveHHs.

AK BUKAMKATK KypHan 3MiH:

® Ha ronosHiN CTOPiHLUI HATUCHYTU Ha cumBon © .
BinobpaxaeTbcs xxypHan 3miH, 3 BepCigsMy NporpamMmHoro
3abe3neyeHHs, No4YMHaYM 3 OCTaHHLOI / akTyanbHOI i 4ani 3a
cnagaHHaM. XKypHan 3MiH MOXHa nepernsaaTu,
nepecyBatoyy nanbLeM cMyry NpoKpyTKW.

Bka3zieka

3miHU Hemoxrusi.

MeHro «3aranbHi HanawTyBaHHAY

Y LbOMY MeHI0 AOCTYMHi Taki yHKLUiT:

e [lepeBipka Ta 3MiHa 3aranbHUX HanawTyBaHb

e [lepeBipka Ta 3MiHa HanawTyBaHb CUCTEMU

[MepeBipka Ta 3MiHa OCHOBHUX HaNaLUTyBaHb:

1. HatucHytv Ha cumBon =.
BigkpueTbes BIKHO 3 KinbKoma BKNagkamu.

e Ha Bknagui «3aranbHi» MoXHa nepesipnth Ta
3MiHUTW,HaNp1KNaz, YacoBWi NOSIC, CUCTEMY OOUHMUL BUMIPY
i yac, Yepes SKUN NPUCTPIN Nepenae B CNASYUNA PEXUM.

e Ha Bknapgui «Cuctema» MoxHa iHiuianisyBaTtu Bi4Hy LiTKY i

CKMHYTW Ti HanawTyBaHHSA 40 3aBOACHKUX.

. na nepernaay CTOPiHKU BUKOPUCTOBYBATU CMYTY NPOKPYTKM.

3. W06 3miH1TK 3aranbHi HanawTyBaHHSA, TOPKHYTUCA
noTpibHoro nons BBeAeHHs abo nepemicTUTK BignoBiaHWIA
NMOB3YHOK.

4. 3MiHNTU HanNawWTyBaHHSA CUCTEMM.

N

MeHio «HanawTtyBaHHA Mepexi»
Y UbOMYy MEHIO MOXHa HanawiTyBaTu napaMeTpu Mepexi.
MpucTpii aBTOMaTMYHO NiAKMHOYAETECA OO AOCTYNHOI MOBINbHOT
mepexi LTE 3a gonomoroto SIM-kapTku.
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Axuo HeobXiaHO,HaNpuKNag, sIKLWo MObIiNbHUIA 3B'A30K NoraHuM,

NPUCTPIA MOXHa nigknunTh 4o mepexi WLAN.

e [lpuCTpii MOXHA MiAKMTIYUTU OO HAsBHOI, BXe BiJOMOI
mepexi WLAN.

o [pucTpin MOXHa BPYYHY NiAKMIO4MTM A0 HoBOT Mepexi WLAN.

e MoxHa HanawTyBaTh napameTpu gocTynHux mepex WLAN.
Mpu3HaveHa porb kKopucTyBayva BU3Havae, siki npasa BiH Ma€ B
LIbOMY MEHIO.
MpucTpin moxe nigkniodatmnca oo mepexi WLAN yepes
papioaHTeHy. Karcher pekomeHaye nigkno4aTv NPpUCTpIv TiNbKn
00 3axuweHunx i sawmdposaHnx mepex WLAN («Bigomux
Mepex»).
Ax HanawTyBaTn mepexy WLAN:
1. HatucHyTtn Ha cumBon = .
Yci «Buanmi mepexi» Ta «Bigomi mepexi» B LbOMY MiCLi
BiA0OpaxaloTbCH i3 3a3HAYEHHSIM PIBHSA CUrHany Mepexi.
MoToyHa nigknioyeHa Mmepexa BigobpaxaeTbea 3a
AONOMOroK CUMBOIY NaHLOXKa nepea HassBolo.

——— 200 L | ]| |

8:49 AM Q

=
n

Available networks Known networks
-+ Add manually

5 AKDev

@ Buaumi mepexi WLAN
(@ Bigomi mepexi WLAN
(® KHonka nonasaHHsA mepexi WLAN BpyuHy
® Kronka ansa sawndposaHoi mepexi WLAN 3 iHaunkauieto
PiBHSA curHany mepexi
2. Bubpat BUOMMy Mepexy.
a HaTtucHyTn Ha kHonKy 3 Ha3Bol mepexi WLAN.
BigkpvBaeTbCs BikKHO.
b Beectu naponb ans mepexi WLAN.
MpucTtpin nigknioveHnn go obpaHoi mepexi WLAN.
3. Joaatn HOBY Mepexy BpyYHY.
a HaTtucHyTtu Ha kHonky [JloaaTy Bpy4HYy.
BigkpvBaeTbCs BikKHO.
b Beectn SSID 6e30p0oTOBOI TOUKM JOCTyny /
mMapLipyTusaTopa.
¢ Bubpatu Tvn wndpysaHHS 3i CIUCKY.
d BeecTtu naponb ansa mepexi WLAN.
e CkacyBaTu BMGip HaTUCKaHHSAM Ha CUMBOM X .
f MiaTBepanTn BUOIp HATUCKAHHAM Ha CUMBOS v~ .
Mepexy WLAN popaHo.

MeHio «IHdbpacTpykTypa»
Y LUbOMY MEHIO NPUCTPIN MOXHA IHTErpyBaTH B iHLLE NporpaMHe
3abe3neyveHHsn anst kepyBaHHs Yepe3 iHTepdeiic VDA 5050, a
KepyBaHHS Xant3inHMMY BOPOTaMy MOXXHa HanaluTyBaTu yepes
meHto 1/0O Box.

MeHto «KepyBaHHA KOpucTyBaYammn»
Y LUbOMY MEHIO MOXHA CTBOPIOBATM | BUAANSATN KOPUCTYBaYiB, a
TakoxX pegarysatu iXHi npodini.
Mpu3HayeHa ponb NpPonNoHye nonepeaHin BuGip npas. Lli npasa
MOXYTb OyTM iHAMBIQYanbHO aganToBaHi A0 BigNOBiAHOIO
KopucTyBaya.
HoctynHi ans Bubopy npaea:
e [lporpamyBaHHS (HaBYaHHS) MapLUPYTiB
o CTBOpEHHS KOpUCTYBaya

e PeparyBaHHs npodiniB KOpUCTyBaYiB
e [IpyK CKpiHLIOTIB
e 3MiHa MapLupyTiB
e BUKOHaHHS OYMLLIEHHS BPYYHY
HoctynHi poni:
e Onepatop
e KoHTponep
e P03po6HuK, TiNbkK 3 0COBNMBMMM NpaBamm
e O6cnyroByBaHHS, TiNbkn 3 0COGNMBMMYK NpaBamu
CTBOpEHHS1 HOBOIrO KOpUCTyBa4a
£k CTBOPUTU HOBMX KOPUCTYBaYiB:
1. HatucHytv Ha cumBon & .
BiakpueaeTbes BikHO Mpodhinb kopucTyBaya.

supervisor

operator

Please select user profile

() Hosun kopuctysay
(@ HasBHi kopucTyBaui

2. HaTtncHytn Ha kHonky HoBuM kopucTyBau.
BigkpueTbest BiKHO 3 3 BKNagkamu.

) e e e 200 L
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Teach routes

Edit users
Operator WiFi settings
Supervisor Screenshot
Edit routes

Manuval cleaning

£ Permissions

&, Language

@ Ponb KoHTtponep

@ Ponb Onepatop

(3® lMone BBeAeHHs ANs iMeHi kopucTyBaya
(@ Bxknagka [Jozsonu

(® Bknagka PIN-kop

() Bknagka Mosa

3. BubpaTtun Bknagky Moga.
a NpnsHaunMTn KOPUCTyBaYEBI MOBY 3i CMIUCKY.
b Akwo noTpibHO, NPOKPYTUTM CMIMCOK, NEPECYBaroyn CMyry
NPOKPYTKM.
¢ MigTBepantn BMGIp HAaTUCKAHHAM Ha CMMBON v .
4. Bnbpatn Bknagky «_PIN.
a 3a gonomoroto knaeiaTypu npusaHaunTy kopuctyBadesi PIN-
KoA.
b MiaTeepanTtn PIN-ko4, NOBTOPMBLUN NOTO.
¢ MiaTBepantn BMGIp HAaTUCKAHHAM Ha CMMBON v .
5. BubpaTtn Bknagky [lo3sonu.
a HaTucHyTu Ha none BBeAEHHS | BBECTW iM'A KOpuCTyBaYa 3a
[0MOMOroL0 KrasiaTypw.
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b HatucHyTtn kHonky Onepatop, o6 npusHaunTu

kopucTyBayeBi ponb OnepaTop.

¢ HatuncHytu kHonky KoHTponep, Wwob npusHauntm

kopucTyBayeBi ponb KoHTponep.

d BukopuctoByBaTu NOB3YHKM AN iHAMBIAyanisauii

BCTaHOBMEHMX NpaB KOpUCTyBaya.
HapaHi npaBa cTaloTb XXOBTUMM.

e lNigTBepanTN BMGIp HAaTUCKAHHSM HaA CUMBOM v .
MepeBipka Ta peaaryBaHHA npodiniB kKopucTyBadiB
1. HatucHytv Ha cumBon & .

BigkpveaeTtbces BikHO Mpodink kopuctysava.

) e e 2001 |

n

& supervisor

& operator

Please select user profile

(» Hoswui kopucTysay
(@ HasasHi kopuctysaui

2. HaTUCHYTM Ha KHOMKY KOpUCTyBa4a, IKoro BU Xo4eTe
nepesipuT abo 3MiHUTK.
3. 3miHuTn i 36epertu NoTpibHI faHi kopucTyBaya.
BupaneHHs kopuctyBaya
Tinbkun agmiHicTpaTopu, po3pobHukn abo cepaicHa cnyxba
MatoTb NPaBO BUAANSATU KOPUCTYBaYIB.
Ak BMganuTn KOpUCTyBauiB:
1. HatucHytn Ha cumson &.
BigkpuaeTtbcs BikHO [Npodink kopuctyBaya.

e e 2001 | ]|
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n

& supervisor

& operator

Please select user profile

(» Hoswui kopucTyBay

(2 HasBHi kopucTyBadi

2. YBiNTW 80 BigNoBiaHOro nNpointo.

3. HatucHytn Ha cumBson .
KopucTyBaya BuaaneHo.

Ornsg cumBoniB

CumBon |3Ha4veHHA

= Buxig i3 cuctemun (Logout)

%’g BcmokTyBaHHSA

= 3aranbHi HanawTyBaHHs

Y Penarysatun

X Bwuiitn / ckacyBatu

ynpasriHHA KOpUCTyBavamu;

v MigTBepautn / OK

A4 lMepemicTUTK KyTOBI TOUYKM 30HU

HanawTyBaHHSA

HanawTtyBaHHS LWiTKK

a° HanawTyBaHHS1 OYMLLEHHS LLITKOIO

Y"...

- HanawtyBaHHS 3ByKOBOTO CUrHany / BCTAHOBIEHHS
3BYKOBOTO cuUrHany

- HanawutyBaHHS CBITNOBOro curHany / BCTaHOBIIEHHS

CBITNIOBOrO CUrHany

Biyna witka

BctaHoBUTM Ta nepemicTuT nogito. Tun noaii
BM3HA4ae Komip Mapkepa:

® CUHiV = npubnpaHHa

® OMapaH4yeBUl = 3BYKOBUI CUrHan

® DOXEBUWN = NOYATKOBA TOYKa

CKMHYTU NOAi0 4O OCHOBHUX HanawTyBaHb

IHdbopmaLisa

KaneHgap

BupaneHus

MpokpyTUTK Bropy

> B0 O|%

MpokpyTUTN BHK3

)

HanawTtyBaHHsa mepexi WLAN / piBeHb curHany
mepexi WLAN (o cnabwunii piBeHb CUrHany Mepexi
WLAN, TO MEHLLE CMY>OK)

Maysa

MNo3wnuinHnn koa

MpoaoBKeHHsI NPUBUPaHHS

3anyck npouecy npnbupaHHs

Mepernsg 3BiTy Npo NpMbupaHHs

dyHkuis Smart-Fill

36epertn

MoyaTkoBa / KiHLEBa To4ka

Mowyk

CuctemHa iHpopmais

BusHaunTtun 30HY

[MoBepHyTM 30HY

PG N & 0 HEHD DDV 2 E

Bupanutun 3ony
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CumBon

3HauyeHHs

MepemicTnTh 30HY

36inbwnTK / nnoc

3mMeHWwnTn / MiHyc

DyHKUT TEXHIYHOrO 06CNyroByBaHHS

[Oani / ropTaHHsa Bnepea

“w v

e 30Ha "He BxoanTn"

e 30Ha "He npubupatn"

e DiNbTp WBMAKOCTI

e 3o0Ha LoopingHorn

Bnbpatu BinobpaxeHHs y 3BiTi IPO NpubupaHHs

Bubip Tvny 30HM (Nig Yac pegaryBaHHs MapLupyTiB):

["opTaHHA Ha3ag

CKknaaHHs Ha 3aBOACHKI HanaLTyBaHHA

2 ® |~

Hasag oo ronoBHOro ekpaHy

YkpaiHcbKa
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Ma3myHbI

[ [T Ec T =T o SRR 270
HETIM BKP@H ...t 270
AUTONOM Lo 270
KO PEXKMMI ... 276
KypbInfFbiHbl 3apsaTay (AOK-CTAHLUUACHI)....cceveeeeeeeeeneeen. 276
KypbInfbiFa TEXHUKANbIK KbIBMET KOPCETY ..vvvvverereeeaeeaennnn. 276
[MapamMeTpRep Ma3IPI ...cceeeeveee e 277
TaHGaNapFa LLOMY KACAY ...eeervveeerireeeriireerneeessireeesieeee s 279

Ocbl KyXaT Typanbl
Ocbl KykaTTa cunaTTanfaH 6argapnamanslk xkacaktama KIRA B
CcepusiCbIHbIH Bapnblk poboTTaHAbIPbISFAH KypbIFbinapbl YiliH
Xapamgbl.
HyckaynbiKkTa kepceTinreH CKpUHLIOTTap KypPbINfbiHbI3Fa XoHe
MOHTaXxaay >XuHakTapblHa 6avinaHbICTbl a3fan e3repyi MyMKiH.

SKpaHHbIH KYpbUbIMbI
OkpaH TypTyre cesiMTarn, on CeHCoprbl AUCnnen aen Te
atanagbl. PyHKUMAHBI TaHAAY YLIiH CayCaKneH Xbingam TypTy
XKETKINIKTI.
CeHcopnbl gucnnenai nanganada oTbipbin, NaaanaHyLubl
6acka HapcenepMeH KaTap KypbINFbIHbIH HEri3ri napameTpnepiH
aHblKTan anagbl, 6bargapnapabl kocnaprnaw anagbl, Tasanay
ecenTepiH Kepe anagbl, akaynblKTapAbl XOWbin, Tazanay
6apbICbl MEH KypbINFbl KyWi Typanbl aknapaTtTel kepe anagbl.
KypbInfFbiHbIH KYRi Typansl aknapaT CeHCopnbl AUCnnenaiH
XOFapfbl XarblHAa KkepceTineai, Meicansl, yakblT. Masipnep meH
backapy anemeHTTepi gucnnenaid optacbiHaarbl Masip
anmarbiHaa kepceTineai. Masipre 6annaHbICTbl OH, COJ XXaHe
TOMEHT I XXnekTepae ap Typni TaHbanap kepceTineai.

2

: = 7 2 =l

Autonomous @

\VELIE]]
cleaning

Docking %

Daily care

3KpaH KypbinbiMbl

(™ bakTiH TOny AeHreni

@ XKeni kyui

® YakbIT

(@ Xabapnamanap

(5 batapes kyni

(& Maesip anmvarbl

@ Masipre Teyengi Tynmenep

KeweHai onepauuanbik TyXbipbiMaamanap
Bargapnamanblk )xacakTaMaHblH 9pTyprli MasipnepiHae kenbip
XYMbIC Kagamaapbl kanTanaHbin 6epineai xsHe MmyHaa 6enek
TyCiHaipineai.

Kynusice3s cypanatbiH cpyHKUMsANap

Bargapnapab! KigipTy XeHe XanfacTbipy CUAKTbI kenbip
yHKUMsNap nanganaxyLubl KyNuacesiH eHridyai Tanan etesi.
KaxxeTTi TyimeHi 6ackaHHaH KeliH eHridy Ananorb! allbinaabl.

PykcatTap

Op navpganaHyLbifa kaHgan yHKUManapabl opbiHAayra
BonaTbiHbIH aHbIKTay YLiH pykcaTTap TaranbiHganagbl. byn
pykcaTTap 6apnbik yHKUMsINAp YLiH cakTanybl kaxeT. Heriari

napameTpAe apTypii pen yCbiHbICTapbl angbiH ana
KOHpurypauusinanraH, onapAbl TanantapbiHpl3fa Calkec
earepTyre 6onagpl.

Maszipai wapnay

Herisri mazipnepae TuicTi Tymenepai 6acy apKbinbl iLUKi
Magipriepre eTyre 6onaabl. ©aette, < TYUMECIH TypTy ci3ai
Herisri masipre kavitapagsl. Masipnepae earepictepai cakray
YLWiH aHbIK TyMe 6onmaca, apTka CekipreH kesfe esrepTinreH
napameTpnep KongaHbinagpl.

Herisri akpaH

Heriari akpaHga €& TaHbacbiH Hemece TUICTi TYWMEHi TYpTy
apKbInbl Heri3ri Ma3iprnep MeH napameTprepre Kon XeTkisyre
6onagpl.

XKynepeH wbify ywiH B TaHBacbIH TYPTIHI3.

) e e e 2

ELIE]]
cleaning

Daily care 4@

Autonomous @

@7 @ Docking %

® Weiry Tanbacsk! (Logout)

@ Heriari masip Docking

®) Heriari ma3ip Autonom

® Heriari masip Manuelle Reinigung

(&) Heriari mazip Wartung

() MapameTpnep TaH6ack!

Positionscode aHbikTanca, kyi xonarbiHaa xabapnama nanga
6onagbl.

=

VELIE]]
cleaning

Autonomous @

Docking %

Daily care

() Xabapnama

XabapnamaHb! TYPTY apkblfbl TUICTI OpbIHAA KON XeTimai
6argapnapra wony awbinagel. benimiH kapaHbi3 Autonom.
Hyckay

R maHbacbiH mypmy ci3di 6acka MasiprnepdeH Heaidai 3KkpaHFra
Kalimapaosbl.

ABTOHOMABI XYMbIC Ke3iHAe Kypbinfbl 6ip Hemece GipHelue
OypblH 6afgapnamanaxraH 6etTepai Aepbec TazapTaabl.
Bargapnamanay KypbinFbIHbI XKYpPridy xeHe 6araapabl cakray
apKbInbl Xy3ere acblpbinagsbi.

1. KaxeT 6onca, Herisri akpaHfa eTiHi3.

2. Typty apkpinbl Autonom ma3ipiH TaHOaHbI3.
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ABTOHOMABI (byHKLUMANapbl 6ap wony 6eTi awbinagp.

) e e e 2001 | 5

n

@ Vorhandene Routen
MyHOa cakTanraH Gargapnapra esrepicTep eHrisineai, onap
pexumaepre TisbekTeneni Hemece icke Kocblnagbl.

@ Neue Route
MyHaa xaHa 6argapnap 6argapnamanaHagbl.

®) Reinigungsberichte

@ Geplante Aufgaben

Barpapabl 6argapnamanay

Bargapopl 6argapnamanay kesiHge Tasanay TancbipmMachl

KONMeH opblHaanaapl, npouecc 6apbiCbiHAa xasbinagbl, coaaH

KeriH aBTOHOMAbI Ta3anay YLiH cakranagbl.

Bargapapbl oHTannbl xocnapnay Typansl aknapattsl OpHaTy

HycKaynbifblHaH Taba anacbl3. ABTOHOMbI XXYMbIC epexernepiH

cakTay KaXeT, Mbicanbl, OpbIH koAbl 6araapabiH, 6actankel

HYKTEeCiHe Tipkenyi KaxeT.

Bargapnamanay 6apbicbiHaa 6argap Typarnbl kerneci aknapat

cakTanagbil:

e KypbINFbIHbIH XKYPreH XOorbl.

e Tasanay (pyHKUMSANapbl KOCbINFaH HEMeCe eLipinreH
HyKTEnep.

e [MapameTtpnepai 6antay, Mbicanbl, Cyabl KONaaHy, XyFbiLl
3aTThlH MenLIEpi, WeTKaHbIH arkHany XblngaMmablifbl, COpY
KYLLi )KoHe LeTKaMeH XaHacy KbiCbiMbl YLLiH. KormkeTimai
napamMmeTpnep KypbliffFbl MEH OHbIH XababIKTanybiHa
GannaHbICTbI.

o [IbIGbICTBIK CUrHaNAbIH KOCbINybl ( MbiCanbl, KMbIbICTA).

YKasbinmanapl:

e bargapnamanay KesiHaeri Kbicka y3inicrep

e bargapnamanay KesiHAeri Ko3farnbIC XblnaaMablfbl

Manpananywbira xxaHa 6argapnapabl 6argapnamanayfra pykcat

€TiNeTiHi OHbIH peniHe, SiFHN OHbIH pyKkcaTTapbiHa GannaHbICTbI

6onagbl.

1. bactay masipiH awbin, Autonom xaHe Neue Route apkbinbl
Oargapnamanay npoueciH 6acTaHbI3.

2. bargapnamanay npoueci kesiHae Tazanay KaxeT eKeHAiriH
Hemece Tasanaygpbl TeK UMUTauusanay KaxkeT ekeHgiriH
TaHAaHbl3. UmutauusinanraH 6argapnamanay kesiHge
6apnblK Tazanay onuusanapsl xasbinagbl, 6ipak 6encexgi
Typae opbiHOanMangpl.

LWapTTapsl:

Bartapes TonbiFbIMEH 3apsaaTanfaH.
Tasa cy bari Tonbl.

Jlac cy 6ari 6oc.

. ¥ apKblnbl TUICTi LLAPTTbIH OpbIHAANFaHbIH pacTaHbl3 Hemece
X TaHbacblH NanganaHbin Ma3ipaeH LbIFbIHbI3 XXaHe
LapTTapAbl OpbiHAAHbI3.

4. KypbinfbiHbl 6acTankbl HYKTeAeri OpbiH KOAbIHbIH, anfbiHa
KOMbIHBI3. On YLUiH KypbINFbIHbIH anablHFbl KafFblH OpbIH
KOAbIHaH WaMameH 1 M KallbIKTbIKka GaFbITTaHbI3 XXaHe
KYPbINFbl OpbIH KOOBIH TaHbIFAHLLIA KYTiHi3.

5. OpbIH KOOBIH pacTaHpI3.

wWwe e o

6. TaszanaHaTblH 6eTTiH yCTiHeH oTiHi3. BenrineHreH
KaLbIKTBIKTbI cakTaHpbl3. KypbinfbiHbIH [TatidanaHy
HYCKayIblfbiH KapaHpi3.

Live kapTacbliHaa e3repTinreH aymak neH angbiHfbl 6argap
KepceTineai. AfbiMAarbl OPbIH LUAFbIH KYPbIFbl apKbibl
KepceTineai.

Hyckay

Tazanay kesiHOe cyObl icke Kocrac 6ypbiH andbiMeH copyObl icKe

KoCbIHbI3. by cydbiH xonda KanybiHa xos 6epmelioi.

11:01 AM

= Water: Cleaned area: 0 m* 00:04:29 h

l L ——

=@

Teacl|-in process is running. Operatle the
robot while it is recording

() ObIObICTLIK CUrHaM OKMFachbiH OpHaTY
@ Copyab! Kocy/ewipy
(® Tasanay 6acbIH Kocy/eLwipy

(@ Bynipnik weTkaHbl Kocy/ewipy (6apnbik KypbiriFbinapaa
KorpkeTimai emec)

() Cy kenemiH opHaty

® KyfbllW 3aTThl MenLwepneyai opHaTty

@ Cakray

Tek copy bargapbl (capbl)

(@ Copy baraapbl + Tazanay 6achbl (kek)
Smart Fill ( Smart Fill byHkyusicbl KapaHbI3)

7. bargapapl asikray.
a byipnik weTkaHbl ewwipy (Tek Oynipnik weTtkackl 6ap
KYPbINFbINap YLUiH)
b Tasanay 6acbIH eLwipiHj3.
¢ KanraH cyabl copbin any ywiH 6enceHai Typae copy
apKblIrbl KbiCKa KaLWbIKTBIKTbI (LwamameH 10-15 m) xonapl
XKypin eTiHi3.
d Copyabl eLwipiHi3.
8. KypbinfblHbl OpHaNacTbIPbIHbI3.
® bargapabl AOK-CTaHUUACBIHAA asiKTarbIHbI3 Kerice,
KYPbINFbIHbI AOK-CTaHUMACBIHbIH aniblHa WwaMmameH 1 meTtp
KaLUbIKTbIKTa OpHaNacTbIPbIHbI3.
® barnapabiH, CoHpl Keneci 6araapnap ywiH 6actanksl HyKTe
peTiHae KonaaHbinaTeiH 6onca, Kypbinfbl OPbIH KOAbIHbIH
anabliH4a opHanacybl Kaxer.
9. XKaTTbIKTbIpbINFaH 6argapabl CakTaHbI3.
a [ TaHbacblH TYpTIHi3.
b KaxeT 6onca, Kypblnfbl OpbIH KOAbIH TaHbIFAHLIA KYTiHi3.
¢ Route mit Positionscode fertigstellen TyiimeciH TypTiHi3.
d Kaxet 6ornca, opblH KOObIH pacTaHbI3.
e EHrisy epiciHge Gargap ataybiH Tepy YLUiH NepHeTaKTaHbl
nanaanaHbiHbI3.
Baraap xaTTbIKTbIpbINFaH aTayMeH cakranagpl.
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Smart Fill hbyHKuMsACHI
Smart Fill (pyHKUMSACHI apKbinbl ayMaKTbl TEK aliMaKTbIH LUETIHEH
©TYy apKbiIbl XaTTbIKTbIpyFa 6onagbl. DyHKUNSA YIKEH, allblK
OeTTepre apHanFaH. CoaaH KewiH aymak iwingeri xon
KYPbINFbIHbIH aBTOHOMAbI Tasanaysbl yLwiH gepbec
XocnapnaHagbl. ©3repTy YLWiH eki TonTbIpy onuuscel 6ap:
Cnnpanbabl TONTbIPY XoHe npenex TonTbipy. beTTiH enwemi
MeH nilwiHiHe 6annaHbICTbl 8PTYPi TONTLIPYNAp Konannbl.

Teach-in process is running. Operate the
robot while it is recording

@ Keckinai ynkenTy/kiipenTy

(@ Smart Fill 6acTany xoHe askTany HykTeci

(® Smart Fill askray (poboT makcaTTbl HyKTere oparnraHjia faHa
MYMKiH)

@ Smart Fill Abbrechen

(B Kypbinfbl OpHbI

(®) XKypinreH KaLbIKTbIK

(@ Bafpnapapl cakray

XKaTTbIKTbIpYAb! KigipTy

(® Abbrechen (KaTTbIKkTbIpy askTanmbl, Heriri Ma3ip allbinabl)

Tasanay xonbl aBTOHOMAbI TYPAE XocnapnaHaTbiH aymak

Hyckay

e EardapdbiH 6acmarny xeHe askmary Hykmernepi 6ipdel
bonyb! Kaxkem. bacmankbi HyKkme ceHcopribl 3KpaHOarb!
weHbepmeH kepceminedi.

e bip bardapda bipHewe aymakmbi Smart Fill alimakmapsi
pemiHdOe aHbIKmayra 6onadsl. Smart Fill pyHKyusCbIHa
OeliiHai x)oHe 00aH KeliHei KawbIKmbikmap ademmeeidel
KammbIKmbipbinadsbl.

e bardap iwiHde Smart Fill alimakmapbIHbIH Ke3 KefleeH caHbiH
aHbikmayra 6051a0kbl,

e Smart Fill oyHKkyusicbiHbIH kemezimeH Smart Fill alimarbiHbIH
opmachbiHOarbl kedepeinepi oK aymakmapObl FaHa muimoi
ma3sanayra 6onadsbi.

1. Baraapabl XaTTbIKTbIPY PYHKUMACHIH iCKE KOCbIHbI3.
BbardapOsl 6ardapnamanay KapaHbl3.

2. AypnaH wekapachbl yLwiH 6actankbl HyKTere AewiHri xon
GaraapblH KaTTbIKTbIPbIHbI3.

3. Aymak LuekapacblHblH 6acTankbl HykTeciHaeri B TyWMeciH
TYPTIHi3. PYHKUMSAHBLI X TaHBACLIH TYPTY apKbifbl TOKTaTyFa
obonagbl.

4. Kypbinfbl Live kapTacblHgarbl MakcaTThl WeHbepaiH iwiHae
GonatbiHAaw eTin, TazapTbiNaTbiH ayMakTbl alHanbIn ety
KaXerT.

5. BB TaHbacbIH TYpTiHi3.

Smart Fill anmarbl caktanagbl.
6. Bargapabl XaTTbIKTbIPY (PYHKUMSCHIH XXanfacTbIpbIHbI3.

Baraapabl esrepty

Vorhandene Routen
KonpgaHbicTarbl XaTTblkkaH baraapnap MeH TopTinTepai
©acTankbl HYKTEHiH OpbIH koAbl DOMbIHLIA ipikTeyre Hemece
aTaybl 6onbIHLLA i3aeyre bonaabl.
1. Herisri 6eTTeri Autonom yHKLMACBIH TYPTIHI3.
2. AwbinFaH 6eTteri Vorhandene Routen pyHKUMACHIH TYPTIHI3.

2 xyripTkici 6ap Tepese alwbinagpl.

9:39 AM
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1 FGL 2000 2. s 71 wasser3 e @ R2  wasser2 2@
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(™ OpbiH Koabl 6orbiHWA i3aey
@ Andasut BoiibiHWA ipikTey
(® KyHi 6olibiHWa ipikTey

(@ Artaybl 6oMbIHLLIAE i30ey

() Routinen

&) Routen

@ Zurick

e Routen xyripTkiciHae konagaHbicTarbl 6argapnap kepceTineai.

e Routinen xyripTkiciHae TisbektenreH 6argapnap
KepceTineai.

e Con xaktafbl TaHbanapabl NaganaHa oTbIpbin, 6ap
6argapnapabl andaeut 6onbiHWA HEMeCe XacarnfaH KyHi
OoMbIHLWa ipiKTeyre XaHe OpblH KOAblI HEMeCe aTaybl
OonbIHWa i3aeyre donagbl.

3. Routen xyripTKiCiH TypTiHi3.

4. barpapabl ataybl 60MbIHLLA i30EHI3.

a Q TaHbacblH TYPTiHi3.
b EHri3y epiciH TypTiHi3.
¢ lNepHeTakTaHbl Naganaxbin i3genin xxatkaH 6argapabiH
aTtayblH eHri3iHi3.
d I3pey TYMMECIH TYpPTiHi3.
TabbinFaH baraap kepceTines,.
5. OpblH koabl 6orbiHWa 6afgapabl i3AeHis.
a TaHbacbIH TYPTIH|3.
KomkeTimai 6argapnap opblH KoAabl 6oMbIHLWA ipikTeneai.
b I3genin xaTtkaH opblH Koabl 6ap OymaHbl TYPTIHi3.
TabbinFaH bargap kepceTineg;.
6. Routinen xyripTKiCiH TypTiHi3.
TisbekrenreH bargapnap kepceTtineai.

7. lcke Kocy yLiH 6aFgapabl HeMece pexumai TYPTiHi3 Hemece
©3repTy YLUiH TaKTanLwaHbIH, XXOFapfbl OH, XaK OypbIbIHAAFbI
TiCTi AOHFaNaKTbl TYPTiHI3.
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«Baraapabl e3repTy» Auanorsl
BeTTiH KypbinbiMbI

951 AM | [ [G] |y e e e e 57%
WS 05

.....

Preview WS 05

() Bapnbik Tasanay okuranapblH XaTTbIKTbIpY KesiHae
nanganaHbinfaH napameTpnep KanneiHa kenTipineai.

@ AmakTbl anHanabipy

() AMaKTbI X0t

(® ANMaKTbI XbIDKbITY

(5) AMMaKTbIH BYPbILLTBLIK HYKTENEPiH XbIMKbITY
(® ANMakTbl aHbIkTay

@ »KaHa okura mapkepiH opHaTy
Keckingi KilwipenTy

® Keckingi ynkenty

AVmak TypiH TaHaay

(@ Startpunkt

@ Name e3repTy

@3 Warnleuchte xaHe 6ykin 6araap 6oibiHwa Bluespots
(KOCbIMLLA MOHTaXAay XWHafbl) iCKe KOCbIHbI3

Dauerhupen ocbl 6argap yLUiH icke KOCbIHbI3
(@5 Barpapabl xoto
Reinigungsmarker
(7 Barpap 6apbichl (Kek = AbIMKbIN Tasanay, capbl = copy)
Anmakrap
Anmak TynmenepiH narganaHbin apTypni anmakrapabl
aHbIKTayFa xaHe e3repTyre 6onagpl. «KANMak TypiH TaHgay»
TaHbacbIH NanganaHy apkbinbl anmak TypiH esreptyre 6onagbi.
Keneci anmakrapapblH TypnepiH aHbikTayFa 6onagbi:
e NoGo anmarbl
Tasanay po6oTbl 6yn anvakTapaa keaeprinepai anHansin ety
YLWiH e xXypmena.
o NoClean anmvarbl
Byn anmakrapga 6apnbik Tazanay dyHKUmanapsl ewipineai,
TiNTi erep  MbIcansl, kKegeprinepai avHanbIn eTy YLiH
XypinreH 6onca.
e SpeedFilter anmarbl
Byn anmakTa Tazanay po6oTbl 8pKallaH aimMakTa aHblKTanfaH
XblNAaMabIKNeH Ko3fanaabl.
e Looping Horn arimarbl
Po6oT ockl anmakTa 6onfaH Kkesae y3Aikci3 AblObICTbIK curHan
icke Kocblnaabl.

KonpaHbicTarbl 6argapabl e3repty
. Heriari 6etTe Autonom yHKLUUSACBIH TYPTIHi3.
2. Awbinran 6ette Vorhandene Routen oyHKUMACHIH TYPTiHi3.
3. bargapabl TaHaay ywid bargapabl angeiH ana kapay
TepeseciHgeri & TaHbacblH 6acbkiHpI3, Vorhandene Routen
6enimiH kapaHbI3.
4. KaxeTTi bargapabl TaHOaHbI3.
Bargapapbl e3repty Tepeseci awbinaabl, «bardapdbi
e32epmy» Ouasiozbl 6eniMiH KapaHbI3.
5. bargapabl esrepty. bargapabl e3repTy yLiH keneci
onuuaAnapaplH ilwiHeH TaHgayra 6onaabi:
a KeckiHai ynkenTy Hemece Kilipenty
b Bargap aTayblH e3repTy YLWiH ¢ TaHOacblH TYPTIHi3.

N

¢ 2KaHa okuFaHbl OpHaTYy YLUIH COM XakK >xonakrarbl @
TaHbacbIH TYPTiHi3 HeMece Tasarnay OKUFacbIHbIH,
napameTpnepiH awy ywiH 6argapaarsl 6ypbiHHaH 6ap
TaHbaHbl TYPTiHi3. MyHaa keneci napameTpriepai opHaTyFa
oonagabl:

XKblmKbIMaHbl NanganaHbin Xyfblll KypanablH KaXeTTi
MeriLepiH OpHaTbIHbI3.
TaHbGaHbI TYPTY apKbirbl COPYAbI iCKE KOCbIHBI3 % .
Copy KyaTblH TaHaay ywiH Saugleisung gering Hemece
Saugleistung hoch TynmeciH TypTiHi3. Icke KocbinFaH
YHKUMS capbl TyCke anHanagbl
&* TaHDAaCbIH TYPTY apKbinbl Tazanay 6acbiH iCke KOCbIHbI3.
LLleTka xbIngamabIfbiH TaHAay YLUiH
Biirstengeschwindigkeit gering,
Biirstengeschwindigkeit mittel Hemece
Biirstengeschwindigkeit hoch TyimeciH TypTiHi3. Icke
KoCblnFaH yHKLUS capbl TYCKe anHanagbl.
m TaHBacbIH TYPTY apkbinbl BYRMipniK LWeTKaHbl icke
KOCbIHbI3.
Hyckay
Bylipnik wiemkaHbl ma3anay 6acki KocbliiFaH Ke30e FaHa icke
Kocyra 6onadebl.

d Kaptagafrbl 6ap 9 TaHGaHbI yCcTan TYpbIHbI3 )XOHE OKWUFaHbI
Garpapaarbl KaXeTTi OpbIHFa XKbIMMKbITbIHbI3.

e Ocbl 6argap yLiH y3aikci3 ablObICTLIK curHanabl Kocy YLUiH
s TaHOACbIH TYPTiHI3.

f AHanmanbl WaMLbIpaKTbl XaHe KaxeT 6ornca, ocbl baraap
YLUiH HYKTEniK coyneneHaiprilTi Kocy YLiH & TaHbacbIH
TYPTIHI3.

g Reinigungsmarker xaTTbIKTbIpy Ke3iHAe OopHaTbIffFaH
napameTpzi KannblHa KenTipy yWiH »¢ TaHGacbIH TYPTIHi3.

h Almak TypiH Kepy, KanTa xacay Hemece e3repTyai TaHgay
YWiH & TaHbacbIH TYPTiHi3.

Nogo Zone, No Clean Zone, Speed Filter, LoopingHorn
aniMarbl apacblHaH TaHoayra 6onagbl.

i AiMakTbl aHbIKTay YLWiH 4 TaHOacbIH TYPTiHi3.

j AMaKTbI XbUTKbITY YLiH < TaHOACbIH TYPTIHi3.

k AnmakTbl Oypy ywiH O TaHGacbIH TYPTIHI3.

| AMMaKTbl O YLWiH & TaHbacbIH TYPTIHI3.

m  ANMaKTbIH, BYpbILITLIK HYKTENEPIH XbIDKbITY YWiH 4
TaHbacbIH TYPTiHi3.

n XKblmmKbIMa apKbifbl CYAblH KXETTi MenLepiH peTTeHi3.

o bargapabl xoto yWiH @ TaHGacbIH TYPTIHI3.

Bafpapnapabl pexumaep peTiHAe TizoekTey
BipHewe 6argapnapabl 6ipiHeH coH GipiH aBToHOMABI TYpAe
Tasanayfa 6onatbiH pexum peTiHae TisbekTen 6avnaHbICTbipa
anacbi3. OpblH koabIMeH 6acTanaTbiH XeHe asikTanaTblH
6arpapnap faHa Tisbektenyi MymkiH. ©p6ip TisbekTenreH
6arpapablH COHbIHAAFLI OpbIH KOAbl Keneci 6araapabiH,
BacbiHOarbl OpbiH KoAbIHA Calkec B6omnybl KaXeT.

1. Herizri 6eTte Autonom yHKUMACHIH TYPTIHi3.

2. AwbinfaH 6ette Vorhandene Routen doyHKUMACHIH TYPTiHi3.

3. Pexxumpaep XyripTkiciHe aybicbin, 2KaHa pexum TYNMeciH
TYPTiHI3.

4. PexvmMHiH Oeniri peTiHae TaszapTbinaTbiH GipiHWi 6araapabl
TaH4aHpI3.

5. Kaxet 6onca, GipiHeH COH Gipi TasapTbinaTbiH KOCbIMLLA
6argapnapabl TaHaaHbl3. MyHaa TaHaay yLwiH Tek 6acbiHAafb
OpblIH koAbl anablHfFbl 6aFaapabliH COHbIHAAFE! OPbIH KOAbIHA
colikec KeneTiH Garaapnap faHa KormkeTimai.

6. Pexvmai v TaHbacbl apKbifbl CaKTaHbI3 XXaHe OfFaH aTay
OepiHis.

Hyckay

Hewmece Bardapnap xyeipmkiciHOe bipHewe 6ardapObl

maHdar, memeHai oH xax 6ypbiumarbl > maHb6acbiH

natiGanaHein, onapObl pexum pemiHoe cakmayra 6onadkbi.
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BaraapAabl opbiHaay
OpbIH Koabl 6ap 6araapabl opbiHAAY

Kypbinfsl + /- 30 ° GypblliTa xaHe 6acTankbl HYKTEHIH OpbIH

KOAbIHbIH angbliHaH 1 M KaLbIKTbIKTa OpHanacybl KaxeT.

1. KypbinfbiHbl 6acTankbl HyKTere opHanacTbIpbIHbI3.

2. Kaxet 6onca, 6actay Ma3ipiH allblHbI3.

3. TypTy apkbinbl Autonom yHKUUACKHIH TaHAAHbI3.

ABTOHOMABI (byHKUMANapbl 6ap wony 6eTi awbinagsl.

. Vorhandene Routen dyHKUMACLIH TYPTIHI3.

5. TypTy apkbinbl 6argapabl TaHAaHbI3. beniMiH kapaHbI3
Vorhandene Routen. bipHelwle 6argap GipiHeH coH Bipi
opblHAanaTblH 6onca, keneci bargapabl TaHAan, OHbl TiKeNen
opblHAanaTblH HEMece KeliHipek cakTayFa 6onaTbiH pexumre
OipiKTipiHi3.

Hyckay

e bipiHwi 6ardapObl maHOaraHHaH KeliH 6acmarnkbl Hykmeci
anodbiHrbl 6ardapObiH COHFbI HYKMeciHe calikec KenemiH
b6ardapnap raHa kepcemineoi.

e bardapdbiH 6acmarkbl Hykmeci opbiH K0Obl 60r1ybl Kaxkem
XoHe pexumdeai kenieci bardap yWiH Xemkinikmi pecypcmap
KornkemimOi 6orybl Kaxem.

CoHfbl HyKme opbIH KOOb! 601Tybl Kaxkem, MeK KaHa PEXUMHIH
COHfbI bar0apbl FaHa OpbiH KOObIHCLI3 asiKmarlybl MyMKIH.
KARCHER 6ardap0siH 6acmary xoHe askmary HyKmeci
pemiHde dok-cmaHyusicbiH natdanaHydbl ycbiHadbl, cebebi
by pexxumdeei keneci bardap ywiH Xemkimikmi
pecypcmapdbiH XyKkmernyiH kKammamachi3 emeoi.

e Eardapnap maHOay pemimeH HemipreHeOi.

e Kame maxOanraH 6ardapObl Kalima mypmy apKbliibl
maHdaydaH 6ac mapmyra 6onadel.

6. Bargapabl TaHOaFraHHaH KeniH TOMEHTi OH xak bypbiLuTarbl >
TaHbacbIH TYPTIHi3.

TaHpay awbinagpl.

N

9:31 AM
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Quick
schedule

Save
routine

s Rof Quickstart

start

(1) Startzeit xocnapnay

(@ pertinge Routine speichern
(®) Schnellstart

(@ Positionscode 6actay

7. OpbIH KOAbIHaH 6acTay TyMEeCIH TYPTiHi3.
8. KypbinfblHbl CEHCOpPIbI 9KpaHAa cyparfaH OpbiH KOAbIHbIH

anablHa XbIHKbITbIHbI3.
9. Kypbinfbl OPbIH KOAbIH TaHbIFAHLIA KYTiHI3.
10.0pblH KOAbIH pacTaHbI3.
Barpap opbiHaanyaa.

OpbIH KOAbLIHCLI3 6araapAbl opbiHAAY

Hyckay
TaHOanraH 6ardapOsbi Positionscode KkondaHbacmaH bacmayra
6051a0bi, Mbicasbl, e2ep opbiH KOOmMapb! mypaKkme!
mipkenmece. byn spekemmi opbiHOay yWwiH opbiH KOOmapbl MeK
bardapObl xammbIKmbIpy Ke3iHOe mipkenedi XoHe OHbI
opbiHOay Ke3iHOe pobommbiH OypbIC xepoe icke
KoCblriFaHObIFbIHa KO3 XemKi3yiHi3 Kaxem. [Jok-cmaHyusicel
YWIiH YHEMi OpbIH KOObI KaXxem.

1. KypbinfbiHbl 6aFgapablH KaTTbIKTbIpbIiFaH 6acTankpl
HYKTECiHe OpHanacTbIpbIHbI3.

2. Kaxet 6onca, 6actay mMazipiH allbIHbI3.

3. Typty apkpinbl Autonom (yHKUMACHIH TaHAaHbI3.
AsTOHOMABI (byHKUMANapbl 6ap wony 6eTi alwbinags.

4. Vorhandene Routen dyHKUUSACHIH TYPTIHI3.

5. TypTy apkeinbl 6argapabl TaHaaHbl3. benimiH kapaHbI3
Vorhandene Routen.

6. Bargapabl TaH4aFraHHaH KeliH TOMEHTi OH Xak OypbilTarbl >
TaHbacbIH TYPTIHi3.
TaHpay awbinagsl.

[0 (50 | Ot e 995% @

ﬁn\ s e 200 L | 5 % 9:31 AM

(») Startzeit xocnapnay

(@ pertinge Routine speichern
(®) Schnellstart

(@ Positionscode 6actay

7. Barpapabl gepey opbiHaay ywiH Schnellstart TyiimeciH
TYPTIHi3.

Barpap opbiHaanyaa.

Barpappgbi KigipTin 6acTtay

Barpgapabl 6ip antara geviH kigiptin 6acrayra 6onagabl.

1. KypbinfbiHbl 6acTankbl HYKTere KoMbIHbI3.

2. Kaxet 6onca, 6actay mMazipiH allblHbI3.

3. Typty apkpinbl Autonom (yHKUMACHIH TaHAaHbI3.
AsTOHOMABI (byHKUMANapbl 6ap wony 6eTi alwbinags.

4. Vorhandene Routen gyHKUMACBIH TYPTiHi3.

5. Typty apkeinbl 6argapabl TaHaaHbl3. Vorhandene Routen
KapaHbI3.

6. Bargapabl TaHOaFraHHaH KeNiH TOMEHTi OH ak bypbiluTarbl >
TaHbacbIH TYPTIHi3.
TaHpay awbinagsl.

9:31 AM

e — TR

n

[0 5 | Ot e 99% @

Quick
schedule

Save
routine

%5 Rof Quickstart

start

(®) Startzeit xocnapnay

(@ pertinge Routine speichern
(® Schnellstart

(@ Positionscode 6acrtay

7. Xocnapnay Startzeit TyiMecCiH TypTiHi3.
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>Kocnapnarbilw awbinagbl.

>Kocnapnarbllw awbinagbl.
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delay start

Start Date 11/21/2024‘ Repeating Task

Routes / Routines

Task color

«
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delay start

Start Date 11/21/2024 ‘ Repeating Task

Routes / Routines

Task color

«

8. bacTtany yakbITblH OpPHATbIHbI3.
a bacTany KyHiH opHaTbIHbI3.
b Bacrtany yakbITbiH OpHaTbIHBI3
¢ OpbiHaanatbiH 6argapabl /pexnmai TaHaaHbI3.
d Tanceipma yLiH TyCTi TaHOaHbI3.
9. Kaxet 6onca, Tazanay TancbipmachiH katanayabl
OpHaTbIHbI3.
a KanTtanaHy yLwiH agkrany KyHiH OpHaTbIHbI3.
b KavtanaHy yLwWiH yakbIT apanblfbiH OPHaTbIHbI3.
10.8 TaHbacbIH TYpTY apKbinbl KaXXeTTi 6acTany yakbiTbiH
caKTaHpl3.
Bargap 6enrineHreH yakblTTa opblHAanagbl.

BargapAabl KigipTy XXeHe XanfacTblpy
1. OpbiHaay kesiHae GaraapAabl KigipTy ywiH 1| TaHbackiH
TYPTiHI3.
Kypbinfel 10 cekyHaka Toktangpl. KypbinfFbiHbl y3ak yakbiTka
KigipTY YLiH KYNUACe3Ai eHrisy KaxeT.
2. bargapabl XaHapTy:
a KypbinfbiHbl KapTaza »acbin TYCNeH KepceTinreH
6arnapabiH aiMarbiHa OpHaNacTbIpbIHbI3
b > TaHbGacblH TypTin, 6argapapbl kKanTa opbiHAAy YLiH
Kynvace3ai eHrisiHi3.

Baraapabl asikTay

1. I TaHbBacklH TypTin, 6Garaapabl KigipTy yLiH Kynusicesai

EHri3iHi3.
2. barpapabl asikTay yuWiH X TaHGacbIH TYPTIiHI3.

KyHTi36e cdhyHKUMACHI

KyHTiz6e yHKUMACH onepaTopApblH KaTblCybIHCLI3 6enrini 6ip
yakbITTa (yakbIT /KyH) aBTOHOMAbI Ta3anay TancbipmanapbiH
opblHAay YLWiH nakganaHbinagsl, Mbicarnbl, TYHAE HeMece
XekceHbi xaHe Mepeke KyHaepi. TancbipMaHbl 6ip peT HeMece
OipHelwe peT opbiHAayFa 6onagbl.
1. Kaxet 6onca, 6actay mMasipiH albiHpbI3.
2. TypTy apkpbinbl Autonom yHKUMACHIH TaHAaHbI3.

ABTOHOMABI (byHKLUMANapbl 6ap wony 6eTi awbinagp.
3. © TaHbacbIH TYpTiHj3.

4. Tazanay TancblpMmacbiHa atay 6epiHia.

5. Bactany yakbITbIH OpHaTbIHbI3.
a bactany KyHiH OpHaTbIHbI3.
b Bacrtany yakbITblH OpHaTbIHBI3
¢ OpbiHoanaTbiH 6aFrgapabl /pexvMai TaHaaHpI3.
d Tancblpma yLUiH TyCTi TaHOaHbI3.

6. KaxeTt 6onca, Tazanay TancbipMachiH kantanayabl
OpHaTbIHBI3.
a Kantanay ywiH askrany KyHiH OpHaTbIHbI3.
b Kartanay yLiH yakbIT apanblfbiH OPHaTbIHbI3.

7. TaHbacbIH TYPTY apKbinbl kKaxeTTi 6acTany yakbITbiH
cakTaHbl3.

Bargap GenrineHreH yakblTTa opbliHAanagbl.

Tasanay ecebiH kepceTy
Tasanay ecebi askranfaH Tasanaynap Typansl aknapat 6epegai.
1. Herizri 6ette Autonom yHKUMACHIH TYPTIH|3.
2. AwbinatbliH 6etTe B TaHGacbIH TYPTIHI3.
EH COHFbI asikTanfFaH Tazanaynapra Lony KkepceTineai.
3. bargap Hemece pexXuUMHIH kaXkeTTi Tazanay ecebiH TypTiHi3.

Cleaning report - Routine with

BipHewue 6argapnapbl 6ap pexuMHiH Mbican ecebi

@ XKyfbllw 3aTThl TYTbIHY [MN]

@ AKypinetin aymak [M2] (*KYMbIC €Hi X KaLbIKTbIK)

() TasananraH aymak [M?]

(@ TasanaHbaraH aymak [M2]

(6) XKaTTbIKTbIpbIFaH 6araapabiH TasapTbinFaHd 6eniri [%]
(® Tasanay y3aKTbifbl [MUH]

@ AKypinren xon [M]

KepceTy onumsanapblH TaHOaHbI3 (Mbicarnbl, Mbicanbl,
XbINAaMabIKTbl KepceTy)

® Cyabl TyTbIHY [N]
padcmkansik Taszanay ecebi
@ Léschen

Pexumperi 6apnbik 6argapnapabl kepceTyre apHanfsaH
aHanabIpy Xonarbl

@ Zurlck
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a Ecen manimeTTepiH yNKeNTy HeMece KillipenTy ywiH +
XaHe — GaTbipmanapblH NanganaHbiHbI3.

b @ GaTbipmacklH TYpPTy apKbifbl TaHAanfaH Tazanay ecebiH
KOWbIHbI3.

C < BaTblpMachblH TYPTY apKbinbl 6acTbl 6eTke oparnbiHbI3.

KonmeH 6ackapy kesiHge, navganaHyLubl KypbinfbiHbI
TasapTblnaTbiH 6ETTiH YCTIHEH Xyprideai, OCbiFaH KaTbICTbl
KYPbINFbIHbI NanaanaHy HyckayrbifbiHa Ha3ap ayaapbiHbI3.

Kon pexumiH 6actay
LapTTapsbl: Kypbinfbl naviganaHy OpHbIHAA OpHanackaH,
KypbinfbiHbl natidanaHy HycKayrblfblH KapaHbl3.
1. KaxeT 6onca, 6acrtay mMa3ipiH allblHbI3.
2. Typty apkbinibl Manuelle Reinigung oyHKUMACHIH TaHOaHbIS.
Tasanay napameTpnepi 6ap wony 6eTi awbinagbl.

E/al\ -—I 70% I

ow | meoiom | ETEEI 65 v | IEEH

3. XKblrmkbIMa apKbifibl CyOblH KXXETTi MerLwepiH peTTeHi3.
4. XKblmkbiMaHbl NarganaHbin Xyfbilw KypaniblH, KaXKeTTi
MenLIepiH OPHATbIHbI3.
5. Copy napameTpnepiH OpHaTbIHbI3.
a % TaHbacblH TYPTY apKbifbl COPYAbI iCKE KOCbIHbI3.
b Copy kyaTblH TaHAay ywiH Saugleisung gering Hemece
Saugleistung hoch TyimeciH TypTiHi3.
Icke KocblnFaH yHKLMA capbl TYCKe e3repesi.
6. LLleTka napameTpnepiH OpHaTbIHbI3.
a ¢ TaHbacblH TYPTYy apKbinbl Tazanay 6acbliH iCke KOCbIHbI3.
b WeTka XblngaMmabifbliH TaHAAY YLLIH
Birstengeschwindigkeit gering,
Birstengeschwindigkeit mittel Hemece
Birstengeschwindigkeit hoch TyimeciH TypTiHi3
Icke KocbInFaH PyHKUMSA capbl TYCKe e3repeji.
¢ XKblimkbiMa apKbifbl LETKAHbIH, TYRiCNENiK KbICbIMbIH
peTTeHi3 (6apnblK Kypblnfbl HyCKanapbiHAa KOMmKeTiMAai
emec).
7. = TaHbacblH TYPTYy apKbisibl OyMipnik WeTKaHbl icke KOCbIHbI3
(6apnbIK KypbINFbl HYCKanapbiHaa KOIKeTiMAj emMec).
Hyckay
Bytipnik wiemkaHbl ma3anay 6acki KocbliiraH ke30e faHa icke
Kocyra 6onadsbl.
8. KypbinfbiHbl Ta3apTbinaTbiH ayMaKTbIH YCTIHEH XXbIKbITbIHbI3,
KypbinfbiHbl natidanaHy HycKayrbifbiH KapaHbl3.

KonMeH XyMbICTbI asikTay
. m TaHBaCbIH TYPTY apkbinbl BYRipniK LWeTKaHb! eLUipiHi3.
2. ¢ TaHbacblH TYPTY apKbifbl Tadanay 6acbiH OLUipiHi3.
OuipinreH dyHKUusANap cyp Tycke anHanagbl.
3. bargapablH COHfbI XXepnepiHae KanfaH cyabl COpbIn arnbiHbI3.
4. % TaHOaCbIH TYPTY apKbifbl COpyabl OLLIPIHI3.

-

KypbinfbiHbl 3apsaaTay (AOK-CTaHLUUACHI)

[ok-cTaHUMACHI3 3apsaTay
[lok-cTaHUMACKI3 3apaaTay KesiHAe Kypbinfbl KONAaHbICTarbl
KyaT kabeni apkbinbl 3apaaranagbl. KypbinfbiHbIH nanganaqy
HyCcKaynbIfblH KapaHbI3. Jlac cy 6ariH 6ocaty Hemece Ta3a cy
6ariH ToNTbIpY CUSAKTBI KOCbIMLLA SpEeKeTTEPAI KONIMEH OpbiHAAY
Kaxer.
® Kyat kabeniH xanfay KypbinfblHbIH [TaltidanaHy HycKayrbifbiH

KapaHbl3.

[oK-cTaHUUACbIMEH 3apsaaTay (KOCbIMLUA)
KocbiMLia foK-CTaHUMACBIMEH 3apsaaTay KesiHAe Kypbinfbl JOK-
cTaHuusicbiHa Kocbinagbl. KocbinbiM apkallaH TemeHae
cunaTTanfangan AUChnen apKbinbl iCke KOCbINybl KaXeT.
HA3AP AYJAPbIHbI
KonmeHn mytliicmipy candapbiHaH 3aKkbiMOaHy Kayni
KypbinFbiHbI QOK-CMaHUUsICbiHa KoriMeH myudicmipy KypbiriFbIHb]
Oa, cmaHyusiHbl 0a 3aKbiMOaybl MyMKiH.

Tydicmipy ywiH mek KypbinFbiOarbi Oucrnel apKblibl mydicmipy

hyHKUUSICbIH natidanaHbiHbI3.

KypbInFbl COTTi KOCbINFaHHaH KeWiH keneci apekeTTep

opblHAanagp!:

e Jlac cy 6ari 6ocaTbinagpl.
Jlac cy Gari warbinagpl
Tasa cy bari TonTbipbinagsl.
Bartapes 3apsaranagpbl

. KypbInfbiHbl AOK-CTAHUMACBIHAH WamMaMeH 1 M KalbIKTbIKTbI
cakTaw OTbIpbIn, 4OK-CTAHUMSICBIHBIH angpiHa
OpHanacTbIpbIHbI3.

. bacTtay ma3ipiH WaKbIpbIHbI3.

. Herizri masipai Docking TypTy apkbinbl TaHAaHbI3.
KypbInfbl JOK-CTAHUMSACBIHBIH, OpHanacy KoAbliH isgenai.

. KypbInfbl OpbIH KOABIH TaHbIFAHLIA KYTiHI3.
KypbInfFbl TYRICTIpinreH ke3fe akpaHaa 3apsaray yakblTel MeH
3apsagTay KesiHae opblHAanfaH apekeTTepaiH Kymi Typansl
aknapat nanga 6onaasbl.
OpeKeTTiH asKTanybl TUICTi TyMMeaeri Xacbin KkycoenrimeH
KepceTineai.

. KaxxeT 6onca, pecypcTapAblH anmacyblH epTe agktay yLiH X
TaHbacbIH TYPTIHi3.

. Kaxet 6onca, poboTTbl JOK-CTAHUMSACBIHAH LUbIFApy YLUiH
«BocaTy» PYHKUMACHIH NanganaHbiHbI3.
KypbInfFbl axblpaTbinFaHLLa HEMeCe yakbITThbl )Kocnaprayfa
OarnaHbICTbI XXaHa Tasanay TancbipMachl 6acTanfaHLua gOoK-
CTaHuusiIcbiHAA Kanagbl.

K¥ple1FbIFa TeXHUKanbIK KbiISMeT KopceTy

1. BacTay Ma3ipiH LaKbIPbIHbI3.
2. Heriari masipae Wartung TypTiHis.
OpTypni mazipnep apacbiHaH TaHaayra 6onagpi:
o KbI3MeTTik pyHKUMANap
MyHaa kypampac Geniktepai Tikenen 6ackapyra 6onagbi.
o KbI3MeT KepceTy HyCcKayrbifbl
MyHaa Kypbinfbl MmeH 6aFgapnamarnsbik )acakTamaHblH,
naviaanaHyLubl HyCKaynblfblH KEpe anachbi3.
e TexHuKanblK KbI3BMeT KepCceTy Hyckaybl
MyHpaa 6eliHe HyckaynbiKTapbl 6ap opbiHAANYbl KaXeT
TEeXHUKanbIK KbI3MET KepceTy TancblipMarnapbIHbIH Ti3iMiH Kepe
anacsbi3.
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KbiameTTik chyHKUMANap Masipi

1. Bactay Ma3ipiH WakKbIpbIHbI3.

2. Herisri masipai Wartung TypTiHi3.

3. XKeke kypampaac Genikrepre Ko xeTki3y ywiH & TaHO0acbIH
TYPTiHi3. MyHAa, Mbicanbl, COpFbILL ©3€KTi anbin TacTay YLUiH
OHbI Tycipyre 6onagbl. HakTbl doyHKUMSANap KypbinfFbiFa
6annaHbICThbI.

3 e e e 200 L

n

Please select a component

Kypampgac 6eniktepre wony (Mbicansl, KIRA BR 200)

@ UWeTka 6achbl

@ Coprbi 83€eK

(3 Pesepsyapabl wato

@ Nac cynpl afbidy

() bynipnik weTka

TexHUKanbIK KbI3MeT KepceTy 6oMbIHLIA HYcKaynap

Ma3ipi

. bactay mMa3ipiH LWaKbIpbIHbI3.

2. Herisri masipai Wartung TypTiHi3.

3. TexHukanblk KbI3MET KepceTy TancblpManapbiH LLIOY YLUiH
TexHukanblk KbI3MeT kepceTy 6onbiHLLA HyCckaynap MasipiH
TYPTiHi3. HakTbl aknapart Kypblinfbira 6aninaHbICTbl

-

Empty coarse dirt basket

Clean squeegee

How to maintain

TexHukanblk Kel3MeT kepceTy 6orbiHLWa Hyckaynap (Mbicanbl
KIRA B 50)

4. Hyckaynblk 6eiHebasiHabl Kepy YLUiH TEXHMKarmbIK KbI3MeT
KepceTy KagaMblH TYPTiHI3.

MapameTtpnep masipi
Byn masipae aknapaTTbl TEKCEPYre XaHe KyH, Tin, T.6. cuakTbl
napameTpnepai esreptyre 6onabl.

) e e e 2001 | G

n

@ Kyie aknapatbl
@ »Kannel napameTpnep
®) XKeni

® WHdpakypbInbm
(5 ManpananyLwbiHbl 6ackapy

Xymne aknapartbl Ma3ipi

Byn masipae 6ackanapmeH katap keneci aknapartrtap

KepceTineai:

e Marepuan HeMipi, cepuanblk HOMIpI, COHFbl BaFraapnamanbIk
Xacaktama (OYHKLUSChI, COHFbI KbIBMET KepCeTY yaKbIThl,
XYMBIC YaKbITbl, T.6. cnaKTbl KypbinFbl gepexkrepi

e baraapnamanbik xacakTaMma HyCKachl, CepUsITbIK HOMIPI XXaHe
7.6. Typansl aknapaTtTbl kKaMTUTLHIH Baraapnamanbik
Kypanabl e3repTy XypHanbl .

Barpapnamanbik Kypanabl ©3repTy XXypHalblH KepceTy

XKuHanfaH aknapar:

e bargapnamansik Kypan HyCcKachl

e Colikec 6argapnamansik Kypanabl >XxaHapTyMeH KorkeTimai
©onFaH KypbInfbIHbIH XaHapTbinFaH yHKUMsnapbl.

©3repTy XypHarnblH Kepy YLUiH:

® Herisri skpaHaa ® TaHbGaCbIH TYPTIHi3.
Barmapnamanslk »xacaktama HyckanapblH €H COHfFbICbIHaH /
XaHacblHaH 6acTtan, ogaH KeWiH keMy peTiMeH kepceTeTiH
©3repTy XypHanbl kepceTineai. ANHanablpy >KonafbiH
caycarblHbI36€H XbIMKbITY apKblbl ©3repTy >XypHarbiH
wonyra 6onagpl.

Hyckay

©32epicmep eHeizy MyMKiH eMec.

XXannbl napameTpnep Ma3ipi

Byn masipae keneci yHKUManap KormkeTiMmai:

e JKannbl napameTpnepai Tekcepy XaHe e3repTy

o JKyine napameTpnepiH TeKCepy xaHe e3repTy

Herisri napameTpnepai TEKCEPIiHI3 xaHe e3repTiHi3:

1. = TaHbacblH TYPTiHi3.

BipHeLue xyripTkici 6ap Tepese alubinagbi.

e «Kannbl» XyripTkiciHae kenecinepai Tekcepyre xoHe
e3repTyre 6onaabl, Mbicanbl, yakblT 6engeyiH, Giprnik xyneci
XKOHE KypbINFbl YKLl PEXMMIHE OTKEHre AeWiH KaHLua yaKbIT
OTETIHAIMH.

o «XKyne» xyripTkicinae Bymnipnik WweTkaHbl iCke KOCyFa XaHe
OHbl 3aybITTbIK MAapaMeTprepre Kantapyra 6onaabi.

2. beTTi Wwony ywiH anHanablpy >onafbliH NanganaHbiHpbI3.

3. XKannbl napameTprepai e3repTy YLiH KaXeTTi eHridy epiciH
TYPTIHi3 HEMECe CaNKEeC XblMKbIMaHbl PETTEH;3.

4. )Xyve napameTpriepiH esrepTy.
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Xeni napameTpnepi mazipi TararbliHaanfFaH pen pykcaTTapabl angblH ana taHgayabl

>Keni napameTpriepiH ocbl Ma3ipae KoHdurypauusanayra ycbiHaabl. Byn pykcaTTtapabl op nanganaHylubiFa Xeke
6onagbl. Oenimaeyre 6onagpl.
KypbinFel SIM kapTacbkiH nangananbin kormkeTimai LTE yanbl Tannay yLliH KorkeTimai pykcatrap:

XericiHe aBToMaTTbl TypAe Kocbinaabl. e barpapnapabl 6argapnamanay (KaTTbIKTbIPY)
KaxxeT 6onca, mbicansl ysinbl 6ainaHbIic Hawap 6onca, e [langanaHyuwbiHbl xacay
KypbinfbiHbl Wi-Fi xeniciHe Kocyra 6onagbl. e [lanpanaHywbl NnpodunbaepiH e3repTy
e KypbInfblHbl KongaHblCcTafbl, BypblHHaH 6enrini Wi-FixeniciHe e CkpuHwWwoTTapapl 6acein weiFapy

Tipkeyre 6onagpl. e barpapnapabl esrepTy
e KypbinfbiHbl xxaHa Wi-Fi xeniciHe KonmeH Tipkeyre 6onagpl. e Tasanayapbl KONMEH opblHaay
e Kon xetimai Wi-Fi eninepiniH napameTpnepin Tangayfra 6onatbiH pengep:

KOHpurypauusnayra 6onagbl. e Anwender
MaganaHyLwbiHbIH TaFaibiHAANFaH Peri OHbIH OCbl Ma3ipae e Administrator
KaHO4an KykblkTapbl 6ap ekeHAiriH aHbIKTanabl. e Entwickler, Tek apHaiibl KykbikTap 6onfaH xarganaa
Kypbinfbl pagmo aHTeHHackl apkbiibl Wi-Fi xeniciHe Kkocbina e Service, Tek apHaibl KykbIkTap 6onfFaH xargania
anagpbl. Karcher KypbInfbiHbl TEK Kayincia xoHe wudpnaHrad Wi- XaHa nanganaHyLwbl xacay
Fixeninepine («benrini xeninep») kocyabl ycbiHaab. YaHa naipanaHyLbinapabl keneciaeit xacayra 6onagi:
Wi-Fi xeniciH keneciaen koHdurypaumsinayra 6onagpi: 1. @ TaHBachlH TYPTIHi3.
1. = TaH6ackiH TYPTiHis. Benutzerprofil Tepeseci awbinagsi.

OpHanackaH »xepaeri 6apnblk «KepiHeTiH xeninep» aHe
«benrini xeninep» cankec xeni KyLwimMeH KepceTineai.
AfbIMAarbl KOCbINFaH xeni atay anabivaa Tisbek 6enricimen 2 e 2001 |2 ]| 8:47 AM
KepceTineai.

n

supervisor
8:49 AM n

&
&

operator

'Available networks Known networks

-+  Add manually

€ = AKDev

Please select user profile

(@ Neuer Benutzer
(2 KonpgaHbicTafbl NanjanaHyLubinap

2. Neuer Benutzer Ty1MecCiH TYpTiHi3.
3 xyripTkici 6ap Tepese awbinagbl.

@ KepineTin Wi-Fi xeninepi
@ bBenrini Wi-Fi xeninepi
(3 Wi-FixeniciH KonmeH Kocy TynmMeci
(® XeniHiH KyLWiH kepceTeTiH Wwudpnaxrad Wi-Fi xeniciHin
TYWMECI
2. KepiHeTiH xeniHi TaHOaHpbI3.
a Wi-Fi xeniciHiH aTaybl 6ap TyNMeHi TypTiHi3. Qe
Tepese awbinagbl. Supervisor
b Wi-Fi xeniciHiH, KYynnAcesiH eHrisiHi3.
Kypbinfbl TaHganfan Wi-Fi xeniciHe kocbingpl.
3. XKaHa xeniHi KONIMEH KOCbIHbI3.
a KonmeH Kocy TYMMECIH TYpPTiHi3.
Tepese awbinagbl. 7y Lensvage
b CbIMcbI3 Kipy HYKTeCiHIH /poyTepain SSID wudpbiH
€Hri3iHi3.
¢ TisiMHeH wudpnay TypiH TaHOaHbI3.
d Wi-Fi xenicCiHiH KynnscesiH eHrisiHi3.
e X TaHbacblH TYPTYy apKbifbl TaHAayaAaH 6ac TapTbiHbI3.
f v TaHbBacblH TYPTYy apKbinbl TaHA4ayAbl pacTaHbl3.
Wi-Fi xenici kocbingpl.

B e 2001 | G 8:47 AM Q

Teach routes
Edit users
WiFi settings
Screenshot

Edit routes

Manuval cleaning

_Permissions

@ Pen Administrator

@ Pen Anwender

(® NanpanaHylubl aTblH EHridy epici

(@ Berechtigungen xyripTKici
NHdpakypbinbim masipi ® PIN xyripTici

Byn masipae kypbinfbiHbl VDA 5050 nHtepdeiici apkbinbl 6acka ® Sprache yripTkici

backapy 6argapnamanslk xxacaktamara bipiktipyre 6onagpl

X8He ponuKkTi bickipmaHbl 6ackapyasl /0O Box masipi apKbinbl

opHaTyfa 6onagbl.

3. Sprache xyripTkiciH TaHOaHbI3.
a MNarpanaHnywbifa Ti3iM iWiHeH Tinai TaranblHAaHbI3.
b KaxeTt 6onca, Ti3imai anHanabIpy onafbiH XXbIDKbITY

ManpanaHyuwbiHbl 6ackapy Ma3ipi apPKbINbl XbIMKbIHbI3.
Byn masipae nanganaHylubinapabl KanTa Xacayfa XaHe XOokoFa C v TaHbacblH TYPTY apKblibl TaHOAYbIHbI3AbI PACTaHbI3.
XoHe narpanaHyLubl npodunbaepiH e3reptyre 6onagbl. 4. w_PIN XyripTKiCiH TaHAaHbI3.

278 Kasakwa



a MNanpananyweira PIN koablH TaFranbiHgay YLiH
nepHeTaKTaHbl NanganaHbiHpI3.
b PIN koabIH KanTanay apKbifibl pacTaHbl3.
C v TaHbacblH TYPTYy apKbinbl TaHAAYbIHbI3Obl PACTaHbI3.
5. Berechtigungen xyripTkiciH TaHAaHbI3.
a EHrisy epiciH TypTin, nepHeTakTa apKbifbl nanganaHyLubl
aTblH Xa3blHbI3.
b Manpgananywsifa Anwender pen TaranbiHAay YLiH
Anwender TyMeCIH TYpTiHi3.
¢ Mangananyweira Administrator pen TaravibiHAay yLUiH
Administrator TyiiMeciH TypTiHi3.
d ManganaHyLubliHbIH 84ENKi pyKcaTTapbiH XXeKeneHaipy yLUiH
XblIKbiManapasl nanganaHbiHpI3.
BepinreH pykcattap capbl Tycke esrepefi.
e v TaHbacbIH TYPTY apKbinbl TaHAAYbIHbI3[Abl PAcTaHpI3.
Manpgananywbl NnpocgunbaepiH 6ackapy XxXaHe e3repTy
1. TaHbacbIH TYPTIHI3.
Benutzerprofil Tepeseci awbinaasbi.

2 e 2001 | 5] |

N

supervisor

operator

&
3

Please select user profile

™ Neuer Benutzer
(@ KonpaHbiCcTarbl NanganaHyLibinap

2. backapy Hemece e3repTy KaXeT nanganaHyLblHbIH TYMMECIH
TYPTiHI3.

3. KaxeTTi nangananyLwbl AEPEKTEPiH 63repTiHi3 xaHe
CaKTaHbI3.

MarpanaHyLWwbIHbI XOH0

MangananyLwbiHbI TEK SKIMLLINEp, a3ipneyLinep Hemece

KbI3METTi nanganaHyLbinap XXofa KyKbinbl.

Marpananywsinapael kKenecigen xotora 6onaabi:

1. TaHbacbIH TYPTiH|3.
Benutzerprofil Tepeseci awbinaasbi.

) e 2001 | 5] |

n

& supervisor

& operator

Please select user profile

Tan6anapra wony xacay

TaHba MarbIHachbI
= LWeiry (Logout)

2\ Copy

>Kannel napameTtpnep

Osrepty

Asiktay /KannbiHa kenTipy

ManganaHywbiHbl 6Gackapy

Pacray / OK

BypbIL HYKTENEepiHiH anMarbIH XbIIDKbITY

MapameTpnep

LLleTka napameTpnepi

LeTkaHbl Tazanay napameTpnepi

OblObICTbIK cMrHan napameTpnepi/ AblObICTbIK
curHan opHarty

XapblK curHanbsl napaMeTpnepi/ xapblk CUrHanbliH
opHaTty

bynipnik weTtka

=

® OKuFaHbl OpHATY »oHe XblKbITY. OkurFa Typi
MapKepAiH TYCiH aHbIKTanabl:

® KoK = Tasanay

® KbI3FbINT capbl = AbIGbICTLIK CUrHan

® KbI3FbIIT = GacTankbl HyKTe

OkuFaHbl 8genki napameTpnepre kauTapy

Aknapar

KyHTi36e

Koto

>Kofapbl anHanablpy

TemeH anHanabIpy

> B0 O|%

Wi-Fi xeniciHiH napameTpnepi / Wi-Fi xeniciHiH KyLui
(Wi-Fi »xenici HeFypnbim anci3 6onca, xonakrap
CcoFypnbiM a3 6onagbl)

I Y3inic

)

OpblIH KOAbl

Ta3anayp,b| Xanractbipy

Tasanay npoueciH icke Kocy

Tasanay ecebiH wakpipy

Smart-Fill pyHkumsAChI

Cakray

Bacray- / BenrineHreH HykTe

I13gey

@ Neuer Benutzer

@ KonpaHbicTafbl nanaanaHyLubinap

2. TwicTi npodhunbre KipiHia.

3. @ TaHOacblH HYKbIHbI3.
ManganaHyLbl XOMbINAbl.

XKyne aknapatbl

AVMaKTbl aHbIKTay

AVMakTbl anHangblpy

ANMaKTbl KOt

PIGIN e 0 HD DD V| ¥
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TaHba MarbIHacbI
ANMaKTbl XbIFKbIT
4_, K y
+ Ynkenty / Plus
_ Kiwipenty / Minus
- TexHuKanblK KbIaMeT kepceTy pyHKunsanapbl
5 Keneci 6eTke eTy/ anabiHfbl 6eTke 6Ty
< Anmak TypiH TaHOaHbI3 (baroapnapabl e3repty
KesiHge):
e Nogo Zone
e No Clean Zone
e Speed Filter
e Looping Horn avmarbl
Taszanay ecebiHge gucnnenai TaHoay
< AnppiHFbl 6eTKe KanTa opany
® 3aybITTbIK N@apameTprepiH KanmnbliHa KenTipy
n Heriari akpaHfa opany
280
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OcHoBU

3a To31 AOKYMEHT
OnncaHusT B TO3U AOKYMEHT cOTYEp € BanuaeH 3a BCUYKM
poboTunanpanu ypeam ot cepusita KIRA B.
EkpaHHUTE CHUMKM, NOKa3aHn B UHCTPYKLMATA, MOXe Aa Cce
pasnuyaBaT Neko B 3aBUCUMOCT OT Balumna ypen n MOHTaxHUTe
KOMMIIEKTU.

CTpyKTypa Ha eKkpaHa
EkpaHbT e YyBCTBUTENEH Ha JONUP, M3BECTEH € OLLE KaTo
CeH3opeH gucnnen. [loctaTbyHO € Ja JOKOCHETe 3a KpaTKo ¢
npbCT, 3a Aa usbepete AageHa PyHKLUS.
C nomoLlTa Ha CeH30pHUS aucnnen notpebutenaT moxe aa
onpenenst OCHOBHU HAacCTPOWMKK Ha ypeaa, Aa nnaHupa
MapLUpyTU, Aa pasrnexaa 0T4eTu 3a NoYMcTBaHeTo, Aa
OTCTpaHsIBa HEN3NPaBHOCTU M Aa Npernexaa uHpopmauusa 3a
Hanpeabka Ha NOYMCTBAHETO U CTaTyca Ha ypeaa.
MHdopmaumsa 3a ctatyca Ha ypeaa ce nokassa B FOPHUS Kpau Ha
CEH30pHMA AMCNnen, Hanp. 4YacoBoTo Bpeme. MeHioTaTa 1
obGcnyxBaLLMTe enemMeHTy ca Noka3aHu B 30HaTa Ha MEHIOTO B
cpepaTa Ha gucnnes. B 3aBMCMMOCT OT MEHIOTO, B ECHUS,
NeBUS 1 JONHUSA Kpaw ce NoKa3BaT pasfvyHU UKOHM.

2

: = 7 2 =l

Autonomous

\VELIE]]
cleaning

Docking

Daily care

CTpyKTypa Ha ekpaHa

( PaBHuLLe Ha nbnHeHe Ha pesepBoapa
(@ Cwuna Ha curHana

®) Yac

@ CnobLieHus

(6 CbeTosHMe Ha akymynupalata 6atepus
() 3oHa Ha MeHI0TO

(7 3aBnCUMM OT MEHIOTO KOMaHAHWN By TOHK

LLinpokoo6xBaTHM KOHLEMNLMU 3a 06CNy>XBaHe
Hskomn cTbnku 3a pa60Ta Ce NoBTapAT B pa3fmiM4HNTE MEHIOTA Ha
copTyepa 1 Tyk ca 00SICHEHM OTAENHO.

®PYHKLMM C U3UCKBaAHe 3a napona

Hsikon doyHKUMM, Hanp. NpekbcBaHe U Bb30OHOBSAABaHe Ha
MapLUPYTU, N3MCKBAT BbBEXAaHe Ha noTpebuTencka napona.
Cnep gokocBaHe Ha Heobxoaumusa komaHaeH OyTOH ce oTBapsi
Ounanoros npo3sopeLl, 3a BbBexXaaHe.

MpaBa

Ha Bcekn notpebuten ce gasat paspeLleHus, 3a aa ce
onpeneny Kou yHKLMM MoraT Aa ce usnbrHsaear. Tean
paspeLueHusi Tpsabea aa ce cbbnogasat Npu BCUYKN OYHKLNN.

PasnuyHuTe NpeanoXxeHns 3a ponu ca npeasapuTerHo
KOH(UryprpaH1 B OCHOBHUTE HacTPOMKU, KOUTO MOXeTe Aa
penakTpaTe crnopes U3VCKBaHUsiTa Cu.

HaBurauus B meHioTO

OT rmaBHMTE MEHIOTA MOXETE [1a HaBUrMpaTe KbM NogMeHoTaTa

ypes [OKOCBaHe Ha CbOTBETHUTE ByTOHW. Mo NpaBuno moxete

[a ce BbpHEeTe B MEHIOTO OT NO-B1COKO HUBO Ype3 JOKOCBAHE Ha
< . AKko B MeHIO0TaTa HaAMa n3pudeH komaHaeH 6yToH 3a

3anameTsiBaHe Ha NPOMEHUTE, MPOMEHEHUTE HAaCTPOWKMN ce

npunaraT npu BpbLLaHEeTo Ha3aa.

HavaneH ekpaH

OT HavanHus ekpaH MoXeTe JOCTUrHeTe 40 OCHOBHUTE MEHoTa
W HaCTPOWMKKN Ype3 HaTUCKaHe Ha cumBona € Mnn CboTBETHUSA
KOMaHAeH ByToH.

MoxeTe ga ce oTnuLleTe Ypes JokocBaHe Ha cumBona k.

[ [——-r*%
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Manual ( )
cleaning
Daily care 4@

Autonomous @

@7 @ Docking %

() Cumson 3a otnuceaHe (Logout)

(@ MasHo meHio CaBosiBaHe

®) naBHO MeHIo ABTOHOMEH

(® MMaBHO MeHI0 PbYHO noyncTeaHe

() MaBHO MeHo ExxeqHeBHa rpuxa

(® Cumson Hactponiku

Ako e pasnosHat Kog Ha no3nums, B neHTata Ha CbCTOSIHUETO ce
nosiesiBa cboOLLiEeHNe.

=

I Autonomous @

VELIE]]
cleaning

@ Docking %

Daily care

() CrvoblueHne

[okocBaHeTo Ha cbobLleHneTo oTBaps Npernea Ha
MapLUpyTUTe, HaNMMYHW Ha CbOTBETHaTa no3nums. BukTe rnasa
A8MOHOMEH.

Yka3zaHue

Upes dokoceaHe Ha cumeona @ docmueame om dpyeume
MeHma KbM Ha4dallHUs eKpaH.

ABTOHOMeH

Mpwn ekcnnoaTauust B aBTOHOMEH PEXUM ypeabT NoYnUCTBa
CaMOCTOATENHO efHa UMW HAKOMKO NpeaBapUTeNHO
nporpaMmpaHyn NoBbPXHOCTU. MporpammpaHeTo ce M3BbpPLLBA
ypes 06xoxaaHe 1 3anaMeTsaBaHe Ha MapLupyT.

Bbnrapcku 281



1. Ako e Heo6Xx0aMMO, N3BUKATE HaYarH1s ekpaH.
2. N36epeTe MeHOTO ABTOHOMEH 4pe3 OKOCBaHe.
OTBaps ce cTpaHuua 3a nperneq ¢ aBTOHOMHUTE QYHKLMN.

() CwbluecTByBaLLM MAPLLPYTK
Tyk 3anameTeHUTE MapLLPYTU ce obpaboTeaT, cBbP3BaT ce B
nporpaMu unu ce ctapTupar.

(@ Hos mapuupyt
Tyk ce 3ay4yaBaT HOBM MapLUPYTHU.

(® [Hoknaam 3a nouncTeaHe
@ padpuk
MporpamupaHe Ha MapLipyT

Mpu oby4yaBaHeToO Ha MapLUPyT 3agadyaTa 3a NoYncTBaHe ce

M3NbIHSABA PbYHO, KaTO ChLLEBPEMEHHO Ce 3anvucBa v cres

TOBa Ce 3anameTsiBa 3@ aBTOHOMHOTO MOYNCTBaHe.

YkazaHus 3a onTvmanHo opopMneHne Ha MapLupyT Lie

oTkpuete B Setup-Guide. Tpsbsa ga ce cnaseat npasunara 3a

aBTOHOMHATa ekcnnoartauusi, Hanp. B HayanHaTa To4ka Ha

AafeH mapipyT Tpsibea Aa 6bAe nocTtaBeH koA Ha no3uumaTa.

Mpu nporpamupaHeTo ce 3anameTsBa crnegHaTa uHdopmauus

3a mapLupyTa:

® MbTAT Ha ABWXEHWE Ha ypeaa-

e ToukuTe B KOUTO Ca BMNN BKNIOYEHWN UMW U3KITIOYEHN
DyHKUMMTE 3a MOYUCTBAHE.

e HacTtpoikute Ha napameTpuTe, Hanp. 3a NpemMnHaBaHe Ha
BOAaTa, AO3MpaHe Ha NOYMCTBALLOTO CPEACTBO, 060POTU Ha
yeTkaTa, CMyKaTeriHa MOLLHOCT U CMNa Ha npuTuckaHe Ha
YyeTkaTa. HannyHute napameTpm 3aBUCAT OT Bawwmsa ypeq v
obopyaBaHe.

e 3agencTBaHeTO Ha KNakcoHa (Hamp. Ha KPbCTOBULLE).

He ce 3anucear:

e KpaTku nayau npu obyyeHneTo

e [TbTHaTa ckopocT npu obyyeHneTo

Hanu gageH notpebuTten nma npaso Aa obyyasa HOBU

MapLUpyTH, 3aBUCK OT HerosaTta pons, T. €. OT Herosute

paspeLueHus.

1. N3BukanTte meHtoTo ,CTapT* n cTapTmMpante oby4yeHneTo Ypes
ABTOHOMEH 1 HoB mapuipyT.

2. N3bepeTe ganu ga ce U3BbpLLBa NOYMCTBAHE MO BPeEMe Ha
obyyeHneTo unm To camo ga 6bvae cumynupao. Mpn
06yyeHneTo CbC cMynaums BCUYKM OMNLMK 32 MOYUCTBaHE ce
3anncBarT, HO He Ce U3MbIHABAT aKTUBHO.

Heobxogumu ycnosus:

Bartepuarta e HanbNHO 3apeaeHa.
Pe3epBoapbT 3a nNpsicHa BoAa e NbrieH
PesepBoapbT 3a oTnagbyHa BOAA € MpaseH.

. MoTBbpAETE M3NBIHEHNETO HA CLOTBETHOTO YCIOBUE Ype3
¥ WUNW HanMyCHeTe MEHIOTO Ype3 CMMBOMAa X U U3MNbIIHETE
ycnosusaTa.

4. MNosunumoHnpanTe ypeaa npes koga Ha nosuumaTa B
HavanHaTta Touka. 3a uenTa nogpaBHeTe NpeaHaTa YacT Ha
ypeda Ha pascTosiHue oK. 1 m oT koAa 3a No3nums 1
n3yakawnTe, 4OKaTO ypeabT pa3nosHae Kofa 3a Nosunums.

5. MoTtBbpAeTe Kofga Ha No3unumATa.

wWe e o

6. [BmxeTe ce No NOBbPXHOCTTA, KOATO TpsibBa Aa ce NoYncTu.
Mpu ToBa cnaseawTe NpegnucaHuTe pascTosHus. BuxTe
Pnkosodcmeomo 3a ekcrinoamauyusi Ha ypeoa.

Ha kapTaTa B peanHo BpeMe ce nokaseaT Bede obpaboTeHaTa
obnacTt n MapLpyTbT A0 MOMeHTa. TekylaTta nos3uums ce
nokassa OT ManbK ypen.

Yka3aHue

lpu no4ucmeaHemo MbpP8O akmueupalme u3cMyKeaHemo,

npedu Oa eknro4yume eodama. Tosa npedomepamsiea

ocmasaHemo Ha 800a 8 y4yacmbKa.

11:01 AM

= Water: Cleaned area: 0 m* 00:04:29 h

C——

5L |

Teacl|-in process is running. Operatp the
robot while it is recording

(1) 3apaBaHe Ha cb6UTHE 3a KNAKCOH
(@ AkTuBMpaHe/feakTMB/paHe Ha N3CMyKBaHe
(3 AKTuBMpaHe/geakTMBMpaHe Ha NovncTealla rnasa

(® AkTuBMpaHe/aeakTMBMpaHe Ha CTpaHWYHa meTna (He npu
BCUYKWN ypeam)

(5) Hactpoiika Ha Konu4ecTBOTO Ha Boaara

(® Hacrtpoiika Ha o31paHeTo Ha NnoYncTeaLl, npenapat
(@) 3anameTsBaHe

MapLupyT, camo n3cmykBaHe (KbMTo)

(® MapLupyT, uscmyksaHe + novncTaalla rnaea (CUHS)
Smart Fill (BwxTe ®@yHkyuss Smart Fill)

7. 3aBbplueTe mapLupyTa.
a [leakTvBMpaHe Ha CTpaHn4yHaTa meTrna (camo 3a ypeam CbC
CcTpaHu4Ha meTna)
b JeaktuBmpante noumcTeaLlata rnasa.
¢ VMamuHeTe kpaTbk yyacTbk (ok. 10 - 15 m) ¢ akTMBHO
M3CMyKBaHe, 3a a U3cMy4eTe ocTaTbyHaTa BoAa.
d [deaktmBupante N3CMyKBaHeTO.
8. Mosnumonuparite ypeaa.
©® AKO MapLIpyTbLT TpsibBa Aa 3aBbPLUM Ha JOKUHT CTaHLUS,
nosnuUMoHnpanTe ypeaa Ha npubnuantenHo 1 metsbp npeq
OOKWHTF CTaHuusTa.
® AKO KpasT Ha MapLupyTa TpsibBa Aa cnyxu kaTo nsxogHa
TOYKa 3a APYrM MapLpyTu, ypeasT Tpsbea ga 6bae
NO3VLMOHMPaH Npea KoA Ha No3unums.
9. 3anameTsiBaHe Ha 00y4YeHUss MapLupyT.
a [lokocHeTe cumBona 8.
b MNpu HeobxoauMOCT n3yakanTe, AOKaTO YypeabT pasrno3Hae
KoAa Ha nosuumsaTa.
¢ [lokocHeTe komaHAHWA 6yToH 3aBbpLUBaHe Ha MapLIpyTa
C KoA Ha no3uums.
d lNpn HeobxoanMOCT NOTBBLPAETE KOAA HA NO3MLUATA.
e BbBegeTe nme Ha MapLupyTa B NONETO 3a BbBEXAAHE, KaTo
n3nonaeare knaevartypara.
MapLupyTbT ce 3anameTsiBa Nof BbBEAEHOTO NMe.

®yHkuma Smart Fill
C dyHkumaTa Smart Fill Moxe aa ce 3ayum gageHa nnoLl, kato
ce o6xoam camo HerHUAT pbb. PyHkumsaTa Smart Fill e
npeaHa3HayeHa 3a ronemu, otkputy nnown. Cnea ToBa NbTAT
Ha OBWXEeHMe 3a aBTOHOMHOTO NMOYMCTBaHE B PaMKUTE Ha
nnoLyTta ce nnaHvMpa asToMmaTU4HO OT ypeaa. 3a LenTa no Bpeme
Ha obpaboTkaTa ca Ha pasnosioXeHWe ABe OMNLMM 3a 3anbliBaHe:
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CnupanHo u MeaHAapPUYHO MbfiHEHe. PasnuyHuTe HauvHK Ha
MbIHeHe ca No-NoAXoAsLM B 3aBUCUMOCT OT pa3Mepa U
dopmata Ha nnowTa.

Teach-in process is running. Operate the
robot while it is recording

© OO

) YBenuyaBaHe/HamansiBaHe Ha N306paxeHNeTo
(@ HavanHa v uenesa Touka Ha Smart Fill

MpukniouBaHe Ha Smart Fill (Bb3MOXHO camo ako poboThT e
obpaTHO B LieneBaTta Touka)

@ Ortkas Ha Smart Fill

(& Mosnuusa Ha ypena

® WamuHato pascrosHue

(@) 3anameTsiBaHe Ha mMapLupyTa
BpemeHHo cnvpaHe Ha obyyeHueTo

(® Orkas (ObyyeHneTo e 3aBbpLIEHO, OTBAPS CE rMaBHOTO
MEHI0)

lMnoLw, 3a KOATO MapLUPYTHLT Ha NOYUCTBAHE Ce NnaHnpa
aBTOHOMHO

Yka3aHue

e HavanHama u KpaliHama moyka Ha Mapwpyma mpsibea da ca
udeHmuyHuU. Ha4anHama mouka moxe Oa ce pasno3Hae Ha
CEH30PHUSI eKpaH 10 Kpbayemo.

e B dadeH mapwpym HAKOJIKO niowu moezam 0a ce
decbuHupam kamo obnacm 3a Smart Fill. Yyacmbyume
npedu u cned ¢pyHkyussma Smart Fill ce 3ayyasam kakmo
O6UKHOBEHO.

e B pamkume Ha mapwpyma moeam da 6bdam decbuHuUpaHU
npouseosneH bpou nnowu 3a Smart Fill,

e Cnc Smart-Fill moecam echekmueHo da ce noyucmeam camo
obnacmu 6e3 npensimcmeus 8 cpedama Ha rniowma 3a
Smart Fill.

1. Craptupanite dyHkunsiTa 3ayyaBaHe Ha MappyT. Bx.
lpoepamupare Ha mapwpym.

2. ObyyeTe mMapLipyTa A0 HavanHaTta Touka 3a KOHTypa Ha
nnowira.

3. B Ha4anHaTa To4ka Ha KOHTypa Ha nnoLyTa JOKOCHETE
KOMaHaHus 6yToH B . PyHKumsiTa Moxe Aa 0bae OTMEHeHa
Yypes JOoKOCBaHe Ha cumBona X .

4. Obukanante obnacTTa, KOATO TpsibBa Aa 6bAe NoYMcTeHa,
[0KaTo ypeabT 3acTaHe B LieNeBUs Kpbl Ha KapTaTta B pearnHo
BpeMe.

5. [okocHeTe cumBon E3.

Smart Fill obnacrtra ce 3anameTtsiBa.
6. MpogbmkeTe pyHKUMATa 3ayyaBaHe Ha MapLUpyT.

O6paboTka Ha MapwpyTa
ChblecTByBaly MapLwpyTn
CobLlyecTByBaLLMTE, 3ay4EHN MapLLPYTK U NporpaMu mMoraTt fa ce

dunTtpupart cnopes kofa Ha No3uuMsiTa Ha HavanHaTa To4Ka Unm
[a ce TbpCsiT No UMe.

1. Ha HavanHaTa cTpaHuua gokocHeTe PyHKLUMATa ABTOHOMEH.

2. Ha oTBapsiaTa ce cTpaHuLa AoKocHETE yHKUMATA
CbluecTByBalLM MapLIPYTH.

OTBaps ce nposopel ¢ 2 pasgena.

S pe——r, YR

9:39 AM

[ (GF | D t m  m: 955%

1 FGL 2000 2. s 7 e n2  wasser2 2@

o testfill. @ 230 Puddles 0

o Routes &% Routines

@ TbpceHe no kof Ha nosuumATa
(@) CopTupaHre no a3by4eH peq
® CopTtupaHe no gata
@ TobpceHe no nme
(&) MNnaHoBe
® MapuipyTn
@ Hasap
e ChbluecTByBaLLMTE MapLUPYTH Ce NOKa3BaT B pa3gena
MapuwpyTu.
CBbp3aHUTe MapLUpPyTK ce nokaseaT B pasaena lNnaHose.
e ChbluecTByBaLLMTE MApPLIPYTV MOraT A4a ce copTupar no
a3by4yeH peg vnu Mo gata Ha Cb3fdaBaHe U Aa ce TbPCAT No
KOA Ha No3uuusiTa unu nve CbC CUMBONUTE B NEBUS KpaW.
3. JokocHeTe pasgena MapwpyTtu.
4. TbpceHe Ha MapLpyT No nve.
a [JokocHeTe cnmBona .
b [JokocHeTe noneTo 3a BbBeXOaHe.
¢ BbBeneTe nMeTo Ha TbpCeHMS MapLUPYT C KnaBuaTtypaTa.
d JokocHeTe komaHaHUS ByToH TbpceHe.
HamepeHnaT mapLupyT ce nokassa.
5. TbpceTe MapLUpyT Mo koda Ha no3numaTa.
a [lokocHeTe cumBona H.
HannyHuTe mapLipyTv ce nokaseaTt copTUpaHu cnopes,
KoAda Ha nosuuuaTa.
b [JokocHeTe nankaTa ¢ TbPCEHWs1 KOA Ha No3nuudaTa.
HamepeHnaT mapLupyT ce nokassa.
6. [JokocHeTe pasgena NnaHoBe.
Moka3BaTt ce CBbp3aHUTE MapLLPYTU.
7. [lokocHeTe gaaeH MapLipyT Uy nporpama, 3a ga v
N3MbITHUTE, UNN AOKOCHETE 3bOHOTO KOMENo B rOpHUS AeCeH
bMbMN Ha CbOTBETHaTa MMoYKa, 3a Aa rm obpaboTuTe.

IOwnanoroB npo3opew ,,06pa6boTka Ha MmapLipyTa“
CTpyKTypa Ha cTpaHuuara

w200 L | 5 % 951AM | [ (G| (N et e e e 97%
@ + WS 05
_—
@\ ™ Cleanad Area. 650

'Q_ 2
‘A

(.

() Bpwblua BcuykM cbOUTUSA 3@ NOYMCTBAHE KbM HACTPOMKUTE,
13non3saHu npu oby4eHneTo.

Preview WS 05
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(2) 3aBbpTaHe Ha 30Ha

(®) WNatpuBaHe Ha 30Ha

@ [lMpemecTBaHe Ha 30Ha

(® MNpemecTBaHe Ha BIMOBUTE TOYKM Ha 30HaTa
® OnpegensHe Ha 30Ha

@ MocTtaBsHe Ha HOB Mapkep 3a cbbuTne
HamansBsaHe Ha nsobpaxkeHneTo

(® YBenuyasaHe Ha n3obpaxeHneTo
M36op Ha B1aa Ha 3oHaTa

(@) 3ano4ysaHe Ha nporpec

@2 O6paboTka Ha Nme

@ AkTuBMpaHe Ha CurHarnHa namna 3a KpbroBo OCBeTNeHue U
Bluespots (onuuoHaneH MoHTaXXeH KOMMIIEKT) Mo Bpeme Ha
Lenus MapLupyT

AkTBMpaHe Ha CurHan 3a 3aBbpTaHe 3a TO3V MapLupyT
@ WNatpuBaHe Ha mapuipyTa

Cbbutuna 3a nouncteaHe

(@ MapLupyT (CUH = MOKPO MOYMCTBaHE, XbIT = U3CMYyKBaHe)

30HKU
Upes komaHaHUTe ByTOHM 3a 30HUTE MOXeTe Aa AedmHupaTte u
obpaboTBaTte pa3nunyHn 30HK. Ypes cumBona ,M36op Ha BuA Ha
30HaTa“ MOXeTe Aa peLunTe KO BuA 30Ha nckaTe ga
obpaboTtearte. MoraT ga 6baat gecmHupaHu cnegHuTe BUOoOBe
30HU:
e NoGo 30Ha
MouncTealmaT poboT HAAMa Aa HaBnM3a B TE€3U 30HU, A0PM 3a
Oa n3berHe npenaTcTBuUS.
e NoClean 30Ha
Bcunukn hyHKLMKM 32 NOYMCTBAHE Ca U3KITKOYEHN B TE€3M 30HU,
JOpW aKko Hanp. B TX Ce HaBnu3a 3a usbsreaHe Ha
npensaTCcTBUS.
e SpeedFilter 3oHa
B Ta3u 3oHa nouncTeawmnsaT poboT BUHArK ce ABMXKU CbC
CKOpPOCTTa, AedhmHMpaHa B 30HaTa.
e LoopingHorn 3oHa
[okaTto poboTbT ce Hamupa B Tasun 30Ha, ce aKTMBMpa
HenpeKbCHATUSAT 3BYKOB CUrHan.

O6paboTKka Ha CbLieCcTBYBaLy MapLUPyT

-

2. Ha oTBapsiLiata ce cTpaHuua OKOCHETe (PyHKumMsTa
ChbliecTByBaLlM MapLIpyTH.

3. 3a pa n3bepete MapLUpyT, KNMKHETE BbPXY CMMBONa & B
nposopela 3a npernea Ha MapLupyTa, BUXTe
Coujecmeysawu mapwipymu.

4. N3bepeTe xenaHus MapLupyT.

OTBaps ce npo3opeLbT 3a 06paboTka Ha MapLUpyTa, BUXTe
Huanozoe nposopevy, ,06pabomka Ha mapwpyma®.

5. O6paboTeTe mapwpyTa. Vimate cnegHnTe Bb3MOXHOCTY 3a

obpaboTka:

a YBenvyaBaHe unm HamansiBaHe Ha nsobpaxxeHueTo.

b [okocHeTe cumBona ¢, 3a fa obpaboTuTe MMETO Ha
mMapuipyTa.

¢ [JokocHeTe cMMBOna 9 B NneHTaTa BNsiBO, 3a [a 3afjajeTe
HOBO CLOUTUE, UNWN LOKOCHETE CbLLECTBYBALL, CUMBOI MO
MapLipyTa, 3a la OTBOPUTE HAaCTPOMKMTE Ha CbOMTUETO 3a
noyncteaHe. Tyk MOXeTe [ja HanpaBuTe cnegHuTe
HaCTPOWNKM:
HacTtponTe xenaHoTo fo3npaHe Ha NoYMCTBALLOTO
CpefCcTBO C Nb3rallus perynartop.
AKTVBMpaNTe N3CMyKBaHETO Ype3 AOKOCBAHE Ha
cMmMmBona .
3a pa n3bepeTte cmykaTenHaTa MOLLHOCT, JOKOCHETE
KoMaHaHus 6yToH CMmyKaTerniHa MOLLHOCT HUCKa unu
CmyKaTenHa MOLHOCT BMCOKa. AKTMBMpaHaTa yHKums
cTaBa XbnTa
AKTMBMpanTe noymcTBallaTa rnasa ypes JOKOCBaHe Ha
cumBona .
HokocHeTe komaHaHWSA OyToH O6GOpPOTU Ha YeTKaTa HUCKM,

. Ha HavanHaTta cTpaHuua gokocHeTe (pyHKUMsITa ABTOHOMEH.

O6opoTH Ha YeTKaTa cpegHu unn OGopoTH Ha YeTKaTa
BMCOKM, 3a Aa n3bepeTe CKOPOCTTa Ha YeTKaTa.
AKkTBMpaHaTa (OyHKUUS CTaBa XbhTa.
AKTVBMpanTe cTpaHW4YHaTa MeTna 4Ypes3 AJOKOCBaHe Ha
cumBONna m .
YkaszaHue
CmpaHu4Hama memria Moxe 0a ce akmusupa camo rnpu
8KJIIOYEHa royucmeauwia enaea.

d 3agpbxTe HaTUCHAT HanMYHKSA CMMBON 9 BbPXy KapTata u
npemecTeTe CbOUTMETO Ha XenaHaTta no3vuusi no
MapLipyTa.

e [okocHeTe cMMBona k=, 3a fa BKIOYNUTE MNOCTOSIHHO
noBTapsLla ce curHanusaums 3a To3u MapLUpyT.

f [JokocHeTe cvMBONa -4, 33 fa BKMOYMTE CMrHanHara
namna 3a KpbroBO OCBETNIEHME U, aKo € Heobxoaumo,
TOYKOBaTa CTpys 3a TO3W MapLUpyT.

g OokocHeTe cumBona »<, 3a Aa Bb3cTtaHoBuTe CbbutuA 3a
noYncTBaHe 0 HacTporikaTta npu oby4eHmeTo.

h OokocHeTe cumBona €, 3a aa u3bepete Buaa 30Ha, KOATO
uckaTe fa ce BUXaa, cb3gaae unv obpabotu.

MoxeTe na nsbupare ot 3abpaHeHa 30Ha, 30Ha 6e3
yncteHe, duntbp 3a ckopocT, LoopingHorn 30Ha.

i JokocHeTe cumBona 4, 3a Aa geduHupaTe AageHa 30Ha.

j OokocHeTe cumBona <, 3a fja NpemMecTuTe JajeHa 30Ha.

k HokocHeTe cumBona U, 3a Aa 3aBbpTuUTE AafeHa 30Ha.

| OokocHeTe cumBona &, 3a Aa U3TpueTe AafeHa 3oHa.

m [lokocHeTe cumBona “ , 3a fa NpemMecTuTe brroBuTe
TOYKM Ha fafeHa 30Ha.

n 3apganTe XenaHoTo KONMM4YecTBO BOAA C NMOMOLLITA Ha
nnb3ralms ce perynaTop.

o [okocHeTe cMMBona 1, 3a Aa U3TpMeTe mapLupyTa.

CBbp3BaHe Ha MapLIPYyTUTE KaTo nporpamMu
MoxxeTe oa CBbpXKeTe HAKONKO MapLipyTa B nporpama, Taka ye
Te Aa 6baaT nouncTBaHM aBTOHOMHO eauH creq apyr. MNpuv ToBa
MoraT a ce CBbp3BaT camMO MapLUpyTUW, KOUTO 3arno4vsar u
3aBbpLUBAT C KOA Ha no3uumaTa. KogbT Ha no3uumsiTa B kpas Ha
BCEKW CBbpP3aH MapLUpyT TpAbBa Aa cbBnaja ¢ Kofa Ha
nosnumsiTa B Ha4arnoTo Ha criefBalums MapLupyT.

1. Ha HavanHaTta cTpaHuua gokocHeTe hyHKLUMATa ABTOHOMEH.

2. Ha oTBapsiLata ce cTpaHuLla OKOCHeTe pyHKumnsaTa
ChlecTByBaLM MapLIpyTH.

3. MpemuHeTe kbM pasgena Mporpamu 1 gokocHeTe ByToHa
HoBa nporpama.

4. N3bepeTe MbpBUA MapLLPYT, KOWTO Aa 6bae NOYUCTEH KaTo
YyacT OoT nporpamarTa.

5. Ako e Heobxoaumo, n3bepete AOMbIHUTENHN MapLLUPYTH,
KOMTO Aa 6baaTt nouncTeHn eguH crieq apyr. Tyk morat aa ce
n3bumpart camo MapLUpyTUTe, YANTO KOA Ha NosuumsaTa B
Ha4yanoTo CbBNaja C Koga Ha No3uuusaTa B Kpas Ha
NpeauLLHNSA MapLupyT.

6. 3anameTeTe nporpamMaTa Ypes3 CMMBONa v U 3aganTe ume.

Yka3zaHue

AnmepHamugHo moxeme Oa uzbepeme HSIKOIKO Maplwpyma &

pasdena Mapwpymu u da 2u 3anamemume Kamo rpospama

ypes cumeona > e AonHus deceH bebil.

M3nbnHeHue Ha mapLupyTa
M3nbnHeHue Ha MapLUpyT C KOA4 Ha No3uuus
YpensT TpAbBa Aa ce no3vumMoHupa nog bron ot + /- 30 ° n Ha
pascTtosiHMe oT 1 m npea koga 3a No3MUMOHMPAaHe Ha HavanHaTa
Touka
1. MosnunoHupariTe ypeaa B Ha4anHarta Touka.
2. Ako e HeobxoauMo, N3BUKaNTE CTapTOBOTO MEHIO.
3. N3bepeTe hyHKunsATa ABTOHOMEH Ype3 LOKOCBAHE.
OTBaps ce cTpaHuuaTa 3a npernes ¢ aBTOHOMHUTE PyHKUUN.
. JokocHeTe dyHkuMaTa CbluecTByBalM MapLpyTH.
5. N36epeTe mapLupyT upes gokocBaHe. BuxTe rnasa
Coujecmsysawu mapwpymu. AKO HAKONKO MapLupyTa
TpsbBa ga 6bAaT U3NbNHEHM NocnegoBaTenHo, usbepeTe

IN
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cnepfgallmsa MapLupyT v rm obeanHeTe B nporpama, KosiTo
MOXe [a Ce M3MbIHU HEeNOCPEACTBEHO UMK Aa ce 3anameTu
3a MO-KbCHO.

YkasaHue

e Cried uzbopa Ha MbpsuUS Mapwipym ce rokasgam camo
Mapwpymume, Yusimo HadyasiHa moyka cbernada ¢ kpaltiHama
moyka Ha rnpeduwWHUS Mapuwpym.

e HavanHama moyka Ha Mapwpyma mpsibea da 6b0e K0d Ha
no3uyus u mpsibea Oa ca Hanu4yHU AocmambYHO Pecypcu 3a
criedsawjusi Mapwipym 8 rnpoepamMama.

KpatiHama moyka mpsibea 0a 6n0e K00 Ha ro3uyusi, Kamo
camo rocnedHuUsm mapwpym Ha 0adeHa rnpozspama Moxe 0a
3asbpuwiu 6e3 Kod Ha NMo3uyus.

KARCHER npenopbysa da ce u3rosnisea OOKUH2 CraHyus
Kamo HavarnHa u KpalHa moyka Ha Mapwpyma, mbl Kamo
moea eapaHmupa, Jye we 6rd0am 3apedeHu 6ocmambyYyHO
pecypcu 3a cnedsawus Mapuwpym e npozspamama.

e Mapwpymume ca HomepupaHu o rnocredosamesiHocmma
Ha u3bopa.

e M36paHusim rno nozpewka mapwpym moxe 0a 6b0e
OMMEHEH, Kamo 20 OOKOCHeme OMHO8o0.

6. Crnep usbopa Ha mapLupyTa LJOKOCHETE CUMBOMA > g
OOMHUSI AECEH bIbI.

OTBapAT ce BapmaHTu 3a U3bop.
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Quick
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Save
routine

-5 Routes o Quick start

start

® MnaHnpaHe Ha HavaneH yac

(@ kato 3ana3BaHe Ha nnaH

) bbps ctapt

(@ Crapt ¢ Koa Ha noauums

7. OokocHeTe GyToHa CTapT € KOA4 HA NO3ULUA.

8. Mnb3HeTe ypeaa npen NOUCKaHWSA Ha CEH30PHUS eKpaH KO,
Ha nosuuusTa.

9. M3yakaiTe, [OKATO ypeabT pa3no3Hae Kofa Ha no3uumsaTa.

10.NoTBbpPAETE KOAA Ha No3nLUMATa.

MapLpyTbT ce uanbrHsBa.

M3nbnHeHne Ha mapwpyT 6e3 Koa Ha No3ULMnsA

Yka3aHue

U3bpaHussm mapwpym moxe 0a 6u0e cmapmupaH 6e3 Kod Ha

rno3uyus, Harp. ako kodogeme Ha nosuyuume He mpsibea 0a

6n0am mpatHo npunoxeHu. 3a masu yen kodogeme Ha

rno3uyuume ce npusiazam camo o epeme Ha 3ayyasaHemo Ha

Mapuwpyma u rpu udnbriHeHuemo mpsibea O0a ce ygsepume, ye

pobombm e cmapmupaH 8 rnpasusHama no3uyusi. 3a OoKuHe

CmaHyusima 8uHaau ce u3uckea Kod Ha rno3uyusima.

1. MNosuuroHvpariTe ypeaa B 3aydeHaTa HavanHa To4ka Ha
MapLipyTa.

2. Ako e HeobX0QUMO, N3BUKANTE CTaPTOBOTO MEHIO.

3. N3bepeTe pyHKUnATa ABTOHOMEH Ype3 LOKOCBaHe.

OTBapﬂ ce CTpaHuuaTta 3a npernen ¢ aBTOHOMHUTE beHKLI,MVI.

4. [okocHeTe (hyHKUMsATa CblyecTBYBalU MapLUPYTH.
5. N3b6epeTe mapLupyT Ype3 gokoceaHe. BuxkTte rnasa
Crujecmeysawu mapwpymu.

6. Cnepn usbopa Ha MapLupyTa 4OKOCHeTe cUMBOra > B
JONHWS AECEH BB/
OTBapAT ce BapmnaHTK 3a M3bop.
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Save
routine

ol Quickstart

v

Start

@ MNnaHnpaHe Ha HavaneH yac

(2 kaTo 3anassaHe Ha nnaH

(3® Bbp3 crapt

@ Crtaprt ¢ Koa Ha nosmums

7. [okocHeTe koMaHaHWs 6yToH BbpP3 cTapT, 3a Aa U3NbAHUTE
maplLupyTa HezabasHo.

MapLipyTbT ce n3nbnHsaBa.

CrapTupaHe Ha maplupyTa cbeC 3abaBsiHe
MapLpyTsT MOXe Aa 6bae ctapTvpaH cbe 3abaBsiHe [0 eaHa
cegmMmuua.

1. MosnunoHupariTe ypeaa B Ha4anHata Touka.
2. Ako e HeobXxoauMO, N3BUKANTE CTapTOBOTO MEHH.
3. N3bepeTe yHKUMsiTa ABTOHOMEH Ype3 JOKOCBaHE.
OTBaps ce cTpaHuUaTa 3a npernes ¢ aBTOHOMHUTE PyHKLUN.
. JokocHeTe dyHKUMaTa CbluecTByBaLM MapLIPyTH.
. U3bepeTte mappyT 4pes gokocsaHe. Bx. Cbwecmsysawju
Mapwpymu.
6. Cnep n3bopa Ha MapLupyTa JOKOCHETE CMMBOna > B
OOINHWS OECEeH brbll.
OTBapAaT ce BapuaHTu 3a n3bop.

a b

R e 2001 | % 931AM | [ (G | (D e e e s 99% @

Quick
schedule

Save
routine

Quick start

Start

@ MnaHnpaHe Ha HavaneH yac
(@ kato 3anaseaHe Ha nnaH

®) bbpa ctapt

@ Craprt ¢ Koa Ha nosmums

Bbnrapcku 285



7. OokocHeTe komaHaHus 6yToH MnaHnpaHe Ha HavaneH vac.
DyHKUMSATA 3a NNaHMpaHe ce oTBaps.

2 [ L1 (Gl | O i e 99% | 5
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delay start

Start Date

11/21/2024 ‘ Repeating Task

Routes / Routines

Task color

<

8. 3apaniTe HavaneH yac.
a 3aganTe HavanHa gaTta.
b 3agaBaHe Ha HavaneH vac
¢ N3bepeTe mapwpyTt/nporpama 3a U3nbrHeEHUe.
d N3bepeTe UBAT 3a 3agayara.
9. Ako e Heobxoaumo, 3afanTe NOBTOPEHME Ha 3afadvaTa 3a
no4yncTBaHe.
a 3apganTe kpaiHa faTa 3a NOBTOPEHUETO.
b 3aganTe MHTepBan 3a NOBTOPEHMETO.
10.3anameTeTe XenaHna HavarneH Yac Yypes 4OKOCBaHe Ha
cumBona B.
MapLupyTbT ce usnbnHsABa B 3a43a4€HOTO BPEME.

MNpekbcBaHe U Bb30OHOBSAABaHe Ha MapLUpyT
1. JokocHeTe cumBona Il , 3a Aa npekbCcHeTe MapLupyTa no
BPEME Ha U3MbIHEHNETO MY.
Ypeawt cnupa 3a 10 cekyHaun. 3a ga cnpete ypeaa 3a
NnocTosiHHO, TpsAbBa Aa 6bae BbBeAeHa naponaTta.
2. Bb3obHOBsABaHe Ha MapLupyTa:
a lMosvnumoHupaliTe ypeaa B obnactra Ha MapLupyTa, KOsiTo €
rnokasaHa B 3eMeHO Ha kapTaTa
b JokocHeTe cumBona > n BbBeAeTe naponarta, 3a aa
Bb306OHOBMTE MapLUpyTa.

3aBbpluBaHe Ha MapuipyTa
1. OokocHeTe cumBora !l 1 BbBefeTe naponaTa, 3a Aa
nocTaBuTe MapLupyTa Ha naysa.
2. [lokocHeTe cMMBOna X, 3a Aa 3aBbplUMTE MapLupyTa.

dPyHkuma Kanenpap

dyHkumsaTa Kanengap ce 13nonsea 3a U3MNbIHEHNE HA
aBTOHOMHW 3aJa4yn 3a NOYUCTBAHE B ONpeaerneH MOMeHT (Yac/
nara) 6e3 NpMCHLCTBMETO Ha onepaTop, Hanpumep npes HowTa
UNu B HeJena v Ha ocpmumanim npasHvum. 3agadaTta Mmoxe aa ce
U3MbJIHN €4HOKPAaTHO UM MHOTOKPATHO.
1. Ako e Heo6Xx04MMO, N3BUKaNTE CTAPTOBOTO MEHIO.
2. N3bepeTe yHKUMsiTAa ABTOHOMEH Ype3 JOKOCBaHE.

OTBaps ce cTpaHuLaTa 3a npernes c aBTOHOMHUTE (OYHKLUN.
3. [okocHeTe cumBona B,

q)yHKLI,I/IﬂTa 3a nnaHunpaHe ce oTeaps.

S pe——y YR
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delay start

Start Date 11/21/2024 ‘ Repeating Task

Routes / Routines

Task color

4. 3agante nve Ha 3agavarta 3a NnovMcTBaHe.
5. 3apaniTe Ha4aneH yac.
a 3apanTe HavanHa aara.
b 3agaBaHe Ha HavaneH 4ac
¢ N3bepeTe mapwpyTt/nporpama 3a UsnbrHeHne.
d N3bepeTe UBAT 3a 3agavara.
6. Ako e Heobxoaumo, 3aganTe NOBTOPEHME Ha 3afadvaTa 3a
noyncTBaHe.
a 3apganTe kpanHa gaTa 3a NOBTOPEHUETO.
b 3apanTe nHTepBan 3a NOBTOPEHMETO.
7. 3anameTeTe XernaHusl HavarneH Yyac 4Ypes JOKOCBaHE Ha
cumBsona B.
MapLupyTbT ce U3nbrHsiBa B 3a4a4€HOTO BPEME.

Moka3BaHe Ha oT4YeTa 3a NOYMCTBAHEe
OT4eTBbT 3a NoOYNCTBaHE NpeaocTaBs HopMaLms 3a
MPUKMYEHNTE MOYNCTBAHMS.
1. Ha HavanHaTa cTpaHuua AoKOCHeTe PyHKUMATa ABTOHOMEH.
2. Ha oTBapsiLiarta ce cTpaHuLua gokocHeTe cumBona & .
MokasBa ce nperneq Ha NocnegHUTe NPUKIOYEHN
MOYNCTBaHWA.
3. [loKocHeTe enaHus oT4eT 3a NovMCTBaHe 3a AafeH
MapLupyT unu nporpama.

£
| @ coverage:100% ] &

RN+ Cleaned: 29 m* | 6 Uncleane:
I 7 covered:53m* | A Detergent consumption: = 0 ml

Cleaning report - Rantine with

MpuMepeH OTYET 3a Nporpama C HSKOJIKO MapLpyTa

(™ Ynotpeba Ha nouncTBalm cpeactaa [ml]

@ Mokputa nnouy [m2] (paboTHa WnpoynHa x pa3cTosiHNE)
(® Moumncrena nnouy [m2]
@ Henouunctena nrow, [m
(® MoumncreHa yacT oT 3ayyeHns mapLupyT [%]
®) MpoabMKMTENHOCT Ha noYncTeaHe [min]
@ W3muHato pasctosHue [m]

M36op Ha onuum 3a nokasBaHe (Hanp. Hamp. nokassaHe Ha
CKOpOCTTa)

(@ Boponotpebnenue [I]
[pacmyeH oTyeT 3a NnoumcTBaHe
@) NsTpuBaHe

2
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@ NeHTa 3a NpeBbpTaHe 3a NoOKa3BaHe Ha BCUYKM MapLLUPyTH B
AafeHa nporpama

(139 Hasap,
a M3nonasearite byToHMTE + M —, 32 Aa yBenuuuTe unu
HamanuTe geTannuTe Ha oTyeTa.
b WNaTpuitTe n3bpaHnsa oTyeT 3a NoYMcTBaHe Ypes 0KOCBaHe
Ha 6yToHa .
¢ [JokocHeTe ByToHa <, 3a la ce BbpHETE KbM HavyanHaTa
cTpaHuua.

PbueH pexum

Mpwu ekcnnoaTtauusi B pbYeH pexXrnM onepaTopbT Hanpaensea
ypeaa BbpXxy NOBbPXHOCTTA, KOSTO TpsibBa Aa ce nouncTy,
cbbnogasaliTe CbLLO PHKOBOACTBOTO 3a eKkcnioaTauus Ha
ypena.

CTapTupaHe Ha eKkcnnoatauus B PbYeH Pexum
Heobxoammo ycnoBue: YpeabT ce HaMmmpa Ha MSICTOTO Ha
ekcnnoaraums, BuxkTe Pbkogsodcmeo 3a ekcriyioamayusi Ha
ypeoa.

1. Ako e Heo6x0QMMO, N3BUKATE CTAPTOBOTO MEHIO.

2. N3bepeTe hyHKUMsATa PYHO NOYUCTBAHE Ype3 JOKOCBaHE.
OTBaps ce cTpaHuuaTta 3a nperneg c napameTpuTe Ha
NoYnCTBaHETO.

ﬁ\ ——I 70% I

tow | meoim | T %’5 v | I

3. 3apaviTe »xenaHoOTO KONMMYeCTBO BoAa C NOMOLLTa Ha
nnb3rawimsa ce perynarop.
4. HacTpowTe )enaHoTo Jo3MpaHe Ha MOYUCTBALLOTO CPEACTBO
C Nnb3ralmsa perynartop.
5. 3apaviTe napaMmeTpuTe Ha M3CMYKBaHETO.
a AKTuBMpanTe N3CMyKBaHETO Ype3 JOKOCBaHe Ha CMMBONa
Ea
b 3a pa nsbepete cmykatenHaTta MOLLHOCT, OKOCHETE
KOoMaHaHus 6yToH CMyKaTenHa MOLLHOCT HACKa unu
CMyKaTenHa MOLLHOCT BUCOKA.
AkTvBUpaHaTa OyHKLUS CTaBa XbTa.
6. 3apaiiTe napameTpuTe Ha YeTkaTa.
a AKTuBMpanTe noyncTeallaTta rnaea 4Ypes3 JOKOCBaHe Ha
cumBona &°.
b 3a na nsbepete ckopocTTa Ha YeTkaTa, JOKOCHETE
kKomaHaoHusa 6yToH O6opoTH Ha YeTKkaTa HUCKU, O6opoTn
Ha yeTkaTa cpegHu unv O60poTU Ha YeTKaTa BUCOKM.
AKTVBMpaHaTa yHKUWSA CTaBa XbhTa.
¢ Perynupaiite cunata Ha npuTuckaHe Ha YyeTkaTta C
nomMoLLTa Ha NiTb3rallms ce perynartop (He e Hanu4eH npu
BCWUYKM BapyaHTu Ha ypeaa).
7. AKTuBMpanTe CTpaHUYHaTa MeTna 4Ypes JoKoCBaHe Ha
cMMBOMNa m (He € Hanmu4yHa Npy BCUYKW BapyaHTU Ha ypeaa).
YkasaHue
Cmpa+Hu4yHama memrna moxe 0a ce akmueupa camo rnpu
BKJIIOYEHa royucmeauwa asaea.
8. MNpemecTeTe ypeaa BbpXy NOBbPXHOCTTA, KOATO TpsibBa Aa
ce no4vncTu, BUxXTe PbK080ACME80 3a eKcriioamayusi Ha
ypeoda.

3aBbpLUBaHe Ha eKcnnoaTauusaTa B pbYeH pexum

1. JeakTuBuparite cTpaHMyHaTa MeTra Ype3 LOKOCBaHe Ha
cuMBONA m .

2. [eakTnBupanTe noyncTBallaTa rnaesa Ype3 AOKOCBaHe Ha
cumBona ¢°.
[eaktuBmpaHute pyHKUMKN cTaBaT CUBW.

3. N3cmyyeTe ocTaTbyHaTa BOA4A Ha NOCMEOHUTE HAKOSKO
MeTpa OT MapLipyTa.

4. [leakTnBMpaniTe N3CMyKBaHETO Ype3 [OKOCBAHE HA CUMMBOSA

&

3apexaaHe Ha ypeaa (4OKMUHr)

3apexaaHe 6e3 JOKUHI CTaHUUS

Mpu 3apexpaHe 6e3 OOKUHT CTaHUUS ypeabT ce 3apexaa C
NMOMOLLITa Ha HanMU4YHNA MpPexXoB Kaben. Bx. pbkoBOACTBOTO 3a
ekcnnoartaums Ha ypeaa. lonbnHUTenHW AencTBus, KaTto
nsnpasBaHe Ha pe3epBoapa 3a oTnagb4yHa Bo4a Unu MbrHeHe
Ha pe3epBoapa 3a npsicHa Boaa, Tpsbea Aa ce n3BbpLUBAT
pBbYHO.
® CBbpxeTe mpexoBusi kaben. Buxkte Pbrkogodcmeomo 3a

ekcriyioamayus Ha ypepa.

3apexaaHe ¢ AOKUHT cTaHLUusA (onuus)

Mpu 3apexagaHeTo ¢ onuMoHanHa OKWMHE CTaHUMS ypeabT ce

CBbp3Ba C JAOKUHT cTaHumsATa. CBbp3BaHETO BMHarK Tpsibea aa

ce cTapTvpa Ypes Qucnres, Kakto € onucaHo no-gony.

BHUMAHUE

OnacHocm om noepeda nopadu pbLYHO cebp3saHe

PbvyHomo cebp3saHe Ha ypeda KbM OOKUH2 cmaHyusima Moxe

Oa nospedu u ypeda, u cmaHyusima.

3a cebp3saHe usnonssatime camo hyHKYUsIMa 3a c8bp3gaHe

4ype3s ducrinesi Ha ypeda.

Cnep ycnewHo cBbp3BaHe Ce U3MbHABAT crieHuTe 4eNCTBUS:
PesepBoapbT 3a oTnagbyHa Bofa ce M3npasea.
PesepBoapbT 3a oTnagbyHa BoAa ce NpoMumBa.
PesepBoapbT 3a npsicHa Boga ce MbIHW.

Batepusita ce 3apexnaa.

. MosnumoHmpanTe ypeaa npen OOKUHI CTaHUUSTA, KaTo
crnaspare pa3CTosiHMe OT OK. 1 m OT Hesl.

. MI3BukaiiTe cTapToBOTO MEHIO.

3. M3bepeTe rnaBHOTO MeHi0 CaBOsiBaHe Ypes3 JOKOCBaHe.

YpeabT Tbpcu koaa Ha No3vuUsiTa Ha JOKWUHT CTaHUMATa.

4. N3vakawiTe, 4OKaTO ypeabT pa3no3Hae koja Ha nosuumsaTa.
KoraTo ypeabT e cBbp3aH KbM JOKUHI CTaHUMATA, Ha ekpaHa
ce nosiBsBa MHgopmaums 3a NPOABLIPKUTENHOCTTA Ha
3apexaaHeTo U CbCTOSIHUETO Ha AeNCTBUSATA, M3BbPLLBAHU
no Bpeme Ha 3apexaaHeTo.
3aBbpLUBaHETO Ha AaeHO AeNCTBUE Ce NoKa3Ba ChC 3eneHa
OTMETKa BbPXy CbOTBETHWUSI KOMaHAEH OYTOH.

5. Mpun HeobxoaMMOCT JOKOCHETE cUMBONa X , 3a Aa
npekpaTuTe o6MeHa Ha pecypcu NpexaeBpeMeHHO.

6. MNpu HeobxoammocT nsnonseante pyHkumsTa M3BaxgaHe ot
OOKMHT cTaHUmATa", 3a Aa usseageTte pobota OTHOBO OT AOKUHT
cTaHumsiTa.

YpeabT ocTaBa B JOKWMHT CTaHUMATa UNn 4oKaTo He ce
M3BBPLLN U3BaXKAaHe OT JOKUHI CTaHUMATa, Uy I0KaTo He ce
cTapTupa HOBa 3ajaya 3a nouncrTBaHe Ha 6asaTa Ha
rpacuumTe.

NMopapbXkka Ha ypeaa

1. M3BukawTe CTapTOBOTO MEHIO.
2. [okocHeTe rmaBHOTO MeHIo ExxeaHeBHa rpuxa.
Tyk Ha pasnonoXxeHne ca pasnuyHN MeHoTa 3a n3bop:
e ®yHKUMM 3a obOcnyxBaHe
Tyk MOXeTe AMPEKTHO Aa yNpaBnsiBaTe KOMMOHEHTUTE.
e PbKOBOACTBO 3a 06CnyXBaHe
Tyk MmoxeTe Aa BuanTEe pbKOBOACTBOTO 3a 06Cny>XBaHe Ha
ypeda u Ha codpTyepa.
e YKasaHus 3a nogapbxkka
Tyk MOXeTe Aa BUAUTE CNNCHK Ha AeNHOCTUTE MO

- o o o o
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noaapbXkaTa, Kouto Tpabea aa ce M3BbPLUIAT, C BUAEO
WNHCTPYKLIMN.

MeHio CepBuU3Hu hyHKUUMN

. M3BnkanTe cTapToBOTO MEHIO.

. [lokocHeTe rmaBHOTO MeHI0 ExxeqHeBHa rpuxa.

3. [okocHeTe cumBona & , 3a Aa ynpasnsBaTte oTAeNnHUTe
KOMMOHEHTU. TyK Hanpumep MoxeTe Aa cnycHeTe
cMyKaTenHaTa rpega, 3a Aa MoxeTe fa s ceanute. ToyHuTe
yHKUMM 3aBUCHT OT ypeaa.

N —

Please select a component

Mpernen Ha komnoHeHTUTe (Npumep KIRA BR 200)

(™ Maea Ha yeTKaTa

(@ NeHta 3acmyksaHe

®) MNpomuBaHe Ha pesepBoapa

(® OtBexpaaHe Ha 0TNaabYHN BOAN
() CtpaHnyHa meTna

MeHro YkazaHus 3a noaapbKKa
. MI3BukanTe cTapToBOTO MEHIO.
2. [okocHeTe rmaBHOTO MeHIo ExxeaHeBHa rpuxa.
3. [okocHeTe MeHI0TO YKa3aHus 3a nogapbxka, 3a Aa nonyvure
npernes Ha 3aagadvTe 3a noaapbxka. ToyHaTa nHgopmaums
3aBUCK OT ypeaa

N

D e 2001 | S| |

n

Daily

Empty coarse dirt basket

Clean squeegee

How to maintain

YkasaHus 3a nogapbxka (npumep KIRA B 50)
4. [JokocHeTe CTbIKa OT NoaapbXKaTa, 3a ja U3BMKaTe BUAEO
WHCTPYKUMUTE.

MeHto HacTpouku

B ToBa MeHI0 MOXe Aa ce npoBepsiBa UHopMauua 1 aa ce
KOHTpONuMpaT U NPOMEHAT HACTPOMKM KaTo AaTa, e3uk 1 ap.

) e e e 2001 | G

n

@ CuctemHa nHdopmauus

(@ OB6LWwK HacTpoiKK

®) Mpexa

@ WHdpacTpykTypa

(5) ynpasneHve Ha notpebutenuTe

MeHto CuctemMHa uHcopmauma

B ToBa mMeH0 Moxe oa 6bae nokasaHa, Hapeq ¢ ApyroTo, 1

crnegHaTta nHdopmaums:

e [laHHu 3a ypeaa, kaTo HanpMmMep HOMep Ha MaTepuana,
cepueH HOMep, Han-akTyanHa codTyepHa PyHKUMA, AaTa Ha
nocnegHoTo cepBM3HO obcnyxBaHe, paboTHN YacoBe u ap.

e [poTokon 3a npomeHuTe Ha codpTyepa ¢ MHdopmaLus 3a
Bepcusita Ha codpTyepa, CEpUAHNS HoMep 1 ap.

lNoka3BaHe Ha AHEBHUKA Ha NpOMeHuUTe Ha codTyepa

PeructpupaHna nHgpopmauus:

e Bepcus Ha codpTyepa

e HoBowuHcTanupaHu yHKUMKN Ha ypeaa, KOUTO ca cTaHanm
AOCTBIMHM CbC CbOTBETHATA akTyanu3aums Ha codTyepa.

ETo kak fa u3Bukate NnpoToKkona 3a NpoOMeHMUTE:

® Ha HavanHaTa cTpaHuua fOKOoCcHeTe cumBona @ .
Moka3Ba ce NPOTOKOMNbLT 3a MPOMEHNTE, KAaTO BEPCUMTE Ha
coTyepa 3anoyBar OT nocrieqHaTa/Han-HoBaTa 1 cref Toea
ce nokassaT HM3xoasLo. B npoTokona 3a npoMeHnTe Mmoxe
Aa ce TbpCu Ype3 NpeMecTBaHe Ha NeHTaTa 3a npeBbpTaHe ¢
npbCT.

Yka3aHue

lMpomeHu He ca 8b3MOXHU.

MeHto O6LM HAaCTPOMKKU

B ToBa MeHI0 3a U3bop ca Hanuue cnegHnTe OyHKLUK:

e [lpoBepka 1 NpoMsiHa Ha O6LLMTE HACTPOWKN

e [lpoBepka 1 MPOMsiHA HA CUCTEMHUTE HACTPOWKU

MpoBepka n npomMsaHa Ha OCHOBHUTE HAaCTPOMKM:

1. OokocHeTe cumBona =.

OTBaps ce Npo3opeL, C HAKONKO pasgena.

e B pasgena ,O6wu“ MmoxeTe aa NpoBepuTe U NPOMEHUTE
Hanp. Hanp. YacoBaTa 30Ha, cucTeMaTa OT MEPHU eQUHULN U
KOITKO BpeMe LLie U3MUHE, Npeaun ypeabT Aa NPEMUHE B CrsiLL
pexXmm.

e B paspgena ,Cuctema“ numuuanusmpaTe CTpaHnyHaTa meTna
1 Bb3cTaHoBABaTe habpnyHUTE HAaCTPONKU.

2. MpenucteaiTe CTpaHULWTE C NleHTaTa 3a NpeBbpTaHe.

3. 3a npomsiHa Ha OOLMTE HACTPOMKN JOKOCHETE XENaHOTO
none 3a BbBeXAaHe UIMN HaCTPOWTE CbOTBETHUSA NiTb3rall ce
perynaTop.

4. TlpoMeHeTe CUCTEMHUTE HACTPOWKM.
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MeHto MpexxoBM HacTPOMUKMU

B ToBa MeHI0 MOXe a ce KOHUrypmpa MpexoBaTa HacTpovika.
YpeabT aBTOMaTUYHO ce CBbp3Ba C HannyHa LTE mobunHa
Mpexa nocpeactsom cosTa SIM kapTa.
Mpu Heo6Xx0AMMOCT, KaTO Hamnp. ako Npu nowa MobunHa Bpb3Ka,
ypeabT Moxe aa ce cebpxe kbM WLAN mpexa.
e YpeabT MOxe Aa 6bae permcTpypaH B CbLLECTBYBaLLA, BeYe

nosHata WLAN mpexa.

e YpeObT MOXe Aa ce pernctpmpa pbyHo B HoBa WLAN mpexa.

e Moxxe fa ce KoHUrypupa HacTponkata Ha Hann4yHuTe WLAN
MPEXN.

B3apgapeHaTta pons Ha notpebutens onpegens npasara, KOMTo

TOM UMa B TOBa MEHI0.

YpeabT Mmoxe ga ce cebpxke kbM WLAN Mpexa upes

pagvoaHTeHa. Karcher npenopbyBa ypeaobT a ce CBbp3Ba CaMo

KbM 3awmTenn un kpuntupadn WLAN mpexu (,Mo3HaTH Mpexmn).

ETo kak ce koHdpurypmupa WLAN mpexara:

1. [JokocHeTe cumBona = .
Bcunuku ,Buammm mpexu® u MNosHatn mpexu” Ha obekta ce
nokasBaT CbC CbOTBETHATa cuna Ha curHana. Cebp3aHaTta B
MOMEHTa Mpexa ce nokassa CbC CUMBOJ Ha Bepura npeg
MMETO.

——— 200 L |

2 = alll 849 AM ja

Available networks Known networks

-+ Add manually

¥ % AKDev

® Buonmn WLAN mpexu
@ MosHatn WLAN mMpexu
(® KomaHpeH 6yToH PbuHo nobassHe Ha WLAN mpexa

@ KomaHnpeH 6yToH 3a kpunTtupana WLAN Mpexa ¢ uHavkaums
3a cunaTta Ha curHana

2. N3bepeTe BUANMaA Mpexa.

a [lokocHeTe komaHaHusA B6yToH ¢ meto Ha WLAN mpexara.

OTBapsi ce nposopeLl.

b BbBegete naponarta 3a WLAN mpexara.

YpenbT e peructpupad B nsdbpaHata WLAN mpexa.

3. PbyHO nobaBeTe HOBa MpeXa.

a [lokocHeTe KoMaHaHUA 6yToH Pb4YHO AoGaBsiHe .
OTBapsi ce nposopeLl.

b Bbueegete SSID kpuntupaHeto Ha Wireless Access Point/
pyTepa.

¢ V3bBepeTe TUnNa Ha KpUNTUPaHE OT CNUCHKA.

d Bbeegete naponata 3a WLAN mpexarTa.

e OTtxBbpnete n3bdopa ypes AOKOCBAHE Ha CMMBONa X .

f MoTBbpaeTe usbopa 4pes AOKOCBaHE Ha cMMBOMa v .

WLAN mpexata e go6aseHa.

MeHo UHbpacTpykTypa
B ToBa MeHI0 ypeabT Moxe Aa 6bae HTerpupaH B Apyr coptyep
3a ynpaeneHue 4pe3 uHrepdgerica VDA 5050, a ynpaBneHueTo
Ha poneTHWUTe BpaTu Moxe Aa 6bAe HaCcTPOEeHO Ype3 MeHTo I/
O Box.

MeHio YnpaBneHue Ha noTpebutenute
B ToBa MeHI0 MoraT Aa ce cb3gasaT 4 U3TpMBaT notpebutenmu,
KaKkTo 1 fa ce pegaktupat notpebuTtencku npounu.

3apapeHara ponsi npegnara npeaBapuTenHo onpeaeneH Habop
OT paspelueHus. Tean paspelueHusa morat ga 6baar
WHAMBMAYAINHO aganTMpaHu KbM CbOTBETHUS noTpebuTten.
PaspelueHus, Hanm4Hm 3a nsbop:
O6y4aBaHe Ha mapLupyTu (teachen)
Cb3gaBaHe Ha noTtpebuten
PepaktupaHe Ha noTpebuTtencku npocunm
OTnevaTBaHe Ha eKpaHHN CHUMKM
MpomsiHa Ha mMapLupyTuUTe
M3BbpLUBaHE Ha pbYHO NOYUCTBAHE
Ponu, HanuyHn 3a n3bop:
e Onepatop
e YNbrHOMOLLEH noTpebuTten
e Pa3paboTunk, camo CbC cneumanHi npasa
e O6cnyxBaHe, cCaMo CbC cneumanHy npasa
Cb3paBaHe Ha HOB noTpebuTten
ETo kak ce cb3gaBaT HOBM nNoTpebutenu:
1. JookocHeTe cumBona & .
OTtBaps ce npo3opeubT MNoTpebuTtenckn npodun.

supervisor

operator

Please select user profile

() Hos notpebuten

@ CubluyectByBaLLy notpebutenm

2. [okocHeTe komaHaHus 6yToH HoB noTtpe6uTen.
OTBaps ce npo3opel, ¢ 3 pasgena.

) e e e 200 L

A 8:47 AM a

[ [ —r-1%

o Teach routes

o) Edit users
Operator fe) WiFi settings
Supervisor @  Screenshot
&) Edit routes
[ )

Manuval cleaning

£ Permissions

&, Language

() Ponsa YnbnHomolleH notpebuten

@ Ponsa OnepaTtop

(3® Mone 3a BbBEXAAHe Ha NOTPEBUTENCKO MMe
(@ Paspen PaspelueHus

(6 Paspen NNH

®) Paspen Esuk

3. N3bepeTe pasgen Eauk.
a 3apaiiTe Ha noTpebuTenst eank OT cnucbka.
b Ako e Heob6xoanMO, NpennucTeTe CNUchKa Ypes
NnpemMecTBaHe Ha NeHTaTa 3a NpeBbpTaHe.
¢ MNoTBbpaeTe n3bopa ypes AOKOCBaHE Ha CMMBoONa v .
4. N3bepeTe pasgena «_PIN.
a C knaBuaTtypata 3agaute NH koa Ha noTpebuTens.
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b MNoTtBbpaete NUH koga, kaTto ro nosTopuUTe.
¢ MoTtBbpaeTe n3bopa Ypes AOKOCBaHe Ha cuMBona v .
5. N3bepeTe pasnen PaspelueHus.

a [lokocHeTe noneTo 3a BbBeXAaHe 1 BbBeaeTe
noTpebuTenckoTo nMe ¢ knaBmaTypara.

b NokocHeTe komaHaHWs 6yToH OnepaTop, 3a Aa npuceonTte
Ha noTpebutens ponsta Onepatop.

¢ [JokocHeTe komMaHaHWSA 6yTOH YN bNHOMOLEH
notpe6uTen, 3a Aa NpMCBOUTE Ha NoTpebuTens pondara
YnbnHOMOLLEH noTpebuten.

d MN3nonseanTe nnb3rawuTe ce perynaTopu, 3a ga
uHaMBUOYyanuanpaTte npeaBapuTenHo 3agageHuTe
paspeLlueHnsi Ha noTpeduTens.

MpepocTaBeHNTE paspeLLeHns ce OUBETABAT B XbNTO.

e lMoTtBbpaeTe n3bopa Ypes AOKOCBaHe Ha cuMBona v .

MpoBepka ¥ peaakTUpaHe Ha NoTpeduTenckn npodunu
1. JokocHeTe cumBona & .
OTtBaps ce npo3opeLbT MNoTpebuTtenckm npodun.

) e 2001 |

N

supervisor

&
3

operator

Please select user profile

(™) Hos notpebuten
(@ CwbluecTByBaLM noTpeduTenu

2. [lokocHeTe KOMaHAHWSA BYTOH Ha NOTpPebuTens, KOWTO uckaTte
[la NpoBepuTe UMM NpoOMeHuTe.

3. MNMpomeHeTe n 3anameTeTe XenaHuTe AaHHW 3a noTpebutens.

W3TpuBaHe Ha noTpebuTtens
Camo agMuHucTpaTopuTe, paspaboTynumTe Unm cepem3bT MMaT
npaso Aa m3TpusaTt notpeburtenu.
ETo kak ce ustpmusart notpebutenmu:
1. [okocHeTe cumBona & .
OTBaps ce nposopeubT [NoTpebuTenckm npodun.

e e e 200 L | ]|

=
M

& supervisor

& operator

Please select user profile

( Hos notpebuten

@) ColuecTByBaLLM NoTpedbuTenu

2. BrnvweTe ce B CbOTBETHMSA Npodun.

3. KnukHeTe BbpXy cumBona 1.
MoTpebutenaT e n3TpuT.

I'Iperne.q Ha cuMmBoIiuTe

CumBon |3HayeHue
= OtnuceaHe ot cuctemata (Logout)

2\ N3cmykBaHe

O6wu HacTponkm

Pepaktupane

3aBbpuuBaHe / OTXBbpsiHe

o ynpaeneHue Ha noTpebutenunte

MoTtebpkaaBaHe / OK

v
,i I'IpemeCTBaHe Ha brnoBUTe TOYKN Ha 30HaTa

& HacTponku

& HacTpoiikn Ha yeTkaTa

HacTtpoiku 3a no4yncTBaHe Ha YeTkaTa

]
fo1
- Hactponku 3BykoB curHan / 3agaBaHe Ha 3BYKOBUSI
curHan

'y HacTpoikn CBeTnuHeH curHan / 3agaBaHe Ha
CBETIIMHHUA CUrHan

CTpaHI/ILIHa MeTna

Jiind

® 3apaiite 1 npemecTeTe CbOUTMETO. BUaALT Ha
cbbUTMETO onpeaens UBeTa Ha Mapkepa:

® CUHbLO = NOYMUCTBaHE

e OpaHXeBO = 3BYKOB CUrHar

e pPO30BO = HavarnHa To4yka

HynvpaHe Ha OCHOBHWUTE HacTPONKM Ha CbLOUTUNETO

WHdopmaumsa

KaneHgap

M3TpuBaHe

MpeBbpTaHe Harope

MpeBbpTaHe Hagony

> B0 O|%

Hactpoikn Ha WLAN mpexata / Cuna Ha WLAN
curHana (konkoto no-cnab e WLAN curHansr,
TOIIKOBA MO-Masiko ca YepTU4KuTe)

Maysa

)

Kop Ha no3numsa

MpoabmkaBaHe Ha NOYUCTBAHETO

CTapTMpaHe Ha No4ncTeBaHeTo

V3BMKBaHe Ha OTYET 3a nodncTBaHe

PyHkuma Smart Fill

3anasBaHe

HavanHa / LleneBa To4ka

TbpceHe

CuctemHa nHdpopmaums

Onpe/:lenﬂHe Ha 30Ha

SaBpraHe Ha 30Ha

PG N & 0 HEHD DDV 2 E

WMaTtpuBaHe Ha 30Ha
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CumBon

3HaueHue

lMpemecTBaHe Ha 30Ha

YBenuyaBaHe / ntoc

HamansiBane / Munyc

DyHKLMKM 3a nogapbKKa

Hanpeg / NpenuctBaHe Hanpen,

“w v

W3bepeTe Bnaa Ha 3oHaTa (Npu obpaboTkaTta Ha
MapLipyTH):

e 3abpaHeHa 30Ha

e 30Ha 6e3 uncreHe

e OunTbp 3a CKOPOCT

e LoopingHorn 3oHa

M36op Ha nHaukauusa B oTyeTa 3a NoYncTBaHe

MpeBbpTaHe Ha3ag

HynupaHe no ¢abpuyHuTe HacTpoWikn

2

Hasag kbM HayanHusi ekpax

Bbnrapcku

291



FERBAIIR .o
FHEATTII . oo
B
TR
NBE TR %D
P
BEIR
R

RF A
AR ARG TP KIRA B RAIMLE N B
T o s AR P AT 2 R 65 e 26 S BRI AL FR AN ] T s oA 22

Jt o

P& 4514
ZhR R A, IO . AR TR, R
FIEFEIRE -
R AT il S I DL R R AR B R R R A S BRI
BREG. EAETEEIRG . HERR R, DUSSRBUER I 5 AR
ER.
b5 B TSI 2 S om IR E 2, BN 18] o 57 SR ) i o
DX 7S 5 T e B S AR o ARARSE AR, BRI
T BRI 25 42 WoR AR B DD RE bR

-

Autonomous

\ELIE]]
cleaning

Cy

24

Docking ] Daily care

Bt A R
@ KFEAL
Q@ MRESmE
(OXi]
@ 4 BaEan
() HIbIRES
® X
@ 15ETh e st

EH#EZEE
RSB B R AEE N, ALK sl DL
B,
B H LT DB
R ThEe (BN W WK BRI R AR FR N P RS 5 AT
1T. mEX R DIREIEE G, ARGV H SR i A XHEHE
PR
RGN PR E R ERUR, DL e T AT ThaeTe
Fl. FTE IR Tl IR IX A R B . R TK 1 2 MMk
R, FH P AT AR PR SE bR 75 SR HEAT B 8 SURHEE
e NS )
EEZERA, ENEN AN TR N TR . BRI
W, mii < iRE| EgER., FFERFPRBE LR “RAF
Be” ¥4, REUGAEIR B -SR] 5 sh R TR 1B e
Ho

H-45 7L TH
WG @ FFRoRIhAS A, ATk R R i B
1.
M B R R

292 154

) e e 2001 | ]|

n

8:45 AM o

Manual

Autonomous .
cleaning

\Cy

O )

Docking %

Daily care

@ BHER (Logout) KR

@ Tk B

@ FFH g%

@ FkH FEnEiE

(® T3EHp HEsn

® HEEmR

AN EAr B ACEEET, RS BoR — .

Manual

Autonomous .
cleaning

0y

Docking %

Daily care

@ @x

RGBS, RGUR N AL E BT i IR A . 20
A A%

&

i D BRI AR TR ] — (R [o] T S -

= Rk
EHIBITIERES, ZiE& A EEE AN EA 2R AGE
. AT ERRF AT R
L Wi E, 1535 m.
2. MiiEFEEE L.

RGURE SR H 2 D REME Y S -

oy
JISERE

.
T RIS CAF Al A B 2 AT G o TR BB R B

qphg
=

£

=




@ B
TR DRSO 2
oYt &
@ ARz
LR
TERBEREI, TFaIIT — TS, RAS IS iR
el HLRAE N 38 BB 4
XA A T, WS R RO B IR, B
KIS AT I, 5 26 B 0 2 75 A B BRI
TEREGI IR T, SARAEH KA F (.
o UL TR
o ATTFER AT T ARG A
o BMWHE, BIIBOKE. FEAMLL . FITHE. TR R
BT B J1 SBRTT SRR A 1 5 0 J T BT T A
.
o WY CHIIEA X BEIAL)
Ritit:
o IR T T
o SRR T B
FHL P B 75 7 SO0 B AR BT ST A6 2, VA A LR 223
LRI, K B BRI S RO R
2. MEARAE T B AT S S . fEBURE, RGie
TP R, (E R 4SBT S A
R4
o HiihClSH.
o KR
o iSKEATE,
3. WRFWR A TR ~, Ssd x JERRR R f
FERAHR A
4. JE R R OB B AR AL . b, B IE T
KA, (RFF2 1 KBRS, HESH B4 e R B AR LR
5. WAL B AL
6. LERFHVLINATH L3N, IR RIS WIEE . W20 8 A A

FHt
FESICIN 1L b 2 27 CUIR I X R AT e 2 . 2 BT A
AN ERR R

#r

TR I TE I SR FEEL s FFFTIF Ko 33 ] 17 3By 1 5 B
Ko

i 00:04:29 h

L ———

20
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delay start

Start Date 11/21/2024‘ Repeating Task

09 : 41
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Task color D .
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delay start

Start Date 11/21/2024 ‘ Repeating Task
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